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Používání této příručky 

Legenda 

Varování Důležiteé Tipy a triky Odkaz 

Než začnete

Následující dokumenty byly vytvořeny, aby vám pomohly bezpečně pracovat a plně využívat váš 
DJI RSC 2. 
DJI RSC 2 Průvodce rychlým startem
DJI RSC 2 Uživatelská příručka
DJI RSC 2 Zřeknutí se odpovědnosti a bezpečnostní pokyny
Přečtěte si celou příručku pro rychlý start, uživatelskou příručku a zhlédněte informační 
a výuková videa na produktové stránce oficiálního webu DJI (http://www.dji.com/rsc-2).  
Přečtěte si upozornění a bezpečnostní pokyny, abyste porozuměli vašim zákonným právům 
a odpovědnostem. Pokud máte jakékoli dotazy nebo problémy během instalace, údržby nebo 
používání tohoto produktu, kontaktujte DJI nebo autorizovaného prodejce DJI.

Stáhněte si aplikaci Ronin

Vyhledejte “Ronin” v App Store nebo Google Play postupujte podle pokynů k instalaci.

iOS 11.0 nebo vyšší      Android 7.0 nebo vyšší Aplikace Ronin
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Úvod

DJI RSC 2 je profesionální jednoruční 3osý gimbal speciálně navržený pro DSLR a bezzrcadlovky. Je 
kompatibilní s celou řadou kamer a podporuje maximální testované zatížení až 3,0 kg. DJI RSC 2 se 
může pochlubit vylepšeným výkonem gimbalu, díku aktualizovanému algoritmu stabilizace Titan.

Zámky na každém ramenu osy umožňují rychlejší a pohodlnější vyvážení a bezpečnější skladování. 
Integrovaná tlačítka umožňují uživatelům ovládat gimbal a přepínat profily a pracovní režimy. 
Při použití s dodávanými ovládacími kabely kamery může DJI RSC 2 ovládat také ostření, závěrku 
a nahrávání kamery. Díky portu NATO lze použít příslušenství, jako je Twist Grip Dual Handle. 
Odnímatelná rukojeť má vestavěnou baterii s kapacitou 3 400 mAh, která poskytuje maximální 
pohotovostní dobu až 14 hodin *. 

Po připojení k aplikaci Ronin je snadné ovládat pohyb a nastavovat parametry pomocí 
inteligentních funkcí, jako jsou Panorama, Timelapse a Track. S připojeným systémem přenosu 
obrazu DJI Ronin RavenEye může uživatel pořizovat plynulé záběry a automaticky sledovat 
předmět pomocí ActiveTrack 3.0 a pomocí Force Mobile ovládat gimbal nakláněním a otáčením 
mobilního telefonu.

* Pohotovostní doba byla testována s vyváženým DJI RSC 2 a bez připojeného příslušenství nebo 
ovládacích kabelů kamery. Maximální pohotovostní doba je pouze informační.



Diagram DJI RSC 2

1. Motor klopení
2. Zámek klopení
3. Obrazovka
4. Boční otočný volič
5. Tlačítko ovládání fotoaparátu
6. Tlačítko M
7. Joystick
8. Prodloužená rukojeť / stativ
9. Tlačítko Zpět
10. Port M4/NATO
11. Zamykací knoflík
12. Dolní rychloupínací destička
13. Horní rychloupínací destička
14. Port přenosu obrazu / port zaostřovacího 

motoru (USB-C)
15. Port zaostřovacího motoru (USB-C)
16. Port ovládání kamery RSS (USB-C)
17. Přední otočný volič
18. Spoušť
19. Tlačítko napájení
20. Napájecí port (USB-C)
21. Zámek otáčení
22. Motor otáčení

23.  Zámek klonění
24. Motor klonění



Začínáme 

Rozložení gimbalu 

Uvolněte zajišťovací knoflík do odemčené polohy, rozložte gimbal, jak je znázorněno níže, 
a utáhněte zajišťovací knoflík zpět do uzamčené polohy.

Připevnění prodloužené rukojeti / stativu



Odemknutí a uzamčení gimbalu

Chcete-li gimbal rozložit, přepněte zámky všech tří os do odemčených pozic a upravte polohu 
gimbalu podle obrázku. Poté zámky všech tří os přepněte zpět do zamčených poloh.

Montáž fotoaparátu

Podporované fotoaparáty a objektivy

DJI RSC 2 byl přísně testován na nosnost 3,0 kg. Celková hmotnost fotoaparátu, objektivu 
a dalšího příslušenství se musí vejít do 3.0 kg. Aktuální seznam fotoaparátů kompatibilních s DJI 
RS 2 naleznete na oficiálních webových stránkách DJI: 
(https://www.dji.com/support/compatibility?from=manual). 

Montáž fotoaparátu

Před namontováním na DJI RSC 2 nezapomeňte fotoaparát připravit. Sundejte krytku objektivu 
a zkontrolujte, zda je ve fotoaparátu baterie a paměťová karta. Před upevněním fotoaparátu se 
ujistěte, že je DJI RSC 2 vypnutý nebo v režimu spánku.
1. Připevněte horní rychloupínací desku

Objektiv fotoaparátu a šipka na spodní straně horní rychloupínací desky musí směřovat 
stejným směrem. Připevněte horní rychloupínací desku k fotoaparátu utažením šroubu.

Zámek otáčení

Zámek klopení Zámek klonění



 Při použití motoru ostření nebo malého fotoaparátu s velkým objektivem, jako je  Sony 
A6400 s objektivem Sony FE 24-70 f2.8 GM, je zapotřebí stupínek. 

2. Připevněte spodní rychloupínací desku a podpěru objektivu
Páčku na spodní rychloupínací desce přepněte do odemčené polohy (1), poté vložte 
fotoaparát (2) a po jeho zapnutí přepněte páčku do uzamčené polohy (3). Připevněte 
podpěru objektivu k dolní rychloupínací desce (4). Při použití dlouhého nebo těžkého 
objektivu se doporučuje použít podpěru objektivu*.
Chcete-li sundat fotoaparát ze spodní rychloupínací desky, přepněte páčku do odemčené 
polohy a za současného stisknutí bezpečnostního zámku vedle páčky vyjměte fotoaparát.

* Pro použití režimu SuperSmooth je vyžadován upínací pásek objektivu (není součástí balení).
3. Připojte fotoaparát ke gimbalu

Přepněte páčku na montážní desce kamery do odemčené polohy (1) a vložte spodní 
rychloupínací desku (2). Jakmile je kamera přibližně vyvážená, přepněte páčku do uzamčené 
polohy (3).

Polohu montážní desky kamery lze upravit podle potřeby přepnutím páčky na spodní 
straně.

Chcete-li demontovat spodní rychloupínací destičku, přepněte páčku na montážní desce 
fotoaparátu do odemčené polohy a za současného stisknutí pojistky na montážní desce 
sejměte spodní rychloupínací destičku.



4. Připojte ovládací kabel kamery.
Vyberte správný ovládací kabel kamery podle typu kamery. Připojte jeden konec kabelu do 
kamery a druhý konec do ovládacího portu kamery RSS na kardanovém závěsu, jak je 
uvedeno výše.

Vyvažování

Pro nejlepší výkon DJI RSC 2 je nezbytné správné vyvážení. Správné vyvážení je rozhodující pro 
záběry s DJI RSC 2, kde je vyžadován rychlý pohyb nebo zrychlení, a také nabízí delší výdrž 
baterie. Před zapnutím DJI RSC 2 a nastavením softwaru je zapotřebí správně vyvážit tři osy.

Před vyvažováním

1. Před instalací a vyvážením fotoaparátu na gimbalu je nutné fotoaparát plně nakonfigurovat a 
připojit všechny doplňky a kabely. Pokud má fotoaparát krytku objektivu, před vyvážením ji 
sejměte.

2. Před vyvážením nezapomeňte zapnout fotoaparát, pokud používáte objektiv 
s optickým zoomem, a vybrat ohniskovou vzdálenost, pokud používáte objektiv varifokální. 
Před vyvážením se ujistěte, že je DJI RSC 2 vypnutý nebo v režimu spánku.

Postup vyvážení

1. Vyvážení vertikálního klopení

a. Odemkněte osu klopení a uvolněte knoflík montážní desky (1).
b. Otočte osu náklonu tak, aby objektiv fotoaparátu směřoval nahoru. Zkontrolujte, zda se 

fotoaparát nepřevažuje nahoru nebo dolů. Pokud se převažuje nahoru, posuňte jej dozadu 
(2). Pokud se převažuje dolů, posuňte jej dopředu (2).

c. Zatímco držíte fotoaparát směrem vzhůru, dotáhněte knoflík montážní desky. Vertikální 
klopení je vyvážené, pokud je fotoaparát stabilní, když směřuje vzhůru.

Bezpečnostní
zámek

RSS port ovládání fotoaparátu
Páčka



2. Vyvážení hloubky pro osu klopení
a. Otočte osu klopení tak, aby objektiv fotoaparátu směřoval dopředu. Přepněte páčku do 

odemčené polohy (1).
b. Zkontrolujte, zda se fotoaparát nepřevažuje dopředu nebo dozadu. Pokud se převažuje 

dopředu, posuňte jej dozadu (2).Pokud se převažuje dozadu, posuňte jej dopředu (2).
c. Přepněte páčku do zajištěné polohy. Osa klopení je vyvážená, pokud je fotoaparát 

stabilní, když je nakloněn nahoru nebo dolů o 45°.
a. Uzamkněte osu klopení.

3. Vyvážení osy klonění
a. Odemkněte osu klonění. Uvolněte knoflík na rameni klonění do odemčené polohy (1).
b. Zkontrolujte směr otáčení motoru klonění. Pokud se fotoaparát otáčí doleva, posuňte jej 

doprava (2). okud se fotoaparát otáčí doprava, posuňte jej doleva (2).
c. Utáhněte knoflík na rameni klonění. Osa klonění je vyvážená, když je kamera stabilní.
d. Zamkněte osu klonění.







Použití rukojeti
1. NEDOVOLTE, aby se rukojeť dostala do kontaktu s jakýmkoli druhem kapaliny. NENECHÁVEJTE 

rukojeť venku v dešti nebo v blízkosti zdroje vlhkosti. NENECHTE rukojeť spadnout do vody. 
Dojde-li ke kontaktu vnitřku baterie s vodou, může dojít k chemickému rozkladu, který může vést 
k požáru baterie a může dokonce vést k výbuchu.

2. Pokud rukojeť náhodou spadne do vody, umístěte ji okamžitě na bezpečné a otevřené místo. 
Udržujte bezpečnou vzdálenost od rukojeti, dokud není zcela suchá. NEPOUŽÍVEJTE rukojeť znovu 
a rukojeť řádně zlikvidujte, jak je popsáno v části Likvidace rukojeti.

3. Uhaste veškerý oheň pomocí vody, písku, protipožární přikrývky nebo hasicího přístroje se suchým 
práškem.

4. NEPOUŽÍVEJTE ani nenabíjejte oteklé, děravé nebo poškozené rukojeti. Pokud je stav rukojeti 
neobvyklý, požádejte o další pomoc společnost DJI nebo autorizovaného prodejce DJI.

5. Rukojeť by měla být používána při teplotách od -20° do 45°C (-4° až 113°F). Použití rukojeti 
v prostředí nad 50°C (122°F) může vést k požáru nebo výbuchu. Použití rukojeti při teplotě pod 10°C 
(14°F) může vést k trvalému poškození.

6. NEPOUŽÍVEJTE rukojeť v silném elektrostatickém nebo elektromagnetickém prostředí, jinak může 
dojít k poruše řídicí desky baterie.

7. NIKDY nerozebírejte ani neprorážejte rukojeť, jinak může baterie vytéct, vznítit se nebo explodovat.
8. Baterie NEHÁZEJTE na zem ani do nich nebouchejte. NEUMÍSŤUJTE těžké předměty na rukojeť nebo 

nabíječku.
9. Elektrolyty v baterii jsou vysoce korozivní. Dojde-li ke kontaktu elektrolytů s pokožkou nebo očima, 

okamžitě postižené místo omyjte nejméně 15 minut tekoucí vodou a poté okamžitě vyhledejte 
lékaře.

10. NEPOUŽÍVEJTE rukojeť, pokud spadne.
11. NEZAHŘÍVEJTE baterie. NEVKLÁDEJTE rukojeť do mikrovlnné trouby nebo do tlakové nádoby.
12. NESMÍTE ručně zkratovat rukojeť.
13. Čistěte konce rukojeti čistým suchým hadříkem.

Nabíjení rukojeti
1. NENECHÁVEJTE během nabíjení rukojeť bez dozoru. NENABÍJTE rukojeť v blízkosti hořlavých 

materiálů nebo na hořlavých površích, jako je koberec nebo dřevo.
2. Nabíjení rukojeti mimo teplotní rozsah 5° až 40°C (41° až 104°F) může vést k vytečení, přehřátí 

nebo poškození baterie. Ideální teplota nabíjení je 22° až 28°C (72° až 82°F).

Skladování rukojeti
1. Držte rukojeť mimo dosah dětí a zvířat.
2. Pokud bude grip skladován po delší dobu, nabijte jej na úroveň nabití baterie mezi 30 % a 50 %.
3. NENECHÁVEJTE rukojeť v blízkosti zdrojů tepla, jako je pec nebo topení. NENECHÁVEJTE rukojeť 

uvnitř vozidla v horkých dnech. Ideální skladovací teplota je 22° až 28°C (72° až 82°F).

4. Udržujte rukojeť suchou.

Údržba rukojeti
1. NEPOUŽÍVEJTE rukojeť, pokud je teplota příliš vysoká nebo příliš nízká.
2. NENECHÁVEJTE baterii v prostředí s teplotou vyšší než 45°C (113°F) nebo nižší než 0°C (32°F).



Cestovní oznámení
1. Před leteckou přepravou rukojeť nejprve vybijte na méně než 30 % kapacity baterie. Rukojeť 

vybíjejte jen na nehořlavém místě a uložte ji na větraném místě.

2. Držte rukojeť v dostatečné vzdálenosti od kovových předmětů, jako jsou brýle, hodinky, 
šperky a sponky do vlasů.

3. NEPŘEPRAVUJTE poškozenou rukojeť nebo rukojeť s baterií nabitou na více než 30 %.

Likvidace rukojeti
Zlikvidujte rukojeť ve speciálních recyklačních boxech až po úplném vybití. NEUMISŤUJTE rukojeť 
do běžných odpadkových kontejnerů. Přísně dodržujte místní předpisy týkající se likvidace a 
recyklace baterií.

Použití rukojeti
1. Před použitím se ujistěte, že je rukojeť plně nabitá.
2. Pokud se zobrazí varování o vybití baterie, co nejdříve rukojeť nabijte.

Nabíjení rukojeti
1. Rukojeť je navržena tak, aby zastavila nabíjení, když je plně nabitá. Dobrou praxí je však sledovat 
průběh nabíjení a odpojit ji, když je plně nabitá.

Skladování rukojeti
1. 1. Pokud nebude rukojeť používána po dobu 10 dní nebo déle, vybijte ji na 40 až 65 %. 

To může výrazně prodloužit životnost baterie.
2. Pokud je rukojeť delší dobu skladována a baterie je vybitá, přejde rukojeť do režimu spánku. 

Dobitím rukojeti režim spánku ukončíte.

Údržba rukojeti
1.  Životnost baterie může být snížena, pokud nebude delší dobu používána.
2. Jednou za tři měsíce rukojeť úplně vybijte a nabijte, aby byla v dobrém stavu.

Likvidace rukojeti

1. Pokud je rukojeť deaktivována a baterii nelze zcela vybít, požádejte o pomoc odborného 
likvidátora baterií nebo recyklačního agenta.

2. Pokud nelze rukojeť po přílišném vybití znovu zapnout, okamžitě ji zlikvidujte.

UPOZORNĚNÍ



Obsluha

Aktivace DJI RSC 2 

Před prvním použitím je třeba DJI RSC 2 aktivovat prostřednictvím aplikace Ronin. 
1. Stisknutím a podržením vypínače zapněte gimbal.
2. Povolte Bluetooth na svém mobilním zařízení a spusťte aplikaci Ronin. Jakmile je detekován v 

seznamu zařízení Bluetooth, vyberte DJI RSC 2 a zadejte výchozí heslo Bluetooth: 12345678. 
Ujistěte se, že jste připojeni k internetu, a podle pokynů na obrazovce aktivujte DJI RSC 2. 
Pamatujte, že je během aktivace vyžadován účet DJI.

Ovládání obrazovky

Domovská stránka 

：Označuje aktuální uživatelský profil. Uživatelé mohou nastavit a uložit tři uživatelské profily: M1, M2 a M3. 

：Zobrazuje, zda je systém přenosu obrazu DJI RavenEye připojený. 

：Označuje, zda je povolen režim Sport. 



：Označuje, zda je připojen kabel ovládání fotoaparátu.

 ：Nabíjení.  

Zobrazuje úroveň nabití baterie.

Stisknutím bočního ovladače otevřete nabídku, otočením bočního ovladače procházejte 
možnostmi a stisknutím tlačítka výběr potvrďte. Stisknutím tlačítka Zpět se vrátíte do předchozí 
nabídky.

Automatické ladění:  Po vyvážení gimbalu stisknutím bočního ovladače zvolte automatické 
ladění. Pokud je nainstalován upínací pásek objektivu, mohou uživatelé před automatickým 
laděním povolit režim SuperSmooth pro optimální výkon. SuperSmooth se projeví po 
dokončení automatického ladění. Tuhost lze upravit na obrazovce automatického ladění.

Follow Mode Settings: tap to select follow mode and speed. The tilt motor controls the tilt 

axis to follow, pan motor controls the pan axis to follow, and roll motor controls the roll axis to 
follow. 
Follow Mode 
PF: pan follow, where only the pan axis follows the movement of the grip. 
PTF: pan and tilt follow, where both the pan and tilt axes follow the movement of the grip. 
FPV: pan, tilt, and roll follow, where all three axes follow the movement of the grip. 
3D Roll 360: enable to shoot footage while rotating the camera 360°. 
Portrait: enable to shoot in portrait mode. 
Custom: enable or disable any axis follow as required. 

Follow Speed 
Select the follow speed. Users can choose fast, medium, slow, and custom. 

Joystick Settings: including Joystick Speed and Smoothing settings. 

Joystick Speed: allows users to control the speed of the joystick for the gimbal. Users can choose 
fast, medium, slow, and custom. 
Joystick Smoothing: allows users to control the sensitivity of the gimbal. The lower the smoothing 
value, the more sensitive the movement of the gimbal. 

Front Dial Settings: including Dial Function and Speed settings. 

Dial Functions: allows users to set the function of the front dial. Users can choose to control the 
focus motor, focus, ISO, aperture, and roll axis.   
Dial Speed: allows users to set the response speed of the function set for the front dial. 

Advanced Settings 



Silent Mode: enable to turn off sounds including the warning tone. 
Disable Selfie: prevents accidentally entering selfie mode and interrupting recording. If disabled, 
Selfie mode will not be entered if the trigger is pressed three times. 
Horiz Calibration: use if the gimbal is unlevel when the gimbal is steady. If the issue persists, use 
Tune Manually. 
Gimbal Auto Check: tap to analyze and output the status information of the gimbal. 
Push Mode: enable to manually control the tilt and pan axis. 
More: tap to restore the gimbal parameters and Bluetooth password to default settings, choose the 
onscreen language from English and Chinese (Simplified), view the device information and 
firmware version.  
 

Button Functions 

 

Power Button 
Press and hold to power on or off. 
Tap or press twice to enter or exit sleep mode. 

 

Joystick 
Push up or down to control the movement of the tilt axis and left or right to control the movement 
of the pan axis (default setting). 

 

Camera Control Button* 
Press halfway for autofocus. 
Press once to start or stop recording. 
Press and hold to take a photo. 



 

Front Dial* 
Turn to control focus (default setting). 

 

Tap once to start ActiveTrack (requires the DJI Ronin RavenEye Image Transmission System to be 
enabled). 
Press and hold to enter Lock mode. 
Tap twice to re-center the gimbal. 
Tap three times to turn the gimbal 180° so that the camera faces you (selfie mode). 

 
M Button 
Tap to select a user profile. 
Press and hold to enter Sport mode. 
Press and hold and press the trigger twice to remain in Sport mode. Repeat to exit Sport mode. 
Quickly tap twice to enter portrait mode. 
Press three times to enter or exit 3D Roll 360. When in 3D Roll 360, move the joystick left or right 
twice to automatically rotate the camera. Tap the trigger twice to stop continuous auto rotation. 
Press and hold the M button together with the trigger to begin auto tune. 
 
* The camera control cable must be connected in order to use the functions of the camera control 
button and front dial. Note that these functions will vary according to the camera. Refer to the DJI 
RSC 2 Camera Compatibility List on www.dji.com/rsc-2 for more information. 

Ports 

NATO ports can be used for a briefcase handle and Twist Grip Dual Handle. 



Ronin App Settings 

The Ronin App is easy to control gimbal movement and parameter settings with intelligent 
functions such as Panorama, Timelapse, and Track, as well as more features of the gimbal and the 
DJI Ronin RavenEye Image Transmission System. The screenshots below are based on the iOS 
version of the app. 
 

 
Top Bar 
Sleep/Wake: Tap to enter or exit sleep mode. When DJI RSC 2 is in sleep mode, the motor will be 
powered off, but the gimbal remains powered on. 
M1: Displays the current user profile. 
Battery Level: Displays the battery level of the gimbal. 
 

About 

Settings: View your account and the quick start guide. 
Device List: Displays the device name and password. 
Firmware: Displays the firmware version. 
 

Academy 

Watch the tutorials and read the manual documents. 
 
Create 
Virtual Joystick 
Use the virtual joystick in the app to control the movement of the gimbal and to shoot. 



 

1. Control Bar: control the speed and smoothness of the gimbal by adjusting the control bar. 
Speed allows users to adjust the remote-controlled rotational speed. Smoothness allows users 
to adjust the sensitivity of the gimbal. The lower the smoothing value, the more sensitive the 
movement of the gimbal. 

2. Roll Stick: control the roll axis movement of the gimbal using the virtual joystick. 
3. Pan/Tilt Stick: control the pan and tilt axis movement of the gimbal using the virtual joystick. 
4. Recenter: tap to recenter the gimbal. 
5. Shoot/Record Button: tap to take photos or record videos. 
6. Photo/Video Toggle: tap to switch between photo and video modes. Make sure the mode is 

the same as the settings on the camera. 
 
Force Mobile 

 



Force Mobile requires the phone holder and a mobile phone mounted on a tripod or handlebar 
vertically. After enabling this feature in the Ronin app, the gimbal movement can be controlled by 
tilting and rotating your mobile phone.  
Speed determines the relationship between the rotational speed and angle. When the speed is set 
to 50, the angle of rotation for the gimbal and mobile phone is 1-to-1. The gimbal will move at an 
identical angle to the mobile phone. When the speed is set to less than 50, the gimbal will rotate 
slower than the movement of the phone. When the max speed is set higher to a higher value than 
50, the rotation of the gimbal is faster than the mobile phone. 
Smoothing allows users to control the sensitivity of the gimbal. The lower the smoothing value, the 
more sensitive the movement of the gimbal. 
Recenter: tap to recenter the gimbal. 
Shutter/Record Button: tap to take photos or record videos. 
 
Panorama 
Panorama allows users to capture a series of interconnecting still images with precise control based 
on the sensor type, lens focal length, overlap, and interval. 

 

Make sure you have connected the camera and gimbal using the corresponding camera control 
cable before using Panorama. 
Overlap: determines the overlap ratio of every photo when generating a panorama.  
The interval time between shooting photos should be set to one second more than the shutter 
time to avoid blurred footage when using a long exposure. 
After confirming the camera settings, the panorama range can be set by dragging the white dots 
on the grid map, pushing the gimbal manually, or using the virtual joystick. The total range covered 
by the endpoints and the shots required to compose the panorama is displayed above the grid 
map. The tilt axis range in Panorama is -45° to +90° in order to avoid capturing the gimbal in the 
shot, while the pan axis allows you to capture a full 360° rotation. 



Tap the shutter/record button to begin. 
 
Timelapse 

 
In Timelapse, DJI RSC 2 triggers the camera to capture still images with the set interval time and 
will automatically stop when completed. The duration for the Timelapse and the frame rate can be 
set so that DJI RSC 2 can calculate the exact number of images required. 
By enabling Push mode, users can manually adjust the pan and tilt axes before starting the 
Timelapse. Users can push DJI RSC 2 to alter the camera orientation and adjust the framing. Tap 
the virtual joystick icon to use the virtual joystick to adjust the camera orientation. 
 
Motionlapse allows users to set up to five waypoints so that the camera moves during the 
Timelapse.  
To adjust the position of a waypoint, adjust the camera to the desired position, and tap the + icon 
to confirm the waypoint. You can also use the virtual joystick to control the pan, tilt, and roll axis 
as well.  
To add another waypoint, move the gimbal to the next waypoint, and tap the + icon above the grid 
map. Afterwards, to delete a waypoint, select the waypoint and tap the trash icon. 
 
After setting up the waypoints, you can either tap Preview to make sure the Motionlapse includes 
everything or tap the shutter/record button to start shooting. Make sure the camera and gimbal 
have been connected using the corresponding camera control cable. 
 
Track 
Track is designed to capture video with up to 10 waypoints. Users need to select the waypoint 
manually by moving the gimbal or using the virtual joystick. The duration parameter below the grid 
map indicates how much time it will take for the gimbal to travel from one waypoint to the next.  



The stay time indicates how long the gimbal will remain steady at the waypoint before moving to 
the next waypoint. 

 

 

 DO NOT press the shutter button of the camera while using Track. 
 
Gaming Controller 
 

 
PS4 DualShock and Xbox controllers can be used to control the gimbal and camera. After 
connecting the controller to the mobile device and gimbal, users can control gimbal movements, 
focus and zoom, and can record videos, recenter gimbal, capture photos, and switch profiles. 



The speed and smoothness of the control sticks can be adjusted.  Set the focus value within 10 
on the camera settings for optimal performance. iOS 13 or higher, Android 9.0 or higher, and Ronin 
app v1.4.0 or higher are required. 
 
Tap How to Use to learn more about the gaming controller. 
 
Balance Adjustment 
Tap the Begin Test button and DJI RSC 2 will check the balance status and provide a score for each 
axis. Make sure the gimbal is not obstructed in any way before performing the balance test and 
follow the onscreen instructions. 

 
Motor Parameters 

 
Auto Tune: The stiffness value is determined by the payload of the gimbal. Use Auto Tune to obtain 
the stiffness value automatically after balancing. 
 
Tap Auto Tune and DJI RSC 2 automatically calculates the result based on the weight of the gimbal 
setup. Alternatively, press and hold the M button and trigger simultaneously for four seconds to 



start Auto Tune without using the app. 
The Auto Tune process takes approximately 15 to 30 seconds. After Auto Tune, you can see detailed 
motor diagnostics at the bottom of the screen. If the gimbal is properly balanced, the power value 
of the motors should be in the range of ±5. If power consumption on a particular axis constantly 
goes beyond that range, check the mechanical balance of DJI RSC 2. 
 
Stiffness: The motor stiffness adjustment allows you to fine-tune the power that is applied by the 
motors as they react and balance the weight on each axis. Make sure you leave an extra margin to 
ensure stability at all times. If the stiffness value is too high the gimbal may shake and if the value 
is too low the gimbal performance will be affected. 
 

 When using Auto Tune, make sure the three axes are unlocked, and that DJI RSC 2 is 
placed on a steady surface in Upright or Underslung mode. 

 Make sure the gimbal is balanced and the stiffness values are tuned properly every time 
you change the camera or lens. 

 
User Profile 
Three user profiles can be set and save. 

 

Choose from Pan and Tilt Follow, FPV, Customized, and 3D Roll 360. 
Speed: Determines how fast the camera travels while translating a pan, tilt, or roll movement. 
Deadband: The deadband determines how much movement the gimbal tolerates prior to 
translating the pan, tilt, and roll movement of the camera. 
Push: After enabling Push, the gimbal axis can be manually pushed to the desired position. 
 
Control Settings 
Channels 
The channel indicator provides feedback when configuring remote operation. Pan, tilt, and roll 
channels can be reassigned and each axis can also be inverted. Normal means the direction of 
movement is the same as the joystick. Inverted means the direction of movement is the opposite 



of the joystick. 
When using the joystick, you can only control CH1 and CH3, which is mapped to tilt and pan axes 
by default. You can customize channel mapping by tapping on the name of the axis on the right of 
the screen. 
 
Motion 
You can set the joystick control by adjusting deadband, max speed, smoothing, and endpoints for 
each axis. There are three default profiles for each settings. 
Deadband: When the deadband value increases, more stick movement will be required to translate 
into the actual movement of the gimbal. 
Max Speed: Allows the remote-controlled rotational speed to be adjusted.  
Smoothing: Allows you to control the sensitivity of the gimbal. The lower the smoothing value, the 
more sensitive the movement of the gimbal. 
Endpoint: Limits the rotational range of the gimbal by setting the endpoints. The pan axis has a 
slip-ring, enabling DJI RSC 2 to rotate continuously when the endpoints are set to 180°. On the tilt 
axis, you can set up the endpoints according to your requirements. Some longer lenses may hit the 
gimbal frame. Set the endpoint angle to prevent such cases. 
 
Status 

 
Settings 
Use more features such as Motor Pause, Disable Gimbal Portrait Mode, Silent Mode, System 
Calibration, Advanced Calibration, and Restore Gimbal Setup. 
 
Checklist 
When the gimbal status is abnormal, the status information is displayed here. 

Image Transmission 

With the DJI Ronin RavenEye Image Transmission System mounted, tap Connect to RavenEye on 



the home screen of the Ronin app to use the image transmission feature. 

 

 
Drag a box around the subject you want to track. The gimbal begins to track after recognizing the 
subject successfully. The appropriate speed should be set by adjusting the speed bar on the bottom 
of the screen when using ActiveTrack. Subjects may be lost if the speed is set too high and the 
stabilization may be affected if the speed is set too low. 

Tap to use Virtual Joystick and Force Mobile. 
 
Refer to the DJI Ronin RavenEye Image Transmission System User Guide for more information. 

Operation Modes 

There are four operation modes for the DJI RSC 2: Upright mode, Underslung mode, Briefcase mode, 
and Flashlight mode.  
 
Roll 360 is available when using DJI RSC 2 in Flashlight mode. The slip-ring on the pan axis enables 
DJI RSC 2 to perform a continuous roll rotation. 3D Roll 360 can be used with the grip at any 
orientation. 
To use 3D Roll 360, press the M button three times to enter or exit 3D Roll 360, or go to the User 
Profile page of Ronin app to enable 3D Roll 360. Push the joystick to the left or right to begin 3D 
Roll 360. Push the joystick to the left or right twice in quick succession to trigger auto rotation. 
 
During auto rotation: when the grip is horizontal, press the trigger twice and the camera will stop 
in an upright position. Press the trigger three times and the camera will stop in an upside-down 
position. When the grip is vertical, press the trigger twice and the camera will stop at a pan axis 
angle of 0° with the lens pointing upward. Press the trigger three times and the camera will stop 
at a pan axis angle of 180° degree with lens pointing upward. 
Set the Max Speed and Smoothing for the 3D Roll 360 in the Control settings under the User Profile 
of the Ronin app. Note that Speed and Deadband are unavailable when using 3D Roll 360. 

 



Updating Firmware 

Update the firmware using the Ronin app. An on-screen alert will be received when new firmware 
is available. Follow the on-screen instructions to update the firmware. 

Maintenance 

DJI RSC 2 is not waterproof. Make sure to protect it from dust and water during use. After use, it is 
recommended to wipe DJI RSC 2 with a soft dry cloth. DO NOT spray any cleaning liquids onto DJI 
RSC 2. 

Specifications 

External Device 

Accessory Port 

NATO port 
M4 Mounting Hole 
1/4”-20 Mounting Hole 
Cold Shoe Mount 
Video Transmission/ Follow Focus Motor Port (USB-C) 
RSS Camera Control Port (USB-C) 
Follow Focus Motor Port (USB-C) 

Input Power 

Model: RB2-3400mAh -7.2 V 
Type: 18650 2S 
Capacity: 3400 mAh 
Energy: 24.48 Wh 
Max Standby Time: Approx. 14 hours 
Charging Time：Approx. 2 hours (tested with 18W fast 
charging, PD and QC 2.0 fast charging protocols are 
supported) 
Charging temperature：5° to 40° C (41° to 104° F) 

Connections Bluetooth 5.0; USB-C  

Ronin App Requirements 
iOS 11.0 or above 
Android 7.0 or above 

Working 
Performance 

Load Weight (Reference 
Value) 

3.0 kg（Handheld） 

Maximum Controlled Rotation 
Speed 

Pan axis：360°/s  

Tilt axis：360°/s  
Roll axis：360°/s  

Mechanical Endpoint Range 
Pan axis：360° continuous rotation 

Roll axis： -240° to +95° 



Tilt axis： -112° to +214° 

Mechanical and 
Electrical 
Characteristics 

Bluetooth Operating 
Frequency 

2.40 GHz -2.4835 GHz 

Bluetooth Transmitter Power <8 dBm 

Operating Temperature -20° to 45° C (-4° to 113° F) 

Weight 

Gimbal: Approx. 1.20 kg (excl. quick-release plate) 
Quick-Release Plate: Approx.100 g 
Extended Grip/Tripod (metal): Approx. 220 g 
Extended Grip/Tripod (plastic): Approx. 160 g 

Dimensions 
Gimbal (folded): 260 × 210 × 75 mm  (excl. grip) 
Gimbal (unfolded)：400 × 185 × 175 mm  (incl. 
grip, excl. Extended Grip/Tripod) 
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