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Q Hiedani kiicovych slov

Vyhledejte kliCova slova, jako napriklad ,baterie” a ,instalace®. Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu pouzivate Adobe Acrobat Reader,

spust'te vyhledavani stisknutim klaves Ctrl + F v systému Windows nebo Command + F v systému Mac.

{b Navigace na téma

Zobrazit Gplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdete do této sekce.
[ ] .

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliSeni.

Pouzivani této prirucky
Legendy
@ varovani /N Dulezite Xt Tipy a triky Odkaz

Pred letem

Nasledujici materialy byly vyrobeny, aby uzivatelim pomohly pIné vyuzit M300 RTK.

1.V krabici

2. Zfeknuti se odpovédnosti a bezpegnostni pokyny

3. Struény privodce

4. Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovou baterii
5. Uzivatelska prirucka

Doporucuje se sledovat vSechna instruktazni videa a precist si prohla$eni o vylou¢eni odpovédnosti a bezpe¢nostni pokyny pred letem.

Stahnéte si aplikaci DJI Pilot

Pokud pouzivate mobilni zafizeni pfipojené k dalkovému ovladadi, je vyzadovana aplikace DJI Pilot. Vyhledejte E E
Naskenujte QR kod nebo navstivte https://m.dji.net/djipilot_enterprise a stahnéte si aplikaci. DJI Pilot podporuje : %
Android 5.0 nebo novéjsi. E

* Pro zvy$eni bezpecnosti je let omezen na vySku 30 ma vzdalenost 50 m, pokud neni béhem letu pfipojen nebo pfihlaSen do aplikace, véetné DJI Pilot a
vsech aplikaci kompatibilnich s letadly DJI.

Stahnéte si DJI Assistant 2 pro Matrice

Stahnéte a nainstalujte ASSISTANT 2 pro Matrice pred pouzitim.
https://www.dji.com/matrice-300/downloads

A Provozni teplota tohoto produktu je -20 ° az 50 ° C. Nespliuje standardni provozni teplotu pro vojenské pouziti (-55 ° az 125
° C), ktera je nutna k vydrzeni vétsi variability prostfedi. PouZivejte produkt fadné a pouze pro aplikace, které splriuji

pozadavky na rozsah provoznich teplot této tfidy.
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Profil produktu

Tato kapitola popisuje vlastnosti Matrice 300 RTK,
ukazuje, jak sestavit letadlo, a obsahuje schémata
letadla a dalkového ovladace s vysvétlenim

komponent.

©2020 DJI Vsechna prava vyhrazena.



Profil produktu

Uvod

MATRICE 300 RTK (M300 RTK) je vykonna primyslova roboticka platforma s pokrocilym systémem fizeni letu, 6 smérovym snimanim
a polohovacim systémem a FPV kamerou. Pro zvyseni spolehlivosti a bezpec¢nosti podporuje také CSM Radar - dal$i komponentu pro
detekci prekazek, kterou Ize namontovat na vrchol dronu. Je vybaven nékolika pokrocilymi letovymi funkcemi, véetné 6 smérového
snimani a uréovani polohy *, Al spot-check *, Smart Track *, PinPoint *, sdileni polohy, zobrazeni primarniho letu a dalsi. Vestavény

AirSense poskytuje povédomi o okolnich letadlech v okolnim vzduSném prostoru, aby byla zajisténa bezpeénost.

Jeho konstrukce draku mu dava kryti IP45 Ingress Protection v souladu s celosvétovym standardem IEC 60529. Mechanické konstrukce
spolu s rychloupinacimi podvozky a namontovanymi sklopnymi rameny usnadriuje pfepravu, skladovani a pfipravu na let. Bezpe¢nostni
majaky na horni i spodni ¢asti letadla umoZziuji identifikaci letadla v noci nebo za zhor§enych svételnych podminek. Pomocna svétla

pfistani a bezpecnost letu.

M300 RTK je kompatibilni s mnoha DJI DGC2.0 konektorovymi gimbaly, podporujicimi multi-gimbal systém, ktery mize podporovat az
tfi nezavislé gimbaly pro spInéni potfeb riznych scénait. ** Matrice 300 RTK je vybaven nékolika rozsifujicimi porty pro $irsi aplikace.

dudlnimi bateriemi zajistuje napajeni a zvySuje bezpecnost letu. Bez uZitecného zatizeni ma M300 RTK dobu letu az 55 minut. ***

Musi byt pouzit s kardanem a kamerou fady H20.

** Systémy Vision a Infracervené snimani jsou ovlivnény okolnimi podminkami. Dal$i informace naleznete v pokynech o vylou¢eni odpovédnosti a
bezpeénosti. Gimbals Ize zakoupit samostatné z oficialnich webovych stranek DJI. Podrobnéjsi informace o rozsifujicich portech, vzhiru a dolt dolt
najdete v uzivatelské prirucce

*** Vezméte prosim na védomi, Ze maximalni doba letu se méfi za idealnich letovych podminek. Skute¢na doba letu se muze lisit v zavislosti na vasem prostedi.

Hlavni rysy

Letovy ovladac¢ poskytuje bezpecny a spolehlivy letovy zazitek. Letovy zapisovac uklada kriticka data z kazdého letu. Dual IMU a
barometry design poskytuji dal$i redundanci. Letadlo se muze vznaset a Iétat v extrémné nizkych nadmoiskych vyskach a ve vnitinim

prostfedi a poskytuje 6 smérovych funkci pro detekci prekazek a uréovani polohy.

Vestavény systém AirSense vas upozorni na okolni letadla v okolnim vzdusném prostoru, aby byla zajisténa bezpecnost. Bezpeénostni
majaky na horni i spodni ¢asti letadla umozriuji identifikaci letadla v noci nebo za zhor§enych svételnych podminek. Pomocna svétla
pomahaji systému pro uréovani polohy vidéni dosahovat lepsich vykon( v noci nebo za zhor$enych svételnych podminek, zlepsuji vzlet,
pristani a bezpecnost letu. Konstrukce draku poskytuje letadlu kryti IP45 Ingress Protection v souladu s celosvétovym standardem IEC
60529.

Diky novému designu softwarové a hardwarové platformy se M300 RTK muze pochlubit nékolika inteligentnimi funkcemi. U fady H20
podporuje M300 RTK Al Spot-check pro fotografovani béhem letu pro Demo Flight, s vyjimkou Flight Mission, a letadlo muze
automaticky fotografovat na stejné pozici, kdyz se provadi kazda Flight Mission. PinPoint umoZfuje uzivatelim oznaéit pevné predméty

a sdilet polohu v redlném ¢ase. Smart Track se pouziva k autonomni identifikaci subjektt a sledovani mobilnich.

6 ©2020 DI Viechna prava vyhrazena
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objekt je vystfedén a ve spravné velikosti a diky automatickému zoomu sdili svou polohu v redlném €ase. Novy primarni letovy displej

zobrazuje nezbytny stav letu jasné a vizualné v pohledu FPV s cilem zajistit bezpecnost a efektivitu letu uzivatele.

DJI Smart Controller Enterprise (dale jen ,Smart Controller) obsahuje OCUSYNC

Enterprise technologie, schopna fidit letadlo, které podporuje tuto technologii, a poskytovat zivy HD pohled z kamery letadla. Muze
prenaset obrazova data na vzdalenost az 9,32 km (15 km) a pfichazi s fadou ovladacu letadel a kardand, jakoz i nékterymi
pfizplsobitelnymi tladitky. Vestavéna obrazovka 5,5 palce s vysokym jasem 1 000 cd / m? ma rozliSeni 1920 x 1080 pixell a obsahuje
systém Android s vice funkcemi, jako je Bluetooth a GNSS. Kromé podpory pfipojeni Wi-Fi je také kompatibiln&jsi s dalSimi mobilnimi
zafizenimi pro flexibiln&jsi vyuziti. Pro HD obrazky a video vystup je k dispozici port HDMI. Pfenosovy systém podporuje 2,4 GHz a 5,8
GHz pro zajisténi spolehlivéjsiho pfipojeni v prostredich nachylnych k rueni signalu. Sifrovani AES-256 udrzuje vas pienos dat v
bezpeci, takze si mizete byt jisti, Ze vase dllezité informace zlstanou v bezpeci. * Systém TimeSync priibézné vyrovnava letovy radic,
kameru, modul GNSS, uzite¢na zatiZzeni DJI, jakoz i palubni pfisluSenstvi prostfednictvim sady Payload SDK nebo Palubni SDK na

urovni mikrosekundy. Splfiuje poZadavky vyvojartt SDK na piesnost Gasu.

Pokrocily systém fizeni spotfeby spolu s dualnimi bateriemi zajistuje napajeni a zvysuje bezpecnost letu. Bez uzite¢ného zatizeni ma
letadlo dobu letu az 55 minut. Baterie mohou byt vyménény, kdyz nejsou vypnuty, coz umoziiuje nepretrzity nepretrzity provoz.
Kamerova jednotka je nezavisla na obrazovém procesoru, takze si mizete zvolit dokonaly gimbal a kamerovy systém (véetné
ZENMUSE) ™ XT2/ XT S **/ Z30 / H20 a H20T) pro kazdou vasi aplikaci. To znamena, Ze bez ohledu na to, kterou kameru si vyberete,
mate stejné vykonné zpracovani, které ji podporuje. M300 RTK umoziuije vice konfiguraci uzite€ného zatizeni. Podporuje vzestupny
zaveés, jediny zavésny zavés, dvojité zavésné zavésné nebo vzestupny zavés + vzestupny zavés. Je vybaven mnoha rozsifujicimi porty

poloze Ize dosahnout pfi pouziti s mobilni stanici GNSS DJI D-RTK 2 High Precision GNSS.

Inteligentni ovlada¢ muze dosahnout své maximalni pfenosové vzdalenosti (FCC) v neruené oblasti bez elektromagnetického ruseni ve vysce asi 120
metrl (120 stop). Skute€na maximalni pfenosova vzdalenost mize byt mensi nez vySe uvedena vzdalenost kvili rueni v provoznim prostiedi a skutecna

hodnota bude kolisat v zavislosti na sile ruseni. V souladu s mistnimi pfedpisy neni v nékterych zemich a regionech k dispozici frekvence 5,8 GHz

Zafizeni Zenmuse XT S je k dispozici pouze ve vybranych zemich a regionech.

2020 DJI Vsechna prava vyhrazena 7
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Priprava letadla

Instalace podvozku

Namontujte podvozek, posurite zamek pfevodovky na konec podvozku a potom jej otacejte o 90 °, dokud se tecka nebude synchronizovat

se znackou zarovnani.

& =) Ll
t >
&

Rozvijeni letadla

Vyjméte dva drzaky vrtule.

8 ©2020 DJI Vsechna prava vyhrazena
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Montaz Gimbal a kamery

3 — >

T

Stisknutim tlacitka Zarovnejte bilé a Cervené Ototte kardanovy zamek do
Odpojeni Gimbalu tecky a vlozte kardan. uzaméené polohy.
sejméte kryt.

& * Po instalaci se ujistéte, Ze je kardanovy zamek na svém misté.
* Nezapomeiite pfi ota€eni kardanového zamku stisknout tlaéitko odpojeni gimbalu, abyste vyjmuli gimbal a fotoaparat. Pfi

vyjimani kardanového kola pro dalsi instalaci by mél byt kardanovy zamek pIné otocen.

Montaz inteligentnich letovych baterii / kontrola stavu baterii

Vlozte par baterii.

Jednim stisknutim tlacitka Grovné baterie zkontrolujte stav baterie.

V222277
- - Yz = 5
0~ vysoka
N,
TN
> =
= nizka

Zapnuti letadla
Zapnout / vypnout: Stisknéte tlacitko napajeni na letadle, do 3 sekund znovu stisknéte a podrzte pro
zapnuti / vypnuti letadla, pficemz indikator napajeni sviti.

Odkaz: Stisknutim a podrzenim tladitka napajeni letadla po dobu nejméné péti sekund propojite letadlo a

inteligentni ovlada¢. Béhem propojeni bude indikator napajeni blikat.

A * Pokud je za letu za letu k dispozici pouze jedna baterie, pfistejte okamzité s letadlem a vymérite baterie co nejdfive.

* Porty PSDK a OSDK maji vestavéné teplotni senzory. Pokud je teplota zafizeni pfili§ vysoka z divodu prilis velkého

vykonu uzite¢ného zatizeni, letadlo automaticky vypne uzite¢né zatiZeni kvili ochrané.

* Ujistéte se, Ze pouzivate pfilozené baterie. NEPOUZIVEJTE zadny jiny typ baterii.

2020 DJI Véechna prava vyhrazena. 9
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Letadlo Diagram

Pohled shora

1. FPV kamera

2. Pfedni infraerveny snimaci systém

3. Forward Vision System

4. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0)
5. Tlacitko odpojeni Gimbalu

6. Ramové zbrané

7. Motory

8. Vrtule

9. ESC LED

10. Pfenosové antény

11. Pristavaci zafizeni

12. Vzduchovy filtr

13. Levy a pravy infraderveny snimaci systém
14. Levy a pravy systém vidéni

15. Inteligentni letové baterie

16. Indikatory stavu baterie

17. Tladitko stavu baterie

18. Antény D-RTK

prvnimu zavésnému portu

10 © 2020 DJI V3echna prava vyhrazena,

Pohled zespoda Zpétny pohled

19. Indikatory stavu letadla

20. Smérovy majak

21. Tlacitko napajeni / indikator

22. Infragerveny snimaci systém nahoru
28. Vrchni pomocné svétlo

24. Nahoru Vision System

25. Pomocny port

26. Port OSDK

27. Port PSDK *

28. Infragerveny snimaci systém smérem doltl
29. Systém sestupného vidéni

30. Dolni pomocné svétio

31. Beacon smérem dol

32. Zpétny infraerveny snimaci systém
33. Systém zpétného vidéni

34. Zamek baterie

35. Gimbal a fotoaparat

Dva porty PSDK na spodni ¢asti letadla také slouzi jako 1. gimbal port a 2. gimbal port. M&jte na paméti, Ze jeden sestupny zavés musi byt pfipojen k
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Schéma dalkového ovladace

1. Antény

2. Tlacitko Zpét / funkéni tlacitko
Jednim stisknutim se vratite na pfedchozi stranku a dvojim
stisknutim se vratite na domovskou stranku. Podrzenim
zobrazite pravodce pouzivanim kombinaci tlacitek. Dal$i

informace naleznete v ¢asti Kombinace tlacitek.

3. Kontrolni ty¢e

4. Stick Covers

5. Tlacitko RTH

6. Tlacitko Pauza letu

7. Piepinac rezimu letu

8. Pozice pro montazni drzak (s vestavénym modulem GPS pod
nim)

9. Stavova LED

10. LED diody stavu baterie

11. Tlagitko 5D
Vychozi konfigurace je uvedena nize. Funkce Ize nastavit v
programu DJI Pilot. Nahoru: Pfiblizeni kamery doll:

Piblizeni kamery

Vlevo: Snizit hodnotu EV Vpravo:
Zvysit hodnotu EV

Chcete-li tuto funkci povolit, piejdéte na Nastaveni> Navigace

pomoci Stick.
12. Tlacitko napajeni
13. Potvrdte tlacitko
14. Dotknéte se obrazovky
15. Nabijeci port (USB-C)
16. Lanyard Hooks
17. Rukojet’
18. Ovladaci kolecko Gimbal Pitch
19. Tladitko nahravani
20. Port HDMI
21. Slot pro kartu microSD

22. Port USB-A
Slouzi k pfipojeni externich zafizeni nebo k pfipojeni pocitace k

aktualizaci firmwaru.

23. Tlagitko zaostieni / zavérky

Poloviénim stisknutim zaostfete a poté stisknutim pofidite fotografii.

020 DJI VSechna préva vyhrazer 1
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24. Ovladaci kolecko Gimbal Pan
25. Air Vent

26. Slot pro ukladani tyCinek

27. Nahradni hole

28. Prizpusobitelné tlacitko C2
29. Prizplsobitelné tlacitko C1
30. Inteligentni baterie WB37
31. Tlagitko pro uvolnéni baterie

32. Kryt prostoru Dongle



Letadlo

Tato ¢ast popisuje funkce letového ovladace,

systému Vision a inteligentni letové baterie.




Letadlo

Profil

Letadlo M300 RTK zahrnuije letovy ovlada¢, komunikaéni systém, systémy pro vidéni, pohonny systém a inteligentni letovou baterii.

Tato ¢ast popisuje funkce téchto soucasti.

Letecky mod

Pro letadlo jsou k dispozici nasledujici rezimy letu:

Rezim P (polohovani):

Rezim P funguje nejlépe, kdyz je signal GNSS silny. Letadlo vyuziva modul GNSS a systémy Vision k lokalizaci, automatické stabilizaci
a navigaci mezi prekazkami. Pokud je povoleno snimani prekazek a jsou dostate¢né svételné podminky, maximalni thel letové polohy
je 25 °. Pokud je signal GNSS slaby a svételné podminky jsou pro systémy Vision pfili§ tmavé, letadlo pouzije k méfeni nadmorské

vysky pouze svuj barometr.

Rezim S (Sport):
Letadlo pouziva pro uréovani polohy GNSS. Reakce letadel jsou optimalizovany z hlediska pohyblivosti a rychlosti, takze je citlivéjsi na
pohyby hulky. ProtoZe jsou deaktivovany funkce vyhybani se prekazkam vpred, vzad, doleva a doprava, letadlo nebude moci ve

sportovnim rezimu detekovat prekazky a vyhnout se jim. K dispozici jsou pouze systémy Vision smérem nahoru a dold.

Rezim T (stativ):

Rezim T je zaloZen na rezimu P a rychlost letu je omezena, coz ¢ini letadlo stabiln&j$i béhem stelby.

A ¢ Funkce vyhybani se prekazkam je deaktivovana v rezimu S (Sport), coz znamena, Ze letadlo nebude schopno automaticky

se vyhnout pfekazkam na své letové draze. Budte ostraZiti a vyhybejte se prekazkam v okoli.

o Maximalni rychlost a brzdna draha letadla jsou v reZzimu S (Sport) vyrazné zvyseny. V podminkach bez vétru je nutna
minimalni brzdna draha 50 metri. Odezva letadla je vyznamné zvy$ena v rezimu S (Sport), coz znamena, ze maly pohyb
packy na dalkovém ovladadi se projevi ve velké cestovni vzdalenosti letadla. Béhem letu budte ostraziti a udrzujte

dostate¢ny manévrovaci prostor.

Pomoci prepinace rezimu letu na dalkovém ovladaci vyberte rezimy lett.

Varovani rezimu Attitude
NEPRESNUJTE z rezimu P do rezimu S nebo T, pokud nejste dostateéné obeznameni s chovanim letadla v kazdém letovém rezimu.

Pred prepnutim z rezimu P do jinych rezim( musite v aplikaci zapnout nastaveni ,Vice rezim( letu“.

Letadlo automaticky vstoupi do rezimu Attitude, jsou-li spinény obé nasledujici podminky: (1) systém vidéni neni k dispozici a (2) bud' je

slaby signal GNSS nebo dochazi k ruSeni kompasu.

V rezimu Attitude je deaktivovan systém Vision a nékteré pokrocilé funkce. Letadlo proto v tomto rezimu nemuze polohu nebo
samodinné zabrzdit a je snadno ovlivnéno okolim, coz miize vést k horizontalnimu posunuti. Pomoci dalkového ovladace umistéte

letadlo.

14020
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Manipulace s letadlem v rezimu Attitude muze byt obtizna. NELETTE letadlo pfili$ daleko, protoze byste mohli ztratit kontrolu a zpusobit
potencidlni nebezpeci. Vyhnéte se létani v oblastech, kde je signal GNSS slaby, nebo v tzkych a stisnénych prostorech. Letadlo bude

jinak nuceno vstoupit do rezimu Attitude, coz povede k potencialnim rizikiim letu, prosim co nejdfive pfistarite na bezpecném misté.

Ukazatel stavu letu

Letadlo je vybaveno prednimi LED diodami a indikatory stavu letadla. Pozice téchto LED jsou uvedeny na nasledujicim obrazku:

Predni LED diody Ukazatele stavu letadla

1. Pfedni LED diody ukazuiji orientaci letadla.

2. Indikatory stavu letadla sdéluji stav systému fidiciho letu. Dalsi informace o indikatorech stavu letadla naleznete v tabulce nize.

Q Predni LED diody a indikatory stavu letadel Ize v aplikaci DJI Pilot vypnout, aby byly nenapadné dronové operace.

Popis indikatoru stavu letadla

Normalni
L Cervena, zelena a zluta blika
RIS(CS\ RS Zapnuti a autodiagnostické testovani
B(C) T Pomalé zelené blikani Rezim P s polohovanim GNSS *
E G § £33 0ooaao Dvé zelené zablesky Rezim P se systémy Vision *
. G B Stfidavé blika zelena a modra Funkce RTK je povolena a jsou pouzita data RTK.
- Y SRR Pomalu Zluté blikani Rezim A (bez GPS a uréovani polohy)
E G £ oocoos Rychle zelené blikani Brzdéni automaticky po zjisténi prekazky
Varovani
B Y S Rychle Zluta blika Ztrata signalu dalkového ovladace
ARF Pomalu Eervena blika Upozornéni na vybiti baterie
E R T Rychle blika ¢ervena Kritické varovani pred vybitou baterii
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. Cervené blikani po dobu 5 sekund
R Chyba IMU
' (pfi provadéni CSC)

R - PIng gervend Kriticka chyba
Lo Rychle se stfidajici cervené a
ARE(Y): e eeeee Vyzaduje se kalibrace kompasu
o Zluté blikani
A G Stfidavé blika ¢ervena a zelena Funkce RTK je povolena, ale data RTK nejsou dostupna.

* Pomalé zelené blikani oznacuje rezim P a rychle zelené blikani oznacuje rezim S.

Majaky letadel

Umoziuje identifikaci letadla béhem letu v noci nebo na mistech se slabym svétlem.

q ) ( 0

(©)

Pohled shora Pohled zespoda

A Kdyz se majaky pouzivaji, NEDELEJTE se pfimo, aby nedoslo k poskozeni oéi.

Pomocna svétla letadla

Pomocna svétla umisténa v horni a dolni ¢asti letadla zlepsuiji viditelnost systému Vision za Spatnych svételnych podminek.

Qo0

Pohled shora Pohled zespoda

& Pomocné svétlo se automaticky aktivuje, kdyz je okolni svétlo pfili§ slabé a letova vyska je nizsi nez 5 m. Méjte na paméti, ze
vykon fotoaparatu kamery Vision miize byt ovlivnén, pokud je aktivovano pomocné spodni svétlo. Pokud je signal GNSS

slaby, létejte opatrné.
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Vision systém a infracerveny snimaci systém

Uvod

Pohled shora Pohled zespoda Zpétny pohled

Hlavni komponenty systému Vision jsou umistény na pfedni, zadni, levé, pravé, horni a spodni ¢asti letadla, vEetné senzorl stereo
vidéni. Infracerveny senzorovy systém se sklada ze dvou infracervenych senzord na predni, zadni, levé, pravé, horni a spodni ¢asti
letadla.

Systém Vision pouziva obrazova data, kterd pomahaji letadlu neustale hledat pfekazky a ziskavat informace o poloze letadla, a systém
infracerveného snimani pouziva infratervené moduly k detekci pfekazek pfi posuzovani vysky letadla, coz umoziuje letadlu udrzet svou

aktualni polohu a umoziiuje presnost vznasejici se uvniti nebo v jinych prostiedich.

& Pro zajidténi stabilniho letu a obecné bezpednosti letu NEZABRANUJTE vizualni a infratervené senzory.

©2020 DJI Visechna prava vyhrazena. 17
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Rozsah detekce systému Vision

Rozsah detekce systému Vision je uveden nize. Upozoriiujeme, Ze letadlo nemuZze detekovat prekazky, které se nenachazeji v

detekénim dosahu, a vyhnout se jim.

& Letadlo nemize detekovat objekty v Sedé oblasti. Prosim Iétejte opatrné. UZivatelé mohou nastavit brzdnou drahu a

vystraznou vzdalenost v aplikaci DJI Pilot. Letadlo se mUze automaticky zastavit, kdyz leti blizko brzdné drahy. Jakmile
letadlo vstoupi do varovné vzdalenosti, informace o piekazce se zobrazi jako Zluta. Kdyz je letadlo v blizkosti bezpeéné

vzdalenosti pro zabranéni prekazkam, informace o piekazce se zobrazi Cervené.

Detekéni dosah infracerveného snimaciho systému

100 mm

Detekéni dosah infradervenych senzort je 8 m. Upozoriiujeme, Ze letadlo nemuize

detekovat prekazky, které se nenachazeji v detekénim dosahu, a vyhnout se jim.

Poznamka: Nezakryvejte zonu

Poznamka k systému Vision a rozsahu detekce ultrazvukového senzoru je

zobrazena nize.

V Uhlu systému Vision mize byt chyba + 2 ° kvili chybam v procesu montaze.
Abyste predesli nehodam, NEPOUZIVEJTE zadné uzitedné zatizeni, které by
se mohlo nachazet v oblasti ,neblokujte zénu“ senzord. Pokud uzitecné zatizeni
pfijde do zény nezakazovat, doporucuje se vypnout systém vidéni v aplikaci

Pilot a letét opatrné.
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Kalibrace

Kamery systému Vision nainstalované v letadle jsou kalibrovany ve vyrobé. Pokud dojde k kolizi letadla nebo se pracovni teplota
vyznamné zménila, muze vyzadovat kalibraci pomoci DJI Assistant 2 pro Matrice. Pfipojte letadlo k pocitaci a na vyzvu v DJI Pilot

kalibrujte kamery systému Vision.

1. Zapnéte letadlo.

2. Spojte letadlo a poéita¢ pomoci kabelu USB-C.

3. Spust'te DJI Assistant 2 pro Matrice a pfihlaste se pomoci uctu DJI.

4. Kliknéte na M300 RTK a na kalibra¢ni tlacitko.

5. Umistéte boéni stranu vizualni kalibracni desky te¢kami smérem k systému Vision a dokonéete kalibraci podle pokynu v nastroji DJI

Assistant 2.

q 2\

A Po kalibraci NEVYPINEJTE ani neodpojujte kabel USB-C. Pockejte na vypodet dat.

Pouzivani systému Vision

Systém Vision umoziiuje presné vznasejici se uvnitf nebo v prostredich, kde signal GNSS neni k dispozici.

Kdyz je k dispozici signal GNSS, poskytuje systém Vision pomocné informace pro zlep$eni presnosti polohovani letadel. Systém Vision
muze dobfe fungovat, je-li do 30 m od zemé a vodorovné od 20 m od zdi nebo jinych pfedmétl na jeji stranu, coz vyzaduje povrchy s

jasnymi vzory a odpovidajici osvétleni.

Pokud jsou deaktivovany systémy Vision a Infradervené snimani, letovy rezim se pfepne do rezimu Attitude.
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Chcete-li pouzivat systém Vision, postupujte takto:

1. Ujistéte se, Ze letadlo je v rezimu P a umistéte jej na rovnou plochu. 1

()]

s
2. Zapnéte letadlo. Po vzletu se letadlo vznasi na svém misté. Indikatory stavu letadla dvakrat %

bliknou zelené, coz znamenad, Ze systém Vision funguje.

A Pokud se systém Vision vypne nebo je blokovan jinymi objekty, letadlo nebude schopno vznaset se v interiéru ve vyskach a
funkce ochrany pristani, ktera fidi rychlost pfistani, bude deaktivovana. Poznamka: Letadlo mize byt poskozeno pristanim

pfilis rychle.

Asistované brzdéni od snimani prekazek

Diky systému Vision je letadlo schopno aktivné brzdit, kdyz se prede zjistuji prekazky. Snimani pfekazek funguje nejlépe, kdyz je
osvétleni dostatecné a prekazka je jasné strukturovana. Letadlo musi letét rychlosti nejvy$e 38 km / h (62 km / h) s maximalnim Uhlem

sklonu 25 °, aby bylo mozné zajistit dostatecnou brzdnou drahu.

Pouzivani infracerveného snimaciho systému

Infracerveny snimaci systém Ize pouzit pouze k vyhybani se velkym, rozptylenym a reflexnim pfekazkam (odrazivost)
> 10%). Nezapomeiite na slepa mista (Seda) infraderveného snimaciho systému. Dolul Infraerveny snimaci systém se pouziva pro
polohovani a pomoc pii nastavovani vysky béhem vzletu a pfistani, zatimco infracerveny snimaci systém na dal$ich péti stranach slouzi

pro snimani prekazek.

Varovani systému Vision a infraterveného snimani

Pfesnost méfeni systému Vision je snadno ovlivnéna intenzitou svétla a povrchovou strukturou objektu. Infracerveny snimaci systém Ize

pouzit pouze k vyhybani se velkym, rozptylenym a reflexnim prekazkam (odrazivost> 10%).

Systém Vision NESMi spravné fungovat, pokud se nachazi v nékteré z nasledujicich situaci:

A. Létani nad monochromatickymi povrchy (napf. Cisté cerna, Gisté bila, Gisté Gervena, &isté zelena) nebo bez jasné textury.

b. Létani nad vysoce reflexnimi povrchy.

C. Létani nad vodou nebo prahlednymi povrchy.
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d. Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo pfedméty (napf. Nad pohybujicimi se lidmi, mavajici rakosim, kefi a travou).

E. Létani v oblasti, kde se osvétleni ¢asto nebo drasticky méni, nebo v oblasti, kde je nadmérné vystaveni pfimému a siinému osvétleni.

F. Létani nad extrémné tmavymi (<15 luxd) nebo jasnymi (> 10 000 luxd) plochami.
G. Létani vysokou rychlosti (nad 14 m / s ve 2 metrech nebo nad 5 m /s ve 1 metru).
h. Drobné piekazky.

i. Cocka je Spinava (napf. V disledku destovych kapek, otiski prsti atd.).

j. Scény s nizkou viditelnosti (napf. Silnd miha).

Systém infragerveného snimani NESMi poskytovat presnou vzdalenost, pokud se nachazi v nékteré z nasledujicich situaci:

A. Létani nad povrchy, které mohou absorbovat zvukové viny (napt. Cisté derné matné predméty).

b. Nad 15 m je velka oblast silnych reflektor(i (napfiklad vedle sebe je umisténo vice dopravnich znacek).

C. Drobné prekazky.

d. Zrcadlo nebo pruhledné predméty (jako jsou zrcadla, voda a sklo).

A ® Udrzujte senzory vzdy Cisté. Necistoty nebo jiné necistoty mohou nepfiznivé ovlivnit jejich t€innost.

* Systém Vision nemusi spravné fungovat, kdyz letadlo leti nad vodou. Systém Vision nemusi byt schopen rozpoznat

*® obraz na zemi za zhor$enych svételnych podminek (méné nez 100 luxd).
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Navrat domt (RTH)

Funkce Return-to-Home (RTH) vrati letadlo zpét na posledni zaznamenany domovsky bod, kdyz je silny signal GNSS. Existuji tfi typy
RTH: Smart RTH, RTH s nizkou baterii a RTH s ochranou proti selhani. Tato ¢ast popisuje tyto tfi typy RTH podrobné.

GNSS Popis

Pokud byl pfed vzletem ziskan silny signal GNSS, je domovskym bodem misto, odkud bylo
letadlo vypusténo. Intenzita signalu GNSS je indikovana ikonou GNSS

Domovsky bod &1l 11l . Méné nez 4 bary jsou povazovény za slabé

Signal GNSS. Indikator stavu letadla bude rychle blikat zelené, kdyZ je zaznamenan vychozi
bod.

A Letadlo muze detekovat pfekazky a vyhybat se jim, je-li systém Forward Vision aktivovan a jsou dostate¢né svételné podminky. Aby

bylo zajisténo, Ze se letadlo vraci domu, zatimco sméfuje dopfedu, nemuize se béhem RTH otadet nebo Iétat doleva a doprava.

Smart RTH

PouZzijte tlacitko RTH na dalkovém ovladaci a podle pokynl na obrazovce, jakmile je k dispozici GNSS, zahajte Smart RTH. Letadlo se
poté automaticky vrati k naposledy zaznamenanému domovskému bodu. PouZijte dalkovy ovlada¢ k ovladani rychlosti letadla (paka
vysky tonu) nebo vysky (paka plynu), abyste predesli kolizi béhem procesu Smart RTH. Jednim stisknutim a pfidrzenim tlacitka Smart

RTH zahdjite proces a dal$im stisknutim tlacitka Smart RTH ukoncite postup a znovu ziskate plnou kontrolu nad letadlem.

Nizkéa baterie RTH

Nizka aroven nabiti baterie se aktivuje, kdyz je inteligentni letova baterie DJI vy¢erpana do bodu, ktery mize ovlivnit bezpeény navrat
letadla. UZivateldm se doporucuje, aby se na vyzvu okamzité vratili domu nebo pristali. Aplikace DJI Pilot zobrazi upozornéni, kdyz se
spusti varovani o vybiti baterie. Letadlo se automaticky vrati do vychoziho bodu, pokud po deseti vtefinach odpocitavani nedojde k
zadné akci. Uzivatel mUze zrusit postup RTH stisknutim tla¢itka RTH na dalkovém ovladadi. Prahové hodnoty pro tato varovani jsou
automaticky stanoveny na zakladé aktualni nadmorské vysky a vzdalenosti letadla od domovského bodu. Pokud je postup RTH zru$en
po upozornéni na nizkou hladinu baterie, nemusi inteligentni letova baterie mit dostatek naboje, aby letadlo bezpeéné pristavalo, coz

mUze vést k havarii nebo ztraté letadla. Nizky stav baterie RTH Ize v aplikaci DJI Pilot vypnout.

Letadlo pfistane automaticky, pokud aktudlni irover baterii dokaZe letoun podporovat pouze tak dlouho, aby sestoupil z aktualni vysky.
Uzivatel nemuze zrusit automatické pfistani, ale mize pomoci dalkového ovladac¢e zménit orientaci letadla b&éhem pristavaciho procesu.

Indikator stavu baterie je zobrazen v aplikaci DJI Pilot a je popséan nize:

Kritické varovani pfi vybiti Dostateéna troven nabiti

baterie baterie (zelena)

Varovani o nizké

Zbyvajici doba letu

Grovni nabitf baterie

Automatické pfistani (ervena)

domu (Zluta)
Pozadovana energie pro navrat

Indikator stavu baterie
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Varovani
Stav letadla .
drovné Poznamka DJI Pilot App Letové pokyny
Indikator
baterie
Klepnutim na ,Go-home" se
letadlo vrati do vychoziho Je-li vybrana RTH, letadlo
bodu a automaticky pfistalo,  automaticky pfelétne zpét do
nebo ,Cancel” pro obnoveni  domovského bodu a aktivuje se
Varovani o nizké Baterie je témér Indikator stavu letadla o . . .. )
normalniho letu. Pokud ochrana pied pfistanim *. Uzivatelé
' biti bateri bita. Pfistat lu blika . Sa .
drovni nabit; baterie vyol n pjoma u I a nedojde k zadné akci, mohou znovu ziskat kontrolu
letadlo. CERVENE. letadlo se automaticky vrati  béhem RTH. POZNAMKA:
domu po 10 sekundéach. Varovani o nizké Urovni nabiti
Dalkovy ovlada¢ zazni baterie se znovu neobjevi poté, co
poplach. uZivatelé znovu ziskaji kontrolu.
Displej aplikace DJI Pi bude
blikat ¢ervené a letadlo Nechte letadlo automaticky
Kritické varovani  Letadlo musi Indikator stavu letadla
zacne klesat. Dalkovy sestoupit a spustte ochranu
pii vybiti baterie okamzité pristat. rychle blika
N N ovlada¢ zazni poplach. pristani *.
CERVENE.
Odhadovana zbyvajici
Odhadovana

doba zavisi na aktualni

zbyvaijici doba N/A N/A N/A
urovni nabiti baterie.

letu

* Kdyz se spusti varovani o kritické nizké Urovni nabiti baterie a letadlo zane automaticky pfistavat, zatlacte levou packu

nahoru, aby se letadlo vzneslo ve své aktualni nadmofské vysce, coz vam dava pfilezitost navigovat na vhodnéjsi misto
pristani. Barevné zony a znacky na ukazateli Urovné baterie odrazeji odhadovanou zbyvajici dobu letu. Automaticky se

* upravuji podle aktualniho umisténi a stavu letadla.

Neuspésny RTH

Failsafe RTH (povoleno v aplikaci) je automaticky aktivovano, pokud jsou dalkovy ovlada¢ a letadlo odpojeny. Failsafe RTH zahrnuje
dvé faze navratu domu: historicka draha letu a inteligentni RTH. Pokud je povolena funkce Failsafe RTH, letadlo se vrati domu na
zakladé své historické drahy letu. V maximalni vzdalenosti 50 metru se letadlo pokusi znovu pfipojit k dalkovému ovladaci. Pokud se
letadlo nemuze znovu pfipojit k dalkovému ovladaéi do 50 metrii nebo pokud letadlo pied nim detekuje prekazky (pfi navratu na cestu
domi), letadlo opusti fazi navratu domu (na zékladé své historické cesty), a vstoupit do faze Smart RTH. Pokud je dalkovy ovlada¢

pfipojen k letadlu béhem navratu doma,
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Postup RTH

1. Domovsky bod se zaznamenava automaticky.

2. Je spusténa procedura RTH, tj. Inteligentni RTH, RTH s nizkou baterii a RTH pfi selhani.
3. Domovsky bod je potvrzen a letadlo upravi svou orientaci.

4. a. Letadlo vystoupa do prednastavené polohy RTH a poté leti do vychoziho bodu, kdyZ je zemni vzdalenost letadla vétsi nez 20 m od

domovského bodu nebo pokud je vyska letu vétsi nez 30 m.

b. Pokud vy$e uvedené podminky nejsou spinény, letadlo pfistane pfimo po spusténi RTH.

5. Letadlo se vrati do vychoziho bodu a aktivuje se ochrana pied pfistanim *, aby letadlo mohlo pfistat nebo se vznaset na svém misté.

Podrobnosti viz Funkce ochrany pred pfistanim.

* Ujistéte se, Ze je v aplikaci DJI Pilot aktivovana ochrana pred pristanim.

Pouzijte napfiklad inteligentni RTK:

1. Zaznamenejte domovskj bod 2. Pomoci tiacitka RTH zahajte Smart RTH 3. Pfiprava na RTH

S i S M.

4. RTH (nastaviteln vyska) 5. Zadejte Pistévaci ochranu, abyste piistéli nebo vznaseli

( ' @ o
Vi nad HP < Faalo Al Flsao ®

Bezpecnostni upozornéni pfi poruse

20 Kdyz je systém Forward Vision deaktivovan, letadlo se nemuze vyhnout pfekazkam béhem Failsafe
m

RTH. Proto je dulezité pied kazdym letem nastavit vhodnou nadmoiskou vysku. Spustte aplikaci DJI
Pilot, zadejte Camera a klepnéte na

X nastavit nadmoiskou vyku Failsafe.

Pokud letadlo leti pod 65 stop (20 metru) a je spusténa funkce Failsafe (véetné Smart RTH, Lower
20 m
rBatteryRFH), letadlo nejprve automaticky vystoupi na 65 stop (20 metrti) od aktualni vysky. Vzestup
muzete zrusit pouze opusténim Failsafe.

Letadlo automaticky klesa a pfistava, pokud je spusténo RTH, kdyz letadlo leti v okruhu 20 stop od
T Moot i domovského bodu a vyska letadla je mensi nez 30 m. Letadlo se zastavi vzestupné a okamzité se
admofska viska

vrati do vychoziho bodu, pokud posunete levou ty¢, kdyz letadlo leti ve vySce 65 metrt (20 metrd)

nebo vys$si a je spusténa funkce Failsafe.

% Pokud je signal GPS slaby, letadlo se nemuze vratit do vychoziho bodu ([
N ||| ‘ ‘

x I|||| ] zobrazujici méné nez tfi pruhy) nebo neni k dispozici.

24 ©2020 DJI Viechna préva vyhrazena.



MATRICE 300 RTK Uzivatelsky manual

Vyhybani se pfekazkam béhem RTH
Letadlo mize béhem RTH citit a aktivné se pokousSet vyhybat se prekazkam za predpokladu, ze svételné podminky jsou vhodné pro

systém vpred Vision. Po zjisténi pfekazky bude letadlo jednat nasledovné:

1. Letadlo zpomali, kdyzZ je prekazka detekovana priblizné pfi 65 stop (20 metr1) dopredu.
2. Letadlo se zastavi a vznasi se poté zacne svisle stoupat, aby se vyhlo pfekazce. Nakonec pfestane letadlo stoupat, kdyzZ je alespori
cca. 16 stop (5 metril) nad detekovanou prekazkou.

3. RTH postup pokracuje. Letadlo bude nadale Iétat do domovského bodu v aktualni nadmoiské vysce.

Cca. 20 metr

A * Detekce prekazek je b&éhem sestupu RTH deaktivovana. Postupuijte opatrné. Aby bylo zajisténo, Ze se letadlo vraci domu

* dopfedu, nemulze se béhem RTH otacet, pokud je aktivovan systém Vision.

* Letadlo se nemlze vyhybat pfekazkam vedle nebo za nim.

Funkce ochrany pfistani
Ochrana pristani se aktivuje béhem automatického pfistani.

1. Ochrana pristani uréuje, zda je zemé vhodna pro pristani. Pokud ano, letadlo pfistane hladce.

2. Pokud ochrana pfistani zjisti, ze zemé neni vhodna pro piistani, letadlo se vznasi a ¢eka na potvrzeni pilota. Letadlo se bude
vznaset, pokud zjisti, Ze zemé neni vhodna pro pfistani, a to ani pfi kritickém vybiti baterie. Letadlo pfistane pouze tehdy, kdyz

uroven nabiti baterie klesne na 0%. UZivatelé si udrzuji kontrolu nad letovou orientaci letadla.

3. Pokud je ochrana pfistani neaktivni, aplikace DJI Pilot zobrazi vyzvu k pfistani, kdyz letadlo klesne pod 0,7 metru. Klepnutim potvrdte

nebo zatlaéte ovladaci paku po dobu 2 sekund, abyste pfistali, kdyz je prostfedi vhodné pro pfistani.

& Ochrana pfistani nebude aktivni za nasledujicich okolnosti:
* Kdyz uzivatel ovlada paky roztece / hazeni / Skrtici klapky (ochrana pred pfistanim se znovu aktivuje, kdyz se ovladaci paky
nepouzivaji)
* Pokud polohovaci systém neni pIné funkéni (napf. Chyba polohy driftu) Kdyz systém vyhledu dolt vyZzaduje opakovanou
* kalibraci. Pokud svételné podminky nestaci pro systém vyhledu dolt Pokud je pfekazka v okruhu jednoho metru letadla,

* letadlo sestoupi na 0,7 m nad zemi a vznaset se. Letadlo pfistane po potvrzeni uzivatele.

prava vyhrazena 25
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Kalibrace tézisté

Tézisté se zméni, jakmile se zméni uzitecné zatiZeni letadla. Pro zajisténi stabilniho letu je nutné znovu nainstalovat t&zisté letadla,

kdyz je nainstalovano nové uZzite¢né zatizeni.

Q * Kalibrace v prostiedi bez vétru. Ujistéte se, Ze se letadlo vznasi a béhem kalibrace je silny signal GNSS.

® Udrzuijte vizualni pfimou viditelnost letadla a vénujte pozornost bezpecnosti letu.

Pokyny pro kalibraci: V aplikaci prejdéte na Nastaveni letového ovladace a v ¢asti Automaticka kalibrace stfedu gravitace klepnéte na

Kalibrace. Béhem kalibrace budou indikatory stavu letadla svitit trvale fialové. Po dokonceni kalibrace se v aplikaci zobrazi vyzva.

Letovy zapisovaé

Letova data se automaticky zaznamenavaiji do interniho UloZisté letadla. Letadlo muZete pfipojit k pocitaci pres port USB a exportovat

tato data pomoci aplikace DJI Assistant 2 nebo DJI Pilot.

Vrtule

Pravodce pouzivanim vrtuli

M300 RTK pouziva vrtuli 2110. Vrtule 2195 je navrzena tak, aby zlepsSila maximalni letovou nadmofskou vy$ku letadla pfi zachovani
minimalniho hluku letu.

Letova nadmoiska vyska je maximalni vyska, kterou muze letadlo normalné |état, kde by rychlost vétru neméla prekroéit 12 m / s. Méjte
na paméti, Ze brzdné a akceleracni schopnosti letadla jsou snizeny blizko limitu nadmorské vysky letu. Pfectéte si nize uvedeny

diagram a dozvite se vice o pouziti vhodnych vrtuli podle hmotnosti letadla a oéekavané maximalni vysky letu.

9000
8000

7000

6000

5000 — 2010 vrtule 2195 vrtule Doporugena vyska pro pouZiti

vitule 2195

Maximéini nadmofska vyska letu (m)

3000

2000

1000

657 758 85 9

Vzletova hmotnost (kg)

A * Pouzivani vrtuli 2195 po delsi dobu snizi Zivotnost motoru. Pouzivejte pouze vrtule schvalené
* DJI. NESMISEJTE typy vrtule.

Pred kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vrtule a motory pevné a spravné nainstalovany.

* Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou viechny vrtule v dobrém stavu. NEPOUZIVEJTE staré, §tépené nebo zlomené
vrtule.

* Abyste predesli zranéni, drzte se mimo dosah a NEDOTYKEJTE se vrtuli nebo motorti, kdyz se toéi.
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Vyména vrtule
Chcete-li vyménit vrtule, pouzijte hexadecimalni kli¢ H2.5 s kulovou hlavou.

Béhem provozu se doporuduje vyménit vrtule pouze v nouzové situaci. Po ukonéeni nouzového letu kontaktujte co nejdfive technickou

podporu DJI nebo autorizovaného agenta pro opravu.

A Listy vrtule jsou ostré; zachazejte s nim opatrné.

Inteligentni baterie

Bateriova stanice ma celkem 12 bateriovych porti a miize nabijet az osm inteligentnich letovych baterii TB60 a Ctyfi inteligentni baterie

WB37. Je také zabudovan s integrovanymi koly, které usnadfiuji manipulaci s bateriovou stanici z jednoho mista na druhé.

Varovani

. Udrzujte jakékoli tekutiny (olej, vodu atd.) Zevnitf baterie.

N

. B&hem nabijeni nebo vybijeni NEVYPINAJTE bateriovou stanici a ujistéte se, Ze je dobFe vétrana a schopna odvadét teplo.

w

. Bateriova stanice je kompatibilni pouze s inteligentni letovou baterii TB60 a inteligentni baterii WB37. NEPOUZIVEJTE stanici Battery

Station s jinymi modely baterii.

IS

. Pfi pouzivani umistéte stanici baterii na rovny a stabilni povrch. Ujistéte se, Ze je zafizeni fadné izolovano, aby nedo$lo k pozaru.

o

. NEDOTYKEJTE se kovovych svorek na bateriové stanici. Pokud se objevi n&jaké negistoty, otfete kovové svorky &istym suchym

hadfikem.

[

. PFi otevirani nebo zavirani stanice baterii nebo pfi pouzivani vysunutelné rukojeti voziku davejte pozor, abyste neposkodili prsty.

~

. Vlozte baterie do ur¢enych smérQ.

®

. Tlak vzduchu v bateriové stanici se miize béhem prepravy vzduchu nebo po extrémnich zménach barometrického tlaku zménit.

Knoflik tlakového ventilu na strané stanice baterii automaticky vyrovnava tlak vzduchu.

©

. K odstranéni pisku a prachu ve stanici baterii pouzijte dmychadlo.
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Prehled

1. Slot stfidavého napéjeciho kabelu
2. Otvory pro visaci zamek

3. Zamky

4. Zatahovaci rukojet’ voziku
5. Kliky

6. Tlakovy ventil

7. Sani vzduchu

8. Port baterie WB37

9. Napéjeci port

=

12 1314 16 1718|
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10. Odvzdusnéni

11. Bateriovy port TB60

12. Vystrazna LED

13. Kontrolky stavu baterie WB37

14. LED diody stavu baterie TB60

15. LED diody stavu nabijeni WB37
16. LED diody stavu nabijeni TB60
17. Port aktualizace firmwaru (USB-C)

18. Tlacitko napajeni / indikator napajeni
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Aktivace

Pouzijte aplikaci DJI Pilot a podle pokyn( nize aktivujte Battery Station.

&

1. Piipojte stanici Battery Station k elektrické zasuvce a stisknutim tlacitka napajeni zapnéte stanici Battery Station. Pfipojte stanici

Battery Station k dalkovému ovladaci pomoci kabelu USB-C.
2. Zapnéte dalkovy ovlada¢ a spust'te aplikaci DJI Pilot.

3. Postupuijte podle pokyn( aplikace a aktivujte stanici Battery Station.

Pouzivani baterie
Nabijeni

1. Pipojte bateriovou stanici k napajeci zasuvce (100-120 Vac, 50-60 Hz / 220-240 Vac, 50-60 Hz) pomoci napajeciho kabelu.

Zasuvka napéjeni

2. Stisknutim tlacitka napajeni zapnéte stanici Battery Station.
3. Vlozte baterie do bateriovych portli a zaénéte nabijet.
A. Wi Pi vstupu 100-120 V trva GpIné nabiti baterie TB60 piiblizné 70 minut a 40
minut nabijeni od 20% do 90% urovné nabiti baterie.
b. Vtip PFi vstupu 220-240 V trvéa GpIné nabiti baterie TB60 pfiblizné 60 minut a 30 minut

k nabijeni od 20% do 90% urovné nabiti baterie.

& * U inteligentnich letovych baterii TB60 nabije stanice Battery Station nejprve obé baterie s co nejvétsim zbyvajicim nabitim.

Pokud jsou napfiklad k stanici Battery Station pfipojeny Ctyfi baterie TB60 (prvni dvé baterie maji zbyvajici 10% energie a

druhé dvé baterie maji zbyvajici energii 30%), stanice Battery Station automaticky nabiji baterie s nejvyssi zbyvajici baterii

nejprve baterie. U baterii WB37 nabije stanice Battery Station nejprve baterii s nejvy$si zbyvajici energii.

* Pokud je teplota baterie pfili§ nizka, pfed nabijenim se automaticky zahteje.
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* Dalsi informace o raznych LED diodach naleznete v ¢asti ,Popis LED diod baterie”. Spolecnost DJI nenese zadnou
* odpovédnost za $kody zplsobené nabijeckami tetich stran. Pro zajisténi bezpecnosti vybijte baterii pfed pfepravou letadla.

* Letét letadlem venku, dokud jeho uroveri vykonu neni od 20% do 30%.

* Baterie ma kapacitu 274 Wh. DodrZujte prosim piedpisy a pokyny pro cestovani s témito bateriemi vzduchem.

Zahtivani a nabijeni pfi nizké teploté

Pokud teplota klesne mezi -20 °C az 5 °C, stanice Battery Station ji pfed nabijenim zahfeje.

A Nenabijejte baterii ¢asto v prostfedi s nizkou teplotou, protoZze doba nabijeni se prodluZuje a Zivotnost baterie se mize

zkratit.

Popis LED diod baterie

Indikatory LED Popisy
Signalizace napajeni

Sviti zelené Zapnuto.

LED diody stavu baterie

Sviti zelené Nabijeni bylo dokon&eno.
Blika zelené Nabijeni.

PIné Zluta Cekani na nabijeni.

Blika Zluté Pfed nabijenim se zahfiva.
Blika dvakrat zluté Pred nabijenim se ochladi.

Baterii nelze nabijet kvuli velmi nizké teploté. Nabijte baterii namisto vyssich teplot.
Blika tfikrat zluté

PIng &ervena Chyba baterie. *
Blika &ervené Upozornéni na komunikaci s baterii, zkuste prosim jiné porty baterie.
Blika dvakrat Gervené Zkrat baterie, zkuste jiné porty baterie.

Vystrazna LED &
Blika Zluté Battery Station se aktualizuje.

Vstupni napéti je pfili§ nizké. Pouzijte prosim napdjeci zdroj, ktery spliiuje pozadavky.

PIné Zluta

Blika dervend Chyba komunikace vykonového modulu nebo jina. *
Blika dvakrat Servené Chyba zakladni desky. *

Blika cervené trikrat Chyba ventilatoru. *

Ctyii blikne cervené Chyba autotestu stanice Battery Station. *

V pfipadé chyb oznacenych * se obratte na mistniho prodejce nebo zastupce z tymu poprodejniho servisu DJI.

30020
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Popis pipani bzu¢aku

Bzucak se pouziva k oznaceni chyb, jak je uvedeno nize.

1. Kdyz je LED stavu baterie ¢ervena, bzu¢ak pipne, aby signalizoval chybu baterie.

2. Pokud je vystrazna LED ¢ervend, bzucéak pipne, aby signalizoval hardwarovou chybu Battery Station.

Specifikace
Modelka BS60
Rozméry 501 x 403 x 252 mm

Cista hmotnost

Maximalni vnitfni zatizeni

Kompatibilni uloZzené polozky

Vstup

Vystup

Vystupni vykon

Vykon bez zatizeni
Zahtivani baterie

Provozni teplota

Doba nabijeni *

Ochranné funkce

8,37 kg
12 kg

Inteligentni letova baterie TB60 x 8 WB37

Inteligentni baterie x 4 AC napajeci kabel

100-120 Vac, 50-60 Hz / 220-240 Vac, 50-60 Hz
Port inteligentni letové baterie TB60:

528V, 7Ax2@ 100-120V, 8,9 A x2 @ 220 - 240 V Inteligentni
port baterie WB37: 8,7 V, 6 A

100 - 120V, 750,0 W 220 -

240V, 992,0 W

<8 W

52,8V, 2A

-20°Caz40°C(-4°Faz 104 °F)

100 - 120 V, 70 min 220 -

240V, 60 min

Ochrana proti zpétnému toku

Ochrana proti zkratu proti

prepéti Ochrana proti proudové

ochrané pfed ochranou proti

teplotam

* Doby nabijeni jsou testovany v laboratornim prostfedi pfi pokojové teploté. Uvedené hodnoty by mély byt pouZity pouze pro informaci.
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Aktualizace firmwaru stanice Battery Station

Pomoci aplikace DJI Pilot miizete aktualizovat firmware Battery Station a sou¢asné az 8 letovych baterii TB60.

1. Vlozte baterie do bateriovych portli a zapnéte bateriovou stanici.

2. Pripojte stanici Battery Station k dalkovému ovladaci pomoci kabelu USB-C.

3. Zapnéte dalkovy ovladac a ujistéte se, Ze je pfipojen k internetu.

4. Spustte aplikaci DJI Pilot, klepnutim oteviete stranku PILOT. Pokud se ukaze, Ze pro stanici Battery Station existuje aktualizace firmwaru,
klepnéte na stranku HMS.

5. Klepnutim prejdete na stranku aktualizace firmwaru.

6. Klepnéte na tlacitko Aktualizovat vie a pockejte pfiblizné 10 minut, nez bude aktualizace firmwaru dokonéena.

A * Béhem aktualizace firmwaru nevkladejte ani nevyjimejte baterii, aby nedo$lo k selhani aktualizace baterie. Béhem aktualizace
* firmwaru neodpojujte kabel USB-C, aby nedoslo k selhani aktualizace baterie. BEéhem aktualizace firmwaru nenabijejte

* bateriovou stanici.
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Inteligentni letova baterie

Uvod do baterii

Inteligentni letova baterie TB60 ma vysoce energetické ¢lanky a inteligentni funkci nabijeni / vybijeni. Nabijeni by mélo probihat pouze
pomoci vhodnych nabijecek schvalenych spole¢nosti DJI. Pred prvnim pouzitim musi byt inteligentni letova baterie pIné nabita.

Firmware baterie je soucasti firmwaru letadla. Ujistéte se, Ze firmware v8ech baterii je aktudlni.

Funkce inteligentnich letovych baterii DJI

1. Indikator Grovné nabiti baterie: LED indikatory zobrazuji aktualni Groven nabiti baterie.

2. Nabijte nebo vybijte baterii na 40% ~ 60%, pokud NENI uréeno k pouziti po dobu 10 a vice dni. To maze vyrazné prodlouzit celkovou
Zivotnost baterie. Vybiti baterie na 60% trva pfiblizné 6 dni. Je normalni, Ze béhem procesu vybijeni miZzete citit mirné vyzafovani

tepla z baterie. MUzete nastavit vybijeci prahy v aplikaci DJI Pilot.

3. Vyvazené nabijeni: Pfi nabijeni automaticky vyrovnava napéti kazdého ¢lanku baterie.
4. Ochrana pred prebitim: Nabijeni se automaticky zastavi, kdyz je baterie pIné nabita.

5. Detekce teploty: Baterie se nenabiji, aby nedoslo k poskozeni, pokud je teplota baterie niz§i nez -20 ° C (-4 ° F) nebo vy$si nez 45 °
C (113 °F).

6. Nadproudova ochrana: Baterie se zastavi, kdyz je detekovana vysoka intenzita proudu.

7. Ochrana pred vybitim: PFili$né vybiti mize vazné poskodit baterii. Pokud je baterie vybita na 3,2 V, pokud neni v letovém rezimu,
bude aktualni vystup prerusen. Pro prodlouzeni doby letu je ochrana proti pfebijeni deaktivovana jako vybijeni baterii béhem letu. V
takovém pripadé mulze napéti baterie pod 1,8 V pfi nabijeni pfedstavovat bezpecnostni riziko, napfiklad pozar. Aby se tomu
zabranilo, baterie se nebude moci nabijet, pokud napéti jednoho ¢lanku baterie je pod 1,8 V. Nepouzivejte zadné baterie

odpovidajici tomuto popisu a vyhnéte se vaznému prebijeni, abyste zabranili trvalému poskozeni baterie.

8. Ochrana pred zkratem: Automaticky pferusi napajeni, kdyz je detekovan zkrat.

9. Ochrana pred poskozenim ¢lank( baterie: DJI Pilot zobrazi varovnou zpravu, kdyz je detekovan poSkozeny ¢lanek baterie.

10. Rezim spanku: Rezim spanku je zadan pro usporu energie, kdyz letadlo neléta.

11. Komunikace: Informace tykajici se napéti baterie, kapacity, proudu atd. Jsou pfenaseny do hlavniho ovladace letadla.

12. Vytapéni: Baterie jsou schopné pracovat i za chladného pocasi, coz zajistuje bezpecny let.

13. Vodotésny a prachotésny: Letadlo ma stupen ochrany IP45, s vliozenymi bateriemi. Pfed pouZitim si prectéte Bezpecnostni pokyny

A a Odmitnuti inteligentnich letovych baterii. UZivatelé nesou plnou odpovédnost za vSechny operace a pouziti.
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Instalace baterii

Parovani baterii

Pred prvnim pouzitim se doporucuje oznacit 2 baterie jako par a dale je pouzivat jako par (nabijet a vybijet spole¢né), aby se
maximalizovala Zivotnost a zajistil letovy vykon. Pokud jsou nainstalovany a zapnuty dvé baterie s vyznamnym rozdilem v Zivotnosti

baterii, objevi se v aplikaci vyzva k doporuéeni, abyste baterie vyménili za par s podobnym vykonem.

Zapnuti / vypnuti

Baterii Ize zapnout a vypnout az poté, co je nainstalovana v letadle.

Zapnuti: Stisknéte jednou tlacitko Napajeni, poté jej znovu zapnéte stisknutim a pfidrzenim po dobu
3 sekund. Kontrolka LED napajeni se rozsviti zelené a indikatory urovné baterie zobrazi aktuaini

stav baterie.

Vypnuti: Stisknéte jednou tlacitko Napajeni, pak znovu stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund,

aby se vypnul. Kontrolka napéjeni a indikatory stavu baterie nesviti.

Vyména baterii pfi zapnuti
Pokud je tfeba baterii vyménit ihned po pristani, mizete ji vyménit bez vypnuti letadla. Vymérite ji za jednu pIné nabitou baterii a

vyckejte 3 sekundy a poté vymérite jinou baterii.

Zahfivani baterie

Manualni vytapéni: Pokud neni do letadla nainstalovana inteligentni letova baterie, stisknéte a podrzte tlacitko Grovné baterie na baterii
po dobu ¢tyF sekund, aby se zahdjilo samoohfivani, udrzujte baterie na teploté mezi 16 ° C (61 ° F). a 20 ° C, coz je idealni rozsah
provozni teploty, po dobu pfiblizné 30 minut. Stisknutim a podrzenim tladitka Grovné nabiti baterie na dvé sekundy zastavite zahfivani.
Automatické vytapéni: Vlozte baterie do letadla a zapnéte je. Pokud je detekovana nizka teplota baterie, baterie se automaticky zahreje,

aby se udrzela teplota mezi 16 ° Ca 20 ° C.

Upozornéni na nizkou teplotu:

1. Vykon inteligentni letové baterie je vyrazné snizen pfi letu v prostfedi s nizkou teplotou (teploty pod 5 5). Pfed kazdym letem se

ujistéte, Ze je baterie pIné nabita a napéti clanku je 4,4 V.
2. Ukoncete let, jakmile DJI Pilot zobrazi ,Varovani nizké hladiny baterie“ v prostfedi s nizkou teplotou. Po spusténi této vystrahy budete
stale moci fidit pohyb letadla.

3. Za extrémné chladného pocasi nemusi byt teplota baterie dostate¢né vysoka ani po zahfati. v
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v téchto pfipadech baterii podle potfeby izolujte.
4. Pro zajisténi optimalniho vykonu baterie udrzujte teplotu baterie nad 16 °C.

5. V prostfedi s nizkou teplotou bude trvat déle, nez se baterie zahfeji. Doporucuje se pred pouzitim baterii udrzovat v teple, aby se
zkrétila doba zahfivani.

Kontrola drovné baterii

Kdyz je baterie vypnuta, stisknéte jednou tlagitko Uroveri nabiti baterie a indikatory stavu baterie zobrazi aktualni trovef nabiti baterie.

(722272724
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Indikatory stavu baterie zobrazuji, kolik energie zbyva. Kdyz je baterie vypnuta, stisknéte jednou tlacitko Napajeni a indikatory urovné
baterie zobrazi aktualni urover baterie. Podrobnosti viz nize.

Indikatory stavu baterie také zobrazi aktualni stav baterie béhem vybijeni. Ukazatele jsou definovany nize.

© : LED sviti. C : LED nesviti. =5t LED blika.
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D-RTK

Uvod

dosahnout pouzitim mobilni stanice GNSS DJI D-RTK 2 High Precision GNSS.

Povolit / zakdzat RTK

Pred kazdym pouzitim se ujistéte, Ze je povoleno ,Aircraft RTK" a zda je spravné nastaven typ sluzby RTK (mobilni stanice D-RTK 2). V aplikaci
piejdéte na Zobrazeni kamery> > RTK pro zobrazeni a nastaveni. Pokut*nepouzivate funkci RTK, vypnéte ji. Jinak se letadlo nebude moci

vzlétnout, pokud nebudou k dispozici Zzadné diferencialni udaje.

Pouzivani mobilni stanice DJI D-RTK 2

1. Dokonceni propojeni mezi letadlem a mobilni stanici, véetné nastaveni, najdete v UZivatelské prirucce k mobilni stanici D-RTK 2.

2. Na strance Nastaveni RTK v aplikaci vyberte typ sluzby RTK jako ,D-RTK 2%, pfipojte mobilni stanici podle pokyn(i a pockeijte, az
systém zacne hledat satelity. Na strance Nastaveni RTK stav umisténi letadla ve stavové tabulce zobrazi ,FIX*, coz znamend, ze

letadlo ziskalo a pouzilo diferencialni data z mobilni stanice.

3. Dosah mobilni stanice D-RTK 2: 12 km (CC / FCC), 6 km (SRRC / CE / MIC).

Pouziti vlastni sité RTK

Muzete pfipojit Dongle ke vzdalenému ovladadi nebo pouzit aplikaci k pfipojeni k Wi-Fi a povolit internetové siti pouzivat RTK Custom
Network RTK. Vlastni sit' RTK Ize pouzit k nahrazeni zékladnové stanice RTK. Chcete-li odesilat a pfijimat riizna data, pfipojte Ucet RTK

Custom Network RTK k uréenému serveru Ntrip. UdrZujte dalkovy ovlada¢ zapnuty a pfipojenou k internetu.

1. Ujistéte se, Ze jsou dalkovy ovladac a letadlo propojeny a aplikace je pfipojena k internetové siti.

2.V aplikaci prejdéte na Zobrazeni kamery> > R¥K, vyberte typ sluzby RTK jako ,Vlastni sit RTK", vypliite hostitele, port, G¢et, heslo,

pfipojny bod Ntrip a poté provedte nastaveni podle pokynt.

3. Pockejte na pfipojeni k serveru Ntrip. Na strance Nastaveni RTK stav umisténi letadla ve stavové tabulce zobrazi ,FIX*, coz

znamena, zZe letadlo ziskalo a pouzilo diferencialni data z mobilni stanice.
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DJI AirSense

Letadla a vrtulniky s vysilaem a pfijimacem ADS-B budou aktivné vysilat letové informace véetné umisténi, letové drahy, rychlosti a
vysky. DJI AirSense to piijima pomoci ADS-B transceivert prostiednictvim zabudovaného pfijimace nebo internetového pfipojeni.
Instalovany UAVs DJI AirSense mlize ziskat informace o poloze, orientaci a rychlosti ze zabudovaného vysilace ADS-B s posadkou
letadla (podporovaného standardu 1090 ES a UAT), vypocitat skute€nou Uroveri rizika kolize a odeslat varovani uzivateli. Systém bude
analyzovat potencialni riziko kolize porovnanim polohy letounu nebo vrtulniku a véasnym upozornénim pilotd prostfednictvim aplikace
DJI Pilot.

DJI AirSense poskytuje uzivatelim informace o okolnich letadlech a vrtulnicich, aby byla zajisténa bezpe¢nost letu. Systém aktivné
neovlada dron, aby se zabranilo pfiletim letadel nebo vrtulnikd. VZzdy létejte s letadlem na dohled a budte opatrni. Kdyz dostanete

upozornéni, snizte svou nadmorskou vySku. Méjte na paméti, ze DJI AirSense ma nasledujici omezeni:

1. Mize piijimat pouze zpravy odeslané letadly a vrtulniky nainstalovanymi s vystupnim zafizenim ADS-B a v souladu s normami
1090ES (RTCA DO-260) nebo UAT (RTCA Do-282). Zafizeni DJI nebudou pfijimat souvisejici vysilaci zpravy ani vysilat varovani

letadlim nebo vrtulnikiim bez vystupi ADS-B nebo s nefunk&nimi vystupy ADS-B.

2. Pokud mezi letadly nebo vrtulniky a letadly DJI existuje piekazka nebo ocelova konstrukce, systém nebude schopen pfijimat zpravy

ADS-B zaslané letadly nebo vrtulniky ani odesilat varovani. Keenly pozorujte své okoli a létejte opatrné.
3. Varovani mohou byt zasilana se zpozdénim, pokud je DJI AirSense ruSeno okolim. Keenly pozorujte své okoli a létejte opatrné.

4. Varovani se neposilaji, kdyz letadlo DJI neni schopno ur¢it jeho umisténi.

5. Nelze piijimat zpravy ADS-B zasilané letadly nebo vrtulniky ani odesilat varovani, pokud jsou deaktivovany nebo nespravné nakonfigurovany.

Za predpokladu, Ze spojeni mezi letadlem DJI a pilotnim dalkovym ovladacem je stabilni, pokud systém potvrdi moznost kolize, vysle
fadu varovani na zakladé vzdalenosti mezi dronem a letadly nebo vrtulniky. Doporucujeme, aby operator sestoupil z vysky ihned po

prvnim varovani, aby nedoslo ke kolizi, a v pfipadé potieby vybral jinou letovou cestu.

Varovani eskalace:

Prvni varovani (nebo ,nejniz8i“) trovné se objevi, kdyz je detekovano letadlo s posadkou. VSechna zjisténa letadla se zobrazi v aplikaci
(az 10 letadel najednou). Vénuijte pozornost zajisténi bezpecnosti letu. K druhé (nebo ,stfedni®) vystrazné hladiné dochazi dva kilometry

od letadla s posadkou. Vénujte pozornost, abyste se vyhnuli nebezpe¢nym ds.

Treti (nebo ,nejvyssi‘) vystraha urovné se vyskytuje jeden kilometr od letadla s posadkou. Vyhnéte se okamzité letadlu s posadkou.

4

Modra: Varovani prvni trovné Zluta: Varovani druhé trovné Cervena: Varovani tfeti Grovng
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RozSitujici porty

M300 RTK nabizi nékolik rozsifujicich portd SDK v horni a dolni ¢asti letadla. Tyto rozsifujici porty umoziiuji vyvojafiim prozkoumat vice

Pohled shora Pohled zespoda

Q M300 RTK podporuije tfi porty PSDK a jeden port OSDK. Externi napdjeci kapacita portu PSDK je 17,0V /13,6 V4 A.
Externi napajeci kapacita portu OSDK je 24 V 4 A. Tyto Ctyfi porty SDK obsahuji omezeni vykonu 180 W.

Stupen kryti IP45

Ve stabilnich laboratornich podminkach dosahuje M300 RTK stupné ochrany IP45 podle norem IEC60529, je-li vybaven inteligentnimi
letovymi bateriemi TB60. Tento stuperi ochrany v8ak neni trvaly a po dlouhodobém pouzivani se mize ¢asem snizovat. NIKDY

nelétejte, kdyz mnozstvi srazek presahne 100 mm / 24 h. NEPOKLADEJTE ramena ramu za de$té.

Pied vlozenim baterii se ujistéte, Ze jsou porty baterii, porty prostoru pro baterie, povrchy baterii a povrchy prostoru pro baterie

suché.

Pred nabijenim baterii se ujistéte, Ze porty a povrchy baterii neobsahuiji Zadnou tekutinu. Pfed zabalenim letadla do kufru se ujistéte,

Ze je bez jakékoli kapaliny peclivym otfenim.

Zaruka na produkt se nevztahuje na poskozeni vodou.

Letadlo nedosahuje kryti IP45 za nasledujicich okolnosti: Sklopena ramena ramu.
.

* Pouzivate jiné nez inteligentni letové baterie M300 RTK TB60. Kryt portl neni spravné pfipojen.

* Vodotésna zatka horni skofepiny neni pevné pfipevnéna k horni skofepiné.

* Letadlo je rozbité z ruznych divodd, jako je rozbité skofepiny letadla, selhani vodotésného lepidla atd.




Dalkovy ovladaé€

Tato ¢ast popisuje funkce dalkového ovladace, ktery

zahrnuje provoz letadla a dalkového ovladace.

@
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Dalkovy ovladaé

Profil

DJI Smart Controller Enterprise (dale jen ,Smart Controller) je vybaven technologii OcuSync Enterprise, ktera je schopna fidit letadlo,
které tuto technologii podporuje, a poskytuje Zivy HD pohled z kamery letadla. MizZe pfenaset obrazova data na vzdalenost az 9,32 km
(15 km) a pfichazi s fadou ovladacu letadel a kardand, jakoz i nékterymi piizpUsobitelnymi tlacitky. * Vestavéna obrazovka 5,5 palce s
vysokym jasem 1 000 cd / m? ma rozliSeni 1920 x 1080 pixell a obsahuje systém Android s vice funkcemi, jako je Bluetooth a GNSS.

Kromé podpory pfipojeni Wi-Fi je také kompatibilnéjsi s dal§imi mobilnimi zafizenimi pro flexibilnéj$i vyuziti. Inteligentni ovladaé ma s

vestavénou baterii maximalni pracovni dobu 2,5 hodiny. Pfi pouZziti inteligentni baterie WB37 maximalni pracovni doba mlze byt

prodlouzena na 4,5 hodiny. **

* Inteligentni ovlada¢ muze dosahnout maximalni prenosové vzdalenosti (FCC) v nerusené oblasti bez elektromagnetického ruseni v
nadmorské vysce asi 120 metr. Skuteéna maximalni pfenosova vzdalenost miize byt mensi nez vy$e uvedena vzdalenost kvuli

ruSeni v provoznim prostfedi a skutec¢na hodnota bude kolisat v zavislosti na sile ruseni.

H

Maximalni provozni doba se odhaduje v laboratornim prostiedi pfi pokojové teploté, pouze pro informaci. Kdyz inteligentni ovladac

nap4dji jina zafizeni, zkracuje se doba béhu.

* Standardy shody: Dalkovy ovladaé vyhovuje mistnim zakontim a predpistim.

* Rezim Stick: Ovladaci prvky Ize nastavit na reim 1, rezim 2 nebo na viastni rezim. NEPOUZIVEJTE ve stejné oblasti vice

A nez tfi letadla (zhruba velikost fotbalového hfiste), aby nedo$lo k ruSeni pfenosu.

Ptiprava dalkového ovladace

Nabijeni
Nabijeni dalkového ovladace
Po vypnuti (pomoci standardni nabijeky USB pfi pokojové teploté) trva tplné nabiti inteligentniho ovladace pfiblizné 2 hodiny a 15

minut.

Zasuvka napajeni

(100 - 240 V) USB nabijecka Kabel USB-C

()

A * K nabijeni inteligentniho ovladage pouzijte oficialni nabije¢ku USB. Pokud neni k dispozici standardni nabijecka USB,

doporucuje se pouzit napajeci adaptér USB s certifikaci FCC / CE o jmenovitém vykonu 12V /2 A.

* Aby nedoslo k vybiti, dobijte baterii nejméné kazdé tfi mésice - pfi delSim skladovani se baterie vybije.




MATRICE 300 RTK Uzivatelsky manual

Externi baterie

1. Pfipojte bateriovou stanici k elektrické zasuvce (100-120 Vac, 50-60 Hz / 220-240 Vac, 50-60 Hz).
2. Stisknutim tlacitka napajeni zapnéte stanici Battery Station.

3. Vlozte baterie do bateriovych portli a zaénéte nabijet. Bateriova stanice nejprve nabije baterii s nejvyssi zbyvajici energii.

Zasuvka napéjent

Montaz inteligentni baterie WB37

(Dstisknéte a podrite tladitko pro uvolnéni baterie.
(2Vlozte inteligentni baterii do piihradky na baterie. Ujistéte se, ze spodni &ast baterie je
zarovnano se znackovaci ¢arou v pfihradce.

(32atladte baterii smérem dold.

Q Chcete-li vyjmout inteligentni baterii, stisknéte a podrzte tlacitko pro uvolnéni baterie a potom baterii zatlacte nahoru.

Montaz 4G Dongle a SIM karty

& * Pouzivejte pouze dongle schvalené DJI.
¢ KIli¢ a SIM karta umozriuji inteligentnimu ovladadi pristup k siti 4G. Nezapomeiite je nasazovat spravné, jinak nebude

pristup k siti k dispozici. Dongle a SIM karta jsou vylouceny.
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Sejméte kryt prostoru dongle.

Vlozte hardwarovy kli¢ do portu USB se SIM kartou vioZzenou do hardwarového adaptéru.

Pevné nasadte kryt.

Nastaveni antén

Zvednéte antény a upravte je. Sila signalu inteligentniho ovladace je ovlivnéna polohou antén.
Pokud je Uhel mezi anténami a zadni stranou inteligentniho ovladace 80 ° nebo 180 °, mize

spojeni mezi inteligentnim ovladac¢em a letadlem dosahnout jeho optimalniho vykonu.

Instalace dal$ich mobilnich zafizeni

U ostatnich mobilnich zafizeni (napf. IPhones, iPad) je nutna montazni konzola pro obrazovku a vhodny kabel USB. *

Montaz drzaku obrazovky

SRR T —
g4

* Podporovéno pozdgji
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Montaz mobilniho zafizeni

Ujistéte se, Ze je Cast B Zajistéte montazni Pro nastaveni tésnosti osy

odeméena. Pfipojte ¢ast B k drzak. naklonu pouZijte pfiloZzenou

Casti A.

minci nebo Sroubovak.

(rmasknout tiagitio
k uvolnéni

svorky.
@misléte svuj mobilni telefon

zafizeni a upravte
svorku pro zajisténi.

(3 FPfipojte sviij
mobilni zafizeni s
kabelem USB.

PFipojeni ovladacich tycinek

Pripojte ovladaci paky k dalkovému ovladaci podle nize uvedenych kroku.

Zvednéte antény Odstraiite ovladaci ty&inky Otacenim pripojte ovladaci

tycky

Q Ovladaci tycinky Ize uloZit do Ulozného otvoru pro ty€inky na zadni strané dalkového ovladace.

DJI Viechna prava vyhrazena,
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Provoz dalkového ovladace

Kontrola stavu baterie a zapnuti
Kontrola Grovné vnitfni baterie

Zkontrolujte vnitfni Uroven baterie podle kontrolek LED stavu baterie. Stisknutim tlacitka napajeni jej jednou vypnéte.

Jednim stisknutim tladitka napajeni, opétovnym stisknutim a pfidrzenim na nékolik sekund zapnete / vypnete inteligentni ovladac.

& PFi pouzivani externi inteligentni baterie WB37 je stale nutné zajistit, aby interni baterie méla urcité mnozstvi energie. Jinak

nelze inteligentni ovlada¢ zapnout.

Kontrola turovné externi baterie

Metoda 1: Stisknéte tlacitko externi baterie, stav baterie se zobrazi ve formé LED svétel.

S iy
@

fet

Qs

© Vysoky

Metoda 2: Zkontrolujte procentualni stav nabiti baterie ve stavovém fadku hlavni stranky dalkového ovladace.

Popis nabijeni a vybijeni

Nabijeni

A. Dalkovy ovladac neni aktivovan, interni baterie mize dosahnout az 60% urovné baterie a po aktivaci mize dosahnout 100%.
b. Interni baterie dalkového ovladace v sou¢asné dobé podporuje nabijeni pomoci standardni nabijecky a externi baterie (WB37).

C. Pokud se externi baterie pouziva k nabijeni samostatné, Ize vnitini baterii nabit az na 50%.

d. Kdyz se pracovni teplota lisi, rychlost nabijeni se méni.
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Vybijeni

A. Pokud jsou nabijecka a externi baterie pfipojeny sou¢asné, nabijecka dodava napajeni dalkovému ovladaci.

b. Pokud je pfipojena pouze externi baterie, externi baterie bude napajet dalkovy ovladac¢. Jakmile je vSak externi baterie vybita, bude

interni baterie napajena.

Propojeni
Pokud je inteligentni ovlada¢ zakoupen spole¢né s letadlem, dalkovy ovladac je jiz k letadlu pfipojen a Ize je pouzit pfimo po aktivaci
dalkového ovladace a letadla. Pokud byl inteligentni ovladac a letadlo zakoupeno samostatné, postupuijte podle nize uvedenych krokd a

pfipojte dalkovy ovladac¢ k letadlu.

Metoda 1: Pouziti tladitek inteligentniho ovladace

1. Zapnéte dalkovy ovlada¢ a letadlo.
2. Stisknéte soucasné piizpUsobitelné tlacitko C1, C2 a Record. Stavova LED dioda blika modie a ovlada¢ dvakrat pipne, coz znamena,
Ze propojeni bylo zahajeno.

3. Stisknéte propojovaci tlacitko na letadle. Pokud je propojeni Uspé$né, bude stavova LED dalkového ovladace svitit zelené.

Metoda 2: Pouziti DJI Pilot

1. Zapnéte dalkovy ovladac a letadlo. Na domovské strance klepnéte na ,Pilot a pfihlaste se pomoci uétu DJI.

2. Klepnéte na ,Zadat zafizeni*, vyberte ,Pfipojit k letadlu“ a podle pokynu spust'te propojeni.

3. Vyberte ,Vstup do zobrazeni kamery* a klepnéte na .1l v zobrazeni kamery. Prejdéte dolu, klepnéte na ,Vzdaleny
Propojeni fadice “a potvrdte klepnutim na, OK *“.

4. Stavova LED blika modre a dalkovy ovlada¢ dvakrat pipne, coz znamena, Ze propojeni bylo zahajeno.

5. Stisknéte propojovaci tlacitko na letadle. Pokud je propojeni Uspé&sné, bude stavova LED dalkového ovladace svitit zelené.

Metoda 3: Pouziti rychlého nastaveni
1. Zapnéte dalkovy ovladac a letadlo.
-
2. Prejetim prstem doll z horni Easti obrazovky oteviete Rychlé nastaveni. Klepnéte na ~= zadits propojovanim.
3. Stavova LED blika modfe a dalkovy ovlada¢ dvakrat pipne, coz znamena, Ze propojeni bylo zahajeno.

4. Stisknéte propojovaci tlacitko na letadle. Pokud je propojeni ispésné, bude stavova LED dalkového ovladace svitit zelené.

* Béhem linkovani se ujistéte, ze se dalkovy ovlada¢ nachazi v okruhu 0,5 m od letadla. Pfi pfihlaSeni pomoci G¢tu DJI se

* ujistéte, Ze je dalkovy ovladac pfipojen k internetu.
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Provoz letadla

Ovladani letadla

Tato ¢ast vysvétiuje, jak ovladat orientaci letadla pomoci dalkového ovladace. Ovladani Ize nastavit na rezim 1, rezim 2

nebo rezim 3, nebo na vlastni rezim.

Rezim 1

QoW

sl o»

Vievo, et Zejo

o) ()

ot vievo oot vpravo

Leva hal Vpred § Prava hul
N |
it | o &
o W+
s Y
Rezim 2
Leva hul Prava hul s
0 i s I
AN VA
$ |
| 9
e ) @ - »
Rezim 3
Leva hal Vored § Prava hl
T N &
® § © ) —
¥ | ¥ 3

Rezim Stick je ve vychozim nastaveni nastaven na rezim 2.

Stick Neutral / Mid-Point: Ovladaci ty¢inky jsou vystfedény.

Posunuti ovladaci paky: Ovladaci tyce jsou tlaceny smérem od stredu.
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Dalkovy
ovlada¢ Letadlo Poznamky
(rezim 2)
Posunutim levé packy nahoru a doli se zméni vyska
letadla.
Leva hal NAHORY Zatla¢te hulku nahoru a sestupem dolli. KdyZ jsou obé hole

¥

Dol

vystifedény, letadlo se vznasi na svém misté.

Cim vice je htl vytladena ze stiedni polohy, tim rychleji se letadlo
zméni nadmofrskou vyskou. Vzdy zatlacte paku jemné, abyste

zabranili nahlym a neocekavanym zménam vysky.

@lO] 2

Odbosit viewo

Posunutim levé packy doleva nebo doprava se ovlada smérovka a
rotace letadla. Zatlacte nemocného doleva, abyste letadlo otogili proti
sméru hodinovych rucicek, a zatlacte hilku doprava, abyste letadlo
otocili ve sméru hodinovych rucicek. Pokud je hil vystfedéna, letadlo
si zachova svou aktualni orientaci. Cim vice je hlil vytlaéena ze stfedni

polohy, tim rychleji se letadlo otaci.

Prava hul

«er)

\ 4

Pozpatku

Posunutim pravé packy nahoru a doltl zménite sklon letadla
vpred a vzad.

Zatlacte packu nahoru, abyste létali dopfedu a dold, abyste Iétali vzad.
Pokud je hil vystfedéna, letadlo se umisti na misto. Pro vétsi uhel

sklonu a rychlejsi let zatlacte ty¢ dale od stfedové polohy.

Qo

Zejo

Pohybem pravého pakového ovladace doleva a doprava se zméni levy a
pravy sklon letadla.

Zatlacte doleva pro létani doleva a doprava pro étani doprava. Pokud je
hil vystfedéna, letadlo se umisti na misto. Pro vétsi ahel sklonu a

rychlejsi let zatlate ty¢ dale od stfedové polohy.

& ¢ Dalkovy ovlada¢ udrzujte mimo dosah magnetickych material(i, aby nedoslo k ovlivnéni magnetickym rusenim.

* Aby se predeslo poskozeni, doporucuje se béhem prepravy nebo skladovani vyjmout ovladaci ty¢ky a uloZit je do

ulozného slotu na dalkovém ovladadi.
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Prepinac rezimu letu

Prepnutim prepinace vyberte letovy rezim. Vyberte mezi rezimem T, reZzimem P a rezimem S.

Pozice Letecky méd
1if
D)) Pozice T T Rezim T (stativ)
Tes
@ @i}) Pozice P P Rezim P (polohovani)
LA s Rezim S (Sport)

) T rorces

T-rezim (stativ): Letadlo vyuziva systémy GNSS a vision pro lokalizaci, stabilizaci a navigaci mezi pfekazkami. V tomto rezimu je
maximalni rychlost letu omezena na 15,7 mph (25,2 km / h). Odolnost viici pohybum hlky je také snizena pro plynulejsi a
kontrolovanéjsi pohyb. Rezim P (Poloha): Rezim P funguje nejlépe, kdyz je signal GNSS silny. Letadlo vyuziva GNSS, Vision Systems a
Infracerveny snimaci systém ke stabilizaci, vyhybani se prekazkam a sledovani pohybuijicich se objektu. V tomto rezimu jsou k dispozici
pokrocilé funkce jako TapFly a ActiveTrack. Rezim S (Sport): Hodnoty zesileni pfi manipulaci s letadlem jsou upraveny tak, aby se

Zlepsila ovladatelnost letadla. V tomto reZimu jsou deaktivovany systémy Vision.

Bez ohledu na polohu prepinace na dalkovém ovladadi zaina letadlo ve vychozim nastaveni v rezimu P. Chcete-li pfepnout letové rezimy, nejprve
P . .
pejdéte do zobrazeni kamery v DJI Pilot, klepnéte na X, apovolte ,Vice letl

Rezimy “. Po povoleni vice letovych rezimu pfepnéte prepinac do polohy P a poté do polohy S nebo T, chcete-li pfepnout letové rezimy.

Tlacitko RTH

Stisknutim a pfidrzenim tlac¢itka RTH zahajite navrat do domovské polohy (RTH) a letadlo se
vrati do posledniho zaznamenaného domovského bodu. Opétovnym stisknutim tlacitka zrusite
RTH a znovu ziskate kontrolu nad letadlem. DalSi informace o RTH naleznete v ¢4sti Navrat na

domovskou stranku v uZivatelské prirucce letadla.

-:Q:- V rezimu rozsifeného dualniho operatora nemutze dalkovy ovladag bez fizeni letu pouzit toto tladitko ke spusténi a zastaveni

funkce RTH.

PrizpUsobitelna tlacitka

Funkce tlacitek C1, C2 a 5D se nastavuiji v programu DJI Pilot. Vychozi konfigurace jsou nasledujici: C1: Znovu centrujte kardan.

C2: Pfepinani pohledu kamery mezi riznymi fotoaparaty.
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Optimalni pfenosova zéna

Pokuste se udrzet letadlo v optimaini pfenosové zéné. Pokud je signal slaby, upravte antény nebo lette blize.

Ujistéte se, Zze antény sméfuji k letadlu. Pokud je ihel mezi anténami a zadni stranou inteligentniho ovladace 80 ° nebo 180 °, mize

spojeni mezi dalkovym ovladaem a letadlem dosahnout jeho optimainiho vykonu.

Vsimnéte si, ze vy$e uvedené ilustrace neodrazeji skute¢né vzdalenosti mezi uzivatelem a letadly a slouzi pouze pro informaci.

A ¢ Nepouzivejte bezdratova zafizeni, ktera pouzivaji stejna frekvenéni pasma jako inteligentni ovlada¢. V redlném provozu
¢ aplikace DJI Pilot vyda vyzvu, aby varovala, Ze pfenosovy signal je slaby, a prosim upravte antény, abyste zajistili, ze

letadlo je zpét na optimalni pfenosovy rozsah.

Ovladani fotoaparatu
Porizujte videa a fotografie pomoci tladitka zaostieni / zavérky a tlacitka nahravani na dalkovém ovladaci.

1. Tlacitko zaostfeni / zavérky
Stisknutim pofidite fotografii. Je-li vybran rezim Burst, bude pfi trvalém stisknuti tlagitka vyfotografovano vice fotografii. V aplikaci

DJI Pilot nastavte rezim zavérky.

2. Tlagitko nahréavani

Jednim stisknutim spustite nahravani videa a dal$im stiskem zastavite.

Ovladani Gimbal

Pomoci levého a pravého ciselniku upravte vysku zavitu a posun.

Levy cifernik ovlada naklon zavitu. Otocte koleCkem doprava a kardan se posune tak,
aby ukazoval nahoru. Otocte kole¢kem doleva a kardan se posune tak, aby ukazoval

é» dold. Fotoaparat ztstane ve své aktualni poloze, kdyz je Ciselnik staticky.
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Pravy cifernik ovlada kardanovou panev. Otocte koleckem doprava a kardan se posune ve
sméru hodinovych rucicek. Otocte koleckem doleva a kardan se posune proti sméru

@‘ hodinovych ruciek. Fotoaparat zustane ve své aktualni poloze, kdyz je Ciselnik staticky.

Pokrogily rezim s dualnim operatorem
Uvod
M300 RTK podporuje rezim Advanced Dual Operator Mode, ktery umoZziiuje pfipojeni dvou vzdalenych ovladacl ke stejnému letadlu. V
tomto rezimu maji dva dalkové ovladace stejnou prioritu a nemaji Zzadné predem piifazené role. BEhem provozu dva piloti prebiraji

kontrolu na zakladé svych pozadavkl a rozhoduji, ktera palubni zafizeni, jako jsou letadla, gimbal a kamera, mohou byt v sou¢asné

dobé provozovana, coz umoziiuje flexibilnéj$i ovladani.

Existuji dva typy Fizeni, véetné fizeni letu letadla a kardanového fizeni. U dalkového ovladace s fizenim letu letadla mize fidit orientaci

letadla. U dalkového ovladace s gimballovym ovladanim muaze ovladat pohyb gimbal a kamery.

Konfigurace rozs$ifeného rezimu duainiho operatora

Pred pouzitim musi byt dalkovy ovlada¢ A a dalkovy ovlada¢ B propojeny samostatné. Chcete-li dokoncit propojeni, postupujte takto:

Propojeni dalkového ovladace

1. Spustte aplikaci DJI Pilot.

2. Zadejte ,Camera"“ a klepnéte na ﬁ aill - Délkovy ovlada€ je pfipraven k propojeni.

3. V rozeviracim seznamu Rozsifeny rezim dvojitého operatora vyberte dalkovy ovladac jako ovlada¢ A nebo ovladac¢ B. Klepnutim na

rozbalovaci okno potvrdte propojeni.

Pouziti roz§ifeného rezimu dvojitého operatora
1. Ujistéte se, Ze jsou k letadlu pfipojeny a pfipojeny dva dalkové ovladace. Prvni pfipojeny dalkovy ovladac je ve vychozim nastaveni

schopen ovladat vSechna zafizeni, véetné letadla, gimbalu a kamery, zatimco druhy z nich nemé zadnou kontrolu nad Zadnym zafizenim.

2. Délkovy ovladac, ktery ma ovladani zafizeni, mize k ovladani zafizeni pouzit ovladaci packu, kardanovy ciselnik, kombinace tladitek
a ikonu Ul, ktera je v souladu s jedinym dalkovym ovlada¢em. Jinak nelze zafizeni ovladat. Dalkovy ovlada¢, ktery nema zadnou
kontrolu nad zafizenim, se stale mize pfepnout do zobrazeni fotoaparatu zafizeni. Pouze dalkovy ovladag, ktery je schopen fidit

orientaci letadla, mize zahdjit a zrusit postup RTH (Return to Home).

3. Uzivatelé mohou ovladat zafizeni ruéné. Nejprve prepnéte do zobrazeni kamery zafizeni, které chcete ovladat. Pro fizeni letu letadel
prepnéte do zobrazeni kamery FPV kamery. Za druhé, klepnutim na ikonu ovladaciho prvku vlevo nahote prevzit kontrolu. lkona

Styfosého letadla predstavuije Fizeni letu letadla a ikona kamery piedstavuje gimbal fizeni.
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4. Kdyz ma uzivatel fizeni letu letadel, stisknéte a podrzte ikonu Control Lock, ¢imz uzamknete Fizeni letu letadel na strance Kamera
FPV kamery.

5. Pokud dalkovy ovlada¢ mize ovladat pouze kardan, mize pouzit ovladaci paky. Ma-li uzivatel letové i letové ovladani letadla, muze

pomoci ovladacich tycinek fidit orientaci letadla a pomoci gimbalového kolecka fidit gimbal.

6. Pfi provozu v rezimu duélniho dalkového ovladani se prepne ovladani, pokud je jeden dalkovy ovlada¢ odpojen od letadla. V tomto
okamziku bude bezpodminecné pievedeno na pfipojeny ovlada¢ gimbal control, ktery odpojeny dalkovy ovlada¢ ma. Pokud ma
odpojeny ovladac letové fizeni letadla, pfipojeny ovlada¢ obdrzi vyzvu k prevzeti a pilot se mize rozhodnout, zda prevzit nebo ne. V

pfipadé zaporného rozhodnuti nebo v pfipadé, ze rozhodnuti neni ué¢inéno v daném ¢ase, bude spusténa logika selhani.

7. Pokud se odpojeny fadi¢ béhem provozu znovu pfipoji k letadlu, nema ve vychozim nastaveni Zadnou kontrolu nad zadnym zatizenim.

Piloti mohou pfevzit kontrolu podle svych pozadavku.

8. Nastaveni tykajici se gimbalu a kamery jsou k dispozici pouze pro dalkovy ovladac, ktery ovlada gimbal a kameru.

9. Funkce, jako je stahovani a piehravani gimbalu a kamery, jsou k dispozici pouze pro dalkovy ovlada¢, ktery ma kontrolu nad

gimbalem a kamerou.

10. Normalné mohou oba dalkové ovladace konfigurovat letovy ovladac¢, kamerovy systém, pfenos videa a inteligentni letovou baterii.
Pokud je vsak Fizeni letu letadla uzamceno, mize takové konfigurace provadét pouze dalkovy ovladac, ktery ma fizeni letu

letadla.
11. Oba dalkové ovladace mohou provadét operace, které neovlivni let.
12. Radi¢ B nepodporuje nahravani mise a let mise.

13. Ridici jednotka A podporuje upgrade jednim kliknutim pfi pfipojeni k letadlu, kardanu a kamete. Radié B podporuje pouze aktualizaci

vzdéaleného ovladace.

14. Nahravani protokolu pilotni aplikace: Ridici jednotka A podporuje nahravani Ridiciho protokolu letadla A a vzdaleného kontroléru, zatimco Fidici jednotka

B podporuje pouze nahravani protokolu vzdaleného kontroléru B.

15. Radi¢ B nepodporuje aktualizaci databaze letovych limitdi.

Popisy prenosu videa
Letadlo Matrice 300 RTK je vybaveno technologii OcuSync Enterprise, podporuje az tfi pfenosy videa 1080p a také podporuje rezim
jednoho dalkového ovladace nebo rezim dudlniho dalkového ovladace.
1. Rezim jednoho dalkového ovladace: podporuje dva prenosy videa 1080p.

2. Rezim dudlniho dalkového ovladace: podporuje az tfi prenosy videa 1080p a kazdy dalkovy ovlada¢ si mize vybrat dva ze

zobrazovani videa.

A Rozli$eni pfenosu je omezeno vystupni schopnosti riznych uzite¢nych zatizeni, pouze pro informaci.

e Kamera Zenmuse H20 / H20T: 1080p
* FPV: 960p Zenmuse Z30: 720p

e Zenmuse XT S: 640p Zenmuse XT2:
* 720p




MATRICE 300 RTK UzZivatelsky manual

Rozhrani displeje

Domovska stranka

Po zapnuti inteligentniho ovladace se na obrazovce zobrazi domovska stranka.

SRIGRTK

1. Stav pfipojeni rozsitujici sady DJI Smart Controller
Zobrazuje se, kdyz je pfipojena rozSifujici sada DJI Smart Controller.
2. Urovefi nabiti baterie
Zobrazuje vnitini a externi stav baterie dalkového ovladace.
3. Cas
Zobrazuje mistni ¢as.
4. DJI Pilot
Klepnutim vstoupite do programu DJI Pilot. Tlacitko je modré, pokud je dalkovy ovlada¢ pfipojen k letadlu. UZivatelé se mohou po pfihlaseni
prihlasit pomoci uétu DJI klepnutim na.
5. Galerie
Klepnutim zobrazite uloZzené obrazky a videa.
6. App Center

Klepnutim zobrazite véechny aplikace véetné GEO Zone, DJI Pilot, Nastaveni, Spravce souborl a jakékoli aplikace tretich stran,

které uzivatelé stahli a nainstalovali. Dal$i informace naleznete v ¢asti App Center.

Q Navigujte na dalkovém ovladaci pomoci tlacitka 5D, ovladacich pacek nebo dotykem na obrazovku. Vybér potvrdte

stisknutim tlacitka 5D nebo dotykem na obrazovku. Dalsi informace naleznete v ¢asti Navigace pomoci karty Stick.
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Centrum aplikaci

72\
Klepnéteta vstoupit do App Center. UZivatelé mohou najit vychozi systémové aplikace a aplikace tfetich stran, které byly stazeny. Klepnéte na

c najit nastaveni systému a GEO Zone.

< m & 0) ol

Flight File Manager Lightning Settings. DJI Pilot
Restriction Info Browser

(M

Quick Start
Guide

Centrum aplikaci se v budoucnu muze zménit

Chcete-li aplikaci pfesunout, podrzte ikonu a pfesurite aplikaci na misto, kde ji chcete umistit. Chcete-li aplikaci odstranit, podrzte ikonu a pretahnéte ji na
zacatek této stranky. Upozoriiujeme, Ze vychozi systémové aplikace nelze odstranit. Informace o omezeni letu poskytuje souvisejici informace o omezeni
letu.

Tipy poskytuji zakladni predstaveni funkci, tipy pro letecké fotografie, zobrazeni a sdileni pokynu. Spravuijte videa, fotografie,

soubory a SD kartu ve spravé souborl. Systém je dodavan s prohlize€em Lightning Browser.

Stisknutim Nastaveni mizete konfigurovat nastaveni, jako jsou kombinace tlacitek, navigace pomoci ovladaci paky, datum a ¢as, jazyky, Wi-Fi

a Bluetooth. Dalkovy ovladac je dodavan s aplikaci DJI Pilot. Klepnutim na Struény navod si mizete predist souvisejici prirucky.

A Spolec¢nost DJI nenese zadnou odpovédnost za bezpeéné pouZivani nebo podporu kompatibility aplikaci tfetich stran. Pokud aplikace
tfetich stran ovliviiuje vykon inteligentniho fadice, zkuste odstranit aplikace tfetich stran nebo resetovat inteligentni fadi¢ na tovarni

nastaveni. Chcete-li inteligentni ovladac¢ resetovat na tovarni nastaveni, prejdéte na Nastaveni tovarnich dat v ¢asti Nastaveni.

020 DJI Vsechna préva vyhrazen 53



MATRICE 300 RTK UzZivatelsky manual

Rychlé nastaveni

Prejetim prstem doll z horni ¢asti obrazovky oteviete Rychlé nastaveni.

20:13

So,30. brezna

3

Bluetooth

Nedavné

N M300RTK

Rychla nastaveni se v budoucnu mohou zménit

1 Klepnutim na ikonu povolite nebo zakazete odpovidajici funkci. Podrzte ikonu a zadejte nastaveni
funkce (pokud je k dispozici).
=" : Klepnutim aktivujete nebo deaktivujete Wi-Fi. Podrzenim zadate nastaveni a pfipojite se k siti Wi-Fi nebo k ni pfidate. : Klepnutim aktivujete nebo
.E@eaktivujele rezim SRE. Podrzenim zadate nastaveni a vyberete rezim SRE. : Klepnutim aktivujete nebo deaktivujete Bluetooth. Podrzenim zadate

* nastaveni a pripojite se k blizkym zafizenim Bluetooth.

w : Klepnutim aktivujete nebo deaktivujete pfipojeni HDMI. Podrzenim zadate nastaveni a upravite rozli$eni, rotaci, rezim vystupu a zvétSeni
obrazovky HDMI.

N

~«= : Klepnutim zahéjite propojeni dalkového ovladace s letadlem.

i-i : Klepnutim pfepinate mezi rezimem externiho zafizeni USB a rezimem exportu dat USB. Mobilni
zafizeni Ize pfipojit v rezimu externiho zafizeni USB.

Aktualizace a export dat Ize pouzit, kdyZ je dalkovy ovladac pfipojen k PC v rezimu exportu dat USB.

B . epnutimna

-‘ : Klepnutim zahajite nahravani obrazovky. Béhem nahravani se na obrazovce zobrazuje doba zaznamu. Klepnutim na ,Stop*“ zastavite

nahravani.

m : Podrzenim zkontrolujete kombinace tlacitek. : Klepnutim
|| . . -

W) zkontrolujete nedavno oteviené aplikace.

2 Nastaveni jasu

Posunutim liSty upravte jas. lkona znamena automaticky ja Klepnutim na tuto ikonu nebo posunutim listy se ikona zméni na

apro prepnuti do manualniho rezimu jasu.

3 Nastaveni hlasitosti

Posunutim listy upravte hlasitost. Klepnéte na n pro ztlumeni hlasitosti.

4 Nastaveni systému

* Klepnutim nebo pridrzenim zadéte nastaven

hna prava vyhrazena
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5 Domovska strénka
ﬁ  Klepnutim prejdete zpét na domovskou stranku
6. Oznameni

9 : Klepnutim zkontrolujete systémova oznameni.

¢ SRE (Sunlight Readable Enhancement) umozriuje uzivatelim narovnat svétla nebo stiny obrazu jednotlivé nebo spole¢né.

To pomaha uzivatelim jasnéji vidét urcité oblasti obrazovky, kdyz je silné slunecni svétlo.

* Rychlé nastaveni se li§i v zavislosti na pfipojeném modelu letadla a verzi firmwaru inteligentniho ovladace.

Navigace pomoci ovladaci paky

V Nastaveni klepnéte na Navigace pomoci Stick. UZivatelé mohou aktivovat nebo deaktivovat ovladaci paky a tlacitko 5D pro navigaci na dalkovém

ovladadi.

Control Sticks: Pohybujte se nahoru, dold, doprava nebo doleva pro navigaci. Neni mozné potvrdit vybér ovliadacimi pakami.

5D Tlagitko: Pro navigaci stisknéte nahoru, dolti, doprava nebo doleva. Stisknutim potvrdte vybér.

& * Protoze ovladaci paky a tlacitko 5D nemusi byt kompatibilni s aplikacemi tfetich stran, doporucuje se pouzivat navigacni
dotykovou obrazovku pfi pouzivani aplikaci tetich stran. Navigace Control Stick neni k dispozici, pokud je dalkovy ovlada¢

* piipojen k letadlu, i kdyz je pfedem povolen.

Popis stavovych LED a indikatorti stavu baterie

StavovalED  — - - - -+~ --~8 B @ B B+ - - |- Indikatory stavu baterie

l ,

Indikatory urovné nabiti baterie zobrazuji uroven nabiti baterie ovladace. Stavova LED dioda zobrazuje stav propojeni a varovani pro

ovladaci paku, nizkou urover nabiti baterie a vysokou teplotu.

Stavova LED Popis
PIné ervena Délkovy ovlada¢ neni spojen s letadlem.
Sviti zelené Dalkovy ovlada¢ je spojen s letadlem.
Blika modie Dalkovy ovlada¢ se pfipojuje k letadlu.
Blika cervend Teplota dalkového ovladace je pfili§ vysoka.
Blika Zluté Baterie v dalkovém ovladadi je nizka.
Blikéa azurova Ovladaci tyce nejsou vystiedény.
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Indikatory stavu baterie Stav baterie

@
@
@
O

75% ~ 100%

50% ~ 75%

25% ~ 50% 0%

Q000
OO0 e
O00®

~25%

Varovné zvuky inteligentniho ovladace

V nékterych scénarich, které vyzaduji varovani uzivatele, provede inteligentni ovladac vibraci a / nebo pipanim. Pokud ovlada¢ pipne a
stavova LED dioda sviti zelené, miZze tato chyba souviset s stavem letadla nebo letu a v DJI Pilot se objevi varovani. Pokud tato chyba

souvisi s inteligentnim ovlada¢em, na obrazovce ovladace se zobrazi varovani nebo varovani.

Chcete-li vypnout pipani, zapnéte dalkovy ovladac, v nabidce Nastaveni vyberte ,Zvuk“ a vypnéte ,Hlasitost upozornéni*.

A Nékteré vyzvy nebo varovné zvuky nelze vypnout, jako je propojeni, alarm pfi vysoké teploté, alarm nizké baterie, prepnuti

rezimu provozu stick, alarm autotestu zapnuti kli¢em atd.

Aktualizace firmware
Pouziti nastroje DJI Assistant 2

1. Ujistéte se, Ze je dalkovy ovlada¢ vypnuty a potom pfipojte dalkovy ovladaé k poéitaci pomoci kabelu USB s porty dual-A.

2. Zapnéte dalkovy ovladac. Klepnéte na v rezimu gi)ortu dat USB.

3. Spust'te program DJI Assistant 2 a prihlaste se pomoci Uétu DJI.

4. Klepnéte na ikonu DJI Smart Controller Enterprise a poté na ,Firmware Update*.
5. Vyberte a potvrdte verzi firmwaru, kterou chcete aktualizovat.

6. DJI Assistant 2 automaticky stahne a aktualizuje firmware.

7. Dalkovy ovladac¢ se po aktualizaci restartuje.

Pomoci aplikace DJI Pilot
1. Zapnéte dalkovy ovladac a ujistéte se, Ze pfipojeni k internetu funguje normainé.

2. Spustte aplikaci DJI Pilot, klepnutim oteviete stranku aktualizace, pokud aplikace ukaZze, Ze probiha aktualizace firmwaru.

3. DJI Pilot automaticky stahne a aktualizuje firmware.

4. Dalkovy ovlada¢ se po aktualizaci restartuje.

&  Pred aktualizaci se ujistéte, ze ma dalkovy ovlada¢ vice nez 20% energie. NEPOUZIVEJTE kabel USB b&hem
* aktualizace, pokud pouzivate DJI Assistant 2. Aktualizace trva pfiblizné 15 minut. BEhem aktualizace se ujistéte, Ze je

* dalkovy ovlada¢ nebo pocita¢ pfipojen k internetu.
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Kombinace tlacitek

Nékteré Casto pouzivané funkce Ize aktivovat kombinaci tlacitek. Chcete-li pouzit kombinace tlacitek, podrzte tladitko Zpét a poté

stisknéte druhé tlacitko.

Kontrola dostupnych kombinaci tlacitek

Podrzte tlacitko Zpét, dokud ovlada¢ nevibruje, aby zkontroloval kombinace tlacitek:

1130 A~

s a poté odpovidajc aétko pro provedeni oporace.

Retimjasu 7z \ Upravts Scrsenshat

Nahvavin obrazonky Nasiost

( Domov 1

‘ Nedas € () > it |

‘ Rychié nastaveni ‘

Kombinace tlacitek

Pouziti kombinaci tlagitek

Funkce kombinaci tladitek nelze zménit. Nasledujici tabulka zobrazuje funkce kazdé kombinace tlacitek.

Kombinace tladitek Popis

Funkeni tlacitko + pravé kolo Upravte hlasitost systému
Funkéni tlacitko + levé kolo Upravte jas obrazovky
Funkéni tlacitko + tladitko zaznamu Zaznamenejte obrazovku

Funkeéni tlacitko + tlagitko ostfeni / zavérka Screenshot obrazovky
Funkeni tlacitko + 5D tlagitko (nahoru) Navrat na domovskou stranku
Funkéni tlagitko + 5D tladitko (dolt) Oteviete Rychlé nastaveni

Funkeni tlacitko + 5D tlacitko (vlevo) Zkontrolujte nedavno oteviené aplikace

Funkeni tlagitko + 5D tlacitko (vpravo) Oteviete App Center
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Kalibrace kompasu

Poté, co je dalkovy ovlada¢ pouzivan v mistech s elektromagnetickym rusenim, mize byt nutné kalibrovat kompas. Pokud kompas
dalkového ovladace vyzaduje kalibraci, objevi se varovna vyzva. Klepnutim na vyskakovaci okno s upozornénim zahdjite kalibraci. V

ostatnich pfipadech provedte kalibraci dalkového ovladace podle nize uvedenych kroku.

1. Vstupte do App Center, klepnéte na Q , a prejdéte doll a klepnéte na Kompas.
2. Podle obrazku na obrazovce provedte kalibraci dalkového ovladace.

3. Po Uspésné kalibraci uzivatel obdrzi vyzvu.

Blokovéani oznameni tfetich stran
Pro zajisténi bezpec¢ného letu doporucujeme pred kazdym letem deaktivovat upozornéni tretich stran. Chcete-li deaktivovat oznameni tfetich stran, postupujte

podle nasledujicich pokynd.

1. Vstupte do App Center, klepnéte na *, a prejdéte dolu a klepnéte na Oznameni.

2. Povolte ,Letecky snimek nenarusujte rezim*“.

HDMI

Monitor mize zobrazit rozhrani dalkového ovladace pfipojenim dalkového ovladace k monitoru pomoci kabelu HDMI. Chcete-li pfipojeni
HDMI aktivovat, postupuijte podle nasledujicich pokyna.

1. Pfejetim prstem doll z horni ¢asti obrazovky oteviete Rychlé nastaveni.

2. Podle obrazku na obrazovce provedte kalibraci dalkového ovladace. Klepnutim na HDMI povolite nebo zakazete pfipojeni HDMI.

Podrzenim zadate nastaveni a upravite rozliSeni, rotaci, rezim vystupu a zvétSeni obrazovky HDMI.
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Gimbal a fotoaparat

Tato ¢ast se zaméfuje na to, jak pouzivat kardan.
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Gimbal a fotoaparat

M300 RTK podporuje vice konfiguraci uzitecného zatiZeni. Dal$i podrobnosti viz tabulka nize. Kombinace uzite¢ného zatizeni

Typ zavitu a kamery

Single Jeden vzestupny zavés

Uzite¢né zatizeni XT2, XT S, Z30, H20, H20T, PSDK

gimbal Jediny sestupny zavés

Dual down down gimbals
Dual XT2 + Z30, XT2 + H20, XT S + Z30, XT S + H20, nad jednonoZcovym typem + uziteGné|

gimbals Jeden dold Zatizeni PSDK

gimbal + Single vzestupny gimbal

. Dual gimbals down down + Single
Triple
. gimbal vzestupné Vyse uvedené dualni kombinace gimbalti + uZite¢né zatizeni PSDK
gimbals

A XT2 Ize namontovat pouze na 1. gimbal port. Nepodporuje vzestupny zavés / 2. zavésny port.

Informace o pouzivani gimbalu a kamery naleznete v pfislu§né uzivatelské prirucce k gimbalu a fotoaparatu.




DJI Pilot App

Tato ¢ast predstavuje hlavni funkce aplikace DJI
Pilot.
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DJI Pilot App

Aplikace DJI Pilot je specialné vyvinuta pro podnikové uZivatele. Manualni let integruje celou fadu profesionalnich funkci, diky kterym je
létani jednoduché a intuitivni. Let mise podporuje planovani letu a umozriuje automatické ovladani robota, takze vas pracovni postup je

mnohem jednodu$si a efektivnéjsi.

PILGT

Rucni let

4D Let mise m

Album

* MATRICE 300 RTK

& ZENMUSE H20T

Rucni let

Zobrazeni kamery

Otevrete pohled kamery klepnutim na Rucni let. V nasledujicich popisech je jako pfiklad uveden vyvod a fotoaparat H20T. Zobrazeni

kamery se muze liSit, kdyZz pouzivate jiné gimbaly a fotoaparaty.

&l gl HO B
182120
1927
28
26
29
25
30
31

32 33 34
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1. Zpét: Klepnutim na tuto ikonu se vratite do hlavni nabidky.

oy

2. Stavovy fadek systému

Zalew (oPS) : Tato ikona oznacuije stav letu letadla a zobrazuje rizné varovné zpravy.

3. Lista s indikatorem stavu baterie
—o—o o . Indikator Urovné nabiti baterie poskytuje dynamické zobrazeni tirovné nabiti baterie. Barevné zény na indikatoru

urovné baterie predstavuji irovné vykonu potiebné k provadéni riznych funkei.

4. Letovy rezim
E,Xg: Text vedle této ikony oznacuje aktudlni letovy rezim. Klepnutim nakonfigurujte nastaveni Flight Controller. Toto nastaveni vam

umoziuje upravit letové limity a nastavit hodnoty zisku.

5. Sila signalu GNSS

\:‘.I“" : Zobrazuje aktualni silu signalu GNSS. Pokud je povoleno letadlo RTK, zobrazi se v pravém dolnim rohu ,R".

6. Stav funkce snimani prekazek
e
(\3_,) : Zobrazuje stav v8ech snimacich systémdu.
Pokud smér pfislusného snimaciho systému pracuje normalné, je zobrazen zelené, jinak je zobrazen cervené. Cela zelena
oznacuje, ze Sestismérny snimaci systém pracuje normainé, a cela ¢ervena znamena, Ze snimaci systém jesté neni aktivni. Prosim

létejte opatrné.

7. Signal dalkového ovladace
ﬁ 1l : Tato ikona zobrazuje silu signalu dalkového ovladace. lkona bude blikat, kdyz bude béhem letu zjisténo ruseni. Pokud v
DJI Pilot nejsou zadna dalSi varovani, znamena to, Ze ruseni nebude mit vliv na provoz a celkovy letovy zazitek. V pokrocilém
rezimu Dual Operator se tato ikona zobrazi jako

G

8. Sila signalu signalu HD videa
Tato ikona ukazuije silu spojeni HD downlink mezi letadlem a dalkovym ovladacem. Text nahofe oznacuje pouzivanou

HDl

frekvenci. Klepnutim nastavite nastaveni pfenosu obrazku.

9. Nastaveni baterie
= 74% 407V
E]EL 74% Mao7y - Zobrazuje aktudlni uroveri nabiti baterie. Klepnutim zobrazite nabidku informaci o bateriich

rizné prahové hodnoty vystrahy baterie a zobrazit historii vystrah baterie.

10. Dal$i nastaveni
Klepnéteh® ® vstoupite do rozsifené nabidky a zobrazi a upravi parametry vSech ostatnich nastaveni. : Nastaveni letového ovladace -

%hrnuje prepinac rezimu letu, nastaveni domovského bodu, navrat do nadmorské vysky, maximalni nadmorska vyska, vzdalenost,

0))) : Nastaveni vnimani - Zahrnuje povoleni snimani prekazek, uréovani polohy vidéni a detekci pfekazek RTH atd.

ﬁ : Nastaveni dalkového ovladace - zahrnuje rezim Stick, vlastni nastaveni, kalibraci dalkového ovladace, propojeni atd.

HD : Nastaveni pfenosu obrazu - zahrnuje pracovni frekvenci, rezim kanalu a vystup videa atd.
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F'A : Nastaveni letadlové baterie - Zahrnuje nizké vystrazné prahy baterie, informace o bateriich atd.: Nastaveni gimbalu -

ﬁahrnuje nastaveni vy$ky a posunuti gimbalu, zvétSeni TapZoom (pro gimbal a kameru Z30), kalibraci gimbal atd.
RTK: Nastaveni RTK - Zahrnuje funkci uréovani polohy RTK, typ sluzby RTK a jejich odpovidajici nastaveni.

e e o : Spolecna nastaveni - Zahrnuje zobrazeni letové trasy, mérné jednotky, zivy proud atd.

11. Schranka
‘ : Klepnutim si prectete viechny varovné zpravy.
12. Gimbal Oreintation Adjustment
. Klepnutim vyberte nastaveni orientace Gimbal jako Gimbal Recenter, Recenter Gimbal Yaw, Gimbal Yaw Down Down
nebo Gimbal Down Down.
13. Majak

;.5 : Klepnutim zapnete / vypnete majaky. Jakmile se ikona zapne, zméni se na ikonu Rezim diskrétnosti.

14. Vice Gimbal Control

ﬁ : Klepnutim povolite funkci Multiply Gimbal Control, miZete ovladat dva nebo tfi zavory a rozte¢.
15. Inteligentni stopa

(‘) : Klepnutim aktivujete inteligentni stopu. DalSi informace naleznete v ¢asti Smart PIN & Track.
16. PIN bod

: Klepnutim zaznamenate umisténi. Dal$i informace naleznete v ¢asti Smart PIN & Track.

17. Laserovy rozsah

RNG : Klepnutim aktivujete laserovy dalkomér. Dal$i informace naleznete v ¢asti Smart PIN & Track.
18. Fotoaparat a Zoom

brazuje aktualni kameru a jeji rychlost zoomu.
19. Parametry kamery

& wgzuje aktualni parametry kamery.
20. Rezim zaostfeni

a<: Klepnutim pfepnete rezim zaostfeni s podporou MF, AFC a AFS.

21. Auto Exposure Lock

G AE : Klepnutim uzamknete hodnotu expozice.

22. Tlagitko pfepinace zobrazeni infracervené kamery

R | : Klepnutim prepnete na infragervenou kameru.

23. Spinac Sirokouhlého zobrazeni kamery

siroky: Klepnutim pfepnete na Siroky

24. Pohled kamery

Zobrazuje aktudlni pohled kamery.

25. Zoom menu

Klepnutim upravte rychlost zoomu fotoaparatu.
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26. Gimbal Slider

L ) : Zobrazuje uhel naklonu zavitu.

27. Nastaveni fotoaparatu
Klepnutim otevfete nastaveni fotografii a videa. Klepnéte na m pro konfiguraci nastaveni fotografii, jako je rezim fotografie
a obrazovy format. Klepnéte na ' pro konfiguraci nastaveni videa, jako je velikost a format videa. Klepnéte na }' na
konfigurovat nastaveni titulk videa, mfizky a inteligentnich LED (pro povoleni / zakazani aktivace LED, signalnich LED a stavovych LED).
Nastaveni se mize lisit podle riznych modell fotoaparatu.

28. Prepinani fotografii / videa
a w
»: Klepnutim prepinate mezi rezimy zdznamu fotografii a videa.

29. Tlacitko spousté / nahravani
. @: Klepnutim pofidite fotografie nebo spustite / zastavite zaznam. Uzivatelé mohou také stisknout tladitko spousté nebo zaznam na dalkovém
ovladadi a pofizovat fotografie nebo nahravat video.

30. Prehravani

E : Klepnutim vstoupite do rezimu Pfehravani a zobrazi nahled fotografii a videi, jakmile jsou vyfotografovany.

31. Nastaveni parametrd

o=
3_0 : Klepnutim nastavite 1ISO, zavérku, hodnoty expozice a dal$i parametry

32. Mapa

Klepnutim zobrazite mapu.

33. Navigaton Displej
Zobrazuje orientaci letadla a gimbalu a informace o vyhybani se pfekazkam. Dalsi podrobnosti naleznete v ¢asti Primarni letovy
displej (PFD).

34. FPV Camera / Gimbal Camera Preview
Bez gimbalu a kamery muze letadlo prenaset video snimky prostrednictvim FPV kamery. S jedinym gimbalem a kamerou mize

letadlo pfenaset snimky prostfednictvim FPV kamery a jediné kamery; Ize zobrazit dva pohledy.

S dualnimi gimbaly a kamerou mulze letadlo pfenaset snimky prostiednictvim FPV kamery a dvou kamer. Klepnéte na
F vyberte pohled.
Diky trojitym gimbalim a kameram muze letadlo pfenaet snimky prostfednictvim FPV kamery a tfi kamer. Klepnéte na

P vyberte pohled.

-,Q; * Podrobngjsi informace o souvisejicich zafizenich a funkcich fotoaparatu najdete v uzivatelské pfiru¢ce H20T. Prectéte si

* odpovidajici uzivatelskou pfirucku, kde najdete dalsi popisy kamer souvisejicich s jinymi typy gimbalt a kamer.

* Pfi pouziti sitové funkce 4G bude mit pohled kamery odpovidajici ikonu pro zobrazeni stavu sité.
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Zobrazeni primarniho letu (PFD)

Primarni letovy displej (PFD) je funkce, ktera mize uzivatelim pomoci létat intuitivné a snadnéji, umoziuje uzivateliim vidét a vyhybat

se prekazkam kolem letadla a v pfipadé potfeby také zastavovat a upravovat trajektorii letu.

. Rychlostni kolo.

Horizontalni rychlost.

Rychlost a smér vétru.

Umély horizont: Odrazi postoj letadla, ktery je opacny k Ghlu sklonu letadla.
Indikator sméru: Vzdy uprostied pohledu kamery.

Vektor drahy letu: Poloha, do které letadlo leti.

Zobrazi vyskovy limit.

© N o o~ w0 DN

Indikator vertikalni prekazky: Zobrazuje informace o vertikaini pfekazce. Pokud jsou nad nebo pod letadlem prekazky, je bila ¢ara
znazornujici polohu, kterou mize letadlo dosahnout po 2 s. Muze byt pouzit k porovnani s vyskou prekazek, aby se zabranilo
nehodam s bezpecnosti letu.

9. Letova vyska: Zobrazuje nadmorskou vysku letadla vzhledem k bodu vzletu.

10. Zobrazuje vysku RTH.

11. Svisla rychlost: Zobrazuje vertikalni rychlost letadla stoupajiciho nebo klesajiciho.

12. Absolutni vy$ka: Zobrazuje absolutni vysku letadla.

13. Vychozi bod.

14. Navigacni displej: Zobrazuje orientaci letadel a zavésu a informace o vyhybani se —FFC

prekazkam.

Orientace letadel a kardan(

b
d —d
), E
— fd
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A. Letadlo: Kdyz se letadlo otaci, navigacni displej se otaci.
b. Vektor horizontalni rychlosti letadla: Zobrazuje smér a rychlost letadla.
C. Orientace letadla: Zobrazuje aktualni orientaci letadla.

d. Orientace tfi gimbali namontovanych na letadle: Orientaci gimbalu vici letadlu si miZete prohlédnout v redlném &ase. Kdyz se

zaveés otoci, ikona se podle toho otoci.

E. Orientace vychoziho bodu: Zobrazuje vychozi polohu vzhledem k letadlu. Pokud vzdalenost domovského bodu pfesahne 16 m,
zUstane domovsky bod na okraji navigacniho displeje.

F. Vzdalenost domovského bodu: Zobrazuje vzdalenost mezi domovskym bodem a letadlem.

Zobrazeni prekazky

a2

Svétlé barevné oblasti jsou pfekazkami, kterym se Ize vyhnout, a tmavé barevné oblasti jsou slepa mista. Béhem letu se prosim

vyhnéte tomu, aby vektorova linie rychlosti letadla padla do slepého mista pro zamezeni prekazky. V horizontalnim sméru:

al. Pokud je varovna vzdalenost nastavena v aplikaci vétsi nez 16 m, jakmile je zjiSténa prekazka, bude
zobrazovat zelené ve sméru k piekazce; jakmile prekazka dosahne varovnou vzdalenost, zméni se na Zlutou; kdyZz prekazka
dosahne blizkosti vzdalenosti prolomeni piekazky, zEervena. a2. Pokud je vystrazna vzdalenost nastavena v aplikaci mensi nez
16 m, pfekazka vnikne do 16 m
dosahnout vystrazné vzdalenosti je prekdzka oznacena zelenym rameckem; jakmile prekazka vstoupi do 16 ma dosahne

vystrazné vzdalenosti, zbarvi Zluté; kdyz prekazka dosahne blizkosti vzdalenosti prolomeni piekazky, zéervena.

* Jakmile je prekazka detekovana ve svislém sméru, objevi se svisla indikacni lista. Po dosazeni varovné vzdalenosti se

zobrazi ¢ervené a Zluté pruhy; Po dosaZeni pfekazky se zobrazi ¢erveny pruh.

* Podle pokynu v aplikaci nastavte varovnou vzdalenost a vzdalenost k prekonani prekazky v aplikaci. Kdyz prekazka
* dosahne vystrazné vzdalenosti, bude dalkovy ovlada¢ vydavat zvuk ,B... B... B..." a zvuk ,BBB", kdyZ prekazka

dosahne blizko vzdalenosti prolomeni piekazky.
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Laserovy dalkomér (RNG)

1. Klepnutim aktivujete RNG.

2. Laserovy dalkomér aktualné mifi na cil a méfi se vzdalenost mezi cilem a letadlem, zemépisna $itka, délka a vyska cile.

3. Linearni vzdalenost mezi teréem a letadlem.

4. Vodorovna vzdalenost mezi teréem a letadlem.

2
3 —  RvGOm

+146.

Smart Pin & Track

Smart Pin & Track zahrnuje Smart Track a PinPoint. Poloha cilového bodu identifikovana pomoci Smart Pin & Track a RNG mUze byt
pro zobrazeni synchronizovana s jinym video pfenosem kamer fady H20, video pfenosem letadel FPV, naviga¢nim displejem a

mapovou strankou atd..

A * Pouzivejte Smart Track v otevieném prostfedi, abyste se vyhnuli astym prekazkam. Polohovaci efekt PinPoint a RNG je
* omezen presnosti polohovani GNSS letadla, presnosti polohy gimballi a dal$imi faktory. Poloha GNSS, vodorovna

vzdalenost, zobrazeni navigace, projekce AR atd. Slouzi pouze pro informaci.

Smart Track
Uvod
Pii pouziti fady H20 Ize funkci Smart Track pouzit k identifikaci, uzaméeni a sledovani cill, jako jsou lidé, auta, lodé nebo jiné objekty.

Po rozpoznani a uzaméeni cile bude automaticky ovladat tonici, aby se otacel, takze cil mize byt umistén ve stfedu obrazovky, a

upravi ohniskovou vzdalenost kamery na vhodnou miru ostfeni, aby sledoval a sledoval cil.

Q Pokud je sledovaci cil nastaven na objekty, je sledovaci efekt omezeny.

& Kdyz letadlo jede domd, pfistava nebo je prepinac rezimu letu v poloze T, inteligentni trat' je deaktivovana. Jakmile vyse

uvedenad situace nastane b&hem provozu inteligentni stopy, funkce okamzité opusti.
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Identifikace a uzamceni objektu
Po vstupu do zobrazeni zvétSeni podporujiciho zatizeni v aplikaci Ize Smart Track povolit.

1. Klepnutim spustite nebo zastavite funkci Smart Track.

2. Identifikujte lidi, auta a lodé jako kandidatské cile. Mizete také délat gesta na obrazovce a vybrat dal$i objekty jako cile.

3. Klepnutim pfepnete sledovani cile na rezim gimbal follow nebo gimbal free.

A * Kdyz uzivatel vybere jiné typy cili pomoci gest na obrazovce, jakmile se v rAmové oblasti objevi osoba, auto nebo lod,

bude jako cil zahajena sledovani osoba, auto nebo lod.

* Pokud neni vybér pomoci gesta, pokud nejsou charakteristiky cile jasné, zpUsobi selhani vybéru.

R & HOwl BB

100 1/1000

T EH 123456
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Sledovaci cil (v rezimu gimbal follow)

V modu gimbal follow je orientace kurzu letadla vzdy v souladu s gimbalem, oba zaméfené na cil. V tomto okamziku bude poloha
gimbalu automaticky upravena tak, aby cil mohl byt ve stfedu obrazovky, a uzivatel mize jemné doladit zorné pole ofiznutim gimbalu;
fotoaparat automaticky upravi zoom tak, aby vyhovoval velikosti cile. K nastaveni velikosti cile Ize pouzit také menu Zoom a pravy
¢Ciselnik na dalkovém ovladaci. Predikce cile: Pokud dojde ke ztraté cile z pohledu v aplikaci, bude pfedpovidat polohu cile a zobrazovat

ji na obrazovce na zakladé historické trajektorie pohybu.

Cilové vyhledavani: Kdyz je cil ztracen z pohledu v aplikaci, automaticky vyhleda cil na zakladé pfedpovidané polohy cile. MuZete také

ruéné ovladat gimbal rotaci a zoom kamery a najit cil.

Cilové umisténi: GNSS poloha cile se zobrazi na naviga¢nim displeji a na mapé (méjte na paméti, Ze kdyz laserovy dalkomér fady H20
a kamera zUstane neplatna, cilova poloha je pouze orientacni), poloha cile cil se také zobrazi v zobrazeni FPV. Sledovani zaostfeni:

Zaostieni kamery bude aktivné vylep$eno podle vzdalenosti cilového objektu.

V gimbalovém rezimu sledovani bude horni stavovy fadek letu zobrazovat ST po zadani sledovani. Rezim ovladani letadla se mirné lisi

od normalniho rezimu letu. Ujistéte se, Ze znate nasledujici ovladaci prvky a létejte opatrné.

Provoz dalkového o
Letadlo provedeno Dulezité
ovladace

Stisknéte a podrzte tlacitko Ukoncete sledovani cile a vratte se do

Pause faze vybéru cile.

Yaw stick Upravte vykyvnou Gelist. Nastavitelny rozsah je béhem sledovani omezen.

Pokud je vodorovna vzdalenost mezi letadlem a cilem

mala, bude rychlost ve sméru blizko k cili omezena.
Letét letadlem do nebo z cile vodorovné.
Letadlo se nemUze pfibliZit k cili za nasledujicich
Maximalni rychlost letu je mensi nez 17 m

. L . podminek:
) s. Kontinualnim ovladanim palice bude
Hulka . .
letadlo pokracovat ve sledovani cile.
A. Letadlo je méné nez 5 metril od cile
b. Ter¢ je pod letadlem (rozte¢ zavitu je vétsi nez 80 °)
Létejte s letadlem a horizontalné otocte Kdyz je vodorovna vzdalenost mezi letadlem a cilem
Roll stick ter. Maximalni rychlost letu je mensi nez | mala, bude obézna rychlost omezena.
17 m/s.
Plynové paka Ovladejte vysku letadla. ----
Otoény knoflik pro nastaveni vysky zavitu Nastaveni vysky zavitu. Nastavitelny rozsah je béhem sledovani omezen.
Ovladaci kolecko Gimbal pan Upravte zoom kamery. Nastavitelny rozsah je b&hem sledovani omezen.
Prepnuti letového rezimu do polohy .. L.
Ukongete funkci Smart Track. Lze pouzit pro nouzovy vychod.
7
PFepnuti letového rezimu do polohy Jakmile se prepnete do rezimu P, nepfepne se do rezimu

Prepnéte do rezimu bez zavad.
S sledovani zavitu.
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* P¥i vstupu na inteligentni stopu se fotoaparat automaticky prepne do rezimu ostieni AF-C. Aby byl zajistén ucinek

* dynamického cile, fotografovani béhem sledovani cile nezabrani gimbal. V tomto okamziku mize statické pozadi zpUsobit

rozostfeni pohybu. Nasledujici scény mohou mit $patné rozpoznavaci nebo sledovaci U¢inky:

A. Pfi pouziti v noci miize byt rozpoznavani horsi.

b. Pokud zatéz pracuje pfi velkém zvétSeni, muze byt sledovaci efekt horsi.

C. V prostiedi se $patnou viditelnosti, jako je dést, mlha a zakal, se mize ucinek sledovani zhorsovat.

d. Ve scénach s hustym provozem a davy podobnych objektl se mlze sledovany objekt / cil zménit.

Sledovaci cil (v bezimutovém rezimu)

Pokud soucasny stav letadla nespliiuje provozni podminky gimbal sledovaciho reZimu, automaticky se pfepne do gimbal free médu.

Mozné situace prepinani jsou:

A. Kdyz Fizeni letu letadla a gimbal ovladani patfi dvéma riznym dalkovym ovladacum.

b. Pfepinac letového rezimu je v poloze S.

C. Letadlo je v rezimu polohy.

d. Klepnutim ru¢né pfepnete do rezimu bez zavad [N

E. Letadlo nevzlétne.

V rezimu bez zavad se po zadani sledovani nezméni horni stavovy fadek letu. Ridici rezim letadla je stejny jako normalni letovy rezim.

Provoz dalkového

ovladace

Letadlo provedeno

Dulezité

Stisknéte a podrzte tlacitko

Pause

Ukoncete sledovani cile a vratte se do

faze vybéru cile.

Yaw stick

Hulka s hilkou

Hulka s pakou

plynu

Stejné jako normalni letovy rezim.

Letadlo a zavésny smér se lisi, prosim, létejte opatrné.

Otoény knoflik pro nastaveni vysky zavitul

Nastaveni vysky zavitu.

Nastavitelny rozsah je béhem sledovani omezen.

Ovladaci kolecko Gimbal pan

Upravte zoom kamery.

Nastavitelny rozsah je béhem sledovani omezen.

Prepnuti letového rezimu do polohy

T

Ukonete inteligentni stopu.

Lze pouzit pro nouzovy vychod.

A * V bezlepkovém rezimu se mize pristavaci zafizeni letadla objevit v pohledu. V reZzimu bez kardanu je rozsah

* rotace kardanu omezen mechanickym limitem kardanu.
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PinPoint

PinPoint Ize pouzit pouze s gimbalem a fotoaparatem fady H20. PinPoint muZze identifikovat umisténi cile, coz je vyhodné pro

synchronizaci informaci.

1. Upravte polohu letadla a kardanu, abyste pfesunuli cil do stfedu pohledu. Klepnutim na cil ve stfedu pohledu zaznamenejte umisténi
bodu.

2. Zaznamenejte zemépisnou $itku, délku a vysku bodu. V soucasné dobé je podporovan pouze jeden bod. KdyZ je zaznamenan dalsi

bod, pfedchozi informace o bodu budou prepsany.

Hol - Bl

123456 = E¥ 12356

1 . 3 JoeiniLsTex

1. Klepnutim zaznamenate bod do stfedu mapy. Nadmofiska vyska tohoto bodu je aktualni nadmorska vyska letadla.

2. Klepnutim zobrazite soufadnice bodu a vysku bodu Ize upravovat a mazat; stisknutim a tazenim zménite svou zemépisnou $ifku a
délku.

do,
Bl

°

ALT: 200 m/ASL: 1200 m

2 — — e { 56096560, -12,987400
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Sdileni polohy

Poloha cilového bodu identifikovana pomoci Smart Track, PinPoint a RNG miize byt pro zobrazeni synchronizovana s jinym video

pfenosem kamer fady H20, video pfenosem letadel FPV, navigacnim displejem, mapovou strankou a DJI FlightHub * atd..

*Jiz brzy.

A. Jiny pfenos videa z kamer fady H20

1. Je-li aktivovana funkce Smart Track, je cilovy bod oznacen zelené uprostied.
2. Je-li PinPoint povolen, zobrazi se na obrazovce cilovy bod.

3. Kdyz je RNG povoleno, je cilovy bod oznacen cervené uprostied.

A Pokud jsou Smart Track a RNG povoleny soucasné a cilovy bod je ve stfedu pohledu, zobrazi se pouze zelena znacka
Smart Track.

gl HOl BB

1929

100
B 123456

&l .l HDl BB

G029

123456 BB 123456

SIROKY

B. Displej FPV / navigace

1. Na FPV muzete vidét umisténi cilovych bodi Smart Track, PinPoint a RNG.

©2020 DJI Visechna prava vyhrazena.
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2. Navigacni displej ukazuje orientaci a vzdalenost cilového bodu vzhledem k letadlu. Pokud je vzdalenost pfili§ velka (cilovy bod

neni ve zobrazeni kamery), ikona cilového bodu bude umisténa na okraji navigaéniho displeje.

3. Podivejte se na cilovou vzdalenost Smart Track a RNG.

4. Podivejte se na cilovou vzdalenost PinPoint.

& Pokud jsou Smart Track a RNG povoleny sou¢asné a cilovy bod je ve stfedu pohledu, zobrazi se pouze zelena znacka
Smart Track.

[ R
2o ers Wy

C. Mapa

MuZete vidét umisténi cilovych bodii Smart Track, PinPoint a RNG. Klepnutim zobrazite cilovou soufadnici.

A Pokud jsou Smart Track a RNG povoleny sou¢asné a cilovy bod je ve stfedu pohledu, zobrazi se pouze zelena znacka v

Smart Track.
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Let mise

Uvod
Klepnutim vstoupite do knihovny misi. UZivatelé mohou prohlizet vytvorené letové trasy nebo nové vytvorené letové body Waypoint,
Mapping nebo $ikmé fotografie. Mezi nimi jsou mise Mapping or Sikmé fotografie generovany aplikaci a let Waypoint Ize vytvofit pomoci

Set Waypoints nebo Live Mission Recording.

s =

Bod na trase Mapovani

Pouzijte Nastavit trasové body k vytvorfeni trasy pfidanim upravenych trasovych bodi na mapu. Pomoci programu Live Mission Recording vytvoite
trasu pfidanim trasovych bodu a upravte cil na fotografii na trase. Kromé toho mohou uzivatelé mise také upravovat béhem letd, kdyz jsou v rezimu

upravy letd.
Lze dosahnout dvou funkei:

Trasové body 2.0: Upravte a ulozte trasové body pred vzletem a poté zadnéte Iétat. Al Spot-check: Upravy a ulozeni

trasovych bod b&hem letu, mise bude uloZena po letu.

1
LA.I

Zivé nahravani
mise

Nastavit Waypionts
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Nastavit Waypoint

Klepnutim na Vytvorit trasu, Trasovy let a poté Nastavit trasové body vytvofite novou letovou trasu a upravite trasové body.

iy Zaletu ( GPS

TN - %

00mo0s

Klepnutim na mapu pfidejte trasové body a poté nakonfigurujte nastaveni trasy a trasovych bodu.

1. Bod z&jmu (POI)
° : Klepnutim aktivujete funkci POl a na mapé se zobrazi POI. Pfetazenim upravte jeho polohu. Pokud je aktivovana funkce POI,
muzZe byt dronova Eelist nastavena na stied POI tak, aby nos letadla sméfoval na POl béhem mise. Klepnutim na tuto ikonu znovu
deaktivujete funkci POI.

2. Reverzni cesta

o
L.ﬁoKIepnuu’m pfepinate pocateéni a koncovy bod pro obraceni drahy letu. ,S“ oznacuje pocatecni bod.
3. Jasné body

6 Klepnutim vymazete vSechny pfidané trasové body.

4. Vymazani vybraného trasového bodu

m : Klepnutim odstranite vybrany trasovy bod.

5. Seznam parametr

Upravte nazev trasy, nastavte typ letadla na M300 RTK a nakonfigurujte gimbal a kameru.

6. Nastaveni trasy
Nastaveni se pouziji na celou trasu, véetné rychlosti letadla, vysky, vyboceni letadla, ovladani zavitu, typu prijezdniho bodu, rezimu

uspory energie a akce dokonceni.

7. Nastaveni trasového bodu
Vyberte trasovy bod a poté nastavte parametry trasového bodu. Klepnutim na <" nebo ,>" pfepnete na pfedchozi nebo nasledujici trasovy bod.
Nastaveni se pouZiji na vybrany prijezdni bod, véetné rychlosti letadla, vysky, vyboceni letadla, typu trasového bodu, akci na trasovém bodu,
zemépisné délky a Sitky.

8. Informace o misi

Zobrazuje délku letu, odhadovanou dobu letu, mnoZzstvi trasového bodu, mnozstvi fotografie, délku a Sifku.
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9. Provedte

° : Klepnéte na tlacitko a poté v rozeviracim seznamu zkontrolujte nastaveni a stav letadla. Klepnutim na tlacitko ,Start to Fly*
provedete misi.

10. Ulozit

B ' : Klepnutim uloZite aktualni nastaveni.
Zivé nahravani mise

Klepnutim na Vytvoit trasu, Trasovy let a poté Zivé nahravani mise muzete zaznamenat akce, jako je pofizeni fotografie, spusténi / zastaveni

zaznamu a dalsi.

&l .l HDl BB

s Y ¢
@u’.

1. Klepnéte na C1 pro pfipnuti bodu nebo pofizeni fotografie / zaznamu videa, Cisla waypointu a Cisla fotografie
se zvysi.

2. Cislo trasového bodu.

3. Cislo fotografie.

4. Klepnutim prejdete na stranku mapy pro Gpravy. Klepnéte na 8 pro ulozeni aktualniho nastaveni a vytvofeni trasy letu.
P¥i pouziti s gimbalem a kamerou fady H20 klepnutim na Next prejdéte na stranku Al Spot-check pro Gpravy.

Al Spot-check
Pfi sparovani M300 RTK s uziteGnym zatizenim fady H20 je k dispozici Al Spot-check. Na strance Al Spot-check muZzete piepinat mezi

ruznymi fotografiemi, pretahovat fotografie a upravovat velikost. Po provedeni trasy bude vybrany objekt prfesné vyfotografovan.

A. Zadni.
b. Zobrazuije Cislo trasového bodu a &islo fotografie.
C. Zobrazuje gimbal a objektiv fotografie.

d. Miniatury fotografii, klepnutim vyberte fotografii, kterou je tfeba pfesné upravit. Fotografie byla upravena Al Spot-check a je oznaéena

E. Gesto pro vybér objektu na fotografii, Upravu velikosti vybérového pole, pretazeni nebo odstranéni vybérového pole a vybérové pole
bude nasledovat obrazek tak, aby se obrazek zvétsil nebo zmensil. Jednim klepnutim na obrazek skryjete / zobrazite dalsi tlacitka a
nastroje na obrazovce.

F. Klepnutim ulozite nastaveni letové trasy a konfigurace Al Spot-check a vytvofi se letova trasa.
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B

Kontrolu Al Spot-check Ize pouzit pouze s uziteGnym zatizenim fady H20 v zobrazeni kamery se zoomem. Funkce Al Spot-check

pofizuje snimky aZ 10nasobkem ohniskové vzdalenosti.

.

Al Spot-check pofizuje snimky a let pomoci RTK a soufadnice RTK zakladnové stanice pofizovaciho snimku a Iétani musi

byt stejné. Funkce Al Spot-check miize podporovat az 750 fotografii.

Pomér velikosti vybérového ramecku k plose celé fotografie nesmi byt pfi pouziti Al Spot-check mensi nez 1/25.

Pozice vybérového pole musi byt uprostfed pohledu a velikost musi byt stejna jako cilova velikost.

Pokud je pouzivan pokrogily rezim s dualnim operatorem, musi byt k dokonceni pfedvadéni letd a misi pouzit ovladac A.

* Na prvni port pro gimbal by mél byt nainstalovan kardan a fotoaparat H20 a H20T.

Upravy za letu

Vstupte do knihovny misi, vyberte vytvofenou trasu letu, klepnéte na zahajite misi, nebo klepnéte na s upravit
letova trasa.

1. Klepnutim pfejdete na stranku Upravy béhem letu. Po uloZeni budou edice slouéeny do plivodni trasy.
2. Klepnutim prejdete na stranku Set Waypoints.

3. Klepnutim prejdete na stranku Al Spot-check.

4. Informace o omezeni letu

0 : Klepnutim zobrazite informace o letovém limitu.

5. Umisténi
@' : Klepnutim stfed vycentrujete mapu kolem umisténi letadla.

6. Zamek mapy

A. : Oto€eni mapy je ve vychozim nastaveni uzaméeno. Sever je na vrcholu. Klepnutim na tlacitko odemknete rotaci. UzZivatelé mohou

upravit orientaci mapy klepnutim a oto¢enim dvou prsti na mapé.
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7. Rezim mapy

Q : Klepnutim pfepinate mezi standardnim a satelitnim rezimem.

8. Vymazat obrazovku

0 : Klepnutim vymazete trasu letu aktualné zobrazenou na mapé.

Predpokiadany
00m00s

Systém fizeni zdravi UAV (HMS)

HMS muize poskytovat zobrazeni chyb, zaznamy chyb, spravu protokol(i a pokyny pro udrzbu.

Systém fizeni zdravi letadel

—_
I
= ©) @)
Pohon Avionika Vision Positioning
T 1
)¢ C 4 il
firmwaru protokold \ Novy \ > r
3 —— Sprévaaktualizace > baterie Dalkovy oviada& Prenos obrazu
Rezim 1 v

2 ——1— Zaznamy chyb

>
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1. Zobrazi se chyba

Zkontrolujte aktualni zdravotni stav kazdého modulu letadla a uzivatel mize vyfesit odpovidajici abnormalitu podle vyzvy.

Barva Postaveni Barva Postaveni
Zeleny Normalni oranzovy Pozor
Zluta Oznémeni Cervené Varovani

2. Zaznamy o chybach
Zaznamy historickych Udajl o letadle se pouzivaji k potvrzeni, zda béhem pouzivani letadla existuji néjaké vazné problémy. Diky

tomu je pro uzivatele vyhodné posoudit stabilitu letadla a pfi provadéni analyzy napomahat poprodejnimu prodeji.

3. Spréava protokoll
Udrzujte nedavné zaznamy letadel. Tato data mohou byt pouzita k identifikaci abnormalit letadel a zlep$eni spravy letadel. UzZivatelé

mohou piimo poslat deniky tymu DJI po prodeji prostfednictvim aplikace.

4. Pokyny k (drzbé

UzZivatelé si mohou prohlizet historické letové Gdaje a prirucku udrzby a poté byt schopni urdit, zda je nutna udrzba.

Album

Prohlédnéte si sva dila na jednom misté. Fotografie nebo videa mizete ulozit do svého mobilniho zafizeni.

DJI FlightHub

Obsah souvisejici s DJI FlightHub se zde zobrazi, pokud méa pouzity Gcet DJI licenci FlightHub. DJI FlightHub je webova platforma pro
spravu drond, ktera uzivatelim poskytuje monitorovani v realném case, letové protokoly a data, spravu tymu a dalsi. Dalsi informace

naleznete na adrese www.dji.com/flighthub

Jidelni listek

Klepnétgmm v pravém hornim rohu vstoupite do nabidky offline map, letovych zaznami, odemé&eni GEO, nastaveni ochrany soukromi a

dalSich.




Let

Tato ¢ast popisuje bezpecné letové

praktiky a letova omezeni.
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Let

Jakmile je predletova priprava dokonéena, doporucujeme pouzit letecky simulator v DJI Assistant 2, aby Matrice zdokonalil své letové
dovednosti a bezpecné cvicil Iétani. Zajistéte, aby vSechny lety probihaly na otevieném prostranstvi. Je dllezité pochopit zakladni letové

pokyny pro bezpecnost vas i osob kolem vas. Dalsi informace naleznete v pokynech o vylou€eni odpovédnosti a bezpe¢nosti.

PoZzadavky na letové prostiedi

1. NEPOUZIVEJTE letadlo za zhor§enych povétrnostnich podminek. Mezi né patfi rychlost vétru vy$si nez 15 m /s, snih, dést a miha.

2. Pii létani na otevienych plochach mohou vysoké a velké kovové konstrukce ovlivnit presnost palubniho kompasu a systému GNSS.
Ujistéte se, Ze provozuijete letadlo podle pokynt v aplikaci.

3. Vyvaruijte se prekazek, davu, vedeni vysokého napéti, stromd a vodnich toku.

4. Minimalizujte ruseni tim, Ze se vyhnete oblastem se zvySenou urovni elektromagnetismu, véetné zakladnovych stanic a vézi
radiového prenosu.

5. Vykon letadel a baterii podléha faktorim prostfedi, jako je hustota vzduchu a teplota. Pfi létani ve vysokych nadmorskych vyskach

budte velmi opatrni, protoZe by to mohlo ovlivnit vykon baterii a letadel.

6. Kompas a GNSS nebudou fungovat v polarnich regionech. Létejte opatrné.

Systém GEO (Geospatial Environment Online)
Uvod
Systém Geospatial Environment Online (GEO) spole¢nosti DJI je globalni informacni systém, jehoz cilem je poskytovat informace o
vzdu$ném prostoru v realném case v ramci mezinarodnich zakonu a predpist. Spolec¢nost GEO poskytuje informace o letu, letové Casy
a informace o poloze, aby pomohla uzivatelim bezpilotnich vzdusnych vozidel (UAV) pfi pfijimani nejlepSich rozhodnuti souvisejicich s
jejich osobnim pouzivanim UAV. Zahrnuje také jedine¢nou funkci Regional Flight Restrictions, ktera poskytuje letovou bezpe¢nost a
aktualizace omezeni v redlném ¢ase a blokuje UAV |étani v omezeném vzdusném prostoru. PfestoZe je bezpecnost a dodrzovani
zakonu o fizeni letového provozu prvoradym zajmem, spolecnost DJI uznava, ze za zvlastnich okolnosti je tfeba ucinit vyjimky. Pro
spinéni této potieby obsahuje GEO také funkci odblokovani, kterd umozriuje uZivatelim odemknout lety v omezenych oblastech. Pred

provedenim letu

GEO zény

Systém GEO spole¢nosti DJI oznacuje bezpec¢na mista letu, poskytuje Urovné rizika a bezpe¢nostni obavy pro jednotlivé lety a nabizi
omezené informace o vzdu$ném prostoru, které si uzivatelé mohou v redlném €ase prohlizet v aplikaci DJI Pilot. Mista uréena
spole¢nosti GEO se nazyvaji zény GEO. Zény GEO jsou specifické letové oblasti, které jsou roztfidény podle letovych predpist a
omezeni. Zény GEO, které zakazuiji let, jsou implementovany v mistech, jako jsou letisté, elektrarny a vézeni. Mohou byt také doasné
implementovany kolem vyznamnych stadionovych udalosti, lesnich pozar( nebo jinych mimotadnych situaci. Nékteré zény GEO
nezakazuji let, ale spoustéji varovani informuijici uzivatele o moznych rizicich. VSechny omezené letové oblasti jsou oznacovany jako
GEO z6ny a déle jsou rozdéleny na varovné zény, rozsifené varovné zény, autorizacni zény, Nadmorska vySka a omezené zony. Ve
vychozim nastaveni GEO omezuije lety do nebo vzlétnuti v zénach, coz mlze vést k obavam o bezpecnost nebo zabezpeceni. Na

oficialni webové strance DJI je https://www.dji.com/ flysafe / geo-map.
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Systém GEO je pouze informativni. Jednotlivi uZivatelé jsou odpovédni za kontrolu oficidlnich zdroju a uréovani, které zakony nebo
predpisy se mohou vztahovat na jejich let. V nékterych pfipadech si spole¢nost DJI vybrala Siroce doporu¢ené obecné parametry

(napriklad polomér 1,5 mile na letistich), aniz by urcila, zda tyto pokyny odpovidaji predpistim, které se vztahuji na konkrétni uzivatele.

Definice zény GEO
Varovné zoény: Uzivatelé obdrzi varovnou zpravu s informacemi relevantnimi pro jejich let.

Rozsifené varovné zony: UzZivatelé dostanou vyzvu od systému GEO v dobé letu. Jsou povinni podat Zadost o odemceni k letu v z6né,

pro kterou musi potvrdit svou letovou drahu.

Autorizaéni zény: UzZivatelé obdrzi varovnou zpravu a let je ve vychozim nastaveni zakézan. Autorizacni zény mohou odemknout

autorizovani uzivatelé pomoci u¢tu ovéfeného DJI. Pro online musi byt pouZita opravnéni pro odblokovani.

Nadmorské vysky: Lety jsou omezeny na urcitou nadmorskou vysku.

Omezené zdny: Lety jsou zcela zakazany. UAV nemohou v téchto zénach létat. Pokud jste ziskali povoleni k letu v omezené zoné,

odemknéte zénu na adrese https://www.dji.com/flysafe nebo kontaktujtes flysafe@diji.com .

Cilem DJI GEO Zones je zajistit bezpecnost letu uZivatele, ale nelze zarudit, Ze bude pIné v souladu s mistnimi zakony a predpisy.

UZivatelé by méli pred kazdym letem zkontrolovat mistni zakony, predpisy a regulacni pozadavky a odpovidat za bezpecnost letu.

V8echny inteligentni letové funkce budou ovlivnény, kdyz letadla DJI budou Iétat pobliz nebo do zén GEO. Takové ruseni zahrnuje, ale

neni omezeno na, snizenou rychlost, selhani vzletu a ukonceni letu.

Omezeni letu
Uvod
Provozovatelé UAV by se méli fidit vSemi letovymi pfedpisy stanovenymi pfislu§nymi viadnimi a regulaénimi agenturami, véetné ICAO a

FAA. Z bezpecnostnich diivodu jsou lety ve vychozim nastaveni omezeny, coz uzivatelim umoziiuje bezpecné a legalni ovladani

produkt DJI. Letova omezeni zahrnuji omezeni nadmofrské vysky a vzdalenosti a zény GEO.

Je-li k dispozici globalni naviga¢ni satelitni sluzba (GNSS), jsou pro zajisténi bezpecnosti letu brany v Gvahu vyskové limity, vzdalenosti

a GEO zony. Jinak plati pouze vyskové limity.

Maximalni nadmorska vy$ka a omezeni poloméru

Maximalni nadmorska vyska letu omezuje nadmorskou vysku letadla, zatimco maximalni polomér omezuje jeho vzdalenost. Tyto limity Ize nastavit

pomoci aplikace DJI Pilot.
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Maximaini nadmofska vyska letu Max Radius
Vychozi vyska bodu letadla pfi zapnuti

Silny signal GNSS
Omezeni Popis Zprava aplikace DJI Pilot

Nadmorska vyska letadla nesmi prekrocit Bylo dosazeno maximalni nadmoiské vysky letu. V pfipadé potreby
Maximalni nadmoiska vyska

zadanou hodnotu. upravte svou vysku pomoci nastaveni FC.

Letova vzdalenost nesmi prekrocit Bylo dosazeno maximalni letové vzdalenosti. V pFipadé potfeby
Max Radius

zadanou hodnotu. upravte svou vzdalenost pomoci nastaveni FC.
Slaby signal GNSS
Omezeni Popis Zpréava aplikace DJI Pilot

Nadmoiska vyska je omezena na 8 m, je-li signal GNSS

slaby a je aktivovan systém Vision. Nadmorska vy$ka je  Bylo dosazeno maximalni nadmorské vysky letu. V

Maximalni nadmofska vyska omezena na 30 metrd, je-li signdl GNSS slaby a systém  pripadé potreby upravte svou vysku pomoci Nastaveni
Vision je deaktivovan. MC.
Max Radius Bez omezeni. N/A

A ¢ Pokud letadlo prekroci stanoveny limit, mize pilot stale ovladat letadlo, ale nebude schopen Iétat dale.

® Z bezpecnostnich divodi NIKDY nelétejte v blizkosti letist, dalnic, Zelezni¢nich stanic, Zelezni€nich trati, méstskych center nebo

jinych citlivych oblasti. Letadlo létejte pouze v oblastech, které jsou pfimo na dohled.
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GEO Zone Flight Restrictions

GEO Zone

Popis

Omezena zéna

Vzlet: Motory letadla nelze nastartovat.

Za letu: Kdyz se signal GNSS méni ze slabého na silny, DJI Pilot spusti odpocitavani. Jakmile
odpocitavani skonci, letadlo okamzité pfistane v poloautomatickém sestupném rezimu a po

pfistani vypne motory. Za letu: Kdyz se letadlo pfiblizi k hranici omezené zény, automaticky se

zpomali a vznasi.

Autorizacni zéna

Vzlet: Motory letadla nelze nastartovat. Vzlet je mozny pouze po odeslani pozadavku na

odemceni s telefonnim Cislem uzivatele. Za letu: Kdyz se signal GNSS méni ze slabého na silny,

DJI Pilot spusti odpocitavani. Jakmile odpocitavani skonéi, letadlo okamzité pristane v

poloautomatickém sestupném rezimu a po pfistani vypne motory.

Vylep$ena varovna zéna

Letadlo leti normalné, ale uZivatel je povinen potvrdit drahu letu.

Varovna zéna

Letadlo leti normalné, ale uZivatel dostava varovné zpravy.

Nadmorska vyska

Pokud je signal GNSS silny, nemUze letadlo prekrocit stanovenou vysku.

Za letu: Kdyz se signal GNSS méni ze slabého na silny, je-li letadlo vy$Si nez vySkovy limit,

letadlo sestoupi a bude se pohybovat pod vyskovym limitem.

Kdyz je signal GNSS silny, letadlo se pfiblizi k hranici vySkové zony. Pokud je vy$si nez

nadmorska vyska, letadlo zpomaluje a vznasi se na svém misté.

Kdyz se signal GNSS zméni ze slabého na silny, pokud je letadlo vy$Si nez vySkovy limit,
aplikace DJI Pilot spusti odpogitavani. Jakmile odpocitavani skongi, letadlo sestoupi a vznasi se

pod vyskovym limitem.

Volna zéna

Letadlo norméainé leti bez omezeni.

Poloautomaticky sestup: VSechny piikazy klaceku jsou k dispozici kromé prikazu krtici klapky a tlacitka RTH béhem

sestupu a pfistani. Po pfistani se motory letadla automaticky vypnou. Doporucuje se letét na bezpeéné misto a okamzité

pristat.
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GEO Unlocking

Vzhledem k rozdilnym zakontm a predpisiim mezi zemémi a regiony a odliSnym letovym omezenim mezi zénami GEO, DJI poskytuje

uzivateldm dvé metody pro odeméeni GEO zén: Samodblokovani a Vlastni odblokovani.

Self-Unlocking se pouziva pro autorizaéni zony, kde je uzivatel povinen podat Zadost o odemknuti ovéfenim svého telefonniho &isla pro
zaregistrovany Ucet DJI. Tato funkce je k dispozici pouze v nékterych zemich. UZivatelé si mohou vybrat, zda odeslou Zadost o odeméeni
prostfednictvim webu na adrese https: // www. dji.com/flysafe (Scheduled Self-Unlocking) nebo prostfednictvim aplikace DJI Pilot (Live
Self-Unlocking). Vlastni odblokovani je zaloZzeno na zvlastnich pozadavcich pro jednotlivé uzivatele. Nastavuje zvlastni oblast letu, kterou
mohou uzivatelé odemknout poskytnutim soubor( povoleni letu podle svych specifickych zén GEO a dalSich pozadavku. Je k dispozici ve

v8ech zemich a Ize o néj pozadat na webové strance: https://www.dji.com/ flysafe.

Dal$i informace o odemykani naleznete na adrese

https://www.dji.com/flysafe nebo kontaktujtes flysafe@dji.com.

Kontrolni seznam pred vystupem

. Délkovy ovladag, inteligentni letova baterie a zobrazovaci zafizeni jsou pIné nabité.

2. Ramena ramu jsou rozloZena a pevné zaji$téna, podvozky jsou pevné namontovany a baterie jsou pevné zajistény.

Firmware vSech zafizeni je aktualini.

V pfipadé potieby byla vioZzena karta microSD.
Gimbal funguje normalné.

Motory se mohou nastartovat a funguji normainé.
Aplikace DJI Pilot je Uspé&sné pfipojena k letadlu.

Zajistéte, aby senzory pro systémy Vision a Infracervené snimani byly cisté.

© ® N o 0~ w

NIKDY nemontujte konektor baterie smérem dolli k zemi, abyste zabranili vniknuti prachu nebo vody do konektoru baterie.

10. Ujistéte se, ze vykyvny tlumi¢ je bez zjevného opotfebeni a Ze vykyvné lanko proti padu bylo upevnéno.

Kalibrace kompasu

Kalibrujte kompas pouze tehdy, kdyz vas aplikace DJI Pilot nebo indikator stavu vyzve, abyste tak ucinili. Pfi kalibraci kompasu

dodrzujte nasledujici pravidla:

Q * NEKALIBRUJTE kompas, pokud existuje moznost siiného magnetického ruseni, jako jsou napfiklad magnety, parkovaci
konstrukce nebo ocelové vyztuze pod zemi. Béhem kalibrace, napfiklad u mobilnich telefonti, Nenoste feromagnetické
* materialy. Aplikace DJI Pilot vas upozorni, pokud je kompas po dokonéeni kalibrace ovlivnén silnym rusenim. Podle

* pokynu vyfeste problém s kompasem.
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Kalibracni postupy
Vyberte si oteviené misto pro provedeni nasledujicich postupu.
1. Klepnéte v aplikaci na stavovy fadek letadla, vyberte Kalibrovat a postupuijte podle pokynd na obrazovce.

2. Drzte letadlo vodorovné a otodte jej o 360 stuprit. Indikatory stavu letadla budou svitit zelené.

3. Drzte letadlo svisle tak, aby nos sméfoval doll a otoéte jej o 360 stupriti kolem stfedové osy. Pokud kontrolky stavu letadla blikaji

Gervené, provedte kalibraci letadla.

A Pokud indikator stavu letadla po kalibraci blika ¢ervené a Zluté, presurite letadlo na jiné misto a zkuste to znovu.

* NESKALIBUJTE kompas v blizkosti kovovych predmétu, jako je kovovy most, auta, leseni. Pokud ukazatele stavu letadla

* stfidavé blikaji Cervené a Zluté po umisténi letadla na zem, kompas detekoval magnetické ruseni. Zmérite prosim své

misto.
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Spusténi / zastaveni motorQ

Startovaci motory

Prikaz Combination Stick Command (CSC) se pouziva ke spousténi motor(i. Pro spusténi motoru zatlacte obé ty¢e do spodnich

vnitfnich nebo vnéjsich rohu. Jakmile se motory zaénou otacet, uvolnéte soucasné obé tyce.

F X

Zza N

o K

Zastaveni motord

Motory Ize zastavit dvéma zplsoby:

1. Kdyz letadlo pfistalo, zatlacte a drzte levou packu doll. Po tfech sekundach se motory zastavi. (Doporuceno).

2. Kdyz letadlo pristalo, zatlaéte levou packu dolii a poté provedte stejff) CSC, jaky byl pouzit ke spusténi motord, jak je uvedeno vyse

(@ . Motory se okamzité zastavi. Uvolnéte ob& hilky jednou

> » @~ _m
F X

stop.

N\ TN

? @ ) @

K@)

P

Metoda 1 Metoda 2

Nouzové zastaveni vrtule

Pfikaz Kombinace Stick (CSC) Ize pouzit k provedeni nouzového zastaveni vrtule, jakmile letovy ovlada¢ detekuje kritickou chybu

F X

béhem letu.

TN TN

o K

Letovéa zkouska

Postupy vzletu / pfistani

1. Umistéte letadlo na otevienou, rovnou plochu tak, aby indikatory stavu baterie sméfovaly k vam.
2. Zapnéte dalkovy ovlada¢ a potom zapnéte letadlo.
3. Spust'te program DJI Pilot a vstupte do zobrazeni kamery.

4. Vyckejte, dokud indikatory stavu letadla nezacnou blikat zelené (s polohovanim jednoho bodu) nebo stfidavé blikaji zelené a modre (RTK).

5. Pokud je teplota inteligentni letové baterie nizka, pouzijte k zahfivani baterii funkci samoohfivani, abyste zajistili, ze teplota je vhodna
pro vzlet letadla.
6. Zapnéte motory pomoci CSC a pomalu zatlate levou packu nahoru, abyste vzali.

7. Chcete-li pristat, umistéte se na rovnou plochu a jemné zatahnéte za levou ty¢, abyste sestoupili.
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8. Po pristani provedte pfikaz CSC nebo levou packu drzte v nejnizsi poloze, dokud se motory nezastavi.

9. Nejprve vypnéte inteligentni letovou baterii a poté dalkovy ovladaé.

A * Kdyz indikatory stavu letadla b&hem letu rychle blikaji Zluté, letadlo vstoupilo do rezimu Failsafe.
* Vystraha nizkého stavu baterie je signalizovéna blikanim kontrolek stavu letadla pomalu nebo rychle béhem letu.

* Dalsi informace o letu naleznete v nasich videopriivodcich.

Nouzové pfistani se tfemi vrtulemi

Pokud letadlo béhem letu postrada jeden vytah (napf. Porucha hnaciho systému motoru), automaticky se pfepne do nouzového pfistani
se tfemi vrtulemi. Letovy ovladac¢ se bude snazit udrzovat stabilitu a ovladatelnost polohy a rychlosti a v tomto rezimu bude letadlo
automaticky sestupovat. Tento rezim umozniuje uzivateli pfistat s letadlem do bezpecné zény ovladanim letadla, pomaha snizit $anci na

pokles letadla a uzite¢ného zatiZeni a poskodit lidi a majetek na zemi.

Kdyz letadlo prejde do nouzového pfistavaciho rezimu se tfemi vrtulemi, dalkovy ovlada¢ upozorni uzivatele vibracemi. V tuto chvili
letadlo vstoupi do rychlého roztoceni a ve vychozim nastaveni automaticky klesa. Hul, ktera fidi pohyb tam a zpét, bude upravena tak,
aby fidila pohyb sever-jih, a hl, ktera fidi pohyb doleva a doprava, bude upravena tak, aby fidila pohyb zapad-vychod. Uzivatel mize
obsluhovat hole tak, aby co nejdfive pfesunul letadlo do pfislusné pfistavaci oblasti. Kdyz letadlo dosahne blizko k zemi, uzivatel mize

pouzit nouzovou vrtuli k pfistani letadla, aby se minimalizovala ztrata zpisobena rotaci letadla.

A * Nouzové pfistani se tfemi vrtulemi vyZaduje, aby vzletova hmotnost letadla byla mensi nez 7,7 kg a mélo by pracovat v
otevieném prostoru s vyskou letu pfesahujici 10 m. Jakmile dojde k takové poruSe, pfemistéte letadlo okamzité pry¢ od lidi
* acennosti a pfistavejte na rovném a mékkém povrchu (napr. Travé), abyste omezili poSkozeni letadla. Pokud je vrtule

poskozena, ale motor stale pracuje normainé, letadlo nevstoupi do nouzového pristani s tfemi vrtulemi.

* Nouzové pfistani se tfemi vrtulemi se pouziva jako funkce nouzové ochrany pouze v pfipadé selhani pohonného systému.

Prosim aktivné to nespoustéjte. Ujistéte se, Zze veskery firmware je aktualizovan.

* Po pfistani co nejdfive kontaktujte podporu DJI pro tdrzbu pohonného systému.
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Specifikace

Letadlo

Rozméry

(Rozlozeno, vrtule vylou¢ena)
Rozmeéry (slozené)

Diagonalni rozvor

Hmotnost (bez baterii)
Maximaini uzitecné zatizeni

Max. Vzletova hmotnost

Provozni frekvence

Vykon vysilace (EIRP)

Presnost vznasejici se (bez vétru nebo vanek)

Max. Uhlova rychlost

Max. Uhel sklonu

Max. Rychlost vystupu

Max. Rychlost klesani (vertikalni)
Max. Rychlost klesani (n&klon)

Max. Horizontalni rychlost

Maximalni servisni strop nad hladinou mofe

Maximalni odolnost proti vétru

Maximalni doba letu vpfed (hladina mofe)
Max. Doba prechodu (hladina mote)

Model motoru

Model vrtule

Podporované DJI Gimbals

Podporované konfigurace Gimbal

810 x 670 x 430 mm (D x $ x V)

430 x 420 x 430 mm (D x § x V)

895 mm

3600 g

2700 g

9000 g

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2.400 - 2.4835 GHz:
29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,725 - 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)

Vertikalni:
+ 0,1 m (systém Vision povolen)) + 0,5 m
(rezim P s GPS) £ 0,1 m (D-RTK)

Horizontalni:

+ 0,3 m (systém Vision povolen)) + 1,5

m (rezim P s GPS) £ 0,1 m (D-RTK)

Rozte¢: 300 ° /s, Yaw: 100 ° /s

30 ° (rezim P a systém vpred aktivovan: 25 °)
6m/s

5m/s

7m/s

23m/s

5000 m (s 2110 vrtulemi a vzletovou hmotnosti <7 kg) / 7000 m (s 2195 vysokymi

nadmorskymi vySkami vrtuli a vzletovou hmotnosti <7 kg)

15m/s

45 minut (hmotnost nakladu 700 g)

43 minut (hmotnost nakladu 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2/ XT S/Z30/H20/H20T

Dual Gimbals Down Down, Single Gimbal Up Down, Single Gimbal Down Down, Gimbal
Down Down + Single Gimbal Down Down, Gimbals Dual Down + Single Gimbal Down

Down
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Dal3i podporované produkty DJI
Stupeii ochrany proti vniknuti
GNSS

Provozni teplota

Inteligentni fadic¢

Frekvenéni rozsah provozu OcuSync
Enterprise
Maximalni pfenosova vzdalenost

(bez piekazek, bez ruseni)

Vykon vysilace (EIRP)

Externi baterie

Vestavéna baterie

Pracovni ¢as

Napajeci napéti / proud (port USB-A)

Rozsah provoznich teplot
Kapacita skladu
Vision System

Dosah snimani prekazek

Fov

Operacni prostiedi
Infragerveny snimaci systém

Dosah snimani prekazek

Fov

CSM Radar, Manifold 2
1P45
GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo

-20°az50°C(-4°az122°F)

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz *

NCC/FCC: 15 km CE /
MIC: 8 km SRRC: 8 km

2.400 - 2.4835 GHz:
29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)

5,725 - 5,850 GHz:
28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)

Nazev: WB37 Inteligentni kapacita
baterie: 4920 mAh; Napéti: 7,6 V Typ
baterie: LiPo; Energie: 37,39 Wh

Doba nabijeni (pomoci inteligentni baterie BS60): 70 minut (15 ° az 45 ° C); 130 min (0
°az15°C)
Typ baterie: 18650 Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V) Typ nabijeni: Podporuje nabijecku

USB s jmenovitym vykonem 12V / 2 A Jmenovity vykon: 17 W **

Doba nabijeni: 2 hodiny a 15 minut (pfi pouZiti nabijecky USB s jmenovitym napétim 12V / 2 V)

Vestavéna baterie: Pfibl. 2,5 hodiny Vestavéna baterie + externi

baterie: Pfibl. 4,5 hodiny

5V/15A

-20°az40°C(-4°az104°F)

Rom: 32 GB + Skalovatelné s microSD

Vpred / vzad / vlevo / vpravo: 0,7 - 40 m nahoru / dolu:
0,6-30m

Vpred / vzad / dolt: 65 ° (H), 50 ° (V) Vlevo / Vpravo /
Nahoru: 75 ° (H), 60 ° (V)

Povrchy s jasnymi vzory a odpovidajicim osvétlenim (> 15 luxu)

0,1-8m

30°
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Operacni prostredi Velké, rozptylené a reflexni pfekazky (odrazivost> 10%)

Inteligentni letova baterie

Kapacita 5935 mAh

Napéti 52,8V

Typ baterie LiPo 128

Energie 274 Wh

Cista hmotnost (Single One) Cca. 1,35 kg

Provozni teplota -4°az122°F (20 ° a2 50 ° C)
Skladovaci teplota 716°az86°F(22°az30°C)
Teplota nabijeni 41°2a2104°F (5°az40° C)
Maximalni nabijeci vykon 470 W

Pomocné svétlo

Efektivni svételna vzdalenost 5m

RezZim osvétleni 60 Hz, pevna
FPV kamera

Reseni 960p

Fov 145°

Snimkova frekvence 30 snimku za sekundu

*  Mistni pfedpisy v nékterych zemich zakazuji pouzivani frekvenci 5,8 GHz a 5,2 GHz av nékterych regionech je frekvenéni pasmo 5,2 GHz povoleno pouze

pro vnitfni pouZiti.

** Inteligentni fadi¢ bude napajet nainstalované mobilni zafizeni, coz mize mit vliv na vySe uvedené specifikace.
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Aktualizace firmware

Pomoci aplikace DJI Pilot nebo DJI Assistant 2 pro Matrice aktualizujte dalkovy ovladag, letadla a dal$i pfipojena zafizeni DJI.

U Zenmuse H20, H20T, Z30, XT S a XT2 Ize aktualizovat pouze firmware letadel prostfednictvim nastroje DJI Assistant 2 pro Matrice nebo aplikace

DJI Pilot. Gimbal firmware musi byt aktualizovan pomoci microSD karty.

Pomoci DJI Pilot
1. Ujistéte se, Ze existuje dobré spojeni mezi letadlem a dalkovym ovlada¢em a dal$imi zafizenimi DJI pouzivanymi s letadlem a ze
v8echna zafizeni jsou zapnuta.

2. Prejdéte do aplikace. Pokud je k dispozici novy firmware, zobrazi se vyzva. Firmware aktualizujte podle pokyn(i na obrazovce. Pfi

stahovani firmwaru se nezapomerite pfipojit k internetu.

Pro Zenmuse H20, H20T a DJI ENTERPRISE X-Port jsou aktualizace podporovany prostfednictvim aplikace. Firmware

letadla a zavady bude aktualizovan souc¢asné.

Pouzivani DJI Assistant 2 pro Matrice

Pripojte dalkovy ovlada¢ k softwaru a poté spustte aktualizaci firmwaru pro dalkovy ovladag, letadla M300 RTK, série H20 a uzite¢né

zatizeni X-Port. * UZivatelé mohou takeé pfipojit kazdé zafizeni k softwaru a aktualizovat svuj vlastni firmware.

1. Zapnéte dalkovy ovladac a letadlo. Pfipojte dalkovy ovlada¢ k pocitaci pomoci kabelu USB s dudlnim portem A.
2. Kiepnéte gaig nastavit jako reim exportu dat USB v Rychlém nastaveni dalkového ovladace.

3. Klepnéte na odpovidajici nazev zafizeni a poté na znacku aktualizace firmwaru.

4. Vyberte pozadovanou verzi firmwaru. Pfi stahovani firmwaru se nezapomerite pfipojit k internetu.

5. Po dokongeni aktualizace firmwaru restartujte zafizeni.

A * Firmware baterie je soucasti firmwaru letadla. Nezapomerite aktualizovat firmware vSech baterii.

Baterie letadla by méla byt nad 40% a baterie dalkového ovladace by méla byt nad 20% pro proces aktualizace firmwaru.

Béhem aktualizace se uijistéte, Ze jsou vSechna zafizeni pfipojena normainé.

Je normalni, ze kardan prejde kulhat, kdyz se letadlo restartuje, indikator stavu letadla abnormainé blika. Trpélivé vyckejte,

dokud nebude aktualizace dokonéena.

Béhem aktualizace firmwaru, kalibrace systému a nastaveni parametrd zajistéte, aby letadlo nebylo daleko od lidi a zvifat.

Pro zajisténi bezpecnosti letu aktualizujte firmware na nejnovéjsi verzi. Po dokonceni aktualizace firmwaru muze byt

dalkovy ovladac¢ a letadlo odpojeno. V pfipadé potfeby je znovu propojte.

* Podporovano pozdgji
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Gimbal Connector nahoru Matrice 300 RTK se pouziva k pfipojeni kompatibilniho uzite¢ného zatizeni na vrchol letadla Matrice 300 RTK.

Jeho konstrukce mu dava kryti IP44 Ingress Protection (pouze pokud je vybaveno vodotésnym uzite€nym zatizenim) v souladu s

celosvétovou normou IEC 60529.

Duélni Gimbal Connector Matrice 300 RTK se pouziva k pfipojeni kompatibilniho uzite¢ného zatizeni ke spodni ¢asti letadla Matrice 300 RTK.
Jeho konstrukce mu dava kryti IP44 Ingress Protection (pouze pokud je vybaveno vodotésnym uzitenym zatizenim) v souladu s celosvétovou
normou |EC 60529.

1. Vyjméte jeden smérem doll kardanovy konektor.
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2. Pfipojte konektor Dual Gimbal Connector a pfipojte kabely.

moment: 6 + 0,2 kgf.cm —

Kroutici moment: 0,48 + 0,05 kgf.cm Kroutici f 4

1. zavésny port
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Pouzivani radaru CSM

Instalace a pfipojeni

CSM Radar Ize pouzit s M300 RTK. Nainstalujte a pfipojte jej podle nize uvedenych kroku.

Pouzitim

Pro vy$si bezpecnostni opatfeni Ize na horni ¢ast letadla namontovat radar s cirkularnim milimetrovym vinénim (CSM) s detekénim

rozsahem mezi 1 az 30 m.

Rozsah detekce

Uhel detekce: 360 ° v horizontalnim sméru, 30 ° ve vertikalnim sméru a 24 ° v hornim sméru. Detekéni vzdalenost: 1,5-30 m.
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A * Vsimnéte si, Ze letadlo nemize detekovat pirekazky, které nejsou v detekénim dosahu. Létejte opatrné.

* Efektivni detekéni vzdalenost se lisi v zavislosti na velikosti a materialu prekazky. Napfiklad pfi snimani silnych reflexnich
objektul (jako jsou budovy) je efektivni detekéni vzdalenost kolem 15 m. Pfi snimani slabych reflexnich pfedmétu (napfiklad
suchych vétvi strom() je vzdalenost kolem 10 metr. Snimani prekazek mize selhat nebo byt neplatné v oblastech mimo

efektivni detekéni vzdalenost.

Pouziti funkce vyhybani se prekazkam
V aplikaci DJI Pilot by méla byt povolena funkce vyhybani se radarové piekazce. Nastavte bezpeénostni vzdalenost letadla (doporu¢eno

byt vétsi nez 2,5 metru) v aplikaci. Doporuduje se |état nad 4 metry, aby se dosahlo lepSiho vyhybani se prfekazkam.

A

PFi zapnuti nebo bezprostfedné po letu se nedotykeijte rukou ani téla s rukama nebo télem, protoZe by mohly byt horké. V

rezimu ruéniho provozu maji uzivatelé Uplnou kontrolu nad letadlem. Pfi provozu vénujte pozornost rychlosti a sméru letu.

Budte si védomi okolniho prostfedi a vyhybejte se slepym bodiim radarového modulu.

Pokud je v letadle nainstalovano jiné zafizeni (napfiklad Manifold 2), zabrarite prosim blokovani radarového FOV. Pokud je

radar FOV blokovan, mize se vykonnostni radar vyhybani se pfekazkam snizit. Prosim |étejte opatrné.

V rezimu Attitude je vylou€eni prekazek zakazano.

UdrZujte plnou kontrolu nad letadlem po celou dobu a NESPOJTE se na radarovy modul a aplikaci DJI Pilot. Udrzujte

letadlo ve VLOS za v8ech okolnosti. Pfi rozhodovani o ruénim ovladani letadla se vyhybeijte pfekazkam.

Citlivost radarového modulu mize byt snizena pfi provozu nékolika letadel na kratkou vzdalenost. Pracujte opatrné.

Pred pouzitim se uijistéte, Ze je radarovy modul Cisty a Ze vnéj$i ochranny kryt neni praskly, $tépkovany, propadly nebo
$patné tvarovany.

* NEZKOUSEJTE se rozebirat jakoukoli &ast radarového modulu, ktera jiz byla namontovana pred odeslanim.

Radarovy modul je presny pfistroj. NEDOTYKEJTE se, nedotykeijte se a nezasazuite radarovy modul. Pokud radarovy

. modul ¢asto detekuje pfekazky nespravné, zkontrolujte, zda jsou montazni konzola a pfistavaci zafizeni letadla fadné

zajistény. Pokud radarovy modul stale nefunguje, kontaktujte podporu DJI nebo autorizovaného prodejce DJI.

Ochranny kryt radarového modulu udrzujte Cisty. Pfed dalSim pouzitim o€istéte povrch mékkym navihéenym hadfikem a vysuste na

vzduchu.
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Popis pfipadu

1. Vrtule x 4

2. Pristavaci zafizeni

3. Chrani¢ letadel

4. Dalkovy ovlada¢

5. Dalkovy ovlada¢ Lanyard

6. Vyvodovy konektor nahoru

7. Inteligentni baterie WB37

8. USB nabijecka

9. Télo letadla

10. Radar CSM

11. iPad

12. Gimbal a kamera (H20 / H20T)
13. Inteligentni letova baterie TB60
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Podpora DJI

https://www.dji.com/support

obsah se mize zménit.
Stahnéte si nejnoveéjsi verzi z

https://www.dji.com/matrice-300/downloads

Pokud méte ohledné tohoto dokumentu néjaké dotazy, kontaktute prosim DJI zaslanim zpravy
na adresu DocSupport@dji.com.
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