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Tento dokument je chranén autorskym pravem spolecnosti DJI se vSemi pravy vyhrazenymi. Pokud spole¢nost
DJI neschvali jinak, nejste opravnéni dokument nebo jakoukoli ¢4st dokumentu pouZivat nebo umoznit jinym
uZivatelm pouZzivat dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast reprodukovanim, prevodem nebo prodejem
dokumentu. UZivatelé by se méli na tento dokument a jeho obsah odvolévat pouze jako na pokyny k obsluze
DJI UAV. Dokument by nemél byt pouzivan pro jiné tGcely.

QHledani klicovych slov

Chcete-li najit téma, vyhledejte klicova slova jako ,baterie” a ,instalace”. Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu
pouzivate Adobe Acrobat Reader, zahajte vyhledavani stisknutim Ctrl+F na Windows nebo Command+F
na Macu.

@Navigace k tématu

Zobrazit Gplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdéte do dané sekce.

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliSeni.
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Pouziti tohoto navodu

Legenda
@ varovani /\ Dlezité L Tipy a triky Odkaz

Prectéte si pred prvnim letem

DJITM poskytuje uzivatelm vyukova videa a nasledujici dokumenty.

1.V krabici

2. Bezpecnostni pokyny

3. Rychly privodce 4.

UZivatelska prirucka

PFed prvnim pouZitim se doporucuje zhlédnout viechna vyukova videa a precist si bezpe¢nostni pokyny.
Pripravte se na sv(j prvni let tim, Ze si prohlédnete stru¢nou pfirucku a dalsi informace naleznete v této
uzivatelské prirucce.

Video tutorialy

Navstivte odkaz nebo naskenujte QR kdd niZe a podivejte se na vyukova videa, kterd demonstruji, jak

bezpecné pouzivat DJI MAVICTM 3M:

https://ag.dji.com/mavic-3-m/video

Stahnéte si DJI Assistant 2

Stahnéte a nainstalujte DJI ASSISTANTTM 2 (Enterprise Series) nebo DJI Assistant 2 (MG Series) pomoci
nize uvedenych odkazi:

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads https://

ag.dji.com/ mavic-3-m/stahovani

/\ Provozniteplota tohoto produktu je -10° az 40° C. Nesplfiuje standardni provozni teplotu
pro vojenské poufziti (-55° az 125° C), kterd je vyZadovana pro vétsi variabilitu prostredi.
Provozujte produkt spravné a pouze pro aplikace, které splfuji poZzadavky na rozsah
provoznich teplot dané tridy.
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Profil produktu

Uvod

DJI Mavic 3M je vybaven jak infracervenym snimacim systémem, tak systémem viesmérového vidéni
smérem nahoru, dold a horizontalnim vidénim, které umoZniuji vznaseni se a létani uvnitf i venku a
automaticky ndvrat domuU pfi vyhybani se prekazkam ve viech smérech.

Letadlo m& maximalni rychlost letu 47 mph (75,6 km/h) a maximalni dobu letu 43 minut.

Vestavény systém DJI AirSense detekuje blizk4 letadla v okolnim vzduSném prostoru a poskytuje upozornéni
v aplikaci DJI Pilot 2 pro zajisténi bezpecnosti. Spektralni senzor slunecniho svétla detekuje slunecni zareni
v redlném case pro kompenzaci zobrazeni, ¢imz maximalizuje pfesnost shromazdénych multispektralnich
dat. Pomocné spodni svétlo umoZiiuje polohovacimu systému vidéni dosahnout jeSté vétSiho vykonu pfi
vzletu a pristani v noci nebo pfi slabém osvétleni.

Letoun je také vybaven modulem RTK na horni strané letadla, pfi pouZiti s mobilni stanici D-RTK 2 High
Precision GNSS Mobile Station (prodava se samostatné) nebo sluzbou Network RTK Ize ziskat presnéjsi
Udaje o poloze.

Dalkovy ovladac DJI RC Pro Enterprise ma vestavénou 5,5palcovou obrazovku s vysokym jasem a rozliSenim
1920x%1080 pixell. UZivatelé se mohou pFipojit k internetu ptes Wi-Fi, zatimco opera¢ni systém Android
obsahuje Bluetooth a GNSS. DJI RC Pro Enterprise prichazi se Sirokou $kélou ovladacich prvkd pro letadla

a gimbal a také s prizpGsobitelnymi tlacitky a ma maximalni provozni dobu 3 hodiny.

Hlavni funkce

Gimbal a kamera: DJI Mavic 3M integruje RGB kameru a Ctyfi multispektralni kamery. Kamera 4/3 CMOS,
20MP RGB ma mechanickou zavérku, aby se zabranilo rozmazani pohybem, a podporuje rychlé
0,7sekundové intervalové snimani, kdyZ se pouzivd pouze RGB kamera.

Ctyri SMP multispektralni kamery (zelena, ¢ervena, ¢erveny okraj a blizké infracervené) spolu se spektralnim
senzorem slunecniho svétla umoZiuji aplikace, jako je vysoce presné letecké méreni, sledovani rlistu
plodin a prizkumy pfirodnich zdroja.

PFenos videa: se ¢tyfmi anténami a technologii dalkového pfenosu DJI O3 Enterprise (OCUSYNCTM 3.0
Enterprise) nabizi DJI Mavic 3M maximalni dosah prenosu 15 km a kvalitu videa az 1080p 30 snimkd za
sekundu z letadla do aplikace DJI Pilot 2.

Dalkovy ovladac pracuje na frekvenci 2,4 i 5,8 GHz a je schopen automaticky vybrat nejlepsi prenosovy
kanal.

Inteligentni letové rezimy: uZivatel se muiZe soustfedit na ovladani letadla, zatimco Advanced Pilot
Assistance System 5.0 (APAS 5.0) pomaha letadlu vyhybat se prekazkdm ve viech smérech.

Sledovani v redlném case: DJI Mavic 3M detekuje terén pfi mapovani oblasti s odchylkami nadmorské
vysky pomoci systému vidéni v redlném Case a upravuje vy3ku letu podle zmén v terénu, to vie bez nutnosti
importu externich Udajd o nadmofrskeé vy3ce, coz zlepSuje mapovani. G¢innost.
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Navod k pouZiti DJI Mavic 3M

Aplikace DJI Pilot 2: Mapy vegeta¢niho indexu, jako jsou NDVI, GNDVI nebo NDRE, Ize prohlizet v

realném case v aplikaci D)I Pilot 2, kde najdete informace o zdravi rostlin, ristu rostlin, plidnich podminkéach a
vice.

Cloudovy provoz: DJI Mavic 3M mUZe provadét letové Ukoly v redlném Case a zarover nahravat
fotografie na platformu DJI SmartFarm (www.djiag.com) v aplikacnich scénafich, jako jsou zemédélské
terénni prazkumy a letecké prazkumy. Automaticky vytvarejte terénni prizkum nebo zahajte
rekonstrukéni tkoly, které mohou pfinést lepsi vysledky prazkumu pro sledovani rdstu nebo jiné
agronomické ¢innosti.

A * Maximalni doba letu byla testovana v prostfedi bez vétru pfi letu konstantni rychlosti 20,1 mph
(32,4 km/h). Maximalni rychlost letu byla testovana ve vy3ce hladiny more bez vétru.
Upozornujeme, Ze maximalni rychlost letu je v Evropské unii (EU) omezena na 42 mph (68,4 km/
h). Tyto hodnoty jsou pouze orientacni.

+ Zafizeni s dalkovym ovlddanim dosahuji své maximalni prenosové vzdalenosti (FCC) v Sirokém
otevieném prostoru bez elektromagnetického ruSeni v nadmorské vySce asi 120 m (400 stop).
Maximalni pfenosova vzdalenost se vztahuje na maximalni vzdalenost, na kterou muze letadlo
stale odesilat a pfijimat prenosy. Neodkazuje na maximalni vzdalenost, kterou mize letadlo
uletét pfi jednom letu. Maximalni doba b&hu byla testovana v laboratornim prostredi. Tato
hodnota je pouze orientacni.

* 5,8 GHz neni v nékterych regionech podporovano. DodrZujte mistni zakony a predpisy.

Mo, s

Prvni pouziti

DJI Mavic 3M je pred zabalenim sloZen. Pfi rozkladani letadla a délkového ovladace postupujte podle
nize uvedenych kroku.

Pfiprava letadla 1. VSechny

inteligentni letové baterie jsou pFed odeslanim v reZzimu hibernace, aby byla zajisténa bezpecnost.
K prvnimu nabiti a aktivaci inteligentnich letovych baterii pouZijte dodanou nabijecku. PIné nabiti
inteligentni letové baterie trva priblizné 1 hodinu a 20 minut.
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2. Pfed rozloZenim zadnich ramen rozloZte pfedni ramena.

4. Pripevnéni vrtuli.
Vrtule se znackami a bez nich oznacuji rizné sméry otaceni. Vrtule se znackami pripevnéte k
motorim se znatkami a neoznacené vrtule k motordm bez znacek. Podrzte motor, zatlacte
vrtuli dold a otacejte ve sméru vyznateném na vrtuli, dokud nevyskoci a nezapadne na misto.
RozloZte listy vrtule.
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Navod k pouZiti DJI Mavic 3M

A + Pred rozloZenim zadnich ramen se ujistéte, Ze jsou rozloZena predni
ramena. * PFed zapnutim se ujistéte, Ze je odstranén kardanovy chranic¢ a vSechna ramena jsou rozlozena
na letadle. Jinak to miZe ovlivnit autodiagnostiku letadla.

Kdyz se letadlo nepouZiva, pfipevnéte kardanovy chranic. Nastavte kameru do vodorovné polohy
a poté zakryjte systém vidéni gimbalovym chrani¢em. VSimnéte si, Ze zarovnejte polohovaci

otvory a potom stisknéte sponu, abyste dokoncili instalaci.

Priprava déalkového ovladace 1. Pomoci dodané
nabfjecky nabijte délkovy ovladac pres port USB-C pro aktivaci

baterie.

# s

2. Vyjméte ovladaci packy z dloznych slot na dalkovém ovladaci a pFisroubuijte je

je na misto.

3. RozloZte antény.

9 © 2023 DJI Viechna préva vyhrazena
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Navod k pouZiti DJI Mavic 3M

Prehled

Letadlo

1. Gimbal a kamera

11. PFistavaci zafizeni (vestavéné antény)

2. Horizontalni vSesmérové 12. Systém vidéni smérem nahoru

Vision System 3. 13. Port USB-C

Modul RTK (port PSDK) 14. Fotoaparat Slot pro kartu microSD

4. Pomocné svétlo 5. 15. Kontrolky stavu baterie

Systém vidéni smérem dold 6. 16. Inteligentni letova baterie

Infracerveny snimaci systém 17. Tlagitko napajeni

7. Pfedni LED diod
rean! 0%y 18. Prezky baterie 19.

8. Motol - - <
g4 Spektralni senzor slune¢niho svétla

9. Vrtule

10. Indikator stavu letadla

10 © 2023 DJI V3echna préva vyhrazena
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Dalkovy ovladac

1. Ovladaci paky
K ovladdani pouZijte ovlddaci paky
pohyby letadel. Nastavte rezim Fizenf letu v DJI
Pilot 2. Ovladaci paky jsou odnimatelné a snadno
se skladuji.

2. Tlactitko Zpét/Funkce
Jednim stisknutim se vratite na predchozi
obrazovku. Stisknéte dvakrat pro navrat do
domovska stranka.
Pomoci tlacitka Zpét a daldich 22 tlacitek aktivujte
kombinace tlacitek.
Dalsi informace naleznete v Casti Kombinace
tlacitek dalkového ovladaée.326 3. Tlacitko RTH

2524

Stisknutim a podrzenim spustite RTH. DalSim
stisknutim 27 zrusite RTH.

4. Tlatitko Pozastaveni letu
Jednim stisknutim zabrzdite letadlo

a umistéte se na misto (pouze kdyz jsou k dispozici

GNSS nebo systémy vidéni).

5. Pfepinac letového reZzimu
Pro prepindni mezi tfemi letovymi reZimy: N-reZim
(Normalni), S-rezim (Sport) a F-rezim (Function). F-

rezim Ize v DJI Pilot 2 nastavit na A-rezim (Attitude)
nebo T-rezim (Tripod).

6. Tlacitko 5D
Prohlédnéte si vychozi funkce 5D tlacitek v DJI

11 © 2023 DJI VSechna préva vyhrazena

Pilot 2. Dalsi informace naleznete v pfirucce na
domovské strance.

7. Tlatitko napéjenf
Jednim stisknutim zkontrolujete aktudlni Groven

nabiti baterie. Stisknéte a poté stisknéte a podrzte

pro zapnuti nebo vypnuti dalkového ovladace.

Kdyz je dalkovy ovlada¢ zapnuty, jednim stisknutim

zapnete nebo vypnete dotykovou obrazovku.

8. Tlatitko Potvrdit

Jednim stisknutim potvrdite vybér. The
tlacitko nemé funkci, kdyz
pomoci DJI Pilot 2.

9. Dotykova obrazovka
Dotknéte se obrazovky pro ovladani dalkového
ovladace. VSimnéte si, Ze dotykova obrazovka je
neni vodotésny. Pracujte opatrné.

10. Otvor pro Sroub M4

11. Slot pro kartu microSD

Pro vloZeni microSD karty.

12. Port USB-C

Pro nabijeni.

13. Port Mini HDMI

Pro vystup signalu HDMI na externi monitor.

14. Mikrofon
15. Gimbal Dial

Ovlada naklon kamery.
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Navod k pouZiti DJI Mavic 3M 56

16. Tlacitko nahravani

111213
Je%l’m stisknutim spustite nebo zastavite nahravani.

17. Antény 14
Bezdratové ovladani pfenosu a videa

signaly mezi dalkovym ovladacem a letadlem.
Zahrnuje externi

a vestavéné antény. Neblokujte

antény, aby nedoslo k ovlivnéni prenosového vykonu.

18. Stavova LED

Oznacuje stav délkového ovladani

ovladac.

22. Odvzdusiiovaci ventil

Pro odvod tepla. BEhem pouzivani neblokujte vétraci

otvor.

Aktivace

1819
19. Indikatory stavu

baterie 17 Zobrazuji aktudini Uroven baterie
dalkového ovladace.

20. Tlacitko ostfeni/spousté

Stisknutim tlacitka do poloviny spustite automatické

zaostFeni a Uplnym stisknutim po¥idite fotografii.

21. Kolecko nastaveni fotoaparatu

Pro ovladani zoomu.

23. Ulozny slot pro ovladaci packy
Pro uloZeni ovladacich pak.

24. PrizpGsobitelné tlagitko C1
PoufZijte k pFepnuti Sirokouhlého a zoomu
obrazovka ve vychozim nastaveni. Funkce Ize v DJI
Pilot 2 pfizplsobit.

25. Reproduktor

26. PrizpUsobitelné tlakitko C2
SlouZi k pfepnuti zobrazeni mapy a kamery ve
vychozim nastaveni. Funkce Ize v DJI Pilot 2
pfizplsobit.

27. Nasavani vzduchu

Pro odvod tepla. BEhem pouZivani neblokujte pfivod

vzduchu.

Letadlo a dalkovy ovlada¢ vyzaduji pfed prvnim pouzitim aktivaci. Stisknéte a poté znovu stisknéte a podrzte tlacitko

napajeni pro zapnuti zafizeni. Pro aktivaci postupuijte podle pokyn(i na obrazovce. Ujistéte se, Ze b&hem aktivace ma

dalkovy ovladac pfistup k internetu.

PFed aktivaci se ujistéte, Ze je letadlo pripojeno k dalkovému ovladaci. Zafizeni jsou ve vychozim

nastaveni propojena. Pokud je potfeba propojeni, dal3i podrobnosti najdete v ¢asti Propojeni

dalkového ovladace.

A Pokud se aktivace nezdafri, zkontrolujte pripojeni k internetu. Ujistéte se, Ze je k dispozici

pFistup k internetu a zkuste dalkovy ovladac¢ aktivovat znovu. Pokud aktivace selZe vicekrét,

kontaktujte podporu DJI.

12 © 2023 DJI V3echna préva vyhrazena.
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Bezpecnost letu

Pred zahajenim jakéhokoli skute¢ného letu se ujistéte, Ze mate Skoleni a praxi. Cvicte se simulatorem v
DJI Assistant 2 nebo létejte pod vedenim zku3enych profesionald. Vyberte si vhodnou oblast k letu podle
nasledujicich letovych poZadavk( a omezeni. Lette s letadlem pod 120 m (400 stop). Jakakoli letova
nadmorska vyska vy3si neZ tato mudze porusovat mistni zakony a predpisy. Pfed letem se ujistéte, Ze
rozumite a dodrZujete mistni zakony a predpisy. Pfed letem si pozorné prectéte Bezpecnostni pokyny,
abyste pochopili vSechna bezpecnostni opatfeni.

PoZadavky na letové prostredi

1. NEPROVOZUJTE letadlo za nepfiznivych povétrnostnich podminek, v€etné rychlosti vétru prfesahujici 12
m/s, snéhu, desté a mlhy.

N

. Létejte pouze na otevienych prostranstvich. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou ovlivnit
presnost palubniho kompasu a systému GNSS. Doporucuje se udrzovat letadlo ve vzdélenosti alespon
5 m od konstrukci.

w

. Vyhybejte se pfekazkam, daviim, stromdm a vodnim plochdm (doporucena vyska je alespoii 3 m
nad vodou).

4. Minimalizujte ruSeni tim, Ze se vyhnete oblastem s vysokou Urovni elektromagnetismu, jako jsou mista
v blizkosti elektrického vedeni, zadkladnovych stanic, elektrickych rozvoden a vysilacich vézi.

[%2)

. NEVZLETUJTE z nadmorské vySky vétsi nez 6 000 m (19 685 stop) nad morem. Vykon letadla a jeho
baterie je pfi Iétani ve velkych vySkach omezen. Létejte opatrné.

6. GNSS nelze pouZit na letadle v polarnich oblastech. Misto toho poufZijte systém vidéni.
7. NEVZLETUJTE z pohybujicich se objektd, jako jsou auta a lodé.

8. Ujistéte se, Ze je v noci z divodu bezpeénosti letu zapnuto pfidavné svétlo.

9

. Abyste predesli ovlivnéni Zivotnosti motoru, NEVZLETUJTE ani nepfistavajte s letadlem na pisku

nebo pra3nych oblastech.

10. Ujistéte se, Ze sbirate multispektralni data, kdyzZ je Uhel sklonu Slunce vétsi nez 30°. Doporucuje se
sbirat multispektralni data v poledne za slunec¢nych podminek.

PoZadavky na bezdratovou komunikaci
1. Létejte v otevienych prostorach. Vysoké budovy, ocelové konstrukce, hory, skaly nebo vysoké stromy
mohou ovlivnit pfesnost GNSS a blokovat signal prenosu videa.

2. Zabrarite ruseni mezi dalkovym ovlada¢em a jinym bezdratovym zafizenim. Pfi ovladani letadla
délkovym ovladdanim nezapomerite vypnout blizka zafizeni Wi-Fi a Bluetooth.

3. Prilétani v blizkosti oblasti s magnetickym nebo radiovym ruSenim budte extrémné ostraZiti. Vénujte
zvySenou pozornost kvalité pfenosu obrazu a sile signalu na DJI Pilot 2. Zdroje

13 © 2023 DJI VSechna préva vyhrazena
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Navod k pouZiti DJI Mavic 3M

elektromagnetického ruseni zahrnuji, ale nejsou omezeny na: vysokonapétova vedeni,
velkokapacitni elektrické pfenosové stanice nebo mobilni zakladnové stanice a vysilaci véze.
Letadlo se mGZe chovat abnormalné nebo ztratit kontrolu pfi letu v oblastech s pfili§ velkym

ruSenim. Vratte se do Home Point a pfistante s letadlem, pokud k tomu budete vyzvani v DJI
Pilot 2.

Systémy vidéni a infraCerveny snimaci systém
DJI Mavic 3M je vybaven jak infracervenym snimacim systémem, tak horizontalnim vSesmérovym
(dopredu, dozadu, laterédIné), nahoru a dold.

Systémy vidéni nahoru a dolG se skladaji z kaZzdé ze dvou kamer a systémy predniho, zadniho a
bocniho vidéni se skladaji celkem ze Ctyf kamer.

Infrared Sensing System se sklada ze dvou 3D infracervenych moduld. Systém Downward Vision
System a Infrared Sensing System pomahaji letadlu udrZet si aktudIni pozici, pfesnéji se vznaset
a létat uvnitf nebo v jinych prostredich, kde neni dostupny GNSS.

HorizontaIni vdesmérovy systém vidéni

Infracerveny

Snimaci systém Horizontalni VSesmérovy
Systém vidéni
Systém vidéni dolt

Rozsah detekce Systém

predniho vidéni Pfesny

rozsah méreni: 0,5-20 m; FOV: 90° (horizontalné), 103° (vertikalné)

Rozsah prfesnosti systému

zpétného vidéni : 0,5-16 m; FOV: 90° (horizontalné), 103° (vertikalng)

Rozsah presnosti

systému lateralniho vidéni : 0,5-25 m; FOV: 90° (horizontalni), 85° (vertikalni)
PFesny rozsah méreni

systému upward Vision : 0,2-10 m; FOV: 100° (vpFedu a vzadu), 90° (vlevo a vpravo)
Rozsah precizniho méreni

systému downward Vision : 0,3-18 m; FOV: 130° (vpfedu a vzadu), 160° (vlevo a vpravo).
Systém Downward Vision funguje nejlépe, kdyzZ je letadlo ve vySce 0,5 az 30 m.
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Pouzivani systému vidéni Funkce

ur€ovani polohy systému vidéni smérem doll je pouZitelnd, kdyz jsou signaly GNSS nedostupné nebo
slabé. V normalnim reZzimu se automaticky aktivuje.

Horizontalni vSesmérovy systém a systémy vidéni nahoru se automaticky aktivuji pfi zapnuti letadla,
pokud je letadlo v normalnim reZimu a vyhybani se prekazkam je v DJI Pilot 2 nastaveno na Vyhnout se
nebo brzdit. Letadlo mize aktivné brzdit pfi detekci prekazek pfi pouziti horizontalniho vSesmérového
a Upward Vision Systems. Systémy horizontalniho vdesmérového a vzestupného vidéni funguji nejlépe
s odpovidajicim osvétlenim a jasné oznaenymi nebo texturovanymi pfekazkami. Kvuli setrvaénosti se
uZivatelé musi ujistit, Ze letadlo brzdi v rozumné vzdalenosti.

A + Vénuijte pozornost letovému prostredi. Systémy vidéni a infracerveny snimaci systém funguji pouze v
urcitych scénéafich a nemohou nahradit lidskou kontrolu a isudek. Béhem letu vZdy vénujte pozornost
okolnimu prostFedi a varovanim na DJI Pilot 2 a budte vzdy zodpovédni a udrzujte kontrolu nad letadlem.

Systém Downward Vision funguje nejlépe, kdy?Z je letadlo ve vySce od 0,5 do 30 m, pokud neni k dispozici
GNSS. Pokud je nadmorska vy3ka letadla vy33i nez 30 m, je zapot¥ebi zvlastni opatrnosti, protoZe muze

byt ovlivnéna schopnost urcovani polohy.

Systém Downward Vision nemusi spravné fungovat, kdyz letadlo leti nad vodou. Letoun proto nemusi

byt schopen aktivné se vyhnout vodé pod sebou pfi pfistani. Doporucuje se neustale udrZzovat letovou

kontrolu, €init rozumné Usudky na zékladé okolniho prostredi a vyhnout se pfiliSnému spoléhani se na
systém downward Vision. *  Systém vidéni nemUze spravné fungovat na povrsich bez jasnych odchylek
vzoru nebo tam, kde je svétlo

pFilis slabé nebo pfilis silné. Systém vidéni nemuze spravné fungovat v nésledujicich situacich: a. Létani v

blizkosti monochromatickych povrchd (napt. Cisté erna, bild, Cervena nebo zelena).

b. Létani v blizkosti vysoce reflexnich povrch(.

C. Létani v blizkosti vody nebo prahlednych povrchd.
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[h d. Létani v blizkosti pohybujicich se povrchtl
nebo predmétd. E. Létani v oblasti s €astymi a drastickymi zmé&nami osvétleni.
F. Létani v blizkosti extrémné tmavych (< 10 luxd) nebo svétlych (> 40 000 luxu)
povrchl. G. Létani v blizkosti povrchd, které silné odrazeji nebo pohlcuji infratervené viny (napf.
zrcadla). h. Létani v blizkosti povrchl bez jasnych vzorl nebo

textury. i. Létani v blizkosti povrchl s opakujicimi se stejnymi vzory nebo texturami (napf. dlazdice s
stejny design).

j. Létani v blizkosti prekazek s malym povrchem (napt. vétve stromd).

Udrzujte snimace vzdy &isté. NEPO$krabejte ani nezasahujte do senzordl. DELAT
NEPOUZIVEJTE letadlo v prasném nebo vihkém prostredi.

+ NELETTE, kdyZ prsi, je smog nebo je viditelnost nizsi neZz 100 m. « Pfed kazdym
vzletem zkontrolujte nasledujici: a. Ujistéte se, Ze na skle

systému Vision Systems a Infrared Sensing nejsou Zadné nalepky ani jiné prekazky. b. Pokud je na skle
systému Vision Systems and Infrared Sensing

né&jaka necistota, prach nebo voda, pouZijte mékky hadrik. NEPOUZIVEJTE 74dné istici prostFedky, které
obsahuji alkohol.

C. Pokud je sklo infracerveného snimani poskozeno, kontaktujte podporu DJI
Systémy vidéni.

+ NEZAKRYVEJTE infracerveny snimaci systém.

Navrat domu

Return to Home (RTH) vrati letadlo zpét do posledniho zaznamenaného bodu Home, kdyZ polohovaci systém
funguje normalné. Existuji tfi typy RTH: Smart RTH, Low Battery RTH a Failsafe RTH. Letadlo automaticky leti
zpét do Home Point a pfistane, kdy?Z je inicializovdno Smart RTH, letadlo vstoupi do Low Battery RTH nebo se
béhem letu ztrati signal mezi dalkovym ovladacem a letadlem.

GNSS Popis Prvni

misto, kde letadlo pfijme silny aZ stfedné silny signal GNSS (oznacené bilou
ikonou), bude zaznamenano jako vychozi vychozi bod. Home Point Ize

Domov aktualizovat pred vzletem, pokud letadlo pfijima dal3i silny az stfedné silny

Q\ 10 signal GNSS. Pokud je signal slaby, Home Point nebude aktualizovan. DJI Pilot 2

SméFovat

vyda hlasovou vyzvu, kdy? je nastaven vychozi bod.
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Chytré RTH
Stisknutim a podrZenim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci spustite Smart RTH. zmackni

Tlacitko RTH nebo tlacitko pozastaveni letu pro ukonceni Smart RTH a opé&tovné ziskani pIlné kontroly nad letadlem.

Pokrocilé RTH

Pokrocilé RTH je povoleno, pokud je dostatecné osvétleni a prostredi je vhodné pro systémy vidéni pfi spusténi Smart

RTH. Letadlo automaticky naplanuje nejlepsi drahu RTH, ktera se zobrazi v DJI Pilot 2 a upravi se podle prostiedi.

Nastaveni RTH

Nastaveni RTH jsou k dispozici pro pokrocilé RTH. Pfejdéte do zobrazeni kamery v DJI Pilot 2, klepnéte na eee>

]

X , a pak RTH.

1. Pfednastaveno: pokud je letadlo na zacatku RTH déle neZ 50 m od domovského bodu, letadlo napldnuje drédhu
RTH, poleti do otevieného prostoru a vyhyba se prekazkam, vystoupate do RTH nadmofi'ské vysky a vrati se dom(
s pouzitim nejlepsich cesta.
Pokud je letadlo na zac¢atku RTH ve vzdalenosti 5 az 50 m od domovského bodu, letadlo nevystoupa do RTH

nadmorské vysky a misto toho se vrati dom0 pomoci nejlepsi cesty v aktualni vysce.
Kdyz je letadlo blizko vychoziho bodu, letadlo bude klesat pfi letu vpred, pokud je aktudlni vySka vyssi nez RTH

Altitude.

=S i

v

2. Optimalni: bez ohledu na nastaveni RTH Altitude, letadlo automaticky pldnuje optimaini RTH drdhu a upravuje
vy$ku podle faktor( prostiedi, jako jsou prekazky a pfenosové signaly. Optimalni drdha RTH znamena4, Ze letadlo

uleti na nejkrats$i moZnou vzdalenost, ¢imz se snizi mnoZstvi pouZité energie baterie a prodlouZi se doba letu.
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Pokrocily postup RTH

1. Vychozi bod se zaznamena automaticky.
2. Spusti se pokrocilé RTH.
3. Letadlo brzdi a viset na misté.
A. Letadlo okamzité pfistane, pokud je méné nez 5 m od vychoziho bodu pfi RTH
zacina.
b. Pokud je letadlo na zac¢atku RTH dale nez 5 m od domovského bodu, letadlo naplanuje
nejlepsi drahu podle nastaveni RTH a poleti do domovského bodu, pficemz se bude

vyhybat pfekazkam a GEO zénam. Predek letadla bude vZdy smérovat stejnym smérem
jako smér letu.

4. Letadlo poleti automaticky podle nastaveni RTH, prostfedi a
pfenos signalu béhem RTH.

5. Po dosazeni Home Pointu letadlo pfistane a motory se zastavi.

Primka RTH Letadlo

vstoupi do primé linie RTH, kdyz osvétleni neni dostatecné a prostfedi neni vhodné pro
pokrocilou RTH.

Postup pfimky RTH:

1. Vychozi bod je zaznamenan.

2. Spusti se pfimka RTH.
3. Letadlo brzdi a visi na misté.

A. Pokud je letadlo na zac¢atku RTH dale neZ 50 m od Home Pointu, letadlo nejprve vystoupa
do vy3ky 20 m (tento krok bude preskocen, pokud je aktualni vy3ka vy33i nez 20 m), poté
letadlo upravi svou orientaci a vystoupa do prednastavené RTH vy3ky a leti do Home
Point. Pokud je aktualni vySka vy33i nez RTH vy3ka, letadlo poleti do Home Pointu v
aktualni vysce. b. Pokud je letadlo na zacatku RTH ve vzdalenosti 5 az 50 m

od Home Pointu, letadlo pfizplsobi svou orientaci a leti do Home Pointu v aktudlni vysce.
Pokud je soucasna vysSka na zac¢atku RTH niz3i nez 2 m, letadlo vystoupa do 2 m a poleti
zpét do Home Pointu.

C. Letadlo okamZité pristane, pokud je méné nez 5 m od vychoziho bodu pfi RTH
zacina.

4. Po dosazeni Home Pointu letadlo pfistane a motory se zastavi.

A + Bé&hem Advanced RTH letadlo automaticky pfizptsobi rychlost letu faktordm prostredi, jako je
rychlost vétru a prekazky. « Letadlo se nemudze vyhnout malym

nebo jemnym predmétdim, jako jsou vétve stromi nebo elektrické vedeni. Létat
letadlo do otevieného prostoru pfed pouZitim Smart RTH.
Nastavte Advanced RTH jako Preset, pokud jsou na draze RTH elektrické vedeni nebo véze, kterym
se letadlo nemUZe vyhnout, a ujistéte se, Ze RTH Altitude je nastavena vy3e nez viechny prekazky.
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& + Letadlo zabrzdi a vrati se domu podle posledniho nastaveni, pokud RTH
nastaveni se méni béhem RTH.

+ Pokud je maximalni vySka nastavena pod aktualni nadmorskou vySkou béhem RTH, letadlo
sestoupi do maximalni vysky a vrati se domu.

* VySku RTH nelze zménit béhem RTH. « Pokud je

velky rozdil mezi aktudlni nadmorskou vyskou a RTH nadmoftskou vyskou, nelze presné vypocitat
mnoZstvi spotfebované energie baterie kvuli rychlosti vétru v riiznych nadmofrskych vyskach.
V&nujte zvySenou pozornost napajeni baterie a varovnym vyzvam v DJI Pilot 2. + Roz3ifené

RTH nebude k dispozici, pokud nejsou svételné podminky a prostredi
vhodné pro systémy vidéni b&éhem vzletu nebo RTH.

+ Béhem pokrocilé RTH vstoupi letadlo do pfimé RTH, pokud svételné podminky a prostredi
nejsou vhodné pro systémy vidéni a letadlo se nemUze vyhnout prekazkam. Pfed vstupem do
RTH musi byt nastavena vhodna vyska RTH.

+ Kdyz je signdl dalkového ovladace béhem Advanced RTH normalni, Ize k ovladani rychlosti letu
pouZit pitch stick, ale orientaci a vySku nelze ovladat a s letadlem nelze Iétat vlevo ani vpravo.
Akcelerace spottebuje vice energie.

Letadlo se nemUzZe vyhnout prekazkdm, pokud rychlost letu prekroci skute¢nou rychlost
snimani. Letadlo zabrzdi a bude viset na misté a opusti RTH, pokud je paka zatazena Uplné
doll. Letadlo Ize ovladat po uvolnéni kniplu.

+ Kdyz je signal dalkového ovladace b&éhem pFimé pfimky RTH normaini, Ize rychlost letu a vySku
ovladat pomoci dalkového ovladace, ale orientaci letadla nelze ovladat a s letadlem nelze létat
doleva nebo doprava. Letadlo se nemUze vyhnout pfekazkam, pokud je ke zrychleni pouZito
kniplu a rychlost letu pFekroci skutecnou rychlost snimani. Kdyz letadlo stoupa nebo leti
dopredu, zatlacte ovladaci paku Uplné v opacném sméru, abyste opustili RTH. Uvolnéte
ovladaci paku, abyste znovu ziskali kontrolu nad letadlem.

+ Pokud letadlo dosdhne maximalini vysky béhem stoupani béhem RTH, letadlo
zastavi a vrati se do vychoziho bodu v aktualni nadmorské vysce.

+ Letadlo bude viset na misté, pokud dosdhne maximalni vysky pfi stoupani poté, co detekuje
prekazky pred sebou.

Nizka RTH baterie Kdyz
je Uroven inteligentni letové baterie pfili$ nizka a neni dostatek energie pro navrat dom, pfistarite
s letadlem co nejdfive.

Aby se predeslo zbyte¢nému nebezpedi zpisobenému nedostate¢nym vykonem, letadlo
automaticky spocita, zda ma dostatek vykonu k letu do Home Pointu ze své aktualni polohy. V DJI
Pilot 2 se objevi varovna vyzva, kdyzZ je Groven baterie nizka a letadlo podporuje pouze Low Battery
RTH.

Pokud po 10sekundovém odpocitavani neprovedete Zadnou akci, letadlo automaticky poleti do

Home Pointu. Zruste RTH stisknutim tlacitka RTH nebo tlagitka pozastaveni letu na dalkovém
ovladadi.

Upozornéni na nizkou Uroven baterie se béhem letu zobrazi pouze jednou. Pokud je RTH po
varovani zruseno, inteligentni letova baterie nemusi mit dostatek energie pro bezpecné pristani
letadla, coZz maZe vést k padu letadla nebo jeho ztraté.

19 © 2023 DJI VSechna préva vyhr




Machine Translated by Google
Navod k pouZiti DJI Mavic 3M

Letadlo pristane automaticky, pokud aktualni Groven baterie dokaze udrzet letadlo pouze dostatecné dlouho, aby
sestoupilo z aktudlni vysky. Automatické pristani nelze zrusit, ale dalkovy ovladac Ize pouZit ke zmé&né horizontélniho
pohybu a rychlosti klesani letadla béhem pristani. Je-li dostatecny vykon, Ize pomoci plynové paky primét letadlo stoupat

rychlosti 1 m/s.

Bé&hem automatického pfistani pohybujte letadlem vodorovné, abyste co nejdfive nasli vhodné misto k pfistani. Letadlo

spadne, pokud uZivatel bude neustdle tlacit paku plynu nahoru, dokud neni energie vycerpana.

Na obrazku nize je indikator Urovné baterie umistény v horni listé aplikace DJI Pilot 2. Dal3i informace naleznete v ¢3sti
Horni lista v kapitole aplikace DJI Pilot 2.

Kritické upozornéni na

nizkou Urover baterie

Automatické pFistani (Cervena)

Upozornéni na

|

nizkou Uroven nabiti baterie

Dostatecna Uroven
nabiti baterie (zelend)

’ Zbyvajici doba letu

Energie potreb
navratu dom (ZI

12:29
na k
utd)

Upozornéni na Grover baterie Implikace Let Je-li
zvoleno RTH, letadlo poleti do Home Point
automaticky a pristane. Zbyvajici ochrana bude
aktivovana.

Nizka RTH baterie

Ietadlc,) a,prlstat snim .«
Varovani se po

znovu nezobrazi . rozhodl
bezpecnost letu.

bezpecnén

UZivatelé mohjou znovu nabyt Uroven nabiti baterie, staci pouze ovladat

& dostatecné b&hem RTH. letadlo doleti do bodu
Home Point

s&ﬁpouiivat RTH. Rozhodujte se peclivé a zajistéte

Automatické pristani

Zbyvaijici Uroven
nabiti baterie je

dostatecna pouze pro to,
ochrana proti pFistani |t

by letadlo automaticky pfistalo a byla povolena
dla. ze své aktualni nadmorské vysky.

Odhadovana

zbyvaijici doba letu

Odhadovany zbyvajici letadla je zalozena na ,
Doba letu aktudIni drovni
baterie.
Klepnaténe na[_i}y

Nizka droveri nabiti baterie
Varovani

zobrazeni fotoaparatu

nastavte prahovou
hodnotu nizké

urovné nabiti baterie.*

Z dalkového ovladace se ozve dlouhé pipnuti.
UZivatel mGze stale ovladat letadlo.
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Klepnatfm na[ixv
zobrazeni fotoaparatu

nastavte prahovou

Z dalkového ovladace se ozve kratké pipnuti.

Kriticky vybit4 baterie UZivatel mGZe stale ovladat letadlo. Neni

Vystraha Grovné bezpecné pokracovat v 1étani s letadlem.

hodnotu kriticky nizké ix
odnotu Krtcky nizee Okamyité pfistat.

urovné nabiti baterie.*

* Prahové hodnota se lisi od hodnoty RTH pfi nizké baterii nebo automatického pristéni.

/\ Barevné zény a odhadovand zbyvajici doba letu na indikatoru Grovné baterie se
automaticky upravi podle aktualni polohy a stavu letadla.

Failsafe RTH

Cinnost letadla pFi ztraté signalu dalkového ovladate mdZe byt nastavena na RTH, pFistani nebo viseni v DJI
Pilot 2. Pokud byl Home Point Uspé&3né zaznamenan a kompas funguje normalné, Failsafe RTH se
automaticky aktivuje po dalkovém ovladani. signal ovladace se ztrati na vice neZ Sest sekund.

KdyzZ je osvétleni dostatecné a systémy vidéni funguji normalné, DJI Pilot 2 zobrazi drahu RTH, ktera byla
vygenerovana letadlem pred ztratou signélu dalkového ovladace, a vrati se domd pomoci Advanced RTH
podle nastaveni RTH. Letadlo zdstane v RTH, i kdyzZ je signal dalkového ovladace obnoven. D)I Pilot 2
odpovidajicim zplsobem aktualizuje cestu RTH.

KdyZ osvétleni neni dostatecné a systémy vidéni nejsou k dispozici, letadlo vstoupi na plvodni trasu RTH.

PlGvodni postup RTH trasy:

1. Letadlo zabrzdi a vzna3elo se na misté.

2. A. Pokud je letadlo dale nez 50 m od Home Pointu, upravi letadlo svou orientaci a leti zpét o 50 m po
své plvodni letové trase, neZ vstoupi do Straight Line RTH.

b. Pokud je letadlo déle nez 5 m, ale méné nez 50 m od Home Pointu, vstoupi
PFimka RTH.
C. Letadlo okamZité pfistane, pokud je méné nez 5 m od vychoziho bodu p¥i RTH
zacina.
3. Po dosazeni Home Pointu letadlo pfistane a motory se zastavi.

Letadlo vstoupi nebo zlstane v pfimé linii RTH, pokud se signal dalkového ovladace b&éhem RTH obnovi.
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A + Pokud je signal GNSS slaby nebo nedostupny, letadlo se nemusi normalné vratit do vychoziho bodu. Letadlo
mUZe vstoupit do rezimu ATTI, pokud se signal GNSS po vstupu do Failsafe RTH stane slabym nebo nedostupnym.
Letadlo bude chvili viset na misté, neZ pristane.

Pied kazdym letem je dleZité nastavit vhodnou vysku RTH. Spustte DJI Pilot 2 a nastavte vy3ku RTH. Vychozi
vyska RTH je 100 m.

+ Letadlo se nemuze vyhnout pfekazkam b&hem Failsafe RTH, pokud jsou systémy vidéni
nedostupny.

* GEO zény mohou ovlivnit RTH. Vyhnéte se létani v blizkosti GEO zén. «

Letadlo nemusi byt schopno vratit se do vychoziho bodu, kdyzZ je rychlost vétru pfilis vysoka. Létejte opatrné.

+ Béhem RTH davejte pozor na malé nebo jemné predméty (jako jsou vétve stromu nebo elektrické vedeni) nebo

prihledné predméty (jako je voda nebo sklo). Opustte RTH a v pfipadé nouze ovladejte letadlo ru¢né.

+ RTH nemusi byt v nékterych prostredich k dispozici, i kdyz systémy pocitacového vidéni funguji.
V takovych pripadech letadlo opusti RTH.

Ochrana pfi pfistani
Ochrana pfi pfistani se aktivuje béhem Smart RTH. Ochrana pfi pfistani je aktivovana, jakmile
letadlo zacne pristavat.

1. BEhem ochrany pfi pfistani letadlo automaticky rozpozna a opatrné pfistane
vhodna plda.

2. Pokud je zem shledana jako nevhodna pro pfistani, letadlo bude viset a ¢ekat na potvrzeni
pilotem.

3. Pokud ochrana pfi pfistani nefunguje, DJI Pilot 2 zobrazi vyzvu k pfistani, kdyZ letadlo klesne
na 0,5 m od zemé. Klepnutim na potvrzeni nebo zatlatenim paky plynu Gplné doll a
podrzenim na jednu sekundu letadlo pfistane.

A + Ochrana pfi pfistani nebude fungovat za nasledujicich okolnosti:
A. KdyZ je deaktivovan systém vidéni dold.

b. Kdyz uZivatel ovldda naklon/néklon/plynovou paku (ochrana proti pristani bude re
aktivuje se, kdyZ se ovladaci paka nepouziva).

C. Kdyz polohovaci systém nefunguje spravné (napf. chyby posunu polohy). d. Kdyz systém vidéni potfebuje

kalibrovat. KdyZ je osvétleni pFilis slabé na to, aby systém vidéni fungoval.

E. Pokud nejsou ziskana zadna platné pozorovaci data a nelze zjistit podminky na zemi, letadlo sestoupi do

vysky 0,5 m nad zemi a bude viset, dokud uZivatel nepotvrdi pfistani.
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PFesné pristani Letadlo

automaticky skenuje a pokousi se prizpUsobit terénni prvky pod sebou béhem RTH. Letadlo pristane,
kdyZ aktudlIni terén odpovida Home Pointu. Pokud selZe pFizptsobeni terénu, objevi se v DJI Pilot 2
vyzva.

/\ + Ochrana pfi pistani se aktivuje béhem pFesného pfistani. «
Provedeni Pfesného pfistani podléha nasledujicim podminkam:
A. Home Point musi byt zaznamenan pfi vzletu a nesmi byt ménén béhem letu. V opatném
pripadé nebude mit letadlo Zadny zaznam o vlastnostech terénu Home Pointu.

b. BEhem vzletu musi letadlo vystoupat alespofi 7 m, nez se bude pohybovat vodorovné.
C. Vlastnosti terénu Home Point musi zUstat do znané miry nezménény.

d. Terénni rysy Home Pointu musi byt dostatecné vyrazné. Terén jako zasnéZzené pole neni
vhodny.

E. Svételné podminky nesmi byt pFiliS svétlé ani pFiliS tmavé. ¢
B&hem presného pristani jsou k dispozici nasledujici akce: a.
Stisknutim paky plynu dold urychlite pFistani. b. Pfesné

pristani zastavite posunutim ovladaci paky v libovolném sméru kromé sméru plynu. Po
uvolnéni ovladacich pak letadlo vertikalné klesne.

Omezeni letu

Systém GEO (Geospatial Environment Online) Systém Geospatial

Environment Online (GEO) spolec¢nosti DJI je globaIni informacni systém, ktery poskytuje informace
v redlném Case o bezpecnosti letu a aktualizacich omezeni a zabrariuje UAV létat v omezeném
vzduSném prostoru. Za vyjimecnych okolnosti Ize odemknout omezené oblasti a umozZnit tak let.
PFedtim musi uZivatel odeslat Zadost o odblokovani na zakladé aktudlni Grovné omezeni v zamyslené
letové oblasti. Systém GEO nemusi pIné vyhovovat mistnim zakondm a narizenim. UZivatelé jsou
odpovédni za svou vlastni letovou bezpecnost a musi se poradit s mistnimi Grady o prislusnych
pravnich a regulacnich pozadavcich, nez pozadaji o odblokovani letu v omezené oblasti.

GEO zo6ny

Systém GEO spolec¢nosti DJI ur€uje bezpe€na letova mista, poskytuje drovné rizik a bezpeénostni
upozornéni pro jednotlivé lety a nabizi informace o omezeném vzdusném prostoru. VSechny
omezené letové oblasti se oznacuji jako GEO zény, které se dale déli na omezené zény, autorizacni
zény, vystrazné zény, rozsifené vystrazné zény a vyskové zény. UzZivatelé mohou tyto informace
prohlizet v redlném €ase v DJI Pilot 2. GEO zény jsou specifické letové oblasti, v€etné, ale bez
omezeni na letiSté, mista konani velkych akci, mista, kde doslo k mimoradnym udélostem pro

verejnost (jako jsou lesni pozary), jaderné elektrarny, véznice , viadni majetek a vojenska zarizeni.
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Systém GEO standardn& omezuje vzlety a lety v zénach, které mohou zpUsobit obavy o bezpe¢nost nebo zabezpeceni.

Mapa GEO zén, kterd obsahuje komplexni informace o GEO zénach po celém svétég, je k dispozici na oficidlnich

strankach DJI: https://www.dji.com/flysafe/ geo-map.

Omezeni letu v GEO zénach Nasledujici ¢ast podrobné

popisuje letovd omezeni pro vy3e uvedené GEO zény.

GEO zéna Omezeni letu Scénar
Vzlet: Letadlové motory nelze spustit v zakdzanych zénach.
Bezpilotni letouny maji
zakazano létat v
omezenych zénach. Za letu: kdy? letadlo leti uvnitf omezené zény, v DJI Pilot 2 se
Pokud jste ziskali spusti 100sekundové odpocitavani. Po dokonéeni odpocitavani
Omezeny povoleni létat v omezené letadlo okamZité pristane v poloautomatickém reZimu klesani

Z6ny (Cervend)

z6né&, navstivte prosim
https://www.dji.com/
flysafe nebo kontaktujte
flysafe@dji.com pro
odemknuti

pasmo.

a po pristani vypne své motory.

Za letu: kdyz se letadlo pribliZi k hranici omezené zény, letadlo
automaticky zpomali a bude viset.

Opravnéni

Zény (modré)

Letadlo nebude moci
vzlétnout v autorizacni

z6né, pokud nezisk4 povoleni
k letu v této zéné

plocha.

Vzlet: Letadlové motory nelze spustit v autorizacnich zénéch.
Aby mohl uZivatel létat v autorizacni z6né, musi odeslat Zadost
o odblokovani registrovanou pomoci telefonniho ¢isla
ovéreného spolecnosti DJI.

Za letu: kdyz letadlo leti uvnitf autorizaéni zény, zacne v DJI
Pilot 2 odpocitavani 100 sekund. Po dokonceni odpocitavani
letadlo okam?Zité pristane v poloautomatickém rezimu klesani
a po pristani vypne své motory.

Varovani se zobrazi,

Varovani . . . iz .. . x
26ny kdyZ letadlo vleti do Letadlo mdze v z6né létat, ale uZivatel musi porozumét
y varovné zony. varovani.
(Zluta)
Kdyz letadlo leti v zéné
L, rozsifeného varovani,
VylepSené
L, zobrazi se varovani, . for oy x
Varovani - Po potvrzeni varovani miZze letadlo pokracovat v letu.
. které uZivatele
z6ny
L vyzve k potvrzeni drahy
(OranZovy) letu.
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Kdy? je signal GNSS silny, letadlo nemUze letét nad
limit vy3sky.

Za letu: kdyZ se signdl GNSS zméni ze slabého na
silny, za¢ne v DJI Pilot 2 odpocitavani 100 sekund,
PFi letu uvnitF vyikové pokud letadlo pfekroci limit nadmorské vysky. Po
dokonceni odpocitavani letadlo klesne pod limit

Nadmorské vjska zény je vyska letadla Yl ‘x
yJe vy nadmorské vysky a bude se vznaset.

Z6ny (3eda) omezena.

Kdyz se letadlo pFiblizi k hranici nadmorské vysky a
signal GNSS je silny, letadlo automaticky zpomali a
bude viset, pokud je nad limitem nadmofrské vysky.

Q Poloautomatické klesani: VSechny povely kniplu kromé povelu plynové paky a tlacitka
RTH jsou dostupné béhem klesani a pristani. Letadlové motory se po pfistani automaticky

vypnou. Pfed poloautomatickym klesdnim se doporucuje preletét letadlo na bezpecné
misto.

Naraznikova

z6na Ndaraznikova zéna pro omezené zény/autorizacni zény: aby se zabranilo ndhodnému viétnuti
letadla do omezené nebo autorizacni zény, systém GEO vytvori ndraznikovou zénu o Sifce asi 20
metrd mimo kazdou omezenou a autorizacni zénu. Jak je znazornéno

na obrazku nize muze letadlo vzlétnout a pfistdt mimo omezenou nebo autorizovanou zénu, pouze
kdyZ je uvnitf ndraznikové zény. Letadlo nemdze letét smérem k omezené nebo autorizované zéné,
pokud nebyla schvélena Zadost o odblokovani. Po opusténi naraznikové zény nemize letoun letét
zpét do naraznikové zoény.

Vyrovndvaci zény pro vyskové zény: mimo kazdou vySkovou zénu je vytvorena naraznikova zéna o
Sifce asi 20 metrd. Jak je zndzornéno na obrazku nize, pfi pfiblizeni se k naraznikové zéné vyskové
zény v horizontalnim sméru letadlo postupné sniZi rychlost letu a bude se vznaSet mimo
naraznikovou zénu. Pfi pFiblizovani se k naraznikové zéné zespodu ve vertikadlnim sméru maze
letadlo stoupat a klesat ve vy3ce nebo odletét z vyskové zony. Letadlo nemUze letét smérem k
vyskové zoné. Letoun po opusténi naraznikové zény nemuze letét zpét do naraznikové zény v
horizontalnim sméru.

] ]

Omezend zéna/
Autorizovana zéna

(o5
Bd |8
(%24
(X) PFizemni
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Prizemni
}»20 m% }»20 m%
Vyskové zéna
[
QI A | X
A 4
Limit nadmorské vy3ky
]

x | PFizemni

Odemykani GEO z6n Pro
uspokojeni potfeb rdznych uZivateld nabizi DJI dva reZzimy odemykani: Self-Unlocking a Custom Unlocking.
UZivatelé mohou pozadat bud na webu DJI Fly Safe, nebo prostfednictvim mobilniho zafizeni.

Self-Unlocking je uréen k odemykani zén autorizace. K dokonéeni samoodemykani musi uzivatel odeslat
zadost o odemknuti prostrednictvim webové stranky DJI Fly Safe na adrese https://www.dji.com/ flysafe.
Jakmile je Zadost o odemknuti schvalena, uZivatel miZe synchronizovat odemykaci licenci prostfednictvim
aplikace DJI Pilot 2 (Live Self-Unlocking). Pro odemknuti zény miZe uZivatel alternativné spustit nebo letét
letadlem pfimo do schvalené autorizacni zény a nasledovat vyzvy v DI Pilot 2 pro odemknuti zény
(planované samoodemykani). Pro Live Self-Unlocking miiZe uZzivatel urcit dobu odeméeni, béhem niz Ize
provozovat vice letl. Planované samoodemykani je platné pouze pro jeden let. Pokud je letadlo
restartovano, uzivatel bude muset zénu znovu odemknout.

Vlastni odemykani je pfizplisobeno uZivatelim se specialnimi poZzadavky. Oznacuje uzivatelsky definované
vlastni letové oblasti a poskytuje dokumenty o povoleni k letu specifické pro potfeby riznych uZivatelQ.
Tato moznost odemykani je dostupna ve vSech zemich a regionech a Ize o ni poZadat prostrednictvim
webové stranky DJI Fly Safe na adrese https://www.dji.com/flysafe.

Odemknuti na mobilnim zafizeni: spustte aplikaci DJI Pilot 2 a klepnéte na GEO Zone Map na domovské
obrazovce. Zobrazte seznam odemykacich licenci a klepnutifna zobrazte podrobnosti o odemykaci licenci.
Zobrazi se odkaz na odblokovaci licenci a QR kéd. Pomoci mobilniho zafizeni naskenujte QR kéd a pouzijte
k odemknuti pfimo z mobilniho zafizeni.

Pro vice informaci o odemykani prosim navstivte https://www.dji.com/flysafe nebo kontaktujte
flysafe@dji.com.

Omezeni maximalni vysky a vzdalenosti Maximalni vyska letu

omezuje vysku letu letadla, zatimco maximalni vzdalenost letu omezuje polomér letu letadla kolem
vychoziho bodu. Tyto limity Ize nastavit pomoci aplikace DJI Pilot 2 pro zvySeni bezpecnosti letu.
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Maximalni nadmorska vyska

Home Point

Maximalni vzdalenost

- Vyska letadla pfi
startu

Home Point neni ru¢né aktualizovan béhem letu

Silny signal GNSS

Omezeni letu

Vyzva v letadle DJI Pilot

Maximalni nadmorska vyska

Vy3ka letadla nemlze

prekrocit hodnotu nastavenou v DJI Pilot 2.

2, které se blizi k maximalni vy3ce letu.

Létejte opatrné.

MaximalIni vzdalenost

PFima vzdalenost od letadla k Home Point nemUze

prekrocit maximalni letovou vzdalenost nastavenou v
DJI Pilot 2.

Letadlo se bliZi k maximaini letové

vzdalenosti. Létejte opatrné.

Omezeni letu slabého

signalu GNSS Pokud je

Vyzva v DJI Pilot 2

Maximalni nadmorska vyska

signal GNSS slaby, konkrétné kdyz je ikona GNSS
Zluta nebo cervend a okolni svétlo je pfilis tmavé,
je maximalni vySka 3 m (9,84 stop). Maximalni
nadmorska vyska je relativni nadmorska vyska

méreno infracervenym senzorem.

KdyZ je signdl GNSS slaby, ale okolni svétlo je

dostatecné, je maximalni vyska 60 m (196,86 stop).

Letadlo se blizi k maximalni vy3ce letu.

Létejte opatrné.

MaximalIni vzdalenost

Bez omezeni.

N/A

/\ - Pokud je pfi kazdém zapnuti silny signal GNSS, vy3kovy limit se automaticky stane neplatnym.
+ Pokud letadlo

prekrodi stanoveny limit, pilot mdZe letadlo stéle ovladat, ale ne
létat blize k omezené oblasti.

+ Z bezpecnostnich dlivodd NEIétejte s letadlem v blizkosti letist, dalnic, Zelezni¢nich stanic,
Zelezni¢nich trati, center mést nebo jinych citlivych oblasti. Létejte s letadlem pouze v rdmci
vizuélni viditelnosti.
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DJI AirSense

Letadla s transceiverem ADS-B budou aktivné vysilat letové informace, vcetné umisténi, letovych drah, rychlosti a
nadmorskych vysek.

Letadla D)I integrovana s technologii DJI AirSense mohou pfijimat letové informace vysilané z transceiver ADS-B,
které vyhovuji standardiim 1090ES nebo UAT v okruhu 10 kilometrl. Na zakladé prijatych letovych informaci mGze
DJI AirSense analyzovat a ziskat polohu, nadmorskou vysku, orientaci a rychlost okolnich pilotovanych letadel a
porovnat tyto Udaje s letadly DJI, aby v redlném case vypocital potencidlni riziko kolize s okolnimi pilotovanymi

letouny. letadla. DJI AirSense zobrazi v DJI Pilot 2 varovnou zpravu podle Grovné rizika.

DJI AirSense vydava varovné zpréavy pouze pfi pfiblizeni konkrétnich pilotovanych letadel za zvla3tnich okolnosti. Vzdy
létejte s letadlem ve své vizudlni linii a budte vZdy opatrni, abyste zajistili bezpe¢nost letu. Méjte prosim na paméti,
Ze DJI AirSense ma néasledujici omezeni: 1. DJI AirSense mUZe prijimat pouze zpravy odesilané letadly nainstalovanymi

se zafizenim ADS-B Out,

které je v souladu s 1090ES (RTCA DO-260) nebo UAT (RTCA Do-282). standardy. Zafizeni DJI nemohou pfijimat vysilaci

zpravy z letadel, kterd nejsou vybavena spravné fungujicimi zafizenimi ADS-B Out, ani zobrazovat varovani.

2. Pokud je mezi pilotovanym letadlem a letadlem DJI pfekaZzka, D)I AirSense nebude moci pfijimat zpravy ADS-B z
letadla ani odesilat varovani uZivateli.

Pozorné sledujte své okoli a létejte opatrné.

3. Vystrazné vyzvy mohou byt zpoZdény, pokud DJI AirSense zaznamend jakékoli ruseni z okolniho prostredi. Pozorné
sledujte své okoli a létejte opatrné.

4. Vystrazné vyzvy nemusi byt pfijaty, pokud letadlo DJI nemizZe ziskat informace
na jeho umisténi.

5. DJI AirSense nemUZe prijimat zpravy ADS-B z pilotovanych letadel ani odesilat varovani

uZivateli, kdyZ je deaktivovan nebo Spatné nakonfigurovan.

KdyzZ systém DJI AirSense detekuje riziko, v D)I Pilot 2 se objevi projekéni displej AR, ktery intuitivné ukazuje vzdalenost
mezi letadlem DJI a letadlem a vydava varovani. Po obdrZeni vystrahy by uZivatelé méli postupovat podle pokynt v
DJI Pilot 2.

1. Upozornéni: na mapé se objevi modra ikona letadla.
2. Upozornéni: aplikace zobrazi zpravu: "V blizkosti bylo zjisténo pilotované letadlo. Létejte opatrné." Na zobrazeni

kamery se objevi mala oranzova ¢tvercova ikona s informacemi o vzdalenosti a na zobrazeni mapy oranzova
ikona letadla.

3. Varovani: aplikace zobrazi zpravu: "Riziko kolize. OkamZité sestup nebo stoupani." Pokud uZivatel nepracuje,
aplikace zobrazi: ,Riziko srazky. Létejte opatrné.” V zobrazeni kamery se objevi mala ikona cerveného ctverce s
informaci o vzdalenosti a v zobrazeni mapy se zobrazi ikona ¢erveného letadla. Dalkovy ovladac zavibruje, aby

upozornil.
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Pokrocilé asistencni systémy pro piloty (APAS 5.0)

Funkce Advanced Pilot Assistance Systems 5.0 (APAS 5.0) je k dispozici v normalnim reZimu a rezimu
stativu. KdyZ je APAS povoleno, letadlo bude i nadéle reagovat na uZivatelské prikazy a planovat svou
drahu podle vstupt ovladaci paky a letového prostredi. APAS usnadiiuje vyhybani se prekazkam, ziskava
plynulejsi zabéry a poskytuje lepsi zazitek z 1étani.

Pokracujte v pohybu ovladacich pak v libovolném sméru. Letoun se bude pfekazkam vyhybat letem nad
prekazkou, pod ni, vlevo ¢i vpravo od prekazky. Letadlo mUZe také reagovat na vstupy z ovladaci paky a
pfitom se vyhybat prekazkam.

KdyZ je povoleno APAS, letadlo Ize zastavit stisknutim tlacitka pauzy letu na dalkovém ovladadi. Letadlo
brzdi a visi na tfi sekundy a ¢eka dale

pilotni prikazy.

Chcete-li aktivovat APAS, zadejte pohled kamery v DJI Pilot 2, klepnéte  (X), pak vyhybani se prekazkam,
na > a aktivujte APAS vybé&rem Vyhnout se.

Ochrana pfi pfistani Ochrana
pri pristani se aktivuje, pokud je Vyhybani se prekdzkam nastaveno na Vyhnout se nebo Brzda a uZivatel
zatdhne za paku plynu a pfistane s letadlem. Ochrana pfi pfistani je aktivovana, jakmile letadlo zacne
pristavat.
1. B€hem ochrany pfi pristani letadlo automaticky rozpozna a opatrné pristane

vhodna pada.

2. Pokud je zem shledana nevhodnou pro pfistani, letadlo se bude viset, kdyZ letadlo klesne do 0,8 m nad
zemi. Zatahnéte za plynovou paku na vice nez pét sekund a letadlo pfistane bez vyhybani se
prekazkam.

& « Ujistéte se, Ze pouZivate APAS, kdyz jsou k dispozici systémy Vision. Ujistéte se, Ze podél poZadované drahy letu
nejsou zadni lidé, zvifata, predméty s malym povrchem (napf. vétve strom() nebo priihledné predméty (napf. sklo
nebo voda). * Ujistéte se, Ze pouzivate APAS, kdyzZ jsou k dispozici systémy

vidéni nebo je signdl GNSS silny. APAS nemusi spravné fungovat, kdy?Z letadlo leti nad vodou nebo snéhem pokrytymi
oblastmi.

+ Budte zvla3té opatrni pfi létani v extrémné tmavém (<300 lux) nebo jasném (>10 000 lux)
prostiedi.

+ Vénujte pozornost DJI Pilot 2 a ujistéte se, Ze APAS funguje normalné. » APAS nemusi

spravné fungovat, kdy? letadlo leti blizko letovych limitl nebo v GEO

pasmo.

29 © 2023 DJI V3echna préva vyl




Machine Translated by Google

Névod k pouZiti DJI Mavic 3M

Predletovy kontrolni seznam

1. Ujistéte se, Ze délkové ovladdani a baterie letadla jsou pIné nabité a Ze je inteligentni letova baterie pevné

nainstalovana.

N

. Ujistéte se, Ze vrtule jsou bezpecné namontovany a nejsou poskozené nebo zdeformované, Zze v motorech nebo

vrtulich nebo na nich nejsou Zadné cizi pfedméty a Ze listy a ramena vrtule jsou rozloZzené.

w

. Ujistéte se, Ze povrch kamerovych systému, kamer, infralervenych senzor(, pomocného svétla a senzoru

spektralniho slune¢niho svétla je Cisty, bez nalepek a neni Zzadnym zplsobem blokovan.

4. Pred zapnutim letadla se ujistéte, Ze jste odstranili kardanovy chranic.

L

Ujistéte se, Ze kryt slotu pro kartu microSD je spravné uzavien a modul RTK je pevné& namontovan v letadle.

o

. Ujistéte se, Ze jsou antény dalkového ovladace nastaveny do spravné polohy.

~

. Ujistéte se, Ze DJI Pilot 2 a firmware letadla byly aktualizovény na nejnovéjsi verzi.

for)

. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac. Ujistéte se, Ze stavova LED na dalkovém ovladaci a indik4tory stavu baterie na

letadle sviti zelené.
To znameng, Ze letadlo a dalkovy ovladac jsou propojeny a dalkovy ovladac ovlada letadlo.

©o

Ujistéte se, Ze vase letova oblast je mimo jakékoli GEO z6ny a letové podminky jsou vhodné pro létani s letadlem.
Umistéte letadlo na otevienou a rovnou zem. Ujistéte se, Ze v blizkosti nejsou Zadné prekazky, budovy nebo

stromy a Ze letadlo je 5 m od pilota. Pilot by mél byt celem k zadni ¢asti letadla.

10. Abyste zajistili bezpecnost letu, vstupte do pohledu kamery DJI Pilot 2 a zkontrolujte parametry v predletovém

kontrolnim seznamu, jako je nastaveni zabezpeceni proti selhanf, rezim ovladaci paky, vyska RTH a vzdélenost
prekazek. Doporucuje se nastavit akci mimo kontrolu na RTH.

11. Ujistéte se, Ze je DJI Pilot 2 spravné otevien, aby vam pomohl pfi provozu letadla. BEZ LETOVYCH UDAJU
ZAZNAMENANYCH APLIKACI DJI PILOT 2 V URCITYCH SITUACICH (VCETNE ZTRATY VASEHO LETADLA) NEMUST
BYT DJI SCHOPNO POSKYTOVAT VAM POPRODEJNI PODPORU ANI PREVZIT ODPOVEDNOST.

12. Rozdélte vzdusny prostor pro let, kdyZ v ném soucasné operuje vice letadel
aby nedoslo ke srazce ve vzduchu.
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Spousténi/zastavovani motoru
Spousténi motor( Ke spousténi

motorl se pouZiva povel Combination Stick Command (CSC). Zatlacte obé packy do vnitfnich nebo vnéjsich

spodnich roht pro spusténi motor(. Jakmile se motory zaénou otacet, uvolnéte obé packy soucasné.

P-H

T4 4

Zastaveni motorU

Kdy?Z je letadlo na zemi a motory se to&i, existuji dva zpUsoby, jak motory zastavit:

Metoda 1: Zatlacte paku plynu dold a drzte ji. Motory se po jedné sekundé zastavi.

Metoda 2: Provedte stejné CSC, které se pouZiva ke spudténi motord a pfidrzte. Motory se po dvou
sekundach zastavi.

nebo

Metoda 1 Metoda 2

Zastaveni motor( uprostied letu Zastaveni

motoru uprostied letu zpGsobi havarii letadla. Motory by mély byt zastaveny uprostied letu pouze v
nouzové situaci, napriklad pokud je letadlo Ucastnikem srazky, motor se zastavil, letadlo se vali ve vzduchu
nebo je mimo kontrolu a stoupa nebo klesa. velmi rychle. Chcete-li zastavit motory uprostred letu, provedte
stejné CSC, které bylo pouZito ke spusténi motor(.
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Letova zkouska

. Umistéte letadlo na otevienou, rovnou plochu tak, aby zadni ¢ast letadla sméFovala k vam.

N

Zapnéte dalkové ovladani a letadlo.

w

Spustte DJI Pilot 2 a vstupte do pohledu kamery.

4. Potkejte na dokoneni autodiagnostiky letadla. Pokud DJI Pilot 2 neukazuje Zadné nepravidelné varovéani, mdzete

nastartovat motory.

%]

. Pomalu zatlacte plynovou paku nahoru a vzlétnéte.

o

. Chcete-li pFistat, presurite se nad rovny povrch a jemné zatlatte paku plynu dol(, abyste sestoupili.

~

. Po pristani zatlatte paku plynu dol a drZte ji, dokud se motory nezastavi.

©

Pred dalkovym ovladatem vypnéte inteligentni letovou baterii.

/\ Ujistéte se, Ze letadlo pfed vzletem umistite na rovny a stabilni povrch. NESTARTUJTE
letadlo z dlané nebo kdyZ ho drZite rukou.
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Letadlo

DJI Mavic 3M obsahuje letovy ovladag, video downlink systém, systémy vidéni, infraerveny
snimaci systém, pohonny systém a inteligentni letovou baterii.

Letové rezimy
DJI Mavic 3M podporuje nasledujici letové rezimy:

Normalni méd:

Letadlo vyuZivé GNSS, horizontalni vSesmérové, nahoru a doll systémy vidéni a infracerveny
snimaci systém k nalezeni a stabilizaci. Kdyz je signal GNSS silny, letadlo pouziva GNSS k
nalezeni a stabilizaci. KdyZ je GNSS slaby, ale osvétleni a dal$i podminky prostfedi jsou
dostatecné, pouZiva systémy vidéni.

Kdyz jsou systémy vidéni aktivovany a osvétleni a dalSi podminky prostfedi jsou dostatecné, je
maximalni Ghel ndklonu 30° a maximalni rychlost letu je 15 m/s.

Sportovni

rezim: V rezimu Sport pouziva letadlo GNSS pro ur€ovani polohy a odezvy letadla jsou
optimalizovany pro obratnost a rychlost, takZe Iépe reaguji na pohyby paky.

Poznamka: Snimani prekazek je deaktivovano a maximalni rychlost letu je 21 m/s (19 m/s pfi
létani v EU).

Funkéni rezim:

Funkéni reZzim Ize v DJI Pilot 2 nastavit na T-rezim (rezim stativu) nebo A-reZzim (rezim Attitude).

T-rezim je zaloZen na normalnim rezimu. Rychlost letu je omezena pro snadné&jsi ovladani
letadla. ReZim postoje je tfeba pouzivat opatrné.

Letadlo se automaticky pfepne do rezimu A, kdyz jsou systémy vidéni nedostupné nebo
deaktivované a kdyz je signal GNSS slaby nebo je kompas rusen. V rezimu A mize byt letadlo
snaze ovlivnéno okolim. Faktory prostredi, jako je vitr, mohou vést k horizontalnimu posunu,
coZ muUZe predstavovat nebezpedi, zejména pfi létani v uzavienych prostorach.

Q NEPREPINAJTE z normélniho reZimu do jinych rezim(, pokud nejste dostate¢n& obezndmeni s chovanim
letadla v jednotlivych rezimech letu. Pfed pfepnutim z normalniho rezimu do jinych rezimd musite v DJI
Pilot 2 zapnout vicendsobné letové rezimy.

A + Systémy vidéni jsou v reZimu Sport deaktivovany, coZ znamena, Ze letadlo nemiZe automaticky vnimat
prekazky na své trase. UZivatel musi zUstat ve stiehu vG¢i okolnimu prostiedi a ovladat letadlo, aby
se vyhnul prekazkam.

* Maximalni rychlost a brzdna draha letadla se vyrazné zvy3i v reZzimu Sport. Za bezvétfi je vyZzadovana
minimalni brzdné draha 30 m. « Pfi bezvétfi je vyzadovana minimalni brzdna draha 10 m

letadlo stoupd a klesé v reZzimu Sport nebo Normal.

+ Odezva letadla se vyrazné zvy3Suje v reZimu Sport, coZ znamen4, Zze maly pohyb ovladaci paky na
dalkovém ovladaci se prenese do pohybu letadla na velkou vzdalenost. BEhem letu zajistéte
dostate¢ny manévrovaci prostor.

« PFi pfepinani GNSS na satelitni polohovaci systém BeiDou v DJI Pilot 2 pouZiva letadlo pouze jeden
polohovaci systém a schopnost satelitniho vyhledavani se zhor3uje. Létejte opatrné.
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Indikator stavu letadla

DJI Mavic 3M mé predni LED diody a indikétory stavu letadla.

Predni LED

Indikator

Kdyz je letadlo zapnuté, ale motory nebéZi, predni LED diody sviti neprerusované cervené, aby zobrazovaly
orientaci letadla.

Kdyz je letadlo zapnuté, ale motory nebéZi, indikatory stavu letadla zobrazi aktudlni stav systému Fizeni letu.
Dalsi informace o indikatorech stavu letadla naleznete v tabulce nize.

Popis indikatord stavu letadla

Normalni staty

® o Stridavé blika cervené, Zluté a Zapnuti a provedeni autodiagnostickych
zelené testd
x4 CtyFikrat Zluté zablika Zah¥ivani
@--.---- Blika pomalu zelené GNSS povoleno
@ X2...... Blika dvakrat opakované zelené Systémy vidéni povoleny
e GNSS a systémy vidéni deaktivovany (rezim
"""" Pomalu Zluté blika
ATTI povolen)
Varovné staty
------ Rychle Zluté blika Ztrata signalu dalkového ovladace
@) v i Blika pomalu ¢ervené Vzlet je zakazan, napF. vybitd baterie*
@) -eeee Rychle blika cervené Kriticky vybité baterie
o PIné& ¢ervena Kriticka chyba
Stridavé blika cervené a L
OO0 SIutd Je nutna kalibrace kompasu
Zluté

* Pokud letadlo nem(iZe vzlétnout, zatimco stavové indikatory pomalu Cervené blikaji, pfipojte se k dalkovému ovladani
ovladag, spustte DJI Pilot 2 a zobrazte podrobnosti.

Po nastartovani motoru predni LED diody blikaji stfidavé ervené a zelené a indikatory stavu letadla blikaji

zelené.
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& Chcete-li ziskat lepSi zabéry, predni LED se pfi fotografovani automaticky vypnou, pokud jsou
predni LED v DJI Pilot 2 nastaveny na auto. PoZadavky na osvétleni se liSi v zavislosti na regionu.
DodrZzujte mistni zakony a predpisy.

Spektralni senzor slunecniho svétla a pomocné svétlo

Spektralni snimac slune¢niho svétla
Spektralni snimac slunec¢niho svétla na horni strané letadla detekuje slunecni zafeni v redlném case.
V kombinaci se zobrazovacimi informacemi kazdého pasma multispektraini kamery ziskava presnéjsi

odrazivost pasma, co? zlep3uje konzistenci dat shromazdénych v rdznych oblastech, povétrnostnich
podminkach a ¢asech.

Spektralni slune¢ni svétlo
Senzor

Pomocné svétlo

Pomocné spodni svétlo umisténé ve spodni ¢asti letadla mdze pomoci systému vidéni smérem dold.
Ve vychozim nastaveni se automaticky zapne v prostredi se slabym osvétlenim, kdyZ je letova vy3ka
pod 5 m. UZivatelé jej mohou také zapnout nebo vypnout ru¢né v aplikaci DJI Pilot 2.

PFi kazdém restartu letadla se pomocné spodni svétlo vrati zpét na vychozi nastaveni Auto.

O Pomocné svétlo

/N\  *V prostiedi se slabym osvétlenim nemusi systémy strojového vidéni dosadhnout optimalniho

polohovaciho vykonu, i kdyzZ je zapnuté pridavné spodni svétlo. Létejte opatrné, pokud je signal
GNSS v takovém prostredi slaby.
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Letovy zdznamnik

Letové data, vletné letové telemetrie, informaci o stavu letadla a dalSich parametr(, se
automaticky ukladaji do interniho zaznamniku dat letadla. K datdim lze pfistupovat pomoci DJI
Assistant 2.

Vrtule

Existuji dva typy rychloupinacich vrtuli DJI Mavic 3M navrZenych pro otaceni v rdznych smérech.
Znacky se pouZzivaji k oznaceni, které vrtule by mély byt pFipojeny ke kterym motorim.
Ujistéte se, Ze se vrtule a motor shoduji podle pokynd.

PFipevnéni vrtuli Vrtule se

znackami pripevnéte k motorlim se znackami a neoznacené vrtule k motordim bez znacek.
Podrzte motor, zatlacte vrtuli doll a otalejte ve sméru vyzna¢eném na vrtuli, dokud nevysko&i
a nezapadne na misto.

DemontazZ vrtuli Drzte motor,
zatlalte vrtuli doll a otélejte ji v opatném sméru, nez je vyznacen na vrtuli, dokud nevyskodi.

& + Listy vrtule jsou ostré. Zachazet opatrné. « PouZivejte

pouze oficialni vrtule DJI. NESMICHEJTE typy vrtuli. * Vrtule jsou spotiebni

dily. V pfipadé potreby zakupte dalsi vrtule. « Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule a motory

bezpecné nainstalovany. « Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze vSechny vrtule jsou v dobrém stavu.

NepouZivat
staré, odStipnuté nebo zlomené vrtule.

* Abyste predesli zranéni, drzte se dal od rotujicich vrtuli nebo motora.

* Abyste predesli poSkozeni vrtuli, umistéte letadlo béhem pFepravy nebo skladovani ve sméru
znazorné&ném na prepravnim kuffiku. NEMACKAJTE ani neohybejte vrtule. Pokud jsou poskozeny
vrtule, je ovlivnén letovy vykon.

+ Ujistéte se, Ze jsou motory bezpe¢né namontovany a Ze se hladce ot4ci. OkamZzité pristarite s letadlem,
pokud se motor zasekl a nemUze se volné otacet.
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[h + NEPOKOUSEJTE se upravovat konstrukci motord. NEDOTYKEJTE

se a nedovolte, aby se ruce nebo &asti téla po letu dostaly do kontaktu s motory, protoZe mohou byt
horké.

+ NEBLOKUJTE Zadné ventilacni otvory na motorech nebo téle letadla.

+ Ujistéte se, Ze ESC pfi zapnuti zni normalné.

Inteligentni letova baterie

Mavic 3 Intelligent Flight Battery je 15,4V, 5000mAh baterie s funkci chytrého nabijeni a vybijeni.

Funkce baterie 1. Zobrazeni

urovné baterie: LED diody Urovné baterie zobrazuji aktuaIni Uroven baterie.

2. Automatické vybijeni: pro zabranéni nabobtnani se baterie automaticky vybije na 96 % Urovné baterie pfi necinnosti
po dobu t¥i dnd a automaticky se vybije na tGrover 60 % pfi ne¢innosti po dobu deviti dnli (vychozi nastaveni je
devét dni, ale Ize ji nastavit na 4-9 dni v aplikaci).

Je normalni, Ze b&hem vybijeni baterie unikd mirné teplo
proces.
3. Vyvazené nabijeni: b&hem nabijeni se automaticky nastavuji napéti ¢lankd baterie

vyrovnany.

4. Ochrana proti prebiti: baterie se po Uplném nabiti automaticky prestane nabijet.

5. Detekce teploty: Aby se zabranilo poskozeni, baterie se nabiji pouze tehdy, kdyz je
teplota je mezi 5° a 40° C (41° a 104° F).
6. Ochrana proti nadproudu: baterie se pfestane nabijet, pokud je detekovdn nadmérny proud.

7. Ochrana proti nadmérnému vybiti: vybijeni se automaticky zastavi, aby se zabrénilo nadmérnému vybiti, kdyz se

baterie nepouziva. Ochrana proti nadmérnému vybiti neni aktivovéna, kdyz se baterie pouZziva.

8. Ochrana proti zkratu: napajeni se automaticky prerusi, pokud dojde ke zkratu
zjisténo.
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9. Ochrana pfed poSkozenim baterie: aplikace zobrazi varovnou vyzvu pfi poskozeni
je detekovan ¢lanek baterie.

10. ReZim hibernace: baterie se po 20 minutéch necinnosti vypne, aby se Setfila energie.
Pokud je Uroveri nabiti baterie niZsi nez 5 %, prejde baterie po Sesti hodinach necinnosti do rezimu
hibernace, aby se zabranilo nadmérnému vybiti. V rezimu hibernace se indikatory nabiti baterie nerozsviti.
Nabijte baterii, abyste ji probudili z rezimu spanku.

11. Komunikace: do letadla jsou pfena3eny informace o napéti, kapacité a proudu baterie.

/\  Pfed pouzitim si pfe¢téte Bezpe¢nostni pokyny a nalepky na baterii. UZivatelé pfebiraji
plnou odpovédnost za vSechny operace a pouziti.

Pouzivani baterie Kontrola

Urovné baterie Jednim stisknutim

tla¢itka napajeni zkontrolujte Groven baterie.

LED diody Urovné baterie zobrazuji Groven nabiti baterie béhem nabijeni a vybijeni. Stavy
LED jsou definovany nize:

OLED sviti. LED blika. LED nesviti. O
LED1 LED2 LED3 LED4 Uroveri baterie

@ @® @) @ 89%-100%
) O ) O 76%-88%
@) @ ) O 64%-75%
) @) O @ 51%-63%
) ) @) O 39%-50%
) O ©) ©) 26%-38%
@) O O O 14%-25%
O O O @ 1%-13%
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Zapnuti/vypnuti

Stisknéte jednou tlacitko napajeni, poté znovu stisknéte a podrzte po dobu dvou sekund pro

zapnuti nebo vypnuti baterie. LED diody Urovné baterie zobrazuji Uroven baterie, kdyz je letadlo

napajeno.

Upozornéni na nizké

teploty 1. Kapacita baterie je vyrazné snizena pfi letu pfi nizkych teplotach od -10° do 5° C (14° az
41° F). Doporucuje se chvili viset letadlo na misté, aby se baterie zahrala. Pfed vzletem se
ujistéte, Ze je baterie pIné nabita.

2. Baterie nelze pouzivat v prostfedi s extrémné nizkou teplotou nizsi nez -10 °C
(14 °F).

3.V prostfedi s nizkou teplotou ukoncete let, jakmile DJI Pilot 2 zobrazi varovani o nizké urovni
baterie.

4. Pro zajiSténi optimalniho vykonu udrZujte teplotu baterie nad 20° C (68° F).

5. SniZzena kapacita baterie v prostfedi s nizkou teplotou sniZuje odolnost letadla proti rychlosti
vétru. Létejte opatrné.

6. Létejte se zvy3enou opatrnosti ve vysokych nadmorskych vyskach.

Nabijeni baterie Pfed kazdym

pouzitim baterii pIné nabijte. K nabijeni inteligentni letové baterie pouZivejte pouze nabijeci
zafizeni schvalené spolecnosti DJI.

Pouziti nabijeciho hubu

DJI Mavic 3 Battery Charging Hub (100W) je navrzen pro pouziti s Mavic 3 Intelligent Flight
Batteries. PFi pouZiti s DJI USB-C napajecim adaptérem (100W) muZe nabijet az tfi inteligentni
letové baterie v poradi od vysoké po nizkou Urover vykonu. Doba nabijeni jedné baterie je
pfiblizné 1 hodina a 10 minut.

Jak nabijet 1.

VloZte inteligentni letovou baterii do bateriového portu. Pfipojte nabijeci hub k elektrické zasuvce
(100-240 V, 50-60 Hz) pomoci DJI USB-C napajeciho adaptéru (100W).
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2. Inteligentni letova baterie s nejvy3si Urovni vykonu se nejprve nabije a zbytek se bude nabijet v poradi

podle Urovni vykonu. Dal3i informace o zplsobu blikani stavové LED indikatoru najdete v ¢asti Popisy

indikatord stavové LED.

3. Inteligentni letovou baterii Ize pfi nabijeni odpojit od nabijeciho rozbocovace

je kompletni.

Popis stavovych LED indikatord

Blikajici vzor

Popis

Syté Zluta

Neni vloZena zadné baterie

Zelené pulzy

Nabijeni

Syté zelena

VSechny baterie jsou plné nabité

Blika Zluté

Teplota baterii je pfili§ nizka nebo pfili§ vysoka (neni potfeba dalsi operace)

PIné cervena

Chyba napajeni nebo baterie (vyjméte a znovu vloZte baterie nebo odpojte a
zapojte nabijecku)

A * PFi poutiti nabijeciho rozboZovate Mavic 3 pro nabijent inteligentnich letovych baterif Mavic 3 se
doporucuje pouzit napéjeci adaptér DJI USB-C (100 W).

* Nabijeci hub je kompatibilni pouze s inteligentnimi letovymi bateriemi BWX260-5000-15.4.
NEPOKOUSEJTE se pouZivat nabijeci rozbo¢ovat s jinymi modely baterif.

* PFi pouzivani umistéte nabijeci hub na rovny a stabilni povrch. Ujistéte se, Ze je zafizeni fadné izolovano,

aby se zabranilo nebezpeti pozaru.

+ NEPOKOUSEJTE se dotykat kovovych svorek na pouzdru baterie.

+ Otistéte kovové kontakty Cistym suchym hadfikem, pokud jsou na nich patrné usazeniny.

Pouziti DJI USB-C napéjeciho adaptéru (100W)

1. Pripojte nabijecku ke zdroji stfidavého proudu (100-240V, 50/60 Hz; pouZijte napéjeci adaptér

Pokud je potFeba).

2. Pripojte letadlo k nabijecce s vypnutou baterii.

3. LED diody Urovné baterie zobrazuji aktualni Groven baterie béhem nabijeni.

4. Inteligentni letova baterie je pIné nabitd, kdyZ zhasnou vSechny diody LED Urovné baterie.

Jakmile je baterie pIné nabita, odpojte nabijecku.
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[h + NENABIJEJTE inteligentni letovou baterii ihned po letu, protoze méze byt pfilis horka. PFed dal$im
nabijenim pockejte, aZ baterie vychladne na provozni teplotu.

* Nabijecka zastavi nabijeni baterie, pokud teplota ¢lank( baterie neni v provoznim rozsahu 5° a7 40° C
(41° aZ 104° F). IdedIni teplota nabijeni je od 22° do 28° C (71,6° aZ 82,4° F).

+ Baterii pIné nabijte alespofi jednou za tfi mésice, abyste zachovali jeji stav. « DJI nepfebirad Zadnou

odpovédnost za Skody zpUsobené nabije¢kami tfetich stran.

Q Z bezpe¢nostnich diivod(i udrZujte baterie pfi pfepravé na nizké drovni energie. To Ize provést létanim
s letadlem venku, dokud nezbude méné nez 30 % nabiti.

NiZe uveden4 tabulka ukazuje stav baterie b&€hem nabijeni.

LED1 LED2 LED3 LED4 i beiarie
. . O O 1%-50%
@) 0 3 O 51%-75%
® '® @ Q) 76%-99%
O 0 0 © 100%

Mechanismy ochrany baterie

Indikatory LED Urovné baterie mohou zobrazovat upozornéni na ochranu baterie spousténa
abnormalnimi podminkami nabijeni.

Mechanismy ochrany baterie

LED1 LED2 LED3 LED4|Vzor blikani Postavent
@) @ O O | LED2 blika dvakrat za sekundu Byl zjistén nadproud
O 2 O O | LED2 blikne tfikrat za sekundu Zjistén zkrat
O O O O | LED3 blika dvakrat za sekundu Bylo zjist&no prebiti
O | O | © | O |LeD3 blika tikrat za sekundu Eg’ﬁjé’éfff”o prepet
O O O O | LED4 blika dvakrat za sekundu I%J(Ié?ta nabijeni je prilis
O O O O | LEDA4 blika tFikrat za sekundu Teplota nabijent je prilis
vysoka

Pokud se aktivuje néktery z mechanismd ochrany baterie, odpojte nabije¢ku ze zasuvky a znovu ji
zapojte, aby se obnovilo nabijeni. Pokud je teplota nabijeni abnormalni, pockejte, az se vrati do
normalu. Baterie se automaticky obnovi nabijeni bez nutnosti odpojovat a znovu zapojovat nabijecku.
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VloZeni inteligentni letové baterie VloZte
inteligentni letovou baterii do prostoru pro baterii letadla. Ujistéte se, Ze je bezpecné
namontovan a Ze prezky baterie zapadly na misto.

Vyjmuti inteligentni letové baterie Stisknéte
texturovanou €ast prezek baterie po stranach baterie a vyjméte ji z prihradky.

A + NEVKLADEJTE ani NEVYJIMEJTE baterii, kdy? je letadlo napéjeno.  Ujistéte se, 7e je

baterie bezpe¢né namontovéna.
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Gimbal

Profil gimbalu DJI

Mavic 3M 3-osy gimbal stabilizuje kameru, coZ vdam umoZfiuje zachytit Cisté a stabilni snimky a videa
pfi vysoké rychlosti letu. Rozsah naklonu ovladani je -90° az +35°.

-90°

K ovladani nédklonu kamery pouZijte gimbal kole¢ko na dalkovém ovladadi. Pfipadné zadejte pohled
kamery v DJI Pilot 2. Stisknéte obrazovku, dokud se neobjevi kruh, a tazenim kruhu nahoru a dold
ovladejte naklonéni kamery.

ReZim gimbal
gimbal pracuje v rezimu sledovani: ihel ndklonu gimbalu zdstava stabilni vzhledem k horizontalni
roving, coz je vhodné pro fotografovani stabilnich snimkd. UzZivatelé mohou nastavit sklon gimbalu.

/N\ -+ NEKlepejte ani neklepejte na gimbal po zapnuti letadla. Spustte letadlo z otevFené a rovné zemé,
abyste ochranili kardan béhem vzletu.

* Pfesné prvky v gimbalu mohou byt poskozeny kolizi nebo narazem, coz mudze zpGsobit abnormalni
funkci gimbalu.

+ Zabrarite vneseni prachu nebo pisku na gimbal, zvlasté na gimbal motory.

+ Kardanovy motor mUzZe vstoupit do ochranného reZimu v nasledujicich situacich: a. Letadlo je na
nerovném terénu a kardanovy zavés je zablokovan. b. Zavés je vystaven nadmérné vnéjsi sile,
napfiklad pfi srézce.

+ NEPOUZIVEJTE vnéjsi silu na gimbal poté, co je gimbal zapnuty. NEPRIDAVEJTE k gimbalu Z4dné dal3i
uZite¢né zatizeni, protoZe to mize zpusobit abnormalni funkci gimbalu nebo dokonce vést k trvalému
poskozeni motoru. * Pfed zapnutim letadla

nezapomeiite odstranit kardanovy chranic. Nezapomerite také namontovat kardanovy chranic, kdyz se
letadlo nepouZiva.

» Létani v husté mize nebo mracich mizZe zpusobit navihnuti kardanu, coz vede k do¢asnému selhani.
Po vyschnuti gimbal obnovi plnou funkénost.
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Fotoaparat

Profil fotoaparatu DJI

Mavic 3M integruje RGB kameru a Ctyfi multispektralni kamery, které Ize pouZit k sou¢asnému
fotografovani a nahravani videi.

Multispektralni kamera

{[— RGBkamera

Kamera 4/3 CMOS, 20MP RGB ma mechanickou zavérku, aby se zabranilo rozmazani pohybem, a podporuje
rychlé 0,7sekundové intervalové snimani, kdyZ se pouZiva pouze RGB kamera. Velké 3,3 um pixely nabizeji
vyrazné lepsi kvalitu obrazu.

Multispektralni kamery maji ¢tyfi 1/2,8palcové jednopasmové snimace CMOS, schopné pofizovat 5SMP
fotografie s ekvivalentni ohniskovou vzdalenosti 25 mm a clonou /2.0, které mohou ziskat snimky v
nasledujicich pasmech: Zelena (G) : 560 + 16 nm,

Cervena (R): 650 + 16 nm, C‘erven)’/ okraj (RE): 730 + 16 nm, Near-Infrared (NIR): 860 + 26 nm.

A « Ujistéte se, Ze teplota a vlhkost jsou vhodné pro fotoaparat béhem pouzivani a
Glozny prostor.

« K ¢isténi objektivu pouzivejte Cistici prostfedek na objektiv, abyste zabranili poskozeni nebo $patné kvalité obrazu.

+ NEZAKRYVEJTE 74dné ventilaéni otvory na fotoaparatu, protoZe vznikajici teplo méze poskodit
zarizeni a zranit uZivatele.

Ukladani fotografii a videi PFi dodani je

karta microSD ve slotu pro kartu microSD. Letadlo podporuje microSD karty s maximalni kapacitou az 512
GB. Chcete-li zajistit, aby kamera mohla rychle ¢ist a zapisovat data pro zdznam HD videa, pouZzijte kartu
microSD s tfidou rychlosti UHS 3 nebo vy33i a rychlosti zapisu vy$si nez 30 MB/s. Viz Doporucené karty
microSD v ¢asti Specifikace.

Vyberte, zda chcete uloZit multispektralni snimky nebo ne podle scénare aplikace.

Minimalni interval pofizovani RGB fotografii je 0,7 s, pfi sou¢asném porizovani RGB a multispektralnich
fotografii jsou to 2 s. Nahravani pouze RGB videa podporuje 4K/1080p@30fps.

PFi soucasném zaznamu v RGB a multispektrainim videu je podporovano rozliseni 1080p@30fps.
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/\ -« Piinahravani NEVYJIMEJTE kartu microSD z letadla. V opatném pfipadé,
Karta microSD mUzZe byt poskozena.

* Pro zajisténi stability kamerového systému je pocet jednotlivych videozdznamd omezen na 30
minut.
+ PFed pouZitim zkontrolujte nastaveni fotoaparatu, abyste se ujistili, Ze jsou spravné
nakonfigurovana. * Pfed pofizenim dileZitych fotografii nebo videi pofidte nékolik snimku a otestuijte,
zda fotoaparat funguje spravné.
« Fotografie a videa nelze prenaset ani kopirovat z kamery, pokud je letadlo
vypnuto.

+ Ujistéte se, Ze je letadlo spravné vypnuto. V opacném pripadé nebudou parametry kamery uloZeny a
mohou byt ovlivnéna viechna zaznamenand videa. Spolec¢nost DJI nenese odpovédnost za Zadné
ztraty zplsobené obrazkem nebo videem zaznamenanym zplisobem, ktery neni strojové &itelny.

Port PSDK

DJI Mavic 3M je vybaven portem PSDK pro montaz dalsiho kompatibilniho modularniho prislusenstvi DJI, které je uvedeno
nize:

Reproduktor: pouZiva se pro vysilani na velké vzdalenosti v redlném case nebo prehravani zvuku.

Modul RTK (pfedmontovany): sleduje dvoufrekvenéni multimédové signaly viditelnych satelitl ve sloZitych prostiedich,
poskytuje vySsi presnost a spolehlivéjsi data pro urcovani polohy a zlepSuje schopnost proti ruseni v silnych magnetickych
prostredich, coz zajistuje spolehlivy provoz a let. Pfi pouZiti s vysoce pfesnou GNSS mobilni stanici D-RTK 2 nebo vlastni

sitovou RTK Ize ziskat presnéjsi idaje o poloze.

il

Jil] -

mluvei Modul RTK
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Pouziti

Nasledujici pfiklad ukazuje, jak nainstalovat a pouZzivat modularni pfisluSenstvi. Jako pfiklad je pouZzit modul
RTK.

1. Odstranite kryt portu PSDK na horni strané letadla, kdy?Z je letadlo vypnuté.

2. Namontujte modul RTK do portu PSDK letadla.

3. Utdhnéte knofliky na obou stranach, abyste zajistili, Ze je modul RTK pevné namontovan
letadlo.

&

&)

4. Zapnéte letadlo a spustte DJI Pilot 2, abyste mohli pouZit pFisluSenstvi.

A * PFed pouZitim se ujistéte, Ze pFisluenstvi je spravné a bezpe¢né namontovano na letadle. Jinak mohou
bé&hem letu spadnout z letadla.
+ NEPOUZIVEJTE reproduktor v blizkosti lidi nebo v méstské oblasti, kde se koncentruji struktury citlivé
na hluk, protoZe hlasitost by mohla vést k nehodam nebo zranénim.
Pro nejlep3i efekt prehravani se doporucuje pouZivat dalkovy ovlada¢ DJI RC Pro Enterprise k
pFehravani vokald nebo importu zdroje vokald. Nedoporucuje se prehravat zvuky s jednou frekvenci,
jako je alarm, aby nedoslo k nevratnému poskozeni reproduktoru. « Modul RTK nepodporuje

hot swapping. Neblokujte modul RTK
pro zajisténi pFesnosti polohovani.

Pouziti modulu RTK Zapnuti/

vypnuti RTK Pfed kazdym

pouzitim se ujistéte, Ze je povolena funkce RTK a Ze je sprdvné nastaven typ sluzby RTK (D-RTK 2 Mobile
Station nebo Network RTK). V opacném piipadé nelze RTK pouZzit pro polohovani. Prejdéte do zobrazeni

kamery v aplikaci DJI Pilot 2, klepnutim na > zkontrolujte nastaveni. ~ ee< LiL§
Pokud funkci RTK nepouZivate, nezapomerite ji deaktivovat. V opatném pripadé nebude letadlo moci
vzlétnout, kdyZ nebudou k dispozici Zddnéa rozdilova data.

’

Q * Polohovani RTK Ize povolit a zakazat b&hem letu. Nezapomerite vybrat RTK
nejprve typ sluzby.

« Po aktivaci RTK Ize pouZit reZzim zachovani pfesnosti polohovani.
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Mobilni stanice DJI D-RTK 2

1. Informace o nastaveni mobilni stanice D-RTK 2 a propojeni letadla a stanice. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2 a

prepnéte do rezimu vysilani pro Mavic 3 Enterprise Series.

2.V nastaveni RTK v aplikaci vyberte D-RTK 2 Mobile Station jako typ sluzby RTK, pfipojte se k mobilni stanici podle
pokynll na obrazovce a pockejte, aZ systém vyhleda satelit. KdyZ stav polohy letadla ve stavové tabulce ukazuje

FIX, znamena to, Ze letadlo ziskalo a pouZilo rozdilova data z mobilni stanice.

3. Komunikacni vzdalenost mobilni stanice D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

Vlastni sitova RTK

Chcete-li pouZzit vlastni sit RTK, ujistéte se, Ze délkovy ovlada¢ ma pripojeni Wi-Fi.
Custom Network RTK Ize pouZit k nahrazeni mobilni stanice D-RTK 2. PFipojte icet Custom Network RTK k uréenému
serveru NTRIP, abyste mohli odesilat a pfijimat rozdilova data. Pri pouZivani této funkce méjte dalkovy ovladac

zapnuty a pfipojeny k internetu.

1. Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pfipojen k letadlu a internetu.

2. Prejdéte do zobrazeni kamery v aplikaci DJI Pilot 2, klepnéte na>typ [ILJ , vyberte Custom Network RTK as

sluzby RTK a vypliite poZadované informace. Poté klepnéte na UloZit.

3. Pockejte na pFipojeni k serveru NTRIP. Kdyz v nastaveni RTK stav polohy letadla ve stavové tabulce ukazuje FIX,

znamena to, Ze letadlo ziskalo a pouZilo rozdilova data z Custom Network RTK.
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Dalkovy ovladac

Dalkovy ovlada¢ DJI RC Pro Enterprise obsahuje O3 Enterprise. Nejnovéjsi verze charakteristické
technologie pfenosu obrazu OcuSync spole¢nosti DJI pracuje na 2,4 i 5,8 GHz, dokaZe automaticky
vybrat nejlepsi pfenosovy kanal a dokaze prenaset Zivy HD pohled z kamery letadla na vzdalenost
a7z 15 km. Vestavéna 5,5palcova obrazovka s vysokym jasem 1000 cd/m2 se miZe pochlubit
rozliSenim 1920 x 1080 pixell, zatimco délkovy ovladac je dodavan s Sirokou $kalou ovladacl
letadel a gimball a pFizplsobitelnymi tlacitky. UzZivatelé se mohou pfipojit k internetu pres Wi-Fi

a operacni systém Android 10 prichazi s fadou funkci, jako je Bluetooth a GNSS
(GPS+GLONASS+Galileo).

S vestavénym mikrofonem a reproduktorem dalkovy ovlada¢ podporuje video H.264 4K/120fps a
H.265 4K/120fps (skutecny efekt zobrazeni zavisi na rozliSeni a snimkové frekvenci obrazovky),
ktery také podporuje video vystup pfes mini HDMI port. VnitFni UloZisté dalkového ovladace je
64 GB a podporuje pouziti microSD karet pro ukladani fotografii a videi.

Baterie 5000mAh 36Wh poskytuje dalkovému ovladaci maximalni provozni dobu 3 hodiny.

Domovska stranka

89

+L80 00 O 0

DJI Pilot 2 Galerie Soubory Firefox Nastaven Privodce

o o

1 krat

Zobrazuje aktudlni as.
2. Aplikace DJI Pilot 2

Klepnutim vstoupite do DJI Pilot 2.
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3. Galerie

Klepnutim zobrazite uloZené obrazky a videa.

4. Soubory

Klepnutim zobrazite uloZzené soubory.

5. Prohlize¢

Klepnutim otevrete prohlizec.

6. Nastaveni

Klepnutim vstoupite do nastaveni systému.

7. Pravodce

Klepnutim si pre¢téte privodce s podrobnymi informacemi o tlagitkach dalkového ovladace a

LED diody.

8. Wi-Fi signal

Zobrazuje silu signalu Wi-Fi pfi pripojeni k siti Wi-Fi. Wi-Fi Ize povolit nebo zakazat pomoci zastupce nebo nastaveni

systému.

9. Battery Level

Zobrazuje Uroven baterie interni baterie dalkového ovladace. Ikona ukazuje, Ze se baterie nabiji.

Gesta na obrazovce

Posunutim zleva nebo zprava do
stfedu obrazovky se vrétite na

predchozi
obrazovka.

)

Posunutim nahoru ze spodni ¢asti
obrazovky se vratite na domovskou

stranku.

%
2 2

X2
v Qe

Posunutim dold z horni ¢asti
obrazovky otevrete stavovy fadek v
DJI Pilot 2. Stavovy Fadek zobrazuje
informace, jako je cas, signal Wi-Fi
a stav baterie délkového ovladace.
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Otevrit Rychla nastaveni: KdyzZ jste
v DJI Pilot 2, posufite dvakrat dold z
horni ¢asti obrazovky a oteviete
Rychla nastaveni.

Pokud nejste v DJI Pilot 2, posurite
jednou z horni &asti obrazovky dold

a otevrete Rychla nastaveni.

Posunutim nahoru ze spodni ¢asti
obrazovky a podrZzenim ziskéate

pristup k nedavno otevienym
aplikacim.
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Nastaveni zkratky

Oznameni () 10:12 sobota 30, brezna ]

B cawn
_g_qt';-ndgﬂxi.:'n e ®

o | o vBan g E P B b b Bl hae
B rde A b

Bluetooth Neroztilujte se

»-

1. Ozndmenf
Klepnutim zobrazite ozndmeni systému nebo aplikaci.
2. Nedavné
Klepn[._.n zobrazite naposledy oteviené aplikace a prepnete na né.
3.Doml
Klepnﬁ‘m se vrétite na domovskou stranku.
4. Nastaveni systému

Klepnoim otevrete nastaveni systému.
5. Zkratky

@®

< klepnutim povolite nebo zakaZete Wi-Fi. PodrZzenim zadejte nastaveni a pFipojte se k siti Wi-Fi nebo ji pFidejte.

* : klepnutim povolite nebo zakaZete Bluetooth. Klepnutim a podrZenim otevrete nastaveni a pfipojte se

blizk4 zafizeni Bluetooth.

® : klepnutim povolite rezim NErusit. V tomto reZzimu budou systémové vyzvy zakazany. : klepnutim zahajite

@ nahravani obrazovky. : klepnéte pro

X snimek obrazovky.
W : mobilni data.

P* : klepnutim povolite rezim Letadlo. Wi-Fi, Bluetooth a mobilni data budou deaktivovéna.

6. Upravte Jas

Posunutim listy upravte jas. Klepnutim na ikonu prejdete do reiimd‘i{utomatickéhojasu. Klepnutim nebo

posunutim listy prepnete do manualniho rezimu jasu.

7. Upravte hlasitost

Posunutim listy upravte hlasitost a klepnutim ztlumte. ®amatujte, Ze po ztlumeni budou viechny zvuky dalkového

ovladace zcela deaktivovany, véetné souvisejicich zvukd alarmu.
Ztlumeni zapinejte opatrné.
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LED a vystrahy dalkového ovladace

LED dalkového ovladace
Stavova LED

Blikajici popisy vzoru

PIn& ervena Odpojeno od letadla

Blika cervené Teplota dalkového ovladace je pFili§ vysoka nebo je troveri baterie letadla nizké
Syté zelena Ve spojeni s letadlem

Blika modre Dalkovy ovladac je pripojen k letadlu

Syté Zlutad Aktualizace firmwaru se nezdafila

Blika Zluté Urover baterie dalkového ovladate je nizka

Blika azurové Ovladaci paky nejsou vycentrované

Kontrolky stavu baterie

Blikajici vzor Uroven baterie
O O O O 76%-100%
O O O O 51%-75%
O O O Q 26%-50%
@) O O O 1%-25%

Upozornéni dalkového ovladace
Dalkovy ovladac dvakrat zavibruje nebo pipne, aby signalizoval chybu nebo varovani. Vénujte pozornost vyzvam,

které se zobrazuji na dotykové obrazovce nebo v DJI Pilot 2. Posurite se shora dol0 a vyberte Ztlumit pro
deaktivaci vystrah.
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Ukon

Zapnuti/vypnuti Stisknéte
jednou tlacitko napajeni a zkontrolujte aktuaini Groven nabiti baterie.

Stisknéte jednou a poté znovu stisknéte a podrZte na dvé sekundy pro zapnuti nebo vypnuti dalkového
ovladace.

Nabijeni baterie Pomoci kabelu
USB-C pripojte nabijecku k portu USB-C na dalkovém ovladaci.

Q Kazdé tfi mésice dalkové ovladani zcela vybijte a nabijte. Baterie se pFi delSim skladovani vybije.

A « Dalkovy ovladat nelze zapnout pred aktivaci interni baterie.

* Pro optimalni nabijeni se doporucuje poufzit pfilozeny kabel USB-C na USB-C.

Ovladani gimbalu a tlacitka ostreni/spousté

fotoaparatu: stisknutim do poloviny spustite automatické ostfeni a Uplnym stisknutim pofridite fotografii.

Tlacitko nahravani: stisknéte jednou pro spusténi nebo zastaveni nahravani.
Ovladac fotoaparatu: nastaveni pfiblizeni.

Gimbal Dial: ovladani ndklonu gimbalu.

Gimbal Dial Ovladaci koletko fotoaparatu

Tlacitko ostfeni/spousté

Tlacitko nahravani
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Ovladani letadla Ovladaci paky

Ize ovladat v reZimu 1, rezimu 2 nebo reZimu 3, jak je zndzornéno nize.

Rezim 1 Levé pile VP% Pravé pika |
g) A g) =
¥ 3 x M
G () el
Leva paka | Pravé paka Vpé
S g |
O Y s
@ Q [ ) o) G [ »>

Levé péka Vpred
&
$
Pozadu

Zejo

N

® «aor)
®

4

4

Prava paka

Odbotit vievo Odboit vpravo

o
® IOl
®
Jiraa
\ &4

Vychozi rezim ovladani dalkového ovladace je rezim 2. V tomto ndvodu je rezim 2 pouZit jako pfiklad

pro ilustraci pouZiti ovladacich pék.

« Stick Neutral/Center Point: ovladaci paky jsou uprostied.

+ Posunuti ovladaci paky: ovladaci paka je odsunuta ze stfedni polohy.
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Délkovy ovladac Letadlo (ukazuje smér nosu)
(Rezim 2)

Poznamky

Péka plynu: pohybem levé paky nahoru nebo dold
ménite vySku letadla.

Zatla¢enim paky nahoru stoupéte a zatlatenim
doll klesate. Letadlo se vznasi na mist&, pokud je

paka uprostred.
Poutzijte levou péku ke vzletu, kdyz se motory toci

na volnobéh.

Cim vice je paka odsunuta od stfedu, tim rychleji
letadlo méni vySku. Jemné zatlacte na paku, abyste

zabranili ndhlym a neocekdvanym zmé&nam
nadmorskeé vysky.

Yaw Stick: pohyb levé paky doleva nebo doprava
ovlada orientaci letadla.

Zatlacenim packy doleva otocite letadlo proti

sméru hodinovych ruci¢ek a doprava, chcete-li
letadlo otocit ve sméru hodinovych rucicek. Letadlo

se vznasi na misté, pokud je paka uprostred.

Cim vice je knipl odsunut od stfedu, tim rychleji se
letadlo ot4ci.

Pitch Stick: pohybem pravé paky nahoru a doll
ménite sklon letadla.

Zatlacte paku nahoru pro let dopfedu a doll pro
let vzad. Letadlo se vznasi na mist&, pokud je paka

\
centrum.

Cim vice je knipl odsunut od stfedu, tim rychleji se
letadlo pohybuje.

Roll Stick: pohybem pravé paky doleva nebo
doprava se zméni naklon letadla.

Zatlacte paku doleva pro let doleva a doprava pro

let doprava. Letadlo se vznasi na misté, pokud je
péaka uprostred.

Cim vice je knipl odsunuty od stfedu, tim je letadlo
— rychlejsi
se pohybuje.

& + UdrZujte dalkovy ovlada¢ mimo dosah magnetickych materiald, jako jsou magnety a
reproduktorové skiiné, aby se zabranilo magnetickému ruseni.
+ Aby nedoslo k poSkozeni ovlddacich pak, doporucuje se pouZzit dalkovy ovlada¢
pfi pfenaseni nebo prepravé uloZzeny v prepravnim kuffiku.
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Pfepinac letového rezimu
PFepnutim prepinace vyberte poZadovany letovy rezim.

Pozice Flight Mode
F Funkcni rezim
N Normalni méd
S Sportovni rezim

Funkéni reZim Ize v DJI Pilot 2 nastavit na T-reZim (rezim
stativu) nebo A-rezim (rezim Attitude).

Tlacitko RTH

Stisknéte a podrzte tlacitko RTH, dokud dalkovy ovladac nezapipd pro spusténi RTH. Letadlo poleti

k naposledy aktualizovanému Home Pointu. Dal$im stisknutim tlacitka zruSite RTH a znovu ziskate
kontrolu nad letadlem. Dalsi informace naleznete v ¢asti Navrat dom

RTH.

PFizpUsobitelna tlacitka Tlacitka
C1, C2 a 5D lze pfizpUsobit. Spustte DJI Pilot 2 a prejdéte do pohledu kamery. Klepnutim na >

°ee nﬁﬁ)nfigurujte funkce téchto tlacitek. Kromé toho mohou byt kombinace tlacitek
prizplsobeni pomoci tlacitek C1 a C2 s tlacitkem 5D.

=

o < @:% | v
PFizpUsobitelné o | - @ G - 3 5D tlacitko
Tlacitko C2 Prizplsobitelné

Tlacitko C1 [

Kombinovana tlacitka Nékteré

Casto pouzivané funkce Ize aktivovat pomoci kombinovanych tlacitek. Chcete-li pouZit kombinovana
tlacitka, podrzte tlacitko Zpét a pouzijte druhé tlacitko v kombinaci. Pfi skute¢ném pouZiti prejdéte
na domovskou stranku dalkového ovladace a klepnutim na Prdvodce rychle zkontrolujte viechna
dostupna kombinacni tlacitka.
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Kombinovany provoz Funkce
Tlacitko Zpét + Levy voli¢ Upravte jas
Tlagitko Zpét + Pravy voli¢ Upravte hlasitost

Tlacgitko Zpét + tlacitko Zdznam Obrazovka zdznamu
Snimek obrazovky tlacitka Zpét + tlacitka spousté

Tlacitko Zpét + Tlacitko 5D PFepnout nahoru - Domd; Pfepnout dolli - Nastaveni zastupc; Pfepnout

doleva - Neddvno oteviené aplikace

Optimalni prenosova zéna
Signal mezi letadlem a dalkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi, kdyZ jsou antény umistény vzhledem k letadlu, jak je
znazornéno nize.

Optimalni dosah vysilani je tam, kde antény sméruji k letadlu, pficemz Ghel mezi anténami a zadni stranou délkového
ovladace je 180° nebo 270°.

A

ST N

Propojeni dalkového ovladace

Délkovy ovladac je jiz propojen s letadlem pfi zakoupeni spole¢né jako kombo.

Jinak po aktivaci propojte dalkovy ovlada¢ a letadlo podle nasledujicich krokd.

Metoda 1: Pouziti kombinaci tlacitek

1. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac.

2. Stisknéte soucasné tlacitka C1, C2 a Record, dokud stavové LED nezablikd modie a
dalkovy ovladac pipne.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni letadla déle neZ Ctyfi sekundy. Letadlo po kratkém pipnuti dvakrat pipne a
jeho LED diody stavu baterie postupné blikaji, coz znamen4, Ze je pfipraveno k pripojeni. Dalkovy ovladac dvakrat

pipne a jeho stavova LED se rozsviti zelené, coz znamena, Ze propojeni bylo Gspésné.
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Metoda 2: Pouziti DJI Pilot 2 1.

Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac.

2. Spustte DJI Pilot 2 a klepnutim na Link Remote Controller propojte. Stavova LED na dalkovém ovladaci
blikd modre a dalkovy ovladac pipne.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko napéjeni letadla déle nez Ctyfi sekundy. Letadlo po kratkém pipnuti dvakrat
pipne a jeho LED diody stavu baterie postupné blikaji, coZ znamen4, Ze je pfipraveno k pfipojeni. Dalkovy
ovladac dvakrat pipne a jeho stavova LED se rozsviti zelené, coZz znamen4, Ze propojeni bylo Uspésné.

Q B&hem propojovani se ujistéte, Ze je dalkovy ovladac¢ do 50 cm od letadla.

Pokrocilé funkce

Kalibrace kompasu Po poufziti

dalkového ovladace v oblastech s elektromagnetickym rusenim muze byt nutné kompas zkalibrovat. Pokud
kompas délkového ovladace vyzaduije kalibraci, zobrazi se varovna vyzva. Klepnutim na upozornéni zahéjite
kalibraci. V ostatnich pfipadech provedte kalibraci dalkového ovladace podle nize uvedenych krokd.

1. Zapnéte dalkovy ovladac a prejdéte na domovskou stranku.
2. Vyberte Nastaveni, pFejdéte dold a klepnéte na Kompas.
3. Podle pokyntl na obrazovce zkalibrujte kompas.

4. Po Uspésné kalibraci se zobrazi vyzva.

Nastaveni HDMI
Dotykovou obrazovku lze sdilet s obrazovkou pomoci kabelu HDMI.

RozliSenf Ize nastavit v Nastaveni, Zobrazeni a poté HDML.
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Aplikace DJI Pilot 2

Aplikace DJI Pilot 2 je specialné vyvinuta pro podnikové uZivatele. Manualini let integruje Fadu profesionalnich
funkci, diky kterym je Iétani jednoduché a intuitivni. Letova tloha podporuje planovani letu a automaticky

provoz letadla, takZe vas pracovni postup je mnohem jednodussi a efektivnéjsi.

Domovska stranka

©300h/308d @ DJI CARE>

K—nN

1
l

Q Lo o
Max Altitude: 1500m No Network m
Location Cloud Service
— SR DJI MAVIC 3M
5 -lmgjnu:(hg !

M3M A

Payload 1 Controller

6
© All modules need to be updated ————— 9
Enter Camera View i 10
1. Profil

Klepnutim zobrazite zéznamy letd, stéhnete offline mapy, spravujete odemykani GEO zény, Ctete
dokumentaci napovédy, vyberete jazyk a zobrazite informace o aplikaci.

2. Udaje a soukromf
Klepnutim mdZete spravovat rezimy zabezpecenf sité, nastavovat bezpe¢nostni kody, spravovat mezipamét aplikaci a
vymazat protokoly zafizeni DJI.

3. Mapa GEO zény

Klepnutim zobrazite mapu GEO zény, offline zkontrolujete, zda se aktudlni provozni oblast nachazi v
zakazané z6né nebo zéné opravnéni, a aktudlni letovou nadmorskou vysku.
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& o Geo Zone Map

5 e
N 4

License UTMISS (AN

C

A. Klepnutim aktualizujete databazi GEO zény déalkového ovladace, pokud se jedna o aktualizaci
dostupny.

b. Klepnutim aktualizujete databazi GEO zény letadla, pokud je k dispozici aktualizace. C. Klepnutim

zadejte a spravujte certifikdt odemknuti. Pokud je letadlo jiz pFipojeno k dalkovému ovladaci, mohou uzivatelé

vybrat odemykaci certifikat pfimo pro odemknuti letadla.

4. Cloud Service

Klepnutim vstoupite na stranku cloudové sluzby, zobrazite stav pripojeni cloudové sluzby, vyberete typ sluzby

nebo prepnete z aktualné pripojené sluzby na jinou cloudovou sluzbu.

Po ziskani licence platformy DJI SmartFarm lIze fotografie a videa nahravat do cloudu v redlném case. Platforma
DJI SmartFarm poskytuje zakaznikdm FeSeni pro spravu zemédélské pldy, kontrolu $kddcd a integraci vyroby

pro zlep3eni produktivity a efektivity fizeni procesu.

Pokud je sluzba pripojena, pismo se zobrazi tmavé cerné; pokud se pfipojuje, v pravém hornim rohu cloudové sluzby se
zobrazi vyzva k pFipojeni; pokud je offline nebo odpojena, objevi se v pravém hornim rohu cloudové sluzby oranzova

ikona jako abnormalni upozornéni.

5. Letové trasa
Klepnutim vstoupite do knihovny letovych tras. UZivatelé mohou vytvaFet a prohliZet viechny letové tkoly. Letové
ulohy Ize importovat a exportovat v davkach do délkového ovladace nebo jiného externiho mobilniho GloZzného
zarizeni.

6. Album

Klepnutim zobrazite viechna svéd média na jednom misté. Fotografie nebo videa mGzZete uloZit do dalkového

ovladace. Upozorfiujeme, Ze fotografie a videa nelze prohliZet, pokud jste odpojeni od letadla.
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7. Akademie

Klepnutim zobrazite vyukové programy k podnikovym produktim, letové tipy a pfipadové studie a stahnete
uZivatelské prirucky do dalkového ovladace.

8. Systém managementu zdravi

Zobrazuje zdravotni stav letadla, dalkového ovladace a uZitecného zatizeni.

d *©300h/308d @ DJI CARE> [ Normal > ¢ [«

Link to Aircraft DJIMAVIC 3M

Tap button to link to aircraft

A M3M A

Controlle load 1 Control

A. Pokud aktudlni dalkovy ovladac neni pfipojen k letadlu, zobrazi se obrazek dalkového ovladace. Klepnutim

propojite dalkovy ovladac s letadlem a po pfipojeni se zobrazi model letadla a obrazek.

b. Pokud je uzite¢né zatizeni abnormalni, zobrazi se nazev uzite¢ného zatizeni oranzové nebo cervené. Klepnéte na

zobrazit informace o chybé na uZzitecné zatézi.

C. Klepnutim vstoupite do systému fizeni zdravi. Zde se zobrazuje zdravotni stav letadla a dalkového ovladace.
Pokud se objevi zelené (normalni), letadlo je normalni a mdze vzlétnout. Pokud je oranZova (pozor) nebo

Cervena (varovani), letadlo ma chybu a musi byt pred vzletem zkontrolovano a vycisténo. Prectéte si Zdravi

Dal3f podrobnosti naleznete v sekci Systém Fizeni (HMS).

d. Zde se zobrazuji informace o Gdrzbé aktudiniho letadla. Pokud ma letadlo DJI Care Enterprise, zobrazi se také
doba jeho platnosti. Klepnutim zobrazite informace o zafizeni, v€etné poctu cykl(, délky letu, historie letu, ¢asu

aktivace, letovych kilometrd atd.
9. Zastupce aktualizace firmwaru
Pokud je nutna aktualizace, zobrazi se vyzva, ktera uZivatele upozorni, Ze je k dispozici novy firmware nebo Ze je

potfeba konzistentni aktualizace firmwaru pro letadlo a dalkovy ovladac.

Nekonzistentni verze firmwaru ovlivni bezpecnost letu. Aplikace bude upfednostriovat konzistentni aktualizace

firmwaru. Klepnutim na vyzvu prejdéte na stranku aktualizace firmwaru.
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Konzistentni aktualizace firmwaru je vyZadovana, kdyz verze firmwaru nékterych moduld
letadla nejsou konzistentni s kompatibilni verzi systému. V typické situaci s konzistentni
aktualizaci firmwaru budou letadlo a dalkovy ovladac aktualizovany na nejnové;jsi verzi s
vyjimkou baterii navic. Pfi pouZiti téchto baterii se zobrazi vyzva vyZadujici konzistentni
aktualizaci firmwaru, aby byla zajisténa bezpecnost letu.

10. Vstupte do Zobrazeni kamery

Klepnutim oteviete kontrolu pfed vystupem a prepinejte mezi rGznymi reZimy zobrazeni kamery.

Dalsi podrobnosti naleznete v ¢astech Kontrola pfed vystupem a Zobrazeni kamery.

Predletova kontrola

Klepnutim na Enter Camera View na domovské strance DJI Pilot 2 vstoupite do Preflight Check.

Preflight Check X
( < Nmode || 23% 14.9v i 68% 3 ﬁonlloller
1 Normal Hvs > [ )
L O set A Di 49.66
RTH . s s
) (20~1500m) -100 -10 100 +10 +100 Signal Lost Action ReturnToHome v
5 Altitude
~Max Max Flight
(20~1500m) -100 -10 10 +100
Altitude 00 ! Distance ()
Home Point X9 ‘ 23A Control Stick Mode Mode 2 v
Customize Battery ow: 0
Warning h h
Obstacle Avoidance m Avoid |  Off
Horizontal Sensing @ } Brake: 1.0m  Alert: 16.0m
Upward Sensing @ ] e:1.0m  Alert:10.0m

1. Zobrazte zdravotni informace letadla, letovy reZim, inteligentni Uroven baterie letu, Urover baterie dalkového ovladace, stav

vychoziho bodu, stav RTK a informace o Ulozisti karty microSD fotoaparatu.

2. Upravte nastaveni v kontrolnim seznamu pred vystupem, jako je RTH Altitude a Out of Control Action, aktualizujte vychozi bod

a nastavte nastaveni Customize Battery Warning a Obstacle Avoidance.

Q + Uzivatelim se doporucuje, aby pred vzletem peclivé provedli predletovou kontrolu podle
provozniho scénéfe a pozadavka.

* Pfed provedenim letového Ukolu provedte predletovou kontrolu a ovérte zdkladni parametr
informace o letu. Podrobnosti naleznete v ¢asti Letové Ukoly.
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Pohled z fotoaparatu
Uvod

Po klepnuti na Enter Camera View na domovské obrazovce DJI Pilot 2 a dokonceni Preflight Check budou uZivatelé

presmérovani na pohled kamery. NiZe uvedeny Uvod je zaloZen na pohledu RGB kamery.

181920 1 2 3456

17

16 7

15 8

14 9
10

ws06.4 | -27° W 2 35
2000 57 A 10130

0016.5 ASL

13 12 11

1. Horni liSta: zobrazuje stav letadla, letovy reZim, kvalitu signélu atd. Viz horni lista
sekce pro vice podrobnosti.

2. Parametry fotoaparatu: zobrazuje aktudlni parametry snimani/zaznamu fotoaparatu.
3. ReZim ostfeni: klepnutim pFepnete reZim ostfeni RGB kamery, kterd podporuje MF (manudlni
ostreni), AFC (kontinudlni autofokus) a AFS (jednoduché autofokus).

4. Informace o Ulozisti: klepnutim uloZite multispektralni (MS) fotografii/video nebo ne. Zobrazuje, zda jsou na karté
microSD uloZeny RGB nebo obé RGB a multispektralni fotografie/video a informace o zbyvajicim GloZisti na karté

microSD. Zobrazuje pocet fotografii, které Ize pofidit, nebo zbyvajici dobu zaznamu.

5. Nastaveni expozice: fotoaparat RGB podporuje reZimy expozice Auto, S, A a M a multispektralni fotoaparat
podporuje reZimy expozice Auto, S a M. ISO/Gain, zavérka, EV, zdmek AE a dalsi parametry Ize podle toho
nakonfigurovat v riznych expozi¢nich rezimech.

6. Nabidka nastaveni fotoaparatu: klepnutim vstoupite do nabidky nastaveni fotoaparatu. Nastaveni se mize lisit v
z4vislosti na typu fotoaparatu. Chcete-li zobrazit nastaveni, pfepinejte mezi riznymi typy kamer.

7. ReZim Foto/Video: klepnutim prepnete mezi reZimy fotografie a videa a vyberete riizné

moznosti fotografovani.
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A. ReZim fotografie zahrnuje jednotlivé, casované a panoramatické snimky (pouze RGB). b. PFi

nataceni videi jsou k dispozici rizné moznosti rozliseni, podporovan je zaznam v rozliSeni 3840x2160 (pouze RGB) a
1920x1080.

8. Tlacitko spousté/zaznam: klepnutim pofidite fotografii nebo spustite ¢i zastavite nahrévani.
9. Pfehravani: klepnutim zobrazite a stdhnete fotografie nebo videa uloZzena na karté microSD letadla.
10. Upravit pfiblizeni: Klepnutim nebo pfetazenim upravite priblizeni kamery RGB.

1

. AR Projection: Projektovani informaci, jako jsou PinPoints, waypointy a domovsky bod v pohledu kamery pro zlepSeni

povédomi o letové situaci. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti Projekce AR.

N

. Displej navigace: zobrazuje rychlost letu letadla, nadmorskou vysku, orientaci, informace o vychozim bodu atd.

Podrobnosti naleznete v ¢asti Zobrazeni navigace.

13. Zobrazeni mapy: klepnutim zobrazite zobrazeni mapy na obrazovce. UZivatelé mohou maximalizovat nebo minimalizovat
Pohled.

14. Prepinac zobrazeni kamery: klepnutim prepnete mezi zobrazenim RGB a multispektralnim zobrazenim kamery.
15. POL: klepnutim povolite rezim POL Dal3i informace naleznete v ¢asti POI.

16. PinPoint: klepnutim pridate aktuaini polohu letadla jako PinPoint. Klepnutim a podrZenim otevrete nabidku nastaveni

PinPoint. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti PinPoint.
17. Rezim gimbal: klepnutim vycentrujete gimbal nebo naklonite gimbal dolG.

18. Podivejte se na: po vybéru PinPointu mohou uZivatelé klepnout na ikonu Look At a kamera bude smérovat
PinPoint.

19. Stav nahravéni souboru do cloudu: zobrazuje stav nahravani souboru z DJI Pilot 2 na platformu DJI SmartFarm. Klepnutim

zobrazite podrobnosti.

2

o

Letova trasa: klepnutim vstoupite do knihovny letovych tras. UZivatelé mohou vytvéret a prohliZet vSechny letové tkoly
avice.

N mode - Manual fli Y Library v

=

Waypoint1

Mapping3

wso6.4 L 0°

= 00.0 =,
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Horni lista

ligh Wind Velocity. Fly with caution.

1. Zpét: klepnutim se vratite na domovskou obrazovku aplikace DI Pilot 2.

2. Stavovy Fadek systému: zobrazuje stav letu letadla a zobrazuje r(izné varovné zpravy. Pokud se b&hem letu objevi
upozornéni, zobrazi se ve stavovém radku systému a bude nadale blikat. Klepnutim zobrazite zpravu a blikani

prestane.
3. Stav letu: a. Letové

stavy zahrnuji: pohotovostni rezim, priprava ke vzletu, pripraven k odletu, ru¢ni let, let mise, probihajici

pozi¢niho vidéni, pohotovostniho rezimu nebo ruéniho letu,

zobrazi se aktudlni letovy rezim, véetné rezimd N, S, A a T. C. Klepnutim vstoupite do
zobrazeni Kontrola pred vystupem.
4. Indikator stavu baterie: zobrazuje Groven nabiti baterie a zbyvajici dobu letu inteligentni letové baterie po vzletu.
RUzné Urovné baterie jsou znazornény rznymi barvami. KdyZ je Uroven nabiti baterie niZsi nez varovny prah,

ikona baterie zEervena, coz uzivateli pfipoming, aby co nejdfive pfistal s letadlem a vyménil baterie.

5. Stav uréovani polohy GNSS: zobrazuje pocet vyhledanych satelitd. RTK se zobrazi aZ po instalaci modulu RTK. Pokud
neni sluzZba RTK povolena, ikona RTK je Sedd. KdyZ jsou data RTK konvergovéna, ikona RTK zbél4. Klepnutim na

ikonu stavu urcovani polohy GNSS zobrazite reZim RTK a informace o poloze GNSS.

6. Sila signalu: zahrnuje kvalitu videa a Fidiciho signalu. T¥i bilé tecky oznacuiji silné signaly, dvé Zluté tecky stfedni silu
signalu a jedna Cervena tec¢ka Spatnou kvalitu signalu. Pokud dojde ke ztraté signalu, zobrazi se ¢ervena ikona
odpojeni.

7. Intelligent Flight Battery Level: zobrazuje Groven baterie letadla. Klepnutim zobrazite Groven baterie, napéti a

teplotu.

8. Nastaveni: klepnutim oteviete nabidku Nastaveni pro nastaveni parametrt kazdého modulu.

A X Nastaveni systému fizeni letu: zahrnuje prepinac letového rezimu, vychozi bod, navrat do domovské
vysky, maximalni nadmorskou vysku, limit vzdalenosti, stav senzoru, akci mimo kontrolu, koordinovany obrat
a GNSS.

B, (R) Nactavani cnimacthn cuctdm - 5ol o cnina® cmirmant n¥aki3ak nnlahauind gidSn

spinac a spinac pro presné pristani. C. Nastaveni

L
dalk@ého ovladace: zahrnuje rezim stick, pfizplsobitelné nastaveni tladitek,

a kalibrace a propojeni dalkového ovladace.

d. N@Btaveni prenosu videa: zahrnuje pracovni frekvenci, rezim kandlu a video

typ vystupu.
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E. FA Inteligentni nastaveni letové baterie: zahrnuje informace o baterii, inteligentni navrat domd, prahové

hodnoty upozornéni na nizkou baterii a pocet dni potfebnych k samovybiti.

F. K2 Nastaveni gimbalu: zobrazi se pouze v pfipadé, Ze je namontovan modul RTK. Zahrrite rozte¢ kardanu
nastaveni a automaticka kalibrace gimbalu. G.

Nas@eni RTK: zahrnuje funkci uréovani polohy RTK, typ sluzby RTK a jejich
odpovidajici nastaveni a zobrazeni stavu.

h. ¢** Obecns nastaveni: zahrnuje vybér mapy, zobrazeni trasy, nastaveni jednotek a nastaveni svétel.
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Navigacni displej

1. Letadlo: ukazatel letové polohy se bude otacet, jak letadlo méni svou orientaci.

2. Orientace letadla: zobrazuje aktualni orientaci letadla. Kompas ma celkem 360° a kazdy smér je
oddélen o 30°. Sever odpovida 0 a 360°. Napfriklad, kdyZ letadlo ukazuje na €islo 24, znamena
to, Ze se letadlo vychyli 0 240° ve sméru hodinovych rucicek pocinaje severem.

3. Vektor horizontalni rychlosti letadla: oznacuje bila ¢ara tdhnouci se od ikony letadla
smér letu a jak rychle letadlo leti.
4. Vertical Speed (VS): zobrazuje vertikalni rychlost letadla pfi stoupani resp
klesajici.
5. Nadmorska vySka (ALT): zobrazuje vySku letadla vzhledem k bodu vzletu.
6. Skute¢na nadmofrska vyska (ASL): zobrazuje vysku letadla vzhledem k prdmérné hladiné mofre.

7.Vzdalenost od vychoziho bodu: zobrazuje vodorovnou vzdalenost mezi vychozim bodem
a letadlo.

8. Orientace bodu Home a dalkového ovladace:
A. Zobrazuje polohu vychoziho bodu vzhledem k poloze letadla. KdyZ horizontdlni vzdalenost

mezi letadlem a vychozim bodem prekroci 16 m, ikona vychoziho bodu bude stéle
zobrazena a zlstane na okraji naviga¢niho displeje. b. Pokud relativni vzdalenost mezi

vychozim bodem a dalkovym ovladacem neni vétsi nez 5 m, zobrazi se pouze vychozi bod.
KdyzZ je relativni vzdalenost vétsi nez 5 m, zobrazi se modry bod oznacujici polohu délkového
ovladace. Kdyz je vodorovna vzdalenost mezi dalkovym ovladacem a

letadlo prekroti 16 m, ikona dalkového ovladace bude stale zobrazena a zstane na okraji
navigacniho displeje.

66 © 2023 DJI VSechna préva vyhrazena.



Machine Translated by Google

Navod k pouZiti DJI Mavic 3M

C. Ukazatel na modré tecce Ize pouzit k oznaceni sméru, kterym je dalkovy ovlada¢ otocen, kdyz
kompas dalkového ovladace funguje spravné. Béhem letu a kdyz je signal slaby, maze uZivatel

upravit polohu dalkového ovladace a nastavit ukazatel modrého bodu smérem k letadlu, aby se
zlepsil prenos signalu.

9. PinPoint Information: zobrazuje nazev PinPointu a horizontalni vzdalenost mezi letadlem a PinPointem,
kdyz je PinPoint povolen.

10. Naklonéni kardanu.

1

-

. Horizontalni rychlost letadla.

12. Rychlost a smér vétru. Smér vétru je relativni k letadlu.

13. Informace o trasovém bodu: zobrazuje nazev trasového bodu a vodorovnou vzdalenost mezi letadlem

a trasovym bodem a ukazuje vzestupny nebo sestupny trend okamZzité trasy letu b&hem letové ulohy.

14. Indikator vertikalni prekazky: jakmile je detekovana prekazka ve vertikalnim sméru, zobrazi se ikona
pruhu prekazky. KdyzZ letadlo dosadhne varovné vzdalenosti, ikona se rozsviti cervené a oranzové a
dalkovy ovladac vyda dlouhé pipani. Kdyz letadlo doséhne brzdné drahy prekazky, ikona se rozsviti
Cervené a dalkovy ovladac vyda kratké pipnuti. V DJI Pilot 2 Ize nastavit jak brzdnou drahu prekazky,
tak vzdalenost varovani. Nastavte je podle pokynt v aplikaci. Bila ¢ara ukazuje polohu letadla b&hem

tii sekund. Cim vy33i je vertikalni rychlost, tim delsi je bila ¢ara.

Informace o snimani horizontalnich prekazek:

a. Pokud je prekazka do 16 m, ale nedosahla vystrazné vzdalenosti, bude prekdzka oznacena zelenym
rameckem; kdy?Z je prekazka do 16 m a dosadhne vystrazné vzdalenosti, rédmecek se zméni na
oranzovy; a kdyz se prekazka pFiblizi k pfekonani pfekazky, rémecek zCervena.

b. Kdyz je deaktivovano snimani prekazek, zobrazi se OFF. Kdyz je aktivovdno snimani prekazek, ale
systémy vidéni a infracerveny snimaci systém nejsou k dispozici, zobrazi se NA.
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Multispektralni pohled kamery V této

¢asti jsou uvedeny predevsim rozdily oproti pohledu RGB kamery. DalSi podrobnosti naleznete
v Uvodu ¢asti Zobrazeni kamery.

91%
N 167v

@ RGBMS

1. Vegetacni index a multispektralni kamera

Vegetacni index (VI): zobrazuje zobrazeni indexu vegetace v redlném case. Podporovany
jsou indexové mapy NDVI, GNDVI a NDRE.

Multispektralni kamera (MS): vyberte G, R, RE nebo NIR a zobrazi se odpovidajici pohled
multispektralni kamery. UZivatelé mohou upravit odpovidajici rezim a parametry kamery.

2. Mapa barev: nastavte rozsah hodnot pro vykreslenou barevnou Skalu zobrazeni vegetacniho
indexu. Barva blizkd hodnoté 1 v barevné mapé indikuje lepsi rlist plodiny. Vychozi rozsah
je [-1, 1]. UZivatelé mohou nastavit minimalni a maximalni hodnoty v rozsahu [-1, 1] podle
svych poZadavkd.

3. ReZim zobrazeni: multispektralni obrazovka standardné zobrazuje pouze multispektralni
zobrazeni. Klepnutim povolite nebo zakaZete zobrazeni vedle sebe. Je-li povoleno, zobrazi
se vedle sebe jak multispektralni, tak RGB pohled.

=Q: Nastaveni barevné mapy a reZimu zobrazeni jsou podporovana pouze v zobrazeni indexu vegetace.

AR Projection DJI
Pilot 2 podporuje AR Projection nasledujicich

poloZek: a. Vychozi bod: kdy?Z je vychozi bod mimo rozsah aktualniho pohledu, bude stéle
zobrazen na okraji pohledu. Letadlo Ize otocit smérem k vychozimu bodu ve sméru Sipky.
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b. PinPoints: PinPoint se jevi vétsi, kdyz je blizko letadla, a mensi, kdyZ je daleko.
To umoZziuje uzivatelim posoudit vzdalenost mezi PinPointem a letadlem na zakladé velikosti
PinPointu. KdyZ je vybrany bod PinPoint mimo rozsah aktualniho pohledu, bude stale zobrazen na
okraji pohledu. Letadlo Ize otocit smérem k PinPointu ve sméru Sipky.

C. Trasové body: v letové Gloze budou na pohled kamery promitnuty dva trasové body, které se letadlo
chysta mijet. Dal3i trasovy bod, kterého ma byt dosazeno, se zobrazi jako plny trojuhelnik oznaceny
sériovym cislem, zatimco nasledujici trasovy bod se zobrazi jako te¢kovany trojuhelnik oznaceny
sériovym cislem.

d. ADS-B pilotované letadlo: kdyz je v blizkosti detekovano pilotované letadlo, bude promitano na pohled
kamery. Vystupte nebo sestupte s letadlem co nejdfive, abyste se vyhnuli pilotovanému letounu
podle pokyn0.

Zobrazeni mapy

N mode - Manual flight a15 Real [of 123,

30:06

1 LN\, i R 7

2 — I 0% 6
N

L Y/ 5

& 4

& —3

1. Klepnutim nakreslete ¢aru na mapé.
2. Klepnutim nakreslete oblast na mapé.
3. Klepnutim vymaZzete letovou trasu letadla.

4. Vybér vrstvy mapy: klepnutim vyberte satelitni mapu nebo mapu ulic (standardni rezim) podle
provoznich pozadavkd.

5. Vybér vrstvy mapy: klepnutim vyberte satelitni mapu nebo mapu ulic (standardni rezim) podle
provoznich pozadavkd. Pokud byly externi mapy ve formatu MBTiles importovany pomoci DJI Pilot 2
klepnutim na Profil na domovské strance > Nastaveni mapy > MapTiler > Vlastni vrstva, Ize vybrat
jednu nebo vice importovanych map ve formatu MBTiles a pfidat je nad aktualné zobrazenou mapu
MapTiler. .

6. Vycentrovat pohled: klepnutim rychle vycentrujete umisténi dalkového ovladace v pohledu.
7. Vrstvy mapy GEO zény: klepnutim zobrazite vSechny vrstvy GEO zény a povolite nebo zakézete GEO

Zobrazeni vrstvy Zény na mapé.
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Sprava anotaci

PinPoint Pro
rychlé pozorovani a synchronizaci informaci Ize PinPoint pouZit k oznaceni polohy letadla v zobrazeni kamery nebo
stfedu mapy v zobrazeni mapy.

Kroky k vytvoreni PinPointu v pohledu kamery: upravte polohu letadla, klepnéte na ikonu PinPoint na levé strané
obrazovky. PinPoint |ze nastavit na zdkladé aktualni polohy letadla a

zahrnuje zemépisnou Sirku, délku a vysku letadla.

4 Normal N mode - Manual flight a5 Real [ 8%, eeo 3
——Q 149:58
SO Shutter Aperture MM, @RGBMS ymy

@ @ ‘ & 100 1/2000 11 -3.0 986

ws0624 70 % A\ & 0.0 VS
w000 -2 A| .1092.5%
1\ 0096.0 ASL

18m

1. Pro PinPoint v pohledu kamery se vytvori AR projekce. Velikost PinPointu bude upravena podle vzdélenosti mezi

letadlem a PinPointem (velky kdyZ je blizko, maly kdyz je daleko).

2. Vybrany PinPoint:

A. Kolem PinPointu se objevi maly rdmecek oznacuijici, Ze je vybran. b. Levy dolni roh

navigacniho displeje zobrazuje horizontalni vzdalenost od PinPointu k letadlu a ndzev PinPointu. Orientace
PinPointu vzhledem k letadlu je také zobrazena na naviga¢nim displeji.

C. Pokud je vybrany bod PinPoint mimo zobrazeni pFenosu videa, ikona PinPoint z(istane na okraji obrazovky a

oznacuje orientaci PinPoint vzhledem ke stfedu pohledu.

d. Po vybéru PinPointu miZe uZivatel upravit nazev, barvu, zemépisnou $irku, délku a nadmorskou vysku
PinPointu nebo jej pfetdhnout na mapu.
3. Klepnutfmma @stavite funkce prizpUsobitelnych tlacitek dalkového ovladace jako pFidani PinPoint, odstranéni
vybraného PinPointu nebo vybér pfedchoziho nebo nasledujiciho PinPointu. UZivatelé mohou rychle pridavat a

vybirat PinPoints stisknutim tlacitek.
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4. Pfepnout na zobrazeni mapy:
A. PinPoint a jeho nazev se odpovidajicim zplsobem zobrazi na mapé. b. V zobrazeni mapy

mUiZete pridat PinPoint pfetazenim bodu do zamérovaciho kfiZe ve stfedu mapy. Vyska je aktualni vyska letu letadla. C.

Klepnutim vyberte PinPoint na mapé& pro zobrazeni tvlirce bodu, vzdalenosti mezi PinPointem a

letadlem a nadmofrskou vysku, zemépisnou Sirku a délku. Nastavte PinPoint jako Home Point nebo upravte nebo

odstrarite PinPoint.

' Umisténi PinPointu je omezeno faktory, jako je pfesnost uréovani polohy GNSS. Zemé&pisna
Sitka a délka, horizontalni vzdalenost, navigacni displej a projekce AR jsou uvedeny pouze
pro informaci.

Upravy PinPointdl

80%
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1. Stisknutim a podrZenim ikony PinPoint na dotykové obrazovce vyvolejte panel nastaveni PinPoint. Existuje pét barevnych

moznosti pro PinPoint a uZivatelim se doporucuje nastavit barvu pro kazdy typ PinPoint na zakladé provozniho scénare.

2. Klepnutim rozbalite seznam PinPoint a zobrazite vSechny PinPointy.

3. Nastavte, zda se ma nové vytvoreny PinPoint zobrazit v zobrazeni prenosu videa.
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< Normal N mode - Manual fli
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1. Klepnutim na exportujete vSechny PinPointy do mistni slozky dalkového ovladace.
2. Klepnutim na zavrete aktudlni panel.

3. Filtrujte PinPoints podle barvy. Lze vybrat vice barev a budou k dispozici PinPoints

filtrovano podle vybranych barev.

4. Filtrujte PinPointy podle jejich viditelnosti v zobrazeni pfenosu videa. PinPointy Ize filtrovat podle kteréhokoli z téchto
tri kritérii: zobrazit vSechny PinPointy v tomto seznamu; zobrazit v tomto seznamu pouze PinPointy, které jsou
viditeIné v zobrazeni pfenosu videa; zobrazit pouze PinPointy, které nejsou viditelné v zobrazeni prenosu videa v

tomto seznamu.

5. Klepnutim sefadite PinPointy v dopfedném nebo zpétném chronologickém nebo abecednim poradi podle jejich poradi

jména.
6. Klepnutim smazete PinPoint.

7. Klepnutim povolite nebo zakaZete zobrazeni AR projekce pro PinPoint pfi pfenosu videa
Pohled.
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Spréava anotaci ¢ar a oblasti UZivatelé mohou kreslit ¢ary a oblasti na mapé

a synchronizovat tak klicové informace o silnicich a pozemcich.

“ Normal N mode - Manual fli

v Edit line
28.10

* hm O
- P |
+ Length
/ \. Length: 38.4m

m Delete point Clear line

< Normal N mode - Manual fli Edit area

m Delete point Clear area

1. Klepnutim na zobrazite zobrazeni Upravit Fadek.

2. Klepnutim na zobrazite zobrazeni oblasti Uprav.
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POI

Po aktivaci rezimu POI leti letadlo kolem vybraného PinPointu v kruhu, takZe je pro uZivatele pohodiné
porizovat snimky z ob&Zné drahy. POI Ize aktivovat pouze v pfipadé, Ze je letadlo v normalnim reZzimu.

V rezimu POI mohou uZivatelé pohybem ovladacich pak ovladat pohyb letadla.
Pohybem péky otaceni upravite rychlost krouzeni letadla, pa¢kou ndklonu ménite vzdalenost od
PinPointu, coZ je polomér krouZeni, pakou plynu ménite vysku a pakou staceni upravujete ram.

Pokud uZivatel upravil polomér pakou pitch stick nebo zménil nadmorskou vySku pomoci paky plynu,
muze letadlo automaticky upravit sklon kardanu, aby bylo zajisténo, ze kamera sméfuje k PinPointu.
UZivatelé mohou také nastavit sklon gimbalu ru¢né.

V rezimu POI, pokud systémy vidéni funguji normainé, letadlo zabrzdi, kdyz je detekovana prekazka,
bez ohledu na to, zda je v DJI Pilot 2 nastaveno vyhybani se prekazce na Vyhnout se nebo Brzdit.

Pouziti POI 1.

Po vzletu vyberte existujici PinPoint z pohledu kamery nebo mapy nebo vytvorte novy PinPoint po
nalezeni cile.

2. Ru¢nim ovladanim letadla upravte polomér.

3. Klepnutim na ikonu BOI v zobrazeni kamery aktivujte rezim POL Letadlo se automaticky podiva na
vybrany bod PinPoint, v zobrazeni kamery se objevi pruh rychlosti a v zobrazeni mapy se zobrazi
kruh letové trasy.

Protoze PinPoint ma vy3ku, kdyZ se letadlo podiva na PinPoint, bude se divat na vySku
PinPointu. Chcete-li se podivat na cil pfimo pod bodem PinPoint, upravte Ghel gimbalu
rucné po klepnuti na ikonu POL.

- 26%

Normal 27 RCal |55y

———Qr———{ 08:15

ISO Shutter Aperture M.M ® RGB MS
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4. Pohnéte packou doleva nebo doprava, aby letadlo za¢alo Iétat po nebo proti sméru hodinovych rucicek. Cim
vice je vélec odtlacen ze stfedové polohy, tim rychleji se bude letadlo pohybovat. Zluta €ra v pruhu rychlosti

odkazuje na rychlost krouZeni ru¢né fizenou uZivatelem.

5. Jakmile dosahnete poZadované rychlosti, stisknéte tlacitko C1 na dalkovém ovladaci nebo klepnéte na ikonu
C1 v zobrazeni kameryastavte aktualni rychlost jako rychlost POI. Letadlo bude automaticky krouZit
rychlosti POL Zluta ¢ara v pruhu rychlosti se zméni na zelenou, co? znamen4, Ze letadlo krouZi nastavenou
rychlosti POL.

6. Zatimco letadlo automaticky krouZi, uZivatelé mohou pohybem péky otaceni doleva nebo doprava snizit nebo
zvysit rychlost krouZeni. V pruhu rychlosti se objevi Zluta ¢ara, ktera predstavuje, Ze uZivatel ru¢né snizil nebo
zvysil rychlost.

7 Po dosazZeni poZzadované rychlosti stisknéte tlacitko C1 na dalkovém ovladaci nebo klepnéte na ikonu C1 v
zobrazeni kamery a nastavte aktualizovanou rychlost jako rychlost POI. Letadlo bude automaticky krouzZit
novou rychlosti POL Zluté &ara v pruhu rychlosti se zméni na zelenou, coZ znamen4, Ze letadlo krouZi novou
rychlosti POL.

8. Klepnutim na tlacitko spousté/zaznam pofidite fotografie nebo spustite zdznam.

9. Stisknéte jednou tlacitko Pozastaveni letu nebo tlacitko C1 na dalkovém ovladaci nebo klepnéte na ikonu C1 v

zobrazenf&&mery, letadlo zabrzdi a bude viset na misté. Klepnutim na ikonu POI v zobrazeni kamery
ukoncite reZim POL

* VreZimu POI jsou podporovany pouze jednotlivé a ¢asované fotografie a videozaznamy. «

Kdyz se ikona letadla pfesune na konec pruhu rychlosti, znamena to, Ze letadlo dosahlo maximalni
rychlosti na aktudlnim poloméru krouZeni. Maximalni rychlost krouZeni se méni na zékladé aktudiniho
poloméru krouzeni. Cim vétsi je polomér krouzeni, tim vy33i je maximalni rychlost krouzeni.

+ Kdy? letadlo krouZi, pokud uZivatel zménil orientaci letadla pomoci otocné paky tak, Ze se letadlo
nedivalo pfimo na vybrany bod PinPoint, v tomto stavu, pokud uZivatel pohybuje kniplem nahoru a
dol(, letadlo nelétat dopfedu ani dozadu podle aktudlni orientace. Misto toho letadlo poleti smérem
k vybranému PinPointu nebo od néj.
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Letové ukoly

Klepnutim na na domovské obrazovce DJI Pilot 2 vstoupite do knihovny letovych tras nebo klepnutim
na ikdfu letové trasy v zobrazeni kamery nebo v zobrazeni mapy vstoupite do knihovny letovych tras.
UZivatelé mohou zobrazit letové Ukoly nebo vytvorit tratovy bod, mapovaci, Sikmy nebo linedrni letovy
kol. Tyto Ctyfi typy ukolG generuje aplikace. Mezitim Ize také vytvaret ukoly pro let na trase
prostfednictvim Live Mission Recording.

Bod na trase

Mapovani Nastavte Waypionts Linear

Let na trase Lety na

trase Ize planovat dvéma zplsoby: Nastavit body na trase nebo Zaznam Zivé mise.

Pomoci Nastavit trasové body vytvorte trasu pfidanim a Upravou trasovych bodd na mapé. Pomoci
Live Mission Recording vytvorte trasu pridanim trasovych bodu pfi fotografovani podél trasy.

Nastavte Waypionty Ziva mise Rec
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Trasovy bod Flight - Set Waypoints Chcete-li vytvofit
trasu letu, klepnéte na Vytvorit trasu, Trasovy bod a poté Nastavit Trasové body. Klepnutim na mapu pridejte prijezdni

body a poté nakonfigurujte nastaveni trasy a prdjezdnich bodu. 6 5 7

8
Iﬂi W
H
a 0O Waypoint : -
Waypoints 7 »
Select Aircraft
DJI Mavic 3M
1—9Q
5 o Altitude Mode
B
_:- Relative to Takeoff Point (
85.2m
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1. Bod z&jmu (POI): klepnutim povolite funkci POI a bod zajmu se zobrazi na mapé. Pretazenim upravte jeho polohu. Po
pridani POI Ize vychyleni letadla nastavit tak, aby sméFovalo k POI, takzZe pfid letadla b&hem Ukolu vZdy sméfuje k POIL.

DalSim klepnutim na tuto ikonu funkci POI deaktivujete.

2. Reverse Flight Route: klepnéte na pro obraceni letové trasy prohozenim pocatecniho a koncového bodu.
S oznaluje pocatecni bod.

3. Vymazat trasové body: klepnutim vymazete vSechny pridané trasové body.

4. Odstranit vybrané trasové body: klepnéte pro odstranéni vybranych trasovych bodu.

5. Seznam parametru: upravte nazev trasy a rezim nadmorské vysky. Nastavte typ letadla na Mavic 3M.

6. Nastaveni letové trasy: nastaveni se pouZzije na celou trasu, vcetné bezpecné vysky vzletu, vystupu do vychoziho bodu,
rychlosti letadla, nadmorské vysky letadla, stacenf letadla, ovladani kardanu, typu bodu na trase a akce dokonceni.
Nastaveni se projevi ve viech prijezdnich bodech trasy. Pokud chtéji uZivatelé nastavit parametry jednotlivého

navigac¢niho bodu, podivejte se prosim na nésleduijici popis.

7. Nastavit jednotlivé trasové body: vyberte trasovy bod a nastavte jeho parametry. Klepnutim na <" nebo ,>" pfepnete na
predchozi nebo dalsi trasovy bod. Nastaveni zahrnuji rychlost letadla, nadmorskou vysku letadla, rezim vyboceni
letadla, typ navigacniho bodu, smér otaceni letadla, rezim naklonu kardanu, akce naviga¢nich bodd, zemépisnou délku

a Sirku.

8. Ulozit: klepnutim ulozZite aktualni nastaveni a vygenerujete trasu letu.

9 4‘* ° Waypoint4 v -

9. Provedte: klepnéte na tlacitko a poté zkontrolujte nastaveni a stav letadla v Kontrolnim seznamu pred letem. Klepnutim

10

nahrajte trasu letu. Po dokonceni nahravani klepnéte na tlacitko Start pro provedeni aktudini tlohy.
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10. Informace o trase letu: zobrazuje délku letu, odhadovany ¢as letu, bod na trase a

mnozstvi fotografii.

Trasovy let - Zivé nahravéani mise Klepnutim na Vytvofrit trasu,

Trasovy bod a poté Live Mission Rec zaznamendte informace o fotografii a umisténi trasového bodu letadla.

N mode - Manual flight a5 Rl g 35%,

~SH:mV.L-a/ 1SO  Shutter Aperture M.M AFC @ RGBMS n
Waypoints 0 Photos 0 100 172000 11 -3.0 986

wso0s9 L 0° Sy 00 vs
00.0 ~ ®.4099.9

0103.4 ASL

s @
153m Y

1. Ovladejte gimbal, upravte méfitko priblizeni a zamirte na cil. Klepnutim pofidite fotografie nebo stisknutim tlacitka
C1 na dalkovém ovladati pfidate trasovy bod. Podle toho bude pFidan polet bodu na trase a fotografie.

2. Pocet planovanych prudjezdnich bodd.
3. Pocet planovanych fotografii.

4. Klepnutim na prepnete do Zobrazeni mapy pro Upravy nebo prohlizeni.

Uprava letové tlohy Vstupte

do knihovny letovych tras a vyberte vytvorenou letovou trasu pro Gpravy nebo zobrazeni.

< Normal N mode - Manual fli ¢ Editing Mode
0 27:24
1 O & -© waypointz ~
2

N,

[}
S roa

LAJ
1 Add PinPoint on . q
i, i Map Edit In-Flight o 2
27.2m 13.3m
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1. Klepnutim na provedete aktuaIni Glohu.

2. Klepnutim na vstoupite do Upravy letové trasy. Upravy budou slou¢eny do ptivodni trasy
jednou uloZen.

3. Klepnutim na vstoupite na stranku Nastavit trasové body.

Uloha mapovéni PFi
pouZiti tlohy mapovani mlzZe letadlo automaticky dokoncit sbér dat pro leteckou fotogrammetrii planované
oblasti podél trasy ve tvaru es podle parametr( trasy.

Smart Oblique a Terrain Follow Ize povolit v Gloze mapovani.

Smart Oblique Smart

Oblique je inovativni FeSeni pro Sikmé fotografie, které Ize aktivovat v nastaveni mapovaci Ulohy. Automaticky
ovladejte gimbal pro zachyceni snimkd v rliznych poZzadovanych pozicich. Letadlo potiebuje pouze proletét
dvé vzédjemné kolmé trasy ve tvaru pismene S, aby shromaZdilo ortofoto a Sikmé fotografie potfebné pro 3D
rekonstrukci, coZ vyrazné zlepSuje provozni efektivitu. Letadlo bude pofizovat fotografie nezbytné pro
rekonstrukci pouze na okraji mapované oblasti, coZ sniZzuje pocet pofizenych fotografii a vyrazné zlepSuje
efektivitu nasledného zpracovani.

Q Smart Oblique je podporovan pouze pfi pouZiti RGB kamery.

Naklonéni kardanu pro pofizovani snimkd se mize v rliznych segmentech trasy letu lisit. VSechny pofizené
fotografie zavisi na mapované oblasti. A. Naklonéni

kardanu pro pofizovani snimk( se mdze v rliznych segmentech trasy letu lisit.
PFi chytrém Sikmém letu letadlo proleti dvé vzajemné kolmé trasy ve tvaru es. Tyto dvé trasy budou
fotografovat mapovanou oblast z réiznych Ghld
sekvence.

Smér stielby

Pozadu
Druha letova trasa _> X <+
Vpred Ortofoto dozadu
Vpred

Prvni letova trasa
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b. Letadlo automaticky upravi rychlost letu podle po¢tu poZzadovanych fotografii, aby byla zajisténa
provozni efektivita.
Cislo fotografie 1 2 3

Rychlost letu Rychle StFedni Pomaly

C. Letova plocha se bude liSit v zavislosti na oblasti mapovani, vySce letu a sklonu kardanu.
Letova plocha se bude také lisit, kdyZ je mapova oblast stejna, ale liSi se vy3ka letu nebo sklon
kardanu.

Smér strelby - r v <+« -»>

Druhy Mapovani Mapovani Mapovani
Letova trasa Plocha Plocha Plocha

Prvni letova trasa

Prvni letova trasa . |
Prvni letova trasa

Sledovani terénu PFi

shromazdovani dat v oblastech s velkymi vySkovymi rozdily, jako jsou horské oblasti, umozZiiuje
sledovani terénu letadlu upravit vySku letu podle zmén terénu. Sledovani terénu zajistuje, Ze
relativni vyska letadla a zemé pod nim zlstava nezménéna, takze vzdalenost vzorkovani zemé (GSD)
fotografii shromazdénych v kazdé oblasti je konzistentni, ¢imZ se zlep3uje pfesnost mapovych dat

a zaroven je zajiSténa bezpecnost letu.

Sledovani v redlném case

Sledovani v redlném ase nevyZaduje soubory DSM. Systém vidéni letadla detekuje béhem letu v
redlném Case kolisani terénu o 200 m dopredu. Tuto funkci se doporucuje pouZzivat v oblastech, kde
je sklon terénu menSi nez 75° a svételné podminky a prostfedi jsou vhodné pro systém vidéni.
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PFi provadéni mapovaci ulohy, kdyz je povoleno sledovani v realném case, se v pravém
dolnim rohu pohledu kamery zobrazi vySka letadla nad Urovni zemé (AGL) a trend terénu
(150 m pred letadlem).

1. Nadmorska vySka nad zemi (AGL): zobrazuje nadmorskou vySku letadla vzhledem k
zemdole.

2. Smér rychlosti letadla: zobrazuje smér vektoru rychlosti pohybu letadla.
3. Letova dréha: zobrazuje drahu letu, kterou letadlo letélo.

4. Terénni trendova ¢ara: zobrazuje terénni trend v oblasti, kde se aktualné letadlo nachazi
nachazi se.

5. Limit nadmorské vysky: zobrazuje maximalni vysku letu letadla.

A + Dosah detekce na velkou vzdalenost kamerového systému je 30-200 m. Pfi letu za tento rozsah
nelze provadét sledovani v redlném Case. Létejte opatrné. Sledovéni v redlném ¢ase nemulze
fungovat v mistech s Gtesy, strmymi svahy, elektrickym vedenim a véZemi. « Systém vidéni

nemUZe spravné fungovat v prostiedi se slabym osvétlenim. Sledovani v redlném &ase nelze
normalné pouZivat v destivych, zasnéZzenych a mlhavych prostredich.

+ Systém vidéni nemusi spravné fungovat nad vodou. Letadlo proto nemusi byt schopno aktivné
detekovat vzdalenost k vodé pro sledovani v redlném case. Nedoporucuje se pouZivat sledovani
v redlném case ve velkych oblastech vody a mofskych vin.

» Systém vidéni nemuze spravné fungovat na povrsich bez jasnych odchylek vzoru nebo tam, kde je
svétlo pfilis slabé nebo pfilis silné. Systém vidéni nemUiZe spravné fungovat v nasledujicich
situacich:

A. Létani nad monochromatickymi povrchy (napf. ¢isté cernd, bila, cervena nebo
zelend). b. Létani nad vysoce reflexnimi povrchy. (napf. led,

sklo). C. Létani nad vodou nebo prihlednymi

povrchy. d. Létani nad pohyblivymi povrchy

nebo predméty. E. Létani v oblasti s ¢astymi a drastickymi zmé&nami osvétleni.

F. Létani nad extrémné tmavymi (< 10 lux) nebo svétlymi (> 40 000 lux) povrchy.
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[h G. Létani nad povrchy, které silné odraZeji nebo pohlcuji infracervené viny (nap¥. zrcadla). h.
Létani nad povrchy bez jasnych vzord nebo textur.
i. Létani nad povrchy s opakujicimi se stejnymi vzory nebo texturami (napf. dlazdice s
stejny design).
j. Létani pres prekazky s malou plochou (napf. vétve stromu).
« Udrzujte snimace vzdy ¢isté. NEmanipulujte se snimaci. NEPOUZIVEJTE letadlo v prasném nebo vihkém
prostredi.

Sledujte DSM

Importovanim souboru DSM aplikace vygeneruje let se zm&nami nadmorské vySky. Soubory DSM oblasti mapovani

Ize ziskat pomoci nasledujicich dvou metod: 1. Importovat mistni soubor

A. Sbirejte 2D data mapované oblasti a provedte 2D rekonstrukci pomoci DJI Terra vyb&rem rezimu Fruit Tree.

Bude vygenerovan soubor .tif, ktery Ize importovat na microSD kartu dalkového ovladace.

b. Stadhnéte si data mapovani terénu z geoprohlizece.

2. Stdhnout z internetu

Soubory DSM lze ziskat pfimo stazenim dat open source databaze geoid(i ASTER GDEM V3.

+ Ujistéte se, Ze soubor DSM je soubor geografického soufadnicového systému, nikoli projektovany
soubor souradnicového systému. V opa¢ném pripadé& nemusi byt importovany soubor rozpoznan.
Doporucuje se, aby rozliseni importovaného souboru nebylo vétsi nez 10 metrd.

+ Ujistéte se, Ze oblast mapovani je v rozsahu souboru DSM.

A Databéze geoidU s otevienym zdrojovym kédem mdZe obsahovat chyby. DJI nenese odpovédnost za
pFesnost, pravost nebo platnost dat. Vénujte pozornost letovému prostredi a létejte opatrné.

Sikma dloha Sikma
uloha generuje pét tras ve tvaru pismene S v oblasti mapovani, respektive ovlada gimbal pro shromazdovani ortofoto

a Sikmych fotografii v 5 riznych smérech, které Ize pouZit k vytvareni skute¢nych 3D modeld.

Po vytvofeni mapované oblasti se vygeneruje pét tras: prvni trasa je pro ortofoto a zbyvajici ¢tyfi trasy jsou pro Sikmé
fotografie.
Sledovani terénu Ize také povolit v Sikmé Uloze. K dispozici je pouze sledovani DSM. Dal3i informace naleznete v ¢asti

Sledovani terénu v Uloze Mapovani.
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Linearni tloha
Linearni tloha se pouziva ke shromaZdovani ortofoto pro oblasti ve tvaru pasd, jako jsou Feky, potrubi a silnice.

Oblast mapovani mlZe byt generovana vybérem stfedové linie prouzku a protaZzenim smérem ven podél této linie.

Nejprve nastavte letové pasmo vybé&rem bodi na mapég, aby se vygenerovala oblast mapovani ve tvaru pasu, a
potvrdte stfedovou ¢aru a rozsah oblasti mapovani. PFepnéte na Letovou trasu, abyste vygenerovali odpovidajici

trasu ve tvaru pismene S, a upravte parametry trasy pro dokonceni nastaveni.

Stfedovou linii Ize vygenerovat klepnutim na mapu nebo importem lineadrniho souboru KML. Pozndmka: Po
vygenerovani oblasti ve tvaru pasu zkontrolujte podél cesty, zda nedochazi k velké odchylce od plivodni oblasti
mapovani. Pokud dojde k odchylce, zvétSete nékteré body, aby byla oblast zcela pokryta, nebo zvétSete délku levého

a pravého prodlouZeni, aby byla oblast mapovani zcela pokryta.

Sledovani terénu Ize také povolit v linedrni Uloze. Jak sledovani v redlném case, tak sledovani DSM

jsou dostupné. Dalsi informace naleznete v ¢asti Sledovani terénu v Gloze Mapovani.

Sbér dat letecké fotogrammetrie Sbér dat letecké fotogrammetrie
Ize provést pomoci tfi letovych tGloh: mapovani, Sikmé a linedrni. V nasledujicim textu je Uloha mapovani uvedena

jako priklad konkrétnich provoznich pokynd.

%= PFed sbérem dat letecké fotogrammetrie zadejte nastaveni letadla pro povoleni RTK a
ujistéte se, Ze je RTK pFipojeno a ve stavu FIX.

1. Klepnéte na na domovské obrazovce DJI Pilot 2 pro vstup do knihovny letovych tras, vyberte Vytvofit a vytvorte
Trasa nebo Import trasy (KMZ/KML) a vyberte zobrazeni ><§ mapovaci Ulohu. Klepnéte na
mapy a pFetazenim hrani¢niho bodu upravte rozsah oblasti mapovani. Klepnutim doprostted hrani¢niho bodu+
pfFidejte hrani¢ni bod a upravte zemépisnou délku a Sifku bodu v nastaveni parametr( vpravo. Klepnutim

odstranite vybrany hrani¢ni bod a klepnutim odstranite vSechny hraniéni body. (11]

N mode - Manual flight ®15 RCal g :?w

Mappin
pping

DJI Mavic 3M RGB+MS >

GSD 4.61cm/pixel

Safe Takeoff Altitude @

Terrain Follow .

ASL/ALT

Relative to Takeoff Point (;
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2. Po nastaveni nazvu Ulohy a vybé&ru kamery pro sbér letecké fotogrammetrie

data, nastavte postupné nésledujici parametry letové trasy: a. Nastavte

rezim nadmorské vysky (ASL/ALT), vySku trasy letu, cilovou plochu k bodu vzletu / trasu letu k cilové ploSe,

rychlost vzletu, rychlost trasy letu, Uhel kurzu, akci po dokonceni a povolte optimalizaci nadmorské vysky.

b. V Pokrocilych nastavenich nastavte pomér stran prekryti, pomér Celniho prekryti, okraj, rezim fotografie a
pfizplsobte Ghel kamery.

3. Klepnua na uloZite Ulohu a klepnutim nﬁahrajete a provedete letovou ulohu.

4. Po dokonceni Gkolu vypnéte letadlo. Vyjméte kartu microSD z letadla a pFipojte ji k pocitaci, abyste mohli

zkontrolovat pofizené fotografie a vygenerované soubory.

* PFi pouZziti mapovacich, Sikmych a linedrnich dloh je vychozim reZzimem ostreni fotoaparatu MF
nekonecno a korekce zkresleni je deaktivovana.

» Béhem ortofoto operace se doporucuje upravit rychlost trasy letu na maximalni hodnotu a
umoznit optimalizaci vy3ky.

Parametry trasy jsou popsany nésledovné:

Specifikace Popis Startovni

rovina nadmorské vysky trasy letu. « Relativni k bodu

vzletu (ALT): vyska letadla vzhledem k bodu vzletu. Tuto moZnost se doporucuje
pouzivat pro operace leteckého mapovani. Poté se objevi Cilova plocha k bodu
vzletu. Target Surface to Takeoff Point = nadmorska vyska cilového povrchu - vyska
bodu vzletu. » ASL (EGM96): vy3ka letadla vzhledem ke geoidu EGM96. Zobrazi se
(ASL/ALT) letova trasa na cilovou plochu. Letova trasa na cilovou plochu

ReZim nadmorské vysky

= vyska trasy letu - vyska cilové plochy.

= Vyska trasy letu letového Ukolu. Riizné vyskové rezimy maji rlizné startovaci roviny pro
Vyska trasy letu

vysku trasy letu.
GSD je zemni vzorkovaci vzdalenost ortofot pofizenych na prvni trase, tj. vzdalenost
mezi dvéma po sobé jdoucimi st¥edy pixel& mé&rena na zemi. Cim vét3i je hodnota GSD,

GSD tim nizsi je rozliSeni ortofoto. Chcete-li zménit hodnotu GSD, zméite vysku trasy letu.

Po vzletu letadlo poleti do bezpecné vysky vzletu (vzhledem k bodu vzletu), poté poleti

do bodu startu letu

trasa.
Bezpecna vyska vzletu

Q Vyska bezpecného vzletu je Ucinna pouze tehdy, kdy?Z letadlo pred vzletem provede
letovy Ukol. Pokud letadlo za¢ne provadét letovy Ukol po vzletu, bezpecnd vyska
vzletu nebude G¢inna.
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Rychlost vzletu

Rychlost

Uhel kurzu

Nadmorska vyska

Optimalizace

Po dokonceni

prekryti vhodné snizit,
mapovani velké vyk

Okraj

Rezim fotografie

Vlastni fotoaparat

Uhel

Po vzletu letadla a dosaZeni nadmorské vysky trasy letu rychlost letu pred
vstupem na trasu letu. Tato rychlost neni vertikalni vzletovou rychlosti letadla.
Pro zlepSeni provozni efektivity se doporucuje nastavit jej na maximum.

Provozni rychlost letadla po vstupu na letovou trasu.
Tato rychlost souvisi s GSD a pomérem celniho prekryti.

Uhel trasy Ize upravit a podle toho se upravi po¢ate¢ni a koncova poloha trasy.
Poznamka: odhadovany &as Ukolu se li$f pro réizné ahly kurzu. Upravou Ghlu
kurzu Ize naplanovat ukol s nejkratSim odhadovanym ¢asem, aby se zlepSila
efektivita provozu.

KdyzZ je povoleno, letadlo poleti do stfedu mapovaci oblasti, aby shromézdilo
sadu Sikmych snimkd pro optimalizaci presnosti nadmorské vysky.
Doporucuje se povolit tuto moznost pro ortofoto provoz, ktery vyZaduje
vysokou pfesnost elevace.

Q Tato funkce neni podporovana pro tlohy Smart Oblique a Oblique.

Letova akce provadéna letadlem po dokonceni operace. Vychozi volba je Navrat
na domovskou stranku.

Pomér stran prekryti je pomér prekryti dvou snimkl pofizenych na dvou
paralelnich drahach. Pomér ¢elniho prekryti je pomér prekryti dvou snimkd
zachycenych po sobé ve stejném sméru podél drahy letu.

Pomér prekryti je jednim z kli¢ovych faktor( ovliviiujicich Gspé&Snost pozdé&jsi
rekonstrukce modelu. Vychozi pomér bo¢niho prekryti je 70 % a vychozi pomér
Celniho prekryti je 80 %, coZ je vhodné pro vétsinu scénard. Pokud je oblast
mapovani plocha a nema zadné zvinéni, Ize pomér stran prekryti/pomér

aby se zlepsila provozni G¢innost poméru celniho prekryti. Pokud méa oblast
" doporutuje se zvysit pomér prekryti, aby byl zajistén efekt rekonstrukce.

Q PFi poutZiti ilohy Oblique budou k dispozici dvé dalsi nastaveni: Side
Overlap Ratio (Oblique) a Frontal Overlap Ratio (Oblique).
Pomeér prekryti Sikmych fotografii mdZze byt nizsi nez u ortofoto.

Vzdéalenost letové oblasti za oblasti mapovéni. U¢elem nastaveni okraje je
zajistit presnost okrajd oblasti mapovani zachycenim snimkd mimo oblast
mapovani.

Q Smart Oblique nepodporuje nastaveni okraje; automaticky rozsifi okraj
podle rozsahu oblasti mapovani a roztece kardanu.

Fotograficky reZim fotoaparatu. Vychozi vybér je Casovany intervalovy snimek.

Po aktivaci si uzivatelé mohou prizplsobit Uhel staceni letadla a uhel sklonu
kardanu.
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Ulohy Sikmy a Inteligentni $ikmy také podporuji nasledujici specifikace:

Specifikace Popis

Upravuje Uhel sklonu kamery pfi pofizovani Sikmych fotografii.

Vychozi Ghel je -45°. KdyZ se vySkovy rozdil budov v oblasti mapovani zvétsi,
doporucuje se zvétsit Ghel pro zachyceni vice snimk{ hornich pater budov. Kdyz
jsou budovy v oblasti mapovani husté, doporucuje se vhodné zmensit Uhel, aby

Gimbal Pitch . . ) o
. bylo mezi budovami zachyceno vice snimkd.
(Sikmy)
Q PFi pofizovani snimkd pomoci funkce Smart Oblique je tato moZnost
nastavena na Uhel zavésu a vychozi Ghel je 45°.
Oblique GSD je vzdalenost vzorkovani zemé ze Sikmych fotografii zachycenych
zbyvajicimi ¢tyfmi cestami, tj. vzdalenost mezi dvéma po sobé jdoucimi stfedy
o, pixel& méFena na zemi. Cim vétsi je hodnota Oblique GSD, tim niz3 je rozligeni
Sikmé GSD

Sikmych fotografii. Zmérnte nadmorskou vy3ku trasy letu a zménte hodnotu
Oblique GSD.

Linedrni Gloha také podporuje nasledujici specifikace:

Specifikace Popis Pokud

je povolena Jednotliva trasa, bude vygenerovana trasa ve stfedu mapované
oblasti. Tato funkce je vhodna pro scény, kde je potieba vyfotografovat pouze

Jedna trasa . , . . o
stfed mapované oblasti, jako je napfiklad kontrola ropovodu.

Naplanujte rozsah letového pasma Upravou vzdalenosti, o kterou se trasa
Prodlouzeni vlevo/vpravo  rozsifuje ze stfedu na levou a pravou stranu.
Délka Po povoleni Equal Left/Right Extensions zUstane rozsah letového pasma
symetricky ve srovnani se stfedem trasy.

Nastavenim Fezné vzdalenosti undseciho pésu Ize rozdélit oblast pasu na nékolik
Rezani letového pésu malych oblasti pro provoz. Komunikac¢ni dosah letadla by mél byt uvazovan
Vzdalenost hlavné pro dosah divize, aby bylo zajist&no, 7e letadlo neztrati kontrolu na
malém prostoru.

Je-li povoleno, jsou trasy letl generovany smérem ven podél stfedové &ary.
Zahrnout stfedovou ¢aru  Tato trasa zajisti, Ze bude zahrnuta stfedova ¢ara oblasti mapovani ve tvaru

pasu.
Hrani Pridejte nové trasy letu mimo aktualni planovanou letovou oblast, abyste mohli
ranice
o pofridit vice fotografii okraje mapované oblasti. Zapnéte pro objekty, které
Optimalizace

zachycuji predevsim okrajové oblasti, jako jsou Ficni kanaly.
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Datové ulozisté

Soubor s fotografii

V tomto seznamu zkontrolujte popisy pole souboru fotografie.

Pole Popis pole

ModifyDate Casova fotografie byla upravena
CreateDate Casova fotografie byla vytvorena

Udélat Vyrobce

Modelka Model produktu

Format Format fotografie

Verze XMP verze

ImageSource Typ fotoaparatu

Stav Gps Stav GPS

Typ nadmofrské vysky Typ nadmorské vysky

GpsLatitude Zemépisna Sitka GPS pfi porizeni fotografie
Délka GPS Zemépisna délka GPS pfi pofizeni fotografie

AbsoluteAltitude Absolutni nadmofrska vyska (geodeticka vy3ka) pfi pofizeni fotografie

Relativni nadmof'ska vyska Relativni vyska (vztaZzend k vySce bodu vzletu) pfi pofizeni fotografie

GimbalRollDegree Uhel natoceni kardanu pfi pofFizeni fotografie (souradnicovy systém NED, poradi
otéceni je ZYX)

GimbalYawDegree Uhel vychyleni kardanu pfi poFizeni fotografie (souradnicovy systém NED, poFadi
otaceni je ZYX)

GimbalPitchDegree Uhel sklonu kardanu pFi pofizeni fotografie (soufadnicovy systém NED, poradi
otaceni je ZYX)

FlightRollDegree Uhel natoceni letadla pfi pofizeni fotografie (soufadnicovy systém NED, poFadi
rotace je ZYX)

FlightYawDegree Uhel vychyleni letadla pfi pofizeni fotografie (soufadnicovy systém NED, pofadi
rotace je ZYX)

FlightPitchDegree Uhel sklonu letadla pfi pofizeni fotografie (souradnicovy systém NED, poradi

rotace je ZYX)

FlightXSpeed
FlightYSpeed

Rychlost letu
CamReverse

GimbalReverse
SelfData

RtkFlag

RtkStdLon
RtkStdLat

RtkStdHgt

Rychlost letu v severnim sméru pfi pofizeni fotografie

Rychlost letu ve vychodnim sméru pfi pofizeni fotografie
Rychlost letu ve sméru nadmorské vysky pri pofizeni fotografie
At uZ je kamera vzh(ru nohama nebo ne

At uz je gimbal vzhiiru nohama nebo ne

PrizpUsobena data

Stav RTK:

0 - Nepodarilo se umistit

16 - Jednobodové polohovani (pfesnost na Grovni metrd)
32~49 - Umisténi rfeSeni s plovouci desetinnou ¢arkou (pfesnost na Urovni
decimetrd az metr()

50 - Pevné umisténi Fe3eni (pfesnost na rovni centimetrd)
RTK polohovéa smérodatna odchylka zemépisné délky
Standardni odchylka zemépisné Sifky polohy RTK

Smérodatna elevace polohy RTK
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RtkDiffAge
NTRIPMountPoint

NTRIPPort
NTRIPHost

SurveyingMode

DewarpFlag

DewarpData

RTK rozdilovy vék (opravny vék)
PFipojny bod Network RTK
Port sité RTK

IP adresa nebo nazev domény Network RTK

Zda je fotografie vhodna pro mapovani nebo ne:

0 - Nedoporucuje se, protoZe nelze zarucit presnost

1 - Doporuceno, protoZe Ize zarucit presnost

Zda parametry kamery byly dewarovény nebo ne:

0 - Bez dewarnéni

1 - Dewarned

Parametry kamery pro dewarping (kalibraéni soubor musi byt importovan a
zkalibrovan v DJI Terra, aby byla generovana data):

Posloupnost parametr( - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3 fx, fy -

Kalibrovana ohniskova vzdalenost (jednotka: pixel)

cx, cy - Kalibrovana opticka stfedova poloha (jednotka: pixel, po¢atecni bod: stfed
fotografie ) k1,

k2, p1, p2, k3 - Parametry radialniho a tangencialniho zkresleni

CalibratedFocalLength NavrZend ohniskova vzdélenost objektivu, jednotka: pixely

CalibratedOpticalCenterX X soufadnice navrzené optické stfedové polohy, jednotka: pixely

CalibratedOpticalCenterY Y souradnice navrzené optické stfedové polohy, jednotka: pixely

UTCAtExposure

ShutterType
ShutterCount

UTC pfi expozici fotoaparatu.
Typ zavérky
Pocet pouzitych zavérek

CameraSerialNumber Fotoaparat SN

LensSerialNumber
Model dronu

Sériové ¢islo dronu

CaptureUUID
BandFreq

Nazev kapely

Citlivost pasma
BitsPerSample

Cerny proud

Centralni vinova délka
GPSDateStamp

GPS TimeStamp
Ozareni

Sériové Cislo objektivu

Model letadla

Sériové Cislo letadla

UUID V4

VInova délka izkého pasma: centralni vinova délka/FWHM
560(+16)nm, 650(+16)nm, 730(+16)nm, 860(+26)nm
Nazev kapely

Zelena/Cervena/RedEdge/NIR

Pasmova citlivost

Pocet bitli na vzorek: 16

Uroven ¢erné: 3200

Centralni vinova délka uzkého pasma: 560, 650, 730, 860
GPS datum pofizeni fotografie

GPS ¢as, kdy byla fotografie pofizena

Hodnota slunecniho zaFeni po kompenzaci vestavénym algoritmem

IrradianceExposureTime Doba expozice spektralniho slune¢niho senzoru, jednotka: sekunda

IrradianceGain

PrincipalPoint
RawData

SensorGain

Koeficient zesileni spektralniho senzoru slune¢niho svétla: pevné 64
cx, ¢y, jednotka: mm

Hrubé hodnoty slunecniho zareni ve ctyfech pasmech, kdy
nekompenzovany

Koeficient zisku multispektralniho obrazového snimace: float
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SensorGainAdjustment Koeficient kompenzace zisku vzhledem ke standardnimu modulu NIR

SensorIndex
SunSensor

Zelena: 1, Cervena: 2, RE: 3, NIR: 4

Hodnota slunec¢niho zafeni pfed kompenzaci vestavénym algoritmem

SunSensorExposureTime Doba expozice spektralniho slune¢niho senzoru, jednotka: sekunda

SunSensorYaw
SunSensorPitch

SunSensorRoll

Vinétacni centrum
Data vinétace

PFiznak vinétace
Vinéta¢ni polynom

Vinové délka FWHM

Uhel natogeni spektrainiho slune¢niho senzoru pfi pofizeni fotografie
Uhel roztete spektralniho slunegniho senzoru pfi pofizeni fotografie

Uhel natogeni spektralniho slune¢niho senzoru pfi pofizeni fotografie
Poloha kompenzacniho centra vinétace
Koeficienty kompenzace vinétace (k[0], k[1], k[2], k[3], k[4], k[5])

PFiznak kompenzace vinétace, pevna 0
Koeficienty kompenzace vinétace (k[0], k[1], k[2], k[3], k[4], k[5])

Uzky pas po celé 3iFce v poloving maxima
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Soubor protokolu

obrazku Otevrete soubor protokolu obrazku s pfiponou .MRK pro zobrazeni niZze uvedenych dat.

] | ' | ]
1 2 34 5 6 7 8 9 10111213
1. Cislo série fotografif: sériové &islo souboru protokolu snimku uloZeného v této slozce.
2. GPS TOW: kdy byla fotografie pofizena, vyjadfeno v GPS TOW.
3. Tyden GPS: kdy byla fotografie pofizena, vyjadfeno v tydnu GPS.

4. Hodnota kompenzace v severnim sméru: jednotka je mm a severni smér je

reprezentované kladnou hodnotou.

5. Hodnota kompenzace ve vychodnim sméru: jednotka je mm a vychodni smér je

reprezentované kladnou hodnotou.

6. Hodnota kompenzace ve sméru elevace: jednotka je mm a smérem dold

je reprezentovana kladnou hodnotou.
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7. Zemépisna délka po kompenzaci.

8. Zemé&pisna Sifka po kompenzaci.

9. Vyska elipsoidu.

10. Smérodatna odchylka polohy v severnim sméru.
11. Smérodatna odchylka polohy ve vychodnim sméru.
12. Polohovéni smérodatné odchylky ve sméru elevace.

13. Stav polohovani.

Soubor pozorovani GNSS
Soubor pozorovani GNSS s pfiponou .bin obsahuje Gdaje o satelitnim pozorovani

Ctyri dvoupasmové (L1+L2) GNNS systémy (GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou) pfijimané polohovacim modulem béhem
letu. Data jsou ukladana do kamerového systému ve formatu RTCM3.2 na frekvenci 5 Hz. Data zahrnuji pavodni

pozorovaci a efemeridové informace CtyF systém( GNSS.
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Systém Fizeni zdravi (HMS)

Systém HMS zahrnuje: DJI Maintenance Program, DJI Care Enterprise, Firmware Update, Manage Logs, Error Records

a Error Diagnosis.

UAV Health Management System|

: =
m @ | ot
=

Propulsion Avionics Vision Positioning

3 - DJI Care Enterprise N
Not bound
s P
‘ U o) i
4 —— Firmware | > A
Battery Remote Controller Image Transmission
5 - Manage Logs >

1. Diagnostika chyb: pro kontrolu aktualniho stavu kazdého modulu letadla. UZivatelé mohou fesit

problémd podle pfislusnych pokynd.

Barva Postaveni
Zelena Normalni
oranzovy Pozor
Cervené Varovani

2. Program Udrzby DJI: uZivatelé si mohou prohliZet historicka letova data a odkazovat na
navod k udrzbé, abyste zjistili, zda je nutnd Gdrzba.

3. DJI Care: relevantni informace |ze zobrazit, pokud je zafizeni vazano na DJI Care.

4. Firmware Update: klepnutim na vstoupite na stranku Firmware Update.

5. Manage Logs (Spravovat zaznamy): zobrazuje data z dalkového ovladace a zaznam letadla o poslednich letech.
UZivatelé mohou pomoci exportem a ulozenim pfislusnych protokoll lokalné nebo jejich nahranim p¥imo do
cloudu podpory DJI, aby pomohli podpore DJI vyresit problémy.

6. Zdznamy o chybach: zaznamenava problémy s letadlem, aby bylo mozné urit, zda se béhem pouzivani vyskytl
néjaky vazny problém. To pomaha uzivateldim vyhodnotit stabilitu letadla a pomoci podpote DJI p¥i provadéni

poprodejnich analyz.

92 © 2023 DJI Viechna préava vyhrazena



Machine Translated by Google

slepé strevo

Specifikace

Letadlo

Hmotnost (s vrtuli a 951

modulem RTK)[1] 9

Maximalni vzletova hmotnost 1050 g

Rozméry SloZeny (bez vrtule): 223x96,3x122,2 mm RozloZeny (bez
vrtule): 347,5%283x139,6 mm

Diagonalni vzdalenost 380,17 mm

Maximalnf rychlost vystupu 6 m/s (normalini rezim) 8

m/s (sportovni rezim) 6
Maximalni rychlost klesani m/s (normélni rezim) 6 m/

s (sportovni rezim) 15
Maximalni rychlost m/s (normalni rezim) 21 m/

letu (na Grovni mofe, bez Vétru) s (sportovni rezim), 19 m/s (sportovni rezim, EU)

Maximalni rychlost vétru 12 m/s
Odpor

Maximalni vyska vzletu
Nad hladinou mofe (bez 6000 m
uziteCného zatizeni)

Maximalni doba letu

. 43 minut
(bez vétru)
Maximalni doba vznaseni 37 minut
(bez vétru)
Maximalni letova vzdalenost 32km
Maximaini Ghel naklonu 30° (Normalni rezim)

35° (Sportovni rezim)
Maximalni Ghlova rychlost 200%/s

GNSS GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS je podporovan pouze v pfipadé, Ze
je povolen modul RTK)

Presnost vznaseni Vertikdlni: £0,1 m (se systémem Vision); +0,5 m (s GNSS); +0,1 m (s RTK)

Horizontalni: +0,3 m (se systémem Vision); £0,5 m (s vysoce pFesnym
polohovacim systémem); £0,1 m (s RTK)

Provozni teplota -10° a% 40° C (14° a2 104° F)

Rozsah

Vnitini Glozisté N/A

Model motoru 2008

Model vrtule Vrtule 9453F pro podniky
Spektralni senzor slune¢niho svétla zabudovany v letadle
Gimbal

Stabiliza¢ni systém 3-0s¢ (naklanéni, rolovani, panev)
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Mechanicky rozsah Néklon: -135° az 45°
Role: -45° a7 45°
Pénev: -27° az 27°

Ovladatelny rozsah Naklon: -90° az 35°
Panev: nelze ovladat

Maximalni rychlost ovladani (néklon)

100°/s Rozsah Uhlovych vibraci +0,007°

RGB kamera
Senzor 4/3 CMOS; Efektivni pixely: 20 MP
Objektiv FOV: 84°
Ekvivalentni format: 24 mm
Clona: f/2,8-f/11
Zaostfeni: 1 maz (s automatickym ostfenim)
Rozsah ISO 100-6400
Rychlost zavérky Elektronicka zavérka: 8-1/8000 s
Mechanickd zavérka: 8-1/2000 s
Maximalni velikost 5280%3956

snimku ReZim fotografovani Jeden snimek: 20 MP
Casované: 20 MP

JPEG: 0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s JPEG +
RAW: 3/5/7/10 /15/20/30/60 s Panorama: 20
MP (nespracovany snimek)

Kédovani videa a H.264
Rozliseni 4K: 3840x2160@30fps FHD:
1920%x1080@30fps 4K:
Prenosova rychlost videa 130Mbp5 FHD:
70Mbps JPEG/
Format fotografie DNG (RAW)
Format videa MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
Podporovany systém soubord
multispektralni 8x
kamera exFAT Digital Zoom
Senzor 1/2,8" CMOS; Efektivni pixely: 5 MP
Objektiv FOV: 73,91°

Ekvivalent formatu: 25 mm Clona:
/2,0 Zaostreni: N/

A

Uzkopasmovy filtr Zelena (G): 560+16 nm, Cervena (R): 650+16 nm, Cerveny okraj (RE): 730+16 nm,
Blizka infracervena (NIR): 860+26 nm

Rozsah zisku 1x-32x

Rychlost zavérky Elektronicka zavérka: 1/30-1/12800 s

2592x1944

Maximalni velikost obrazku
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ReZzim fotografovani Jeden snimek: 5 MP
Casovany: 5 MP
TIFF: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

Kédovéni videa a H.264
Rozlisent FHD: 1920x1080@30fps
Obsah videa: NDVI/GNDVI/NDRE
PFenosova rychlost videa Streamujte 60 MbpS
Format fotografie TIFF
Format videa MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
Snimani
Typ VSesmérovy systém binokularniho vidéni, doplnény infracervenym

senzorem ve spodni ¢asti letadla.

Vpred Rozsah méreni: 0,5-20 m Dosah
detekce: 0,5-200 m Efektivni
rychlost snimani: Rychlost letu 15 m/s FOV:
Horizontalni 90°, Vertikalni 103°
Pozadu Rozsah méFenf: 0,5-16 m
Efektivni rychlost snimani: Rychlost letu 12 m/
s FOV: Horizontdlni 90°, Vertikalni 103°
Postranni Rozsah méFeni: 0,5-25 m
Efektivni rychlost snimani: Rychlost letu 15 m/
s FOV: Horizontalni 90°, Vertikalni 85°
Nahoru Rozsah méreni: 0,2-10 m
Efektivni rychlost snimani: Rychlost letu 6 m/
s FOV: Predni a zadni 100°, vlevo a vpravo 90°
Doll Rozsah méfeni: 0,3-18 m
Efektivni rychlost snimani: Rychlost letu 6 m/
s FOV : Pfedni a zadni 130°, levy a pravy 160°
Provozni prostredi Vpred, vzad, lateralné a nahoru: povrch s jasnym vzorem a odpovidajicim
osvétlenim (lux >15)
Smérem dolU: difuzni reflexni povrch s difuzni odrazivosti >20 %
(napf. stény, stromy, lidé) a dostate¢né osvétleni (lux >15)
Prenos videa
Systém prenosu

] DJI O3 Enterprise Transmission
videa

Kvalita Zivého Dalkovy ovladac: 1080p/30fps

nahledu Provozni frekvence[2] 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850
GHz Vykon vysilace (EIRP) 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Maximalni pfevodovka

Vzdalenost (bez prekazek, 15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
bez ruseni)[3]
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Maximalni pfevodovka
Vzdalenost (prekazka)[4]

Maximalni rychlost stahovani[

Latence (v zavislosti
na podminkach

prostfedi a mobilnim
zarizeni)

Anténa

Délkovy ovladac

RozliSeni obrazovky

Velikost obrazovky

Snimkova frekvence obrazovky
Jas obrazovky

Ovladani dotykovou obrazovkou
baterie

Typ nabijeni

Doba nabijeni

Provozni doba

Jmenovity vykon

Kapacita skladu

Video vystupni port

Provozni teplota
Rozsah

Skladovaci teplota -30° az 60°

Silné ruseni (husté budovy, obytné oblasti atd.): 1,5-3 km (FCC/CE/
SRRC/MIC)

Stredni ruseni (pfedméstské oblasti, méstské parky atd.): 3-9

km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Nizké ruseni (oteviena prostranstvi, odlehlé oblasti atd.):

9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

5] 15 MB/s (s DJI RC Pro Enterprise)

Cca. 200 ms

4 antény, 2T4R

1920x1080
5,5 palce

10bodovy multidotykovy

Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V)

Doporucuje se nabijet pomoci pfilozeného DJI USB-C napéjeciho adaptéru
(100W) nebo USB nabijecky na 12 V nebo 15 V pfibl. 1

hodina 30 minut (s pfilozenym DJI USB-C napajecim adaptérem (100W)
pouze nabijeni dalkového ovladace nebo USB nabijecky na 15 V)

Cca. 2 hodiny (s USB nabijeckou na 12 V)

Cca. 3 hodiny

12w

Vnitfni GloZisté (ROM): 64 GB

Podpora microSD karty pro rozsifeni kapacity

Mini HDMI port

-10° az 40° C (14° az 104° F)

C (-22° aZ 140° F) (do jednoho mésice)

-30° az 45° C (-22° az 113° F) (jeden aZ tfi mésice) -30° az
35° C (-22° a7 95° F) (t¥i aZ Sest mésicl) -30° az 25° C
(-22° az 77° F) (vice neZ Sest mésicl)

Teplota nabijeni 5° az 40° C (41° az 104° F)

GNSS

Rozméry

Hmotnost
Modelka

GPS + Galileo + GLONASS

SloZené antény a nenamontované packy ovladace:
183,27x137,41x47,6 mm

RozloZené antény a namontované packy ovladace:
183,27%203,35%59,84 mm

Cca. 680 ¢
RM510B
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PFenos videa

, DJI O3 Enterprise Transmission
Systém

Maximalni pfenosova
vzdélenost (bez prekazek, 15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
bez ruseni)[3]

Provozni frekvence[2] 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz Vykon vysilace

(EIRP) 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Anténa 4 antény, 2T4R
Wi-Fi
Protokol 802.11 a/b/g/n/ac/ax

Podpora 2x2 MIMO Wi-Fi
Provozni frekvence[2] 2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz Vykon vysilace (EIRP)

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth
Protokol Bluetooth 5.1
Provozni frekvence 2,400-2,4835 GHz

Vykon vysilace (EIRP) <10 dBm

Ulozny prostor

Podporovana pamét’ Letadlo: VyZaduje se U3/Class10/V30 nebo vy3si. Seznam
Karty doporucenych microSD karet naleznete nize.
Doporugend microSD Dalkovy ovladac:

Karty SanDisk Extreme PRO 64GB V30 A2 microSDXC SanDisk

High Endurance 64GB V30 microSDXC SanDisk Extreme
128GB V30 A2 microSDXC SanDisk Extreme 256GB

V30 A2 microSDXC SanDisk Extreme 512GB V30 A2
Lex High2 microSDXC microSD3GB Lex High-2
microSDXC6 V30 A2 Lexar High-microSDXC6

Lexar V30 A2 High microSDXC Lexar Vydrz 128GB V30

microSDXC Lexar 667x 256GB V30 A2 microSDXC Lexar
512GB V30 A2 microSDXC Samsung EVO Plus

64GB V30 microSDXC Samsung EVO

Plus 128GB V30 microSDXC Samsung EVO Plus
256GB V30 256GB microSD5GB0 Samsung
microSD2GB0 Samsung Go Plus 128GB V30 A2
microSDXC Kingston Canvas React Plus 128GB V90
A1 microSDXC

Letadlo:

microSDHC Sandisk Extreme 32GB V30 A1
microSDHC Sandisk Extreme PRO 32GB V30 A1
SanDisk Extreme 512GB V30 A2 microSDXC
Lexar 1066x 64GB V30 A2 microSDXC
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Kingston Canvas Go! Plus 64GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
microSDXC Kingston Canvas React Plus 128 GB V90 A1
microSDXC Kingston Canvas React Plus 256 GB V90 A2
microSDXC Samsung PRO Plus 256 GB V30 A2 microSDXC

Inteligentni letova kapacita

baterie 5000 mAh

Standardni napéti 154V

Max. nabijeci napéti Typ 17,6V
LiPo 4S

Chemicky systém LiCoO2
77 Wh

Energeticka hmotnost 335,5 g Teplota
nabijeni 5° az 40° C (41° az 104° F)

Vstup

100-240 V AC, 50-60 Hz, 2,5 A
nabijecky Vystup 100w
Vykon Vystup Max. 100 W (celkem)

PFi pouZziti obou portd je maximalni vykon jednoho z port 82 W. Nabijecka
dynamicky pridéluje vystupni vykon dvou portd podle vykonu zatéze.

[1] Standardni hmotnost letadla (véetné baterie, vrtuli a karty microSD). Skute¢na hmotnost produktu se mize lisit v
dasledku rozdill v materidlech arze a vnéjsich faktord.

[2] V nékterych zemich a oblastech jsou frekvence 5,8 a 5,1 GHz zakazany nebo je frekvence 5,1 GHz povolena pouze
pro vnitini pouZiti. Dal3i informace naleznete v mistnich zakonech a predpisech.

[3] MéFeno v neruseném prostredi bez ruseni. VySe uvedené Gdaje ukazuji nejvzdalenéjsi komunikacni dosah pro
jednosmeérné lety bez navratu (bez uzitecného zatizeni) podle kazdého standardu. Béhem letu vénujte pozornost
pripomenutim RTH v aplikaci DJI Pilot 2.

[4] Udaje testované podle riiznych norem v prostfedi bez prekazek s typickym rusenim.

Pouziva se pouze pro referencni Ucely a neposkytuje zadnou zaruku ohledné skutecné vzdalenosti letu.

[5] MéFeno v laboratornim prostfedi s malym rusenim v zemich/oblastech, které podporuji 2,4 GHz i 5,8 GHz. Se zébéry
uloZenymi na oficialné doporucenych kartach microSD.

Rychlosti stahovani se mohou lisit v zavislosti na skute¢nych podminkach.
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Aktualizace firmware

Poutzijte DJI Pilot 2 nebo DJI Assistant 2 k aktualizaci dalkového ovladace, letadla a dalSich pfipojenych
zarizeni DJI.

PouZziti DJI Pilot 2

1. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac. Ujistéte se, Ze je letadlo pFipojeno k dalkovému ovladani

ovladag, jejich Uroveri nabiti baterie je vy33i nez 25 % a dalkovy ovladac je pfipojen k internetu.

2. Spustte DJI Pilot 2. Pokud je k dispozici novy firmware, zobrazi se na domovské strance vyzva. Klepnéte
pro vstup do zobrazeni Firmware Update.

3. Klepnéte na Aktualizovat v3e a DJI Pilot 2 stdhne firmware a aktualizuje letadlo a
dalkovy ovladac.

4. Po aktualizaci firmwaru se letadlo a dalkovy ovlada¢ automaticky restartuji
dokonceno.

/\ - Pred aktualizaci se ujistéte, Ze je dalkovy ovladaZ nabity na vice nez 25 %. Aktualizace
trva priblizné 15 minut (v zavislosti na sile sité). Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac
bé&hem celého procesu aktualizace pfipojen k internetu.

+ Inteligentni letova baterie nainstalovana v letadle bude aktualizovana na nejnovéjsi
verze firmwaru.

Aktualizace offline

Balicek firmwaru offline Ize stahnout z oficialnich stranek DJI na externi UloZzné zafizeni, jako je karta microSD
nebo U disk. Spustte DJI Pilot 2, klepnéte na HMS a poté Firmware Update. Klepnutim na Offline Update
vyberte bali¢ek firmwaru dalkového ovladace nebo letadla z externiho loZného zafizeni a klepnutim na
Aktualizovat v3e aktualizujte.

Pouziti DJI Assistant 2 1. Pfipojte
dalkovy ovladac nebo letadlo k pocitaci samostatné, protoZe software asistenta nepodporuje aktualizaci vice
zarizeni DJI soucasné.

2. Ujistéte se, Ze je pocitac pFipojen k internetu a zafizeni DJI je zapnuté s Grovni baterie vy3Si nez 25 %.

3. Spustte D)I Assistant 2 a pfihlaste se pomoci t¢tu DJI.
4. Klepnéte na tlacitko aktualizace firmwaru na levé strané.

5. Vyberte verzi firmwaru a klepnutim aktualizujte. Firmware se stahne a
automaticky aktualizovany.

6. KdyZ se zobrazi vyzva ,Aktualizace Usp&3nd”“, je aktualizace dokoncena a DJI
zafizeni se automaticky restartuje.
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/\  * Firmware baterie je souasti firmwaru letadla. Nezapomefite aktualizovat viechny
baterie.

* Pred aktualizaci se ujistéte, Ze Grover nabiti baterie letadla a dalkového ovladace je vyssi
nez 25 %.
+ Ujistéte se, Ze vSechna zafizeni DJI jsou béhem aktualizace sprévné pripojena k pocitaci.

* Béhem procesu aktualizace je normalni, Ze gimbal kulha, indikatory stavu letadla blikaji a
letadlo se restartuje. Trpélivé vyckejte na dokonceni aktualizace. « BEhem aktualizace

firmwaru, kalibrace systému nebo konfigurace parametr( drzte letadlo mimo dosah lidi a
zvitat. » Z bezpecnostnich divodU se ujistéte, Ze pouZivate

nejnovéjsi verzi firmwaru. « Po dokonceni aktualizace firmwaru

muZze dalkovy ovladac a letadlo
odpojit se. V pfipadé potreby je znovu propojte.

Informace o shodé FAR Remote ID

Letadlo splfiuje pozadavky 14 CFR Part 89:

+ Letadlo automaticky zahdji predletovy autotest (PFST) systému Remote ID pred vzletem a nemUze
vzlétnout, pokud neprojde PFST [1]. Vysledky PFST systému Remote ID Ize zobrazit v aplikaci DJI
pro Fizeni letu, jako je DJI Pilot.

+ Letadlo monitoruje funkénost systému Remote ID od predletu az po vypnuti. Pokud systém Remote
ID selZe nebo selze, v aplikaci DJI pro fizeni letu, jako je DJI Pilot, se zobrazi alarm.

+ UZivatel musi nechat letovou aplikaci DJI spusténou v popfedi a vZdy ji umoznit ziskat
informace o poloze déalkového ovladace.

* Vyvojafi, ktefi vyvijeji aplikace tfetich stran zaloZené na DJI Mobile SDK, musi ziskat a zobrazit
vysledky PFST a stav selhani systému Remote ID béhem provozu volanim specifickych API [2].

Poznamky pod tarou

[1] Kritériem Uspé&3nosti pro PFST je, Ze hardware a software vzdéaleného ID vyZzaduje zdroj dat
a vysila¢ v systému Remote ID funguiji spravné.

[2] Podrobné informace o rozhranich API naleznete na adrese https://developer.dji.com/mobile-sdk/
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JSME TU PRO VAS

Kontakt
PODPORA DJI

Tento obsah se mdZe zménit.
Stahnéte si nejnovéjsi verzi z

https://ag.dji.com/mavic-3-m/downloads

Mate-li jakékoli dotazy k tomuto dokumentu, kontaktujte
spolecnost DJI zaslanim zpravy na adresu DocSupport@dji.com.

d” a MAVIC jsou ochranné zndmky spolecnosti DJI.
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