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Tento dokument je chrdnén autorskym pravem spole¢nosti DJI se vSemi pravy vyhrazenymi. Pokud spole¢nost D)I
neschvali jinak, nejste opravnéni dokument nebo jakoukoli ¢ast dokumentu pouzivat nebo umoznit jinym uZivateldm
pouzivat dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast reprodukovanim, pfevodem nebo prodejem dokumentu. UZivatelé by
se méli na tento dokument a jeho obsah odvoldvat pouze jako na pokyny k obsluze DJI UAV. Dokument by nemél

byt pouZivan pro jiné tcely.

QHledani kli¢ovych slov
Chcete-li najit téma, vyhledejte klicova slova jako ,baterie” a ,instalace”. Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu
pouZivate Adobe Acrobat Reader, zahajte vyhledavani stisknutim Ctrl+F na Windows nebo Command+F na

Macu.

Navigace k tématu

Zobrazit Gplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdéte do dané sekce.

=JTisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliSeni.
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Pouziti této pFirucky
Legendy

AN\ palesite X Tipy a triky Odkaz

Prectéte si pred pouzitim
DJITM poskytuje uZzivatelim vyukova videa a nasledujici dokumenty.
1.V krabici
2. Bezpecnostni pokyny
3. Rychly privodce
4. UZivatelska pFirucka BS65 Intelligent Battery Station
5. UZivatelska prirucka

Pfed prvnim pouZitim se doporucuje zhlédnout viechna vyukova videa a precist si prohlaseni o vylouceni

odpovédnosti a bezpe¢nostni pokyny. PFipravte se na svdj prvni let tak, Ze si prohlédnete stru¢nou pfirucku a
dalsi informace naleznete v této pfirucce.

Stazeni DJI Assistant 2 (Enterprise Series)

Stahnéte a nainstalujte DJI ASSISTANTTM 2 (Enterprise Series) pomoci nize uvedeného odkazu:
https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads
Vyukova videa

Prejdéte na nize uvedenou adresu nebo naskenujte QR kdd a podivejte se na vyukova videa, kterd demonstruji,
jak produkt bezpecné pouZivat.

https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/video

A\ - provomni teplota tohoto produktu je -20° az 50° C. Nesplfiuje standardni provozni teplotu pro vojenské
pouziti (-55° az 125° C), ktera je vyZzadovana pro vétsi proménlivost prostredi. Provozujte produkt
spravné a pouze pro aplikace, které splfiuji poZadavky na rozsah provoznich teplot dané tfidy.

© 2023 DJI VSechna préva vyhrazena. 3
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Profil produktu

Tato kapitola predstavuje hlavni
vlastnosti produktu.
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MATRICE 350 RTK uZivatelska prirucka

Profil produktu

Uvod

DJI MATRICETM 350 RTK (M350 RTK) je vykonna primyslova letecka platforma, ktera se vyznacuje pokro&ilym

RTK podporuje DJI CSM Radar a je kompatibilni s gimbaly s konektory DJI DGC2.0, aZ tfemi nezavislymi gimbaly a
nékolika rozSifujicimi porty SDK. Bezpe&nostni majaky na horni i spodni strané letadla umoznuji identifikaci letadla
v noci nebo za zhorsenych svételnych podminek. Pomocna svétla pomahaji systému urcovani polohy dosdhnout
lepsiho vykonu v noci nebo za Spatnych svételnych podminek. Doba letu M350 RTK je az 55 bez uzitecného zatizeni
s novym dvoubateriovym systémem TB65. Pri pouZiti s DJI ZENMUSETM L1/P1 je k dispozici vysoce presné
[1Iminut  zam&Fovani a mapovani. Al Spot-Check a PinPoint Ize pouZit s fadou DJI Zenmuse H20.

Délkovy ovlada¢ DJI RC Plus obsahuje O3 Enterprise, nejnovéji verzi charakteristické technologie prenosu videa
OCUSYNCTM spole&nosti DJI, a dokaZe pfenaset Zivy HD pohled z kamery letadla na zobrazeni na dotykové
obrazovce. Dalkovy ovlada¢ ma 7,02palcovy dotykovy displej s vysokym jasem 1200 cd/m2 a rozliSenim 1920x1200
pixeld. Operaéni systém Android pfichazi s fadou funkci, jako je GNSS, Wi-Fi a Bluetooth. Dalkovy ovladac je dodavan
se Sirokou Skalou funkénich tlacitek a také prizpUsobitelnych tlacitek, pomoci kterych Ize snadno ovladat letadlo a
ovladat kameru. Dalkovy ovlada¢ podporuje 65W rychlé nabijeni a ma maximalni provozni dobu 3 hodiny 18 minut

s interni baterii a aZ 6 hodin pfi pouZiti s externi inteligentni baterii WB37.

121 Dalkovy ovlada¢ ma kryti IP54 (IEC
60529).

[1] Maximalni doba letu byla testovéna v laboratornim prostredi a je pouze orientacni.

[2] Maximalni provozni doba déalkového ovladace byla testovana v laboratornim prostredi v mistnosti
teplota. Je pouze pro informaci. Skute¢na provozni doba se muize lisit podle scénére.

Hlavni funkce

Jak systém letadla, tak systém senzorl M350 RTK maji redundantni design, aby byla zajisténa bezpec¢nost letu.
PFidana funkce detekce uzaméeni pazi mlze zabranit riziku odeméeni rukavl pazi. FPV kamera dokaze jasné
prezentovat okoli a pfekazky b&hem letu v noci. M350 RTK je navrZen s Sestismérnym systémem binokuldrniho
vidéni a infraervenym snimacim systémem pro Sestismérné uvédomovani, polohovéni a snimani prekazek, které
poskytuji komplexni ochranu béhem letu. S nainstalovanym CSM Radarem dokaze M350 RTK detekovat drobné
prekazky smérem nahoru nebo v horizontalnim rozsahu 360° a v¢as se jim vyhnout. Vestavény modul RTK poskytuje
vysokou presnost polohovani. Stupef kryti IP M350 RTK je IP55 a je vodotésny, i kdyZ jsou ramena letadla sloZena.
Vestavény systém DJI AirSense detekuje blizka letadla v okolnim vzduSném prostoru a poskytuje upozornéni v
aplikaci DJI Pilot 2 pro zajisténi bezpecnosti.

Inteligentni funkce: pfi pouZiti Al Spot-Check miZe M350 RTK generovat a ukladat soubory letovych tras, které Ize

kdykoli pouZit k realizaci automatizovaného provozu a provadét opakované kontroly po pofizeni fotografii objektd.
Pro cil Ize pfidat PinPoint pro vybé&r bodu zdjmu v pohledu kardanové kamery a Ize zaznamenat zemépisnou délku
aSitku a

10 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena.
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MATRICE 350 RTK uZivatelska pFirucka

sdilené. M350 RTK podporuje trasové body, mapovéni, Sikmé a linearni letové mise. S DJI Terra mohou uZivatelé rychle ziskat

HD 2D a 3D digitalni vysledky, coz umoZziuje vysoce pfesné a vysoce efektivni operace mapovani.

Podpora vice uZite¢né zatéze: M350 RTK podporuje jeden zavés sméfujici dold, dva zavésy smétujici dold a jeden zavés
sméfujici nahoru, coZ vyhovuje potfebam rliznych provoznich scénaru. Oteviené rozhrani E-Port mlze vyrazné zkréatit dobu

vyvoje a tfi porty pro uzitecné zatizeni podporuji DJI Payload SDK pro rozsifeni aplikacnich poli.

Priprava letadla

Instalace podvozk

VloZte podvozek po zarovnani ¢ervenych znacek s montazni polohou, posurite zamek podvozku na konec podvozku a poté

jim otocte, dokud nebude Cervena znacka v synchronizaci se znatkou zarovnani.

Rozkladani letadla

A. RozloZte ramena predniho rdmu a poté ramena zadniho ramu.

b. Zajistéte ramena ramu a rozlozte vrtule.

© 2023 DJI VSechna préva vyhrazena. 11
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Montaz Gimbal Camera

Stisknéte gimbal Zarovnejte bilé a Otocte gimbal
oddélenf ervené tetky a vlozte zamek k zam&enému
tlacitko pro odstranéni gimbal. pozice.

obal.

/N\ - Poinstalaci se ujistéte, e je kardanovy zamek zajist&n na svém mistg.
« Ujistéte se, Ze jste stiskli tla¢itko pro odpojeni gimbalu, kdyZ otacite zamkem gimbalu, abyste
odstranili kameru gimbalu. Zamek gimbalu by mél byt pfi demontaZi gimbalu pro dalsi instalaci
zcela otocen.

Montdz inteligentnich letovych baterii

VloZte par baterii a zajistéte zapadku baterie.

Zkontrolujte Uroven baterie: jednou stisknéte tlacitko trovné baterie.

Zapnuti/vypnuti: stisknéte a poté stisknéte a podrzte tlacitko napdjeni pro zapnuti/vypnuti letadla.

12 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena.
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Bezpecnost letu

Tato kapitola poskytuje informace o
pozadavcich na letové prostredi,
poZadavcich na bezdratovou komunikaci

a dulezitych funkcich bezpeénosti letu
letadla.
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Bezpecnost letu

Pred zahajenim jakéhokoli skute¢ného letu se ujistéte, Ze mate Skolenf a praxi. Cvicte se simuldtorem v DJI Assistant
2 nebo létejte pod vedenim zkusenych profesionald. Vyberte si vhodnou oblast k letu podle nasledujicich letovych
poZadavk( a omezeni. Lette s letadlem pod 120 m (400 stop). Jakakoli letova nadmofrska vyska vyssi nez tato mlze
porudovat mistni zakony a predpisy. Pfed letem se ujistéte, Ze rozumite a dodrZujete mistni zdkony a predpisy. Pfed
letem si pozorné prectéte Bezpecnostni pokyny, abyste pochopili vSechna bezpecnostni opatreni.

PoZadavky na letové prostredi

1. NEPOUZIVEJTE letadlo za nepFiznivych povétrnostnich podminek, jako je rychlost vétru vy$si nez 12 m/s. PFi letu v

desti se ridte letovymi poZadavky uvedenymi v ¢asti Stupen kryti IP55.

2. Umistéte letadlo na otevienou a nerusenou rovnou zem, aby vzlétlo. Ujistéte se, Ze je letadlo v bezpecné vzdalenosti
od viech okolnich prekazek, budov, davii lidi nebo stromd. Létejte s letadlem v rdmci vizudlni viditelnosti (VLOS),

abyste zajistili bezpecnost letu.

3. Pokud jsou svételné podminky v okoli letadla Spatné, navigacni informace na DJI Pilot 2 ukazi, Ze systém vidéni
nebo infracerveny snimaci systém nefunguje. To znameng, Ze systém vidéni a infraerveny snimaci systém
nemusi fungovat spravné a letadlo neni schopno vnimat prekazky. Vzdy sledujte okolni prostredi.

Pomoci Zivého zobrazeni FPV kamery a udrZeni kontroly nad letadlem pro zajisténi bezpecnosti letu.
4. Ujistéte se, Ze majaky a pomocna svétla jsou v noci z divodu bezpe&nosti letu zapnuta.
5. NEVZLETUJTE z pohybujicich se objektd, jako jsou auta, lodé a letadla.

6. NEVZLETUJTE ani nepfistavajte s letadlem na piscitych nebo pradnych plochach, aby nedo3lo k ovlivnéni motoru
Zivotnost.

7. Vykon baterie a pohonnych systémUG maZze byt ovlivnén prostfedim pfi létani ve velkych vyskach. Doporucuje se

pouZzivat vrtule 2112 s vysokou nadmorskou vyskou a nizkou hlu¢nosti.

8. Kompas a GNSS nebudou fungovat v polarnich oblastech. Létejte opatrné.

9. NEPOUZIVEJTE letadlo, dalkovy ovladag, baterii a bateriovou stanici v blizkosti nehod, pozarg, vybucht, zéplav,
tsunami, lavin, sesuvl pady, zemétFeseni, prachu nebo pise¢nych boufi.

10. Bateriovou stanici pouZivejte v teplotnim rozsahu -20° az 40° C (-4° az 104° F).
11. NEPOUZIVEJTE bateriovou stanici ve vihkém prostredi.
12. Ujistéte se, Ze teplota a vlhkost jsou vhodné pro gimbal kameru béhem pouZivani.

13. Tento produkt se nesmi pouZivat v prostfedi s nebezpe&im vybuchu.

PoZadavky na bezdratovou komunikaci

1. Ujistéte se, Ze antény nejsou poSkozené nebo uvolnéné.

2. Létejte v otevienych prostorach. Mohou to byt vysoké budovy, ocelové konstrukce, hory, skaly nebo vysoké stromy

ovlivnit pfesnost GNSS a blokovat signal prenosu videa.

14 © 2023 DJI Viechna préva vyhrazena
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3. Pri dalkovém ovladani letadla se ujistéte, Ze jste vypnuli blizka zafizeni Wi-Fi a Bluetooth, abyste predesli ruseni dalkového
ovladace jinym bezdratovym zafizenim.

4. Pri létani v blizkosti oblasti s magnetickym nebo radiovym rusenim budte extrémné ostraziti. Vénujte zvySenou pozornost
kvalité prenosu videa a sile signédlu na DJI Pilot 2. Mezi zdroje elektromagnetického ruseni patfi mimo jiné: vysokonapétova
vedeni, velkokapacitni pfenosové stanice nebo mobilni zdkladnové stanice a vysilaci véZe. Letadlo se miiZe chovat

abnormalné nebo ztratit kontrolu pfi letu v oblastech s pfilis velkym rusenim.

Vratte se do Home Point a pfistarite s letadlem, pokud k tomu budete vyzvani v DJI Pilot 2.

Odpovédné ovladani letadla

DodrZujte nasleduijici pravidla, abyste predesli nevhodnému chovani, vaznym zranénim a Skoddm na majetku:

« Ujistéte se, Ze NEJSTE opili, neberete drogy, nejste pod vlivem anestezie nebo netrpite zavrati, inavou, nevolnosti nebo

jinymi stavy, at'uz fyzickymi nebo psychickymi, které by mohly zhorsit vasi schopnost bezpec¢né ridit letadlo.

« Ujistéte se, Ze plilot m4 certifikat A3. « NEPOUZIVE|TE

provoz v blizkosti pilotovanych letadel. NEZAMENUJTE do provozu pilotovanych letadel. Budte vZdy ve stfehu a vyhybejte se
ostatnim letadliim. V p¥ipadé potieby ihned pfistat.

* NElétejte s letadlem v mistech konani velkych akci, véetné, ale nejen, sportovnich akci
a koncerty.

* NElétejte s letadlem bez oprévnéni v oblastech zakazanych mistnimi zadkony. Mezi zakdzané oblasti patfi letisté, statni
hranice, velkd mésta a husté osidlené oblasti, mista konani velkych akci, oblasti, kde doSlo k mimoradnym udalostem
(napriklad lesni pozary) a mista s citlivymi stavbami (jako jsou jaderné elektrarny, elektrarny, vodni elektrarny, napravna

zafizeni, silné frekventované silnice, vladni zafizeni a vojenské zény).

* NELETTE s letadlem nad povolenou nadmofskou vysku.

« Udrzuijte své letadlo v pfimé viditelnosti (VLOS).

+ NEPOUZIVEJTE letadlo k prepravé nelegalniho nebo nebezpe¢ného zbozi nebo uzite¢ného nakladu.

« Ujistéte se, Ze rozumite povaze svého letového provozu (napriklad pro rekreacni, verejné nebo komer¢ni pouziti) a pred
letem jste ziskali odpovidajici schvaleni a povoleni od pfisludnych viadnich Gfadd. Podrobné definice a konkrétni poZzadavky
ziskate od mistnich regulagnich organu. Viimnéte si, Zze dalkové ovladand letadla mohou mit v nékterych zemich a
regionech zakézano provozovat komer¢ni aktivity. Pfed letem si zkontrolujte a dodrZujte vdechny mistni zdkony a vyhlasky,

protoze tato pravidla se mohou od téch lisit

uvedeno zde.

« PFi pouzivani fotoaparatu respektujte soukromi ostatnich. NEPROVADEJTE dohledové operace, jako je nahravani videa
nebo pofizovani snimku jakékoli osoby, entity, udalosti, vystoupeni, vystavy nebo majetku bez opravnéni nebo tam, kde

existuje ocekavani soukromi, a to ani v pfipadé, Ze je snimek nebo video pofizeno pro osobni pouZziti.
« Upozoriujeme, Ze v urcitych oblastech mdze zaznam snimku a videi z akci, pfedstaveni, vystav nebo komer¢nich objektd

pomoci fotoaparatu porusovat autorska prava nebo jina zakonné prava, a to i v pfipadé, Ze byl snimek nebo video pofizeno
pro osobni potfebu.
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Systém vidéni a infralerveny snimaci systém

M350 RTK je vybaven Sestismérnym systémem vidéni a infracervenym snimacim systémem, ktery poskytuje schopnost
polohovéni a snimani prekazek.

Hlavni soucasti kamerového systému jsou umistény na predni, zadni, levé, pravé, horni a spodni strané letadla a zahrnuji
stereo kamerové senzory. Systém pocitacového vidéni vyuZiva obrazova data, aby pomohl letadlu neustéle vyhledéavat
prekézky a ziskavat informace o poloze letadla. Infracerveny snimaci systém vyuziva infracervené moduly k detekci prekazek

k posouzeni vySky letadla, coz umoziuje letadlu udrzet si aktudlni polohu a umozZfiuje pfesné vznaseni uvniti nebo venku.

Infralerveny snimaci systém se sklada ze dvou infrafervenych senzord na pfedni, zadni, levé, pravé, horni a spodni strané
letadla. Systém vidéni dold a infraterveny snimaci systém pomahaji letadlu udrzet si aktualni polohu, pfesnéji se vznaset a

létat uvnitf nebo venku, kde
GNSS neni k dispozici.

r:'i |
NNl

D)

Pohled zespoda Zpétny pohled Pohled shora

1. Infraferveny snimaci systém

2. Systém vidéni

A * Pro zajiSténi stabilniho letu a obecné bezpecnosti letu NEBLOKUJTE vizualni a infracervené zareni

senzory.
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Detekéni rozsah

Detekéni rozsah systému vidéni

Detekéni vzdalenost: nahoru/dold: 0,6-30 m, dopfedu/dozadu/vlevo/vpravo: 0,7-40 m
FOV: Vpred/vzad/dolG: 65° (horizontalné), 50° (vertikalné)

Vlevo/vpravo/nahoru: 75° (horizontalné), 60° (vertikalné)

Detekeni rozsah kamerového systému je znazornén nize. VSimnéte si, Ze letadlo nemiZe vnimat a vyhybat se

prekazkam, které nejsou v dosahu detekce.

40m

A + Letadlo nemUZe detekovat objekty v Sedé oblasti. Létejte opatrné.

Q + UZivatelé mohou nastavit brzdnou drahu a vystraznou drahu v aplikaci DJI Pilot 2. Letadlo se mliZze
automaticky zastavit, kdyz leti blizko k brzdné draze. Jakmile letadlo vstoupi do varovné vzdalenosti,
informace o prekaZce se zobrazi Zluté. Kdyz se letadlo bliZi k bezpetné vzdalenosti pro vyhybani se

prekazkam, informace o prekazce se zobrazi Cervené.

Detekéni rozsah infraerveného snimaciho systému
Detekéni vzdalenost: 0,1-8m

FOV: 30°

Viimnéte si, Ze letadlo nemuze vnimat a vyhybat se prekazkam, které

nejsou v dosahu detekce. Diagram ukazuje rozsah detekce vzestupného

infraCerveného snimaciho systému.

Not Obstruct Zone Poznamka

Maze dojit k chybé +2° v Ghlu systému vidéni kvdli chybam v procesu
montaZe. Abyste predesli nehodam, NEPRIPOJUJTE 7adné uZite¢né
zatiZeni, které by se mohlo nachézet v z6né Neblokujte senzory. Pokud
se naklad dostane do zény Nebranit, doporucuje se vypnout systém
vidéni v aplikaci Pilot 2 a létat opatrné.

]
Efektivni rozsah detekce

Neblokujte zénu
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Kalibrace

Kamery systému vidéni instalované v letadle jsou zkalibrovany z vyroby. Pokud letadlo zaZije kolizi nebo se vyrazné zménila
pracovni teplota, mdze vyzadovat kalibraci pomoci D)I Assistant 2 (Enterprise Series). Pfipojte letadlo k pocitaci a na vyzvu v

DJI Pilot 2 zkalibrujte kamery systému vidéni.

1. Zapnéte letadlo.
2. Pripojte letadlo a pocita¢ pomoci kabelu USB-C.
3. Spustte DJI Assistant 2 (Enterprise Series) a pFihlaste se pomoci Gi¢tu DJI.

4. Kliknéte na M350 RTK a na tlacitko kalibrace.

5. Postupuijte podle pokynt D)I Assistant 2 (Fada Matrice) pro vstup do kalibrace dalkového ovladace. Pfed kalibraci se ujistéte,
Ze dotykova obrazovka dalkového ovladace neodrazi Zadné svétlo. Otocte ikonu kalibrace k systému pocitacového vidéni

a zkalibrujte Sest systému smérového vidéni podle pokynu.

V%

& « Po kalibraci NEVYPINEJTE ani neodpojujte kabel USB-C. Po¢kejte na vypocet dat.

Pouziti systému vidéni

Systém vidéni umoziuje presné vznaseni v interiéru nebo v prostredi se signadlem GNSS

neni k dispozici.

Kdy?z je k dispozici signal GNSS, systém vidéni poskytuje pomocné informace pro zlepSeni presnosti urovéani polohy letadla.
Systém vidéni mudze dobfe fungovat, kdy? je ve vzdalenosti do 30 m od zemé a v horizontalni vzdalenosti 20 m od stény nebo

jinych predmétd na jeji stran&, coz vyZzaduje povrchy s jasnymi vzory a pfimérené osvétleni.

20m20m

(@R

«

&
=

© 30m
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A * Pokud se systém vidéni vypne nebo je zablokovan jinymi pfedméty, letadlo nebude moci viset v nizké
vySce uvnitf a funkce ochrany pfi pristani, ktera fidi rychlost pristani, bude deaktivovana. Pozndmka:
Letadlo mUGZe byt poskozeno pfilis rychlym pfistanim.

Asistované brzdéni ze snimani prekazek

Letadlo poh&néné systémem vidéni je schopno aktivné brzdit, kdyz jsou vpredu detekovany prekazky. Snimani
prekazek funguje nejlépe, kdyZ je osvétleni dostatecné a prekazka ma zfetelnou texturu. Letadlo musi letét
rychlosti maximalné 38 mph (62 km/h) s maximalnim Ghlem sklonu 25°, aby byla zajisténa dostatecna brzdna
dréha.

PouZiti infracerveného snimaciho systému

Infracerveny snimaci systém lze pouZit pouze k vyhnuti se velkym, difGznim a reflexnim prekazkam (odrazivost
>10 %).

A * Pfesnost méreni kamerového systému je snadno ovlivnéna intenzitou svétla a povrchovou strukturou
objektu. Infracerveny snimaci systém Ize pouZzit pouze k vyhnuti se velkym, difdznim a reflexnim
prekazkam (odrazivost >10 %).

« Systém strojového vid&ni NEMUSI spravné fungovat v nékteré z nasledujicich situaci:

A. Létani v blizkosti monochromatickych povrch (napf. Cisté ernd, €isté bila, Cisté Cervena, Cistd
zelend) nebo bez jasné textury.

b. Létani v blizkosti vysoce reflexnich povrcha.

C. Létani v blizkosti vody nebo prdhlednych povrchd.

d. Létani v blizkosti pohyblivych ploch nebo pFfedmétd (napt. nad pohybujicimi se lidmi, mavajicimi
rakosim, keri a travou).

E. Létani v oblasti, kde se osvétleni ¢asto nebo drasticky méni, nebo v oblasti
kde je nadmérné vystaveni pfimému silnému osvétleni.

F. Létani v blizkosti extrémné tmavych (< 15 lux) nebo svétlych (> 10 000 lux) povrch(i.
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G. Létani vysokou rychlosti (pfes 14 m/s na 2 metry nebo nad 5 m/s na 1 metr).
h. Drobné prekézky.
i. Cotka je znecisténa (napf. kapkami desté, otisky prstd atd.).

j. Scény se sniZzenou viditelnosti (napt. hustd mlha).

« Infragerveny snimaci systém NEMUSI poskytovat presnou vzdalenost, kdy? je v nékterém z nich
nasledujici situace:
A. Létani v blizkosti povrch(, které mohou absorbovat zvukové viny (napf. €isté erné matné predméty).
b. Za 15 m je velka oblast silnych reflektord (napfiklad vicenasobny provoz
znacky jsou umistény vedle sebe).
C. Drobné prekazky.
d. Zrcadlové nebo priihledné pfedméty (jako jsou zrcadla, voda a sklo).
+ Udrzujte senzory vzdy Cisté. Necistoty nebo jiné necistoty je mohou nepfiznivé ovlivnit
acinnost.
* Systém vidé&ni nemusi spravné fungovat, kdyz letadlo leti blizko vody. « Systém vidéni nemusi byt schopen

rozpoznat vzor na zemi pfi slabém osvétleni
podminkach (méné nez 100 luxd).

Navrat domd (RTH)

Return to Home (RTH) vréti letadlo do posledniho zaznamenaného bodu Home, kdyZ polohovaci systém funguje normalné.
Existuji tfi typy RTH: Smart RTH, Low Battery RTH a Failsafe RTH. Letadlo automaticky leti zpét do Home Point a pfistane,

kdyz je inicializovano Smart RTH, letadlo vstoupi do Low Battery RTH nebo se béhem letu ztrati video signal.

GNSS Popis

Vychozi bod se zaznamena, kdy?Z je ikona GNSS béhem vzletu bila. DJL%Iot 2 vyda hlasovou
Home Point R vyzvu, kdyZ je Home Point

soubor.

A + Béhem RTH muze letadlo vnimat prekazky a vyhybat se jim, kdyz je aktivovan systém vidéni vpied a osvétleni
je dostatecné.

« Letadlo se nemuze ot4cet nebo létat doleva nebo doprava béhem RTH.

Chytré RTH

Stisknutim a podrzenim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci spustite Smart RTH. Orientace

letadla nelze ovladat béhem RTH. Pomoci dalkového ovladace ovladejte rychlost letu a vy3ku letadla, abyste se vyhnuli kolizi

béhem procesu. Stisknutim tlacitka RTH nebo Flight Pause ukoncite Smart RTH a znovu ziskate plnou kontrolu nad letadlem.
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Inteligentni procedura RTH

1. Vychozi bod se zaznamena automaticky.
2. Spusti se RTH, tj. Smart RTH nebo Low Battery RTH.
3. Home Point je potvrzen a letadlo upravi svou orientaci.
4. Navrat domU (RTH):
A. Systémy vidéni povoleny: kdyZ je méné nez 50 m (164 stop) od Home Pointu, letadlo poleti do Home
Pointu v aktudlni vySce. Pokud je vice neZ 50 m (164 stop) od vychoziho bodu a pod prednastavenou
RTH nadmofrskou vyskou, letadlo vystoupd do prednastavené RTH nadmorské vysky pred letem
do vychoziho bodu. Letadlo poleti pfimo do Home Pointu, pokud je nad pfednastavenou RTH
vyskou.
b. Vizudlni systémy deaktivovany: pokud je pod pfednastavenou RTH nadmorskou vyskou, letadlo
vystoupa do prednastavené RTH vysky pred letem do Home Pointu. Letadlo poleti pfimo do Home
Pointu, pokud je nad prednastavenou RTH vyskou.

5. Letadlo se vrati do vychoziho bodu a spusti se ochrana pfi pristani*, aby letadlo mohlo pfistat nebo
viset na misté. Podrobnosti najdete v ¢asti Funkce ochrany pfi pfistani.

* Ujistéte se, Ze je v DJI Pilot 2 povolen systém vidéni dold.

Q + UZivatel mGze také opustit RTH zatlacenim ovladaci paky v opacném sméru
letu (napf. stlaceni paky plynu dold, kdyZ letadlo stoupa).

Nizkd RTH baterie

Aby se predeslo zbytecnému nebezpedi zplisobenému nedostate¢nym vykonem, letadlo automaticky
spocitd, zda ma dostatek vykonu k letu do Home Pointu ze své aktudlni polohy. V DJI Pilot 2 se objevi
varovna vyzva, kdyZ je Groven baterie nizka a letadlo podporuje pouze Low Battery RTH. Pokud po
10sekundovém odpocitavani neprovedete Zadnou akci, letadlo automaticky poleti do Home Pointu. Zruste
RTH stisknutim tlacitka RTH nebo tlacitka Flight Pause na délkovém ovladaci.

Upozornéni na nizkou Uroveri baterie se béhem letu zobrazi pouze jednou. Pokud je RTH po varovani
zruseno, inteligentni letova baterie nemusi mit dostatek energie pro bezpecné pristani letadla, coz mize
vést k padu letadla nebo jeho ztraté.

Letadlo pFistane automaticky, pokud soucasna Groven nabiti baterie dokaze letadlu pouze podpofit klesani
z jeho aktualni vysky. Automatické pristani nelze zrusit. BEhem procesu vynuceného pfistani mohou
uZivatelé ovladat paky plynu, nédklonu a naklonu, aby letadlo doletélo do bezpecné pristavaci polohy, ale
nepretrzité klesani letadla nelze zrusit.

Kritické upozornéni na Dostatecna Uroven
nizkou Uroveri baterie nabiti baterie (zelena)
Upozornéni na
M yvajici
nizkou Urovefi nabiti baterie ‘ Zby\/ yict dobaletu
e !
Automatické pristani I

Cervene) 12:29

Energie potfebna k
navratu dom( (Zlutd)

Indikator stavu baterie
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Upozornéni na droven baterie Popis

Zbyvajici Groven baterie

L staci pouze k tomu, aby

Nizka RTH baterie . <
letadlo bezpecné doletélo

do Home Pointu.

Zbyvajici Uroveri baterie

staci pouze k sestupu letadla

Automatické pfistani
ze své aktudlni

nadmorské vysky.
Odhadovany Odhadovana zbyvajici
Zbyvaiici | doba letu letadla je
Zoyvajidt et zaloZena na jeho
Cas

aktudlni stav baterie.

Klepn®te® klepnéte dBknitt
Nizka Grovefi nabiti baterie nastavit pohled kamery
Varovani prahova hodnota nizké

Urovné nabitf baterie.*

Klepntitf a klepnutl'n'i&
Kriticky vybita baterie zobrazeni fotoaparatu

Vystraha Urovné nastavite prahovou hodnotu

Letové pokyny

Pokud zvolite RTH, letadlo poleti do Home Point
automaticky a bude aktivovana ochrana proti

pristani. Ziskejte zpét kontrolu nad letadlem a pfistarite
s nim ru¢né béhem RTH.

& Varovani se znovu nezobrazi poté, co se rozhodnete
nepouZivat RTH. Rozhodujte se peclivé a zajistéte
bezpecnost letu.

Letadlo automaticky pfistane a aktivuje se ochrana
proti pristani.

N/A

Z délkového ovladace se ozve dlouhé pipnuti
ovlada¢. UZivatel muze stale ovladat

letadlo.

Z dalkového ovladace se ozve krétké pipnuti.
Uzivatel mlZze stéle ovladat letadlo. Pokracovat

v [étani s letadlem neni bezpecné. OkamZité pristat.

kriticky nizké Grovné nabiti baterie.*

* Prahova hodnota se lisi od hodnoty RTH pfi nizké baterii nebo automatického pristani.

A « B&hem automatického pfistani mize uZivatel stisknout paku plynu, aby se letadlo vznaselo v aktuaini vy3ce

nebo stoupalo, ¢&imz se letadlo pfesune na vhodnéjsi misto pfistani.

« Barevné zény a odhadovana zbyvajici doba letu na indikatoru Grovné baterie se automaticky upravi podle

aktualni polohy letadla a

postaveni.
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Bezpetné RTH

Failsafe RTH se automaticky aktivuje, kdyZ se signal dalkového ovladace ztrati na vice nez Sest sekund.
RTH je vychozi zabezpelena akce v aplikaci.

Failsafe RTH zahrnuje dvé faze: Original Route RTH a Smart RTH. KdyZ je povoleno Failsafe RTH,
letadlo poleti do Home Point po své plvodni letové trase na maximalni vzdalenost 50 m (164 stop),
béhem které se pokusi znovu pfipojit k dalkovému ovladadi. Pokud se letadlo nemiZe znovu pfipojit

k dalkovému ovladadi do 50 m (164 stop) nebo detekuje prekazky béhem RTH, letadlo opusti pdvodni
trasu RTH a vstoupi do faze Smart RTH. Letadlo zlstane v rezimu RTH i po obnoveni signélu dalkového
ovladace. Uzivatel mGzZe pouzit dalkovy ovladac k ovladani rychlosti letu a vysky letadla a opustit RTH
stisknutim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci.

Bezpecnostni opatfeni RTH

Letadlo se nemdZe vyhnout prekaZzkam b&hem RTH, kdy? je systém
vidéni vpred vypnuty. Nicméné uzivatel mudze stale ovladat rychlost a
vysku letadla pomoci délkového ovladace, pokud je k dispozici signal.
Proto je dlleZité nastavit vhodnou vysku RTH pred kazdym letem.

‘ Spustte DJI Pilot 2, vstupte do zobrazeni Preflight Check nebo klepnutim
a klepnutim v zobrazent kamery n@&avte RTH

nadmorska vyska.

Pokud se RTH spusti, kdyZ je letadlo pod 20 m (65 stop), letadlo
autoptaticky vystoupa do 20 m (65 stop) od aktudlni vysky. Vertikalni
rychlcst Ize regulovat pomoci plynové paky béhem stoupani s
maximalni rychlosti klesani 1 m/s a rychlosti stoupani 3 m/s.

% Funkce RTH bude deaktivovéna, kdyz je signal GNSS slaby nebo GNSS
N neni k dispozici.

Sniméni prekazek béhem RTH

Letadlo mlze snimat prekazky a vyhybat se jim b&hem RTH, pokud je osvétleni dostatecné pro
snimani prekazek. Postup snimani prekazky je nasleduijici:

1. Letadlo zpomali, kdyZ je prekazka detekovana ve vzdalenosti pfiblizné 20 m (65,62 ft) pred nim.

2. Letadlo se zastavi a vznaselo se, pak stoupd, aby se vyhnulo prekazce. Nakonec letadlo
prestane stoupat, kdyz je alespori 5 m (16,4 stop) nad detekovanou prekazkou.

3. Letadlo pokracuje v letu do vychoziho bodu ve své aktudlni vy3ce.
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Cca.20m

A * Snimani prekazek je deaktivovano béhem klesani RTH. Postupujte opatrné.
« Aby bylo zajisténo, Ze letadlo leti dopfedu do Home Pointu, uZivatel nemuZe otacet
letadla béhem RTH, kdyZ je zapnuty systém vidéni.

« Letadlo se nemUze vyhnout pFekazkam vedle nebo za nim.

Ochrana pfi pfistani
Ochrana pfi pfistani se aktivuje b&hem automatického pfistani a provadi se nasledovné:
1. Letadlo pfistane ptimo, pokud ochrana pfi pfistani urdi, Ze je pdda vhodna
pristani.
2. Pokud je zem shledana nevhodnou pro pfisténi, letadlo bude viset. V DJI Pilot 2 se objevi vyzva, ktera ¢eka na

dalSi akci uZivatele. Letadlo za¢ne klesat aZ tehdy, kdyZ Urovenr baterie klesne na 0 %. BEhem tohoto procesu
muze uzivatel stale ovladat orientaci letadla.

3. Pokud ochrana proti pfistani nefunguje, DJI Pilot 2 zobrazi vyzvu k pFistani, kdyZ letadlo klesne pod 0,7 m (2,3
stopy) nad zemi. Poté, co se ujistite, Ze je prostfedi vhodné pro pfistani, klepnutim potvrdte nebo zatlacte
paku plynu tplné doll a podrzte ji jednu sekundu a letadlo pfistane.

A « Ochrana pfi pfistani nebude fungovat za nasledujicich okolnosti:
A. Kdy? je deaktivovan systém vidéni dold. b. Kdyz uZivatel

ovlada naklon/naklon/plynovou paku (ochrana proti pfistani bude
znovu aktivovan, kdyz se ovlddaci paka nepouziva).

C. KdyZ polohovaci systém nefunguje spravné (napf. chyby posunu polohy).
d. Kdyz systém vidéni potfebuje kalibrovat. E. Kdyz

je osvétleni pfilis slabé na to, aby systém vidéni fungoval.
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Kalibrace tézisté

Q + Kalibrujte v bezvétrném prostredi. Ujistéte se, Ze se letadlo vznasi a Ze je b&hem kalibrace
silny signal GNSS.
+ UdrZujte vizudlni viditelnost letadla a dbejte na bezpecnost letu.

Pokyny ke kalibraci: prejdéte do nastaveni systému fizeni letu v aplikaci a klepnéte na Automaticka

dokonceni kalibrace se v aplikaci zobrazi vyzva.

Letovy zaznamnik

Letova data se automaticky zaznamenavaji do vnitfni paméti letadla. Letadlo muZzete pfipojit k
pocitaci pres USB port a exportovat tato data pres aplikaci DJI Assistant 2 nebo DJI Pilot 2.

Omezeni letu a odemykani

Systém GEO (Geospatial Environment Online).

Systém Geospatial Environment Online (GEO) spolecnosti DJI je globdini informacni systém, ktery
poskytuje informace v redlném Case o bezpecnosti letu a aktualizacich omezeni a zabrafiuje UAV
|état v omezeném vzduSném prostoru. Za vyjimecnych okolnosti mohou byt omezené oblasti
odemceny, aby bylo mozné vlety dovnitf. Pfedtim musi uZivatel odeslat Zddost o odemknuti na
zakladé aktudIni irovné omezeni v zamyslené letové oblasti. Systém GEO nemusi pIné vyhovovat
mistnim zakon(m a nafizenim. UZivatelé jsou odpovédni za svou vlastni letovou bezpecnost a musi
se poradit s mistnimi Grady o pfislusnych pravnich a regulacnich poZadavcich, nez pozadaji o
odblokovani letu v omezené oblasti.

GEO zény

Systém GEO spolecnosti DJI urcuje bezpecna letové mista, poskytuje Grovné rizik a bezpe¢nostni
upozornéni pro jednotlivé lety a nabizi informace o omezeném vzdu3ném prostoru. VSechny
omezené letové oblasti se oznacuji jako GEO zény, které se déle déli na omezené zény, autoriza¢ni
zbny, vystrazné zény, rozsifené vystrazné zény a vyskové zény. UZivatelé mohou tyto informace
zobrazit v redlném €ase v DJI Pilot 2. GEO zény jsou specifické letové oblasti, vetné, ale nejen, letist,
mist konani velkych akci, mist, kde doSlo k mimoradnym udalostem pro verejnost (jako jsou lesni
pozary), jadernych elektraren, véznic, viadni majetek a vojenska zafizeni. Systém GEO standardné
omezuje vzlety a lety v zdnach, které mohou zpUsobit obavy o bezpec¢nost nebo zabezpeceni.

Mapa GEO z6ny, kterad obsahuje komplexni informace o GEO zénach po celém svété, je k dispozici
na oficidlnich strankach DJI: https://fly-safe.dji.com.
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Omezeni letu v GEO zénach

Nasledujici ¢ast podrobné popisuje letovd omezeni pro vySe uvedené GEO zény.

GEO z6na Omezeni letu Scénar
Vzlet: Letadlové motory nemohou byt
zacalo v zakazanych zénach.
Bezpilotni letouny maji zakdzano Za letu: kdyz letadlo leti uvnitf omezené zény, v DJI
létat v omezenych zénéch. Pokud Pilot 2 se spusti 100sekundové odpocitavani. Po
. jste ziskali povoleni létat v omezené dokonceni odpocitavani letadlo okamzité pfistane
Omezeny
, N . z6né, navstivte prosim https://fly- v poloautomatickém rezimu klesani a po pfistani vypne
Z6ny (Cervena)
safe.dji. své motory.
com nebo kontaktujte flysafe@dji.
com pro odemknuti zény.
Za letu: kdyz se letadlo priblizi k hranici omezené zény,
letadlo automaticky zpomali a bude viset.
Vzlet: Letadlové motory nemohou byt
zacala v Autorizacnich zénéach. Aby mohl uZivatel létat
v autorizacni zoné, musi odeslat Zadost o odblokovani
registrovanou pomoci telefonniho €isla ovéreného
Letadlo nebude moci spole¢nosti DJI.
Opravnéni vzlétnout v Autorizaci

Z6ny (modré)

Z6na, pokud neziské a

povoleni létat v oblasti.

Za letu: kdyz letadlo leti uvnitf autorizacni zény,
v DJI Pilot 2 zacne odpocitavani 100 sekund.

Po dokonceni odpocitavani letadlo okamZité pfistane v

poloautomatickém reZimu klesani a poté vypne své
motory

pristani.
Varovani Kdyz letadlo vleti dovnit¥, zobrazi - R .. 3 N
. - Letadlo muZe v z6né |état, ale uZivatel musi porozumét
z6ny se varovani
o, L varovani.
(Zlutd) Vystrazna zéna.
L Kdy?Z letadlo leti v
VylepSené
L Rozsifena varovna zéna, zobrazi . L. N
Varovani L ; Po potvrzeni varovani mize letadlo pokracovat v
. se varovani s vyzvou k potvrzeni
zony ) letu.
L drahy letu.
(OranZovy)
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Kdy? je signal GNSS silny, letadlo nemuZe letét nad limit
vysky.

Za letu: kdyZ se signal GNSS zméni ze slabého na

silny, za¢ne v DJI Pilot 2 odpocitavani 100

sekund, pokud letadlo prekroci limit nadmorské vysky.
P¥i letu uvnitF vyskové zény je vyska Kdyz

odpocitavani je ukonceno, letadlo klesne pod limit vysky

Nadmorska vyska

| L letadla omezena.
Z6ny (3edd) a bude se vznaset.

KdyzZ se letadlo priblizi k hranici nadmorské
vysky a signal GNSS je silny, letadlo automaticky zpomali a

bude viset, pokud je nad limitem nadmorské vysky.

+ Poloautomatické klesani: vSechny povely kniplu kromé povelu plynové paky a tlacitka RTH jsou dostupné béhem

klesani a pristani. Letadlové motory se po pfistani automaticky vypnou. Pfed poloautomatickym klesanim se

doporucuje preletét letadlo na bezpecné misto.

Vyrovnavaci zéna

Naraznikové zény pro zény s omezenim/autorizacni zény: aby se zabranilo tomu, aby letadlo ndhodné vletélo do omezené nebo

autorizacni zény, systém GEO vytvofi ndraznikovou zénu o velikosti pfiblizné
20 metrd na $ifku mimo kazdou omezenou a autorizaéni zénu. Jak je znazornéno na obrazku

nize, letadlo muZe vzlétnout a pFistat na misté nebo letét v opaéném sméru, nez je omezena nebo autorizaéni zéna, kdyz je uvnitf
naraznikové zény, a nemuze letét smérem k omezené nebo autorizované z6né, pokud nebyla schvalena zadost o odblokovani. Po

opusténi naraznikové zény nemuze letoun letét zpét do naraznikové zony.

Naraznikové zény pro vyskové zény: venku je zfizena naraznikova zéna o $ifce asi 20 metr(

kazdé vysSkové pasmo. Jak je zndzornéno na obrazku nize, pfi pfiblizeni se k naraznikové zéné vyskové zény v horizontalnim sméru
letadlo postupné sniZi rychlost letu a bude se vznaSet mimo ndraznikovou zénu. PFi pfiblizovéani se k ndraznikové zéné zespodu
ve vertikalnim sméru muze letadlo stoupat a klesat ve vy3ce nebo letét v opacném sméru k zoné nadmorské vysky, ale nemlze
letét smérem k zoné nadmor'ské vy3ky. Letoun po opusténi naraznikové zény nemuze letét zpét do naraznikové zény v

horizontalnim sméru.
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Fon] Faon]

Omezend zéna/
Autorizovand zéna

I |€X
x PFizemni

Faon] Foom

Vy3kova zéna

Vyrovnavaci z6na

X

»
<>

Gp  Limitnadmorské visky i .
X | PFizemni

Odemknuti GEO zén

Pro uspokojeni potfeb riznych uZzivateld nabizi DJI dva reZimy odemykani: Self-Unlocking a Custom Unlocking.
UZivatelé mohou pozadat o bud na webu DJI Fly Safe, nebo prostfednictvim mobilniho zafizeni.

Self-Unlocking je urcen k odemykani zén autorizace. K dokonceni samoodemykani je uZivatel povinen odeslat
zadost o odemknuti prostfednictvim webové stranky DJI Fly Safe na adrese https://fly-safe.dji.

com. Jakmile je Zadost o odemknuti schvélena, uzivatel mizZe synchronizovat odemykaci licenci prostiednictvim
aplikace DJI Pilot 2 (Live Self-Unlocking) a odemknout zénu; alternativné miiZe uZivatel vypustit nebo letét letadlem
pfimo do schvalené autoriza¢ni zény a podle pokynt v DJI Pilot 2 zénu odemknout (planované samoodemykani).
Pro Live Self-Unlocking mdZe uZzivatel urcit dobu odemceni, b&hem niz Ize provozovat vice letl. Planované
samoodemykani je platné pouze pro jeden let. Pokud je letadlo restartovano, uZivatel bude muset zédnu znovu
odemknout.

Vlastni odemykani je pfizplisobeno uZivatelim se specialnimi poZadavky. Oznaluje uZivatelsky definované vlastni
letové oblasti a poskytuje dokumenty o povoleni k letu specifické pro potfeby riiznych uZivateld. Tato moznost
odemykani je dostupna ve vSech zemich a regionech a Ize o ni poZadat prostfednictvim webové stranky DJI Fly
Safe na adrese https://fly-safe.dji.com.

Odemknuti na mobilnim zafizeni: spustte aplikaci DJI Pilot 2 a klepnéte na GEO Zone Map na domovské obrazovce.
Zobrazte seznam odemykacich licenci a klepnutim na zobiazte podrobnosti o odemykaci licenci. Zobrazi se odkaz
na odblokovaci licenci a QR kéd. Pomoci mobilniho zafizeni naskenujte QR kéd a poutZijte k odemknuti pfimo z
mobilniho zafizeni.

Pro vice informaci o odemykani prosim navstivte https://fly-safe.dji.com nebo kontaktujte flysafe@dji.com.

28 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena.



Machine Translated by Google

MATRICE 350 RTK uZivatelska prirucka

Maximalni nadmofrska vySka a omezeni vzdalenosti

Maximalni letova vySka omezuje vySku letu letadla, zatimco maximalni letova vzdalenost omezuje polomér letu letadla kolem

vychoziho bodu. Tyto limity Ize nastavit pomoci aplikace DJI Pilot 2 pro zvySeni bezpecnosti letu.

Maximalni nadmofska vyska

Home Point

Maximalni vzdalenost

- Vyska letadla pfi zapnuti

Home Point neni ru¢né aktualizovan béhem letu

Silny signal GNSS

Omezeni

Vyzva v DJI Pilot 2

Maximaini nadmorské vyika

Nadmorska vyska letadla nesmi prekrocit

hodnotu nastavenou v DJI Pilot 2.

Letadlo se blizi k maximalni vysce letu.

Létejte opatrné.

Maximalni vzdalenost

PFima vzdalenost od letadla k Home Pointu
nesmi prekrocit

maximalni letova vzdalenost nastavena v DJI Pilot 2.

Letadlo se blizi k maximalni letové

vzdalenosti. Létejte opatrné.

Slaby signal GNSS

Omezeni

Vyzva v DJI Pilot 2

Maximainf nadmorska vyska

KdyZ je signal GNSS slaby, zejména kdy?z je ikona
GNSS Zluta nebo cervend, a okolni svétlo je prilis
tmavé, je maximalni nadmorska vyska 3 m

(9,84 stop). Maximalni nadmorska vyska je relativni
vySka namérena infracervenym senzorem. Kdyz

je signal GNSS slaby, ale okolni svétlo je dostatecné,

je maximalni vyska 30 m (98,43 stop).

Letadlo se blizi k maximalni vy3Sce letu.

Létejte opatrné.

Maximalni vzdalenost

Bez omezeni

N/A

A « V pfipadé, Ze letadlo pfekroti stanoveny limit, pilot mGze stéle ovladat

letadlo, ale neni schopen letét s letadlem bliZze k omezené oblasti.

* Z bezpecnostnich ddvodd NEIétejte s letadly v blizkosti letist, dalnic, Zelezni¢nich stanic, stanic metra, center mést

nebo jinych citlivych oblasti. Létejte s letadlem pouze v oblastech, které jsou ve vasem pfimém zorném poli.
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Kalibrace kompasu

Kompas kalibrujte pouze tehdy, kdyz vas k tomu vyzve aplikace DJI Pilot 2 nebo indikatory stavu letadla. PFi

kalibraci kompasu dodrzujte nasledujici pravidla.

Q * NEKALIBROVAT kompas v mistech se silnym magnetickym ruSenim, jako jsou napfiklad magnety,
parkovisté nebo stavenisté s podzemnimi Zelezobetonovymi konstrukcemi.

+ B&hem kalibrace NEPRENASEJTE feromagnetické materiély, jako jsou mobilni telefony.
« Aplikace DJI Pilot 2 po dokonceni kalibrace zobrazi vyzvu, pokud je kompas ovlivnén silnym rusenim.

PFi FeSeni problému s kompasem postupujte podle zobrazenych pokynd.

Postup kalibrace
Provedte kalibraci v otevieném prostoru a dokoncete kalibraci podle niZze uvedenych krokd.

1. Spustte aplikaci DJI Pilot 2 a na domovské strance piejdéte do zobrazeni kamery. Klepriéte a klepnét@na ,
poté prejdéte na Stav senzoru, Kompas a Kalibrovat kompas a spustte kalibraci. Zadni indikatory letadla
budou svitit Zluté, coz znamena, Ze kalibrace zacala.

2. Otocte letadlo o 360 stupid. Zadni indikatory letadla budou svitit zelené.

3. Drzte letadlo svisle s nosem sméfujicim dold a otocte letadlo o 360
stupné kolem stfedové osy.
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4. Znovu zkalibrujte letadlo, pokud zadni indikatory letadla blikaji cervené.

A * Pokud po dokonceni kalibrace indikatory stavu letadla blikaji stfidavé cervené a Zlut&, znamena to silné ruseni

v aktualni poloze. Presurite letadlo na jiné misto a zkuste to znovu.

Q + Pokud je pred vzletem vyZadovéana kalibrace kompasu, objevi se v DJI Pilot 2 vyzva.
Vyzva zmizi po dokonceni kalibrace.
+ Pokud je kalibrace kompasu dokoncena, umistéte letadlo na zem. Pokud se vyzva znovu objevi v DJI Pilot 2,

zkuste pred prekalibrovanim kompasu presunout letadlo na jiné misto.

Spousténi/zastavovani motord

Startovani motord
Ke spousténi motorl se pouziva Combination Stick Command (CSC). Zatlacte obé packy do spodnich vnitfnich nebo

vnéjsich rohd, abyste nastartovali motory. Jakmile se motory zatnou otacet, uvolnéte obé packy soucasné.

NEBO

NE" ¢ R °

Zastaveni motor(
Existuji dva zpUsoby, jak zastavit motory:

1. Kdyz letadlo pristane, zatlacte a drzte paku plynu dole, dokud se motory nezastavi.
(Doporuceno).

2. Kdy? letadlo pfistane, provedte stejny CSC, ktery byl pouZzit ke spusténi motor(.

Jakmile se motory zastavi, uvolnéte obé packy.

@&1L&s

Metoda 1 Metoda 2

A « Pokud se motor neocekavané spusti, pouZzijte CSC k okamZitému zastaveni motord.
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Nouzové zastaveni vrtule

PFikaz Combination Stick Command (CSC) Ize pouZit k provedeni nouzového zastaveni vrtule, jakmile fidici jednotka
zjisti kritickou chybu béhem letu.

Letova zkouska

Postupy vzletu/pfistani

-

. Umistéte letadlo na otevienou, rovnou plochu s indik4tory stavu baterie smérem k vam.

[

Zapnéte dalkovy ovladac a poté zapnéte letadlo.

w

Spustte DJI Pilot 2 a vstupte do zobrazeni kamery.

4. Pockejte, dokud indikatory stavu letadla neza¢nou zelené blikat.

w

. Pokud je teplota inteligentni letové baterie nizka, pouZijte k zahFati funkci samozahfivani
baterie, aby byla zajisténa teplota vhodna pro vzlet letadla.

Zapnéte motory pomoci CSC a pomalym zatla¢enim paky plynu nahoru vzlétnéte.

N o

Chcete-li pfistat, presurite se nad rovny povrch a jemné zatdhnéte za levou paku, abyste sestoupili.
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Nejprve vypnéte letadlo a poté dalkovy ovladac.

A « Podivejte se na vyukové video pro dalsi informace o letu.

Kontrolni seznam po letu

1. Provedte vizualni kontrolu, abyste se ujistili, Ze letadlo, dalkovy ovlada¢, gimbal kamera, inteligentni letové baterie

a vrtule jsou v dobrém stavu. V pfipadé poskozeni kontaktujte podporu DJI.

2. Ujistéte se, Ze Cocka kamery a senzory systému vidéni jsou Cisté.

3. Ujistéte se, Ze je letadlo pFed pFepravou spravné uloZeno.

DJI AirSense

Letadla s transceiverem ADS-B budou aktivné vysilat letové informace v€etné umisténi, letovych drah, rychlosti a
nadmorskych vySek. Letadla DJI integrovana s technologii DJI AirSense jsou schopna pfijimat letové informace
vysilané z transceivert ADS-B, které vyhovuji standarddim 1090ES nebo UAT, v okruhu 10 kilometrd. Na zakladé
pfijatych letovych informaci mizZe D)I AirSense analyzovat a ziskat polohu, nadmo¥skou vysku, orientaci a rychlost
okolnich pilotovanych letadel a porovnat tyto Gdaje s aktudIni polohou, nadmorskou vyskou, orientaci a rychlosti
letadla DJI pro vypocet v v redlném case potencidlni riziko srazky s okolnimi pilotovanymi letouny. DJI AirSense poté
zobrazi v DJI Pilot 2 varovnou zpravu podle Urovné rizika.
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DJI AirSense vydava varovné zpravy pouze pfi pfiblizeni konkrétnich pilotovanych letadel za zvla3tnich
okolnosti. Vzdy létejte s letadlem ve své vizudini linii a budte vZdy opatrni, abyste zajistili bezpe¢nost
letu. Méjte prosim na paméti, Ze DJI AirSense ma nasledujici omezeni:

1. DJ)I AirSense muze pfijimat pouze zpravy odesilané letadly nainstalovanymi se zafizenim ADS-B Out,
které je v souladu se standardy 1090ES (RTCA DO-260) nebo UAT (RTCA DO-282).
Zafizeni DJI nemohou pfijimat vysilaci zpravy z letadel, ktera nejsou vybavena spravné fungujicimi
zarizenimi ADS-B Out, ani zobrazovat varovani.

2. Pokud je mezi pilotovanym letadlem a letadlem DJI prekazka, DJI AirSense nebude moci pfijimat
zpravy ADS-B z letadla ani odesilat varovani uzivateli. Pozorné sledujte své okoli a Iétejte opatrné.

3. Vystrazné vyzvy mohou byt odeslany se zpozdénim, pokud DJI AirSense zaznamena jakékoli ruSeni
z okolniho prostredi. Pozorné sledujte své okoli a Iétejte opatrné.

4. Vystrazné vyzvy nemusi byt pfijaty, pokud letadlo DJI nemUze ziskat informace o
své vlastni umisténi.

5. DJI AirSense nemdZe pfijimat zpravy ADS-B z letadel s posadkou ani odesilat varovani uzivateli, kdyz
je deaktivovano nebo Spatné nakonfigurovano.

Kdyz systém DJI AirSense detekuje riziko, na aktualnim pohledu v DJI Pilot 2 se zobrazi projekéni
displej AR, ktery intuitivné zobrazi vzdalenost mezi letadlem DJI a letadlem a vyda varovani. Po
obdrZeni vystrahy by uZivatelé méli postupovat podle pokynd v DJI Pilot 2.

A. Upozornéni: na mapé se objevi modra ikona letadla.

b. Upozornéni: aplikace zobrazi zpravu ,Lidé s posddkou detekované v blizkosti”. Létejte opatrné. Na
zobrazeni kamery se objevi mala oranZova ¢tvercova ikona s informacemi o vzdalenosti a na
zobrazeni mapy oranzova ikona letadla.

C. Upozornéni: aplikace zobrazi zpravu Riziko kolize. Sestup nebo OkamZity vzestup.

Pokud uZivatel nepracuje, aplikace zobrazi riziko kolize. Létejte opatrné. V zobrazeni kamery se
objevi mala ikona ¢erveného ctverce s informaci o vzdalenosti a v zobrazeni mapy se zobrazi ikona
Cerveného letadla. Dalkovy ovladac zavibruje, aby upozornil.

Predletovy kontrolni seznam

Predletovy kontrolni seznam mdiZe byt pouZit jako reference pro predletovou kontrolu v kazdodennim provozu.
1. Ujistéte se, Ze dalkové ovladani a baterie letadla jsou pIné nabité, baterie TB65 jsou pevné
nainstalovany a zadpadka baterie je uzamcena.

2. Ujistéte se, Ze vrtule jsou bezpe¢né& namontovany a nejsou poskozeny nebo zdeformovany, Ze v
motorech nebo vrtulich nebo na nich nejsou Zadné cizi predméty, Ze listy a ramena vrtule jsou
rozloZzené a ramena rdmu jsou zajisténa.

3. Ujistéte se, Ze firmware vSech zafizenf je aktualizovan na nejnovéjsi oficialni verzi.

4, Ujistéte se, Ze Cocky systému vidéni, kamery, skla infratervenych senzort a
pridavna svétla jsou €ista a nejsou nijak blokovana.

5. Ujistéte se, Ze kryty slotu pro kartu microSD, portl pro uZite¢né zatizeni a prostoru pro hardwarovy
kli¢ jsou pevné uzavreny.

6. Ujistéte se, Ze jsou antény dalkového ovladace nastaveny do spravné polohy.
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7. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac, prepnéte prepinac letového rezimu do rezimu N.
Ujistéte se, Ze stavova LED a tlacitko opravnéni letadla na dalkovém ovladaci sviti zelené. To
znamena, Ze letadlo a dalkovy ovladac jsou propojeny a délkovy ovladac ovlada letadlo.

8. Umistéte letadlo na otevienou a rovnou zem. Ujistéte se, Ze v blizkosti nejsou Zadné prekazky,
budovy nebo stromy a Ze letadlo je 5 m od pilota. Pilot by mél byt celem k zadni ¢asti letadla.

9. Abyste zajistili bezpecnost letu, vstupte do pohledu kamery DJI Pilot 2 a zkontrolujte parametry na
Preflight Check, jako je reZim ovladaci paky, vySka RTH, vzdalenost prekazky a bezpecnostni
nastaveni. Doporucuje se nastavit bezpecnou akci na RTH.

10. Rozdélte vzdusny prostor pro let, kdyZ je v provozu vice letadel sou¢asné, aby bylo mozné
vyhnout se srézce ve vzduchu.

11. Zkontrolujte, zda je Remote ID aktudlni a funkeni.
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Letadlo

Tato kapitola pFfedstavuje hlavni
vlastnosti letadla.
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Letadlo

Letoun M350 RTK se sklada hlavné ze systému Fizeni letu, komunika¢niho systému, systému vidéni, pohonného systému a

systému napajeni a baterii. Tato kapitola poskytuje podrobny tGvod do soucasti a funkci letadla.

Aktivace letadla

Po pripojenti letadla k dalkovému ovladaci (ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pfipojen k internetu), aplikace DJI Pilot 2 zobrazi
vyzvu: Zafizeni D)I neni aktivovano. Aktivujte letadlo podle pokyn( na obrazovce. Pokud se aktivace nezdafi, kontaktujte podporu
DJI.

Prehled letadel

-

7
;

v

Pohled zespoda Zpétny pohled Pohled shora
1. FPV kamera 6. Ramena ramu
2. InfraCerveny snimaci systém 7. Motory
3. Systém vidéni 8. Vrtule
4. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) 9. Pfedni LED diody
5. Tlacitko odpojeni zavésu 10. Pfenosové antény
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11. Pristavaci zafizen{ 20. Port asistenta

12. Vzduchovy filtr 21. E-Port

13. Inteligentni letové baterie 22. Port uziteéného zatizeni

14. Indikatory stavu baterie 23. Spodni pomocné svétlo

15. Tlagitko Grovné baterie 24. Downward Beacon

16. Antény GNSS 25. Zamek baterie

17. Indikatory stavu letadla 26. Gimbal Camera (zakoupena
18. Upward Beacon samostatn€)

19. Tla&itko / Indikétor napéjeni 27. Horni pomocné svétio

FPV kamera

Letoun M350 RTK je vybaven kamerou starlight FPV, kterd dokaZe optimalizovat snimky za zhorSenych svételnych
podminek v noci. Pomaha pilotovi Iépe vidét letové prostredi a létat bezpecné.

Vrtule

Pouziti vrtuli
M350 RTK pouZiva vrtule 2110s. Vrtule 2112 High-Altitude Low-Noise vrtule jsou urceny ke zlepSeni maximalni
vysky letu letadla pfi zachovani minimélni letové hluc¢nosti.

Limit vy3ky letu je maximalni vy3ka, ve které mlze letadlo normainé letét, kde by rychlost vétru neméla prekrocit
12 m/s. VSimnéte si, Ze brzdné a zrychlovaci schopnosti letadla jsou sniZeny blizko limitu letové vySky. PFectéte

si prosim nize uvedeny diagram, abyste se dozvédéli vice o pouziti vhodnych vrtuli s odkazem na hmotnost
letadla a o¢ekdvanou maximalni vysku letu.

—®— Vrtule 2112
vzletovd hmotnost (kg) —e— V\/rtule 2110s
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A « PouZiti vrtuli s vysokou nadmorskou vySkou a nizkou hlu¢nosti snizi hluk, ale zkrati Zivotnost
motort do urité miry.
+ Pouzivejte pouze oficialni vrtule DJI. NESMICHEJTE riizné typy vrtuli.
« Vrtule jsou spotrebni dily. V pfipadé potfeby zakupte dalsi vrtule.
« Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule bezpe¢né nainstalovany.

+ Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze vSechny vrtule jsou v dobrém stavu. NepouZzivat
staré, odstipnuté nebo zlomené vrtule.

« Abyste predesli zranéni, drzte se dal od rotujicich vrtuli nebo motord.

Vymeéna listd vrtule

K vyméné vrtuli pouZijte imbusovy kli¢ H2,5. Pfi vyméné vrtule se ujistéte, Ze pouZivate dodané Srouby a spravné lepidlo
na Srouby (doporuceny model: 243).

A « Listy vrtule jsou ostré. Zachazet opatrné.

Letadlové ukazatele

Letadlo ma predni LED diody a indikatory stavu letadla.

PFedni LED diody Indikatory stavu letadla

KdyZ je letadlo zapnuté, ale motory nebé&Zi, predni LED diody sviti Cerveng, aby zobrazovaly orientaci letadla.

Kdyz je letadlo zapnuté, ale motory nebézi, indikatory stavu letadla zobrazuji stav systému fizenf letu. Dalsi informace

naleznete v tabulce nize.
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Normalni staty

Zablika dvakrat cerveng, zelené a

g2 Sute Zapnuti a provedeni autodiagnostickych testd
Zluté
S Blika zelené* Pro uréovani polohy se pouZivd GNSS nebo RTK
@ oo Dvakrat zelené zablika* Pro polohovani se pouZivaji systémy vidéni
LA Pomalu Zluté blika ReZim postoje (GNSS nenf k dispozici)

Rychle Zluté blika Ztrata signélu déalkového ovladace
(YssRom Blikd pomalu cervené Nizka Groveri nabiti baterie, vzlet je zakdzan**
® e Qe . . e .
¥ Rychle blika ¢ervené Kriticky nizka Groven baterie

Blika cervené po dobu péti sekund
(@)--evee- p! p Chyba IMU

(pfi provadéni CSC)

® — PIné Cervend Kritickd chyba
(@-(@:--:--- Stridavé bliké cervené a L
e L Je nutna kalibrace kompasu
Zluté
(@)-(@):-eeee Blikd stfidavé cervené a RTK povoleno, ale data RTK nejsou dostupna
zelené

Po nastartovani motoru blikaji pfedni LED stfidavé cervené a zelené a indikatory stavu letadla blikaji zelené. Zelena svétla
indikuji, Ze letadlo je UAV a Cervena svétla indikuji kurz a polohu letadla.

* Blikéd pomalu zelené v rezimu N a rychle v reZimu S.

** Pokud letadlo nemUze vzlétnout, zatimco zadni indikator pomalu blika ¢erveng, pfipojte se k dalkovému ovladaci,
spustte DJI Pilot 2 a zobrazte podrobnosti.

Letadlové majaky

Majéky sméfujici nahoru a dolil na letadle vdm umozni najit letadlo pfi letu v noci. Majéky Ize v DJI Pilot 2 ruéné zapnout

nebo vypnout.

Upward Beacon Downward Beacon
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A + NEDIVEJTE se pFimo na majaky, kdyZ jsou v provozu, aby nedo3lo k jejich poskozeni
oci.

Pomocna svétla letadla

Pomocna svétla umisténa v horni a spodni ¢asti letadla se automaticky zapnou za $patnych svételnych podminek, aby pomohla
systému vidéni smérem doll. Svétla Ize také ru¢né zapnout nebo vypnout v DI Pilot 2.

Spitkova pomocné svétla Spodni pomocna svétla

A * Pomocna svétla se automaticky zapnou v prostredi se slabym osvétlenim, kdyz je letova vy3ka pod 5 m. Pamatujte, ze

muZe byt ovlivnéna polohovaci vykonnost kamerovych systémd. Pokud je signal GNSS slaby, létejte opatrné.

Gimbal kamera

M350 RTK podporuje vice konfiguraci uzite¢ného zatizeni. Dalsi podrobnosti naleznete v tabulce nize.

Kombinace uZite¢ného zatizeni Typ gimbal kamery

Jediny zévés nahoru Zenmuse H20, Zenmuse H20T, uzitecné zatizeni PSDK
Jediny

. Zenmuse P1, Zenmuse L1, Zenmuse H20,
gimbal Jediny gimbal smérem dolG
Zenmuse H20T, Zenmuse H20N, uZite¢né zatizeni PSDK
o Dvojity dolt sméfuijici kardan

Dudlni Zenmuse H20, Zenmuse H20T, Zenmuse H20N, typ s jednim
gimbals el s St zavésem + uZitené zatizeni PSDK

doll + Jeden zavés sméfujici nahoru
Trojité Dvojity zavés Vy3e uvedené kombinace dvou kardanovych zavésl + uZitetné
kardany sméfujici doll + jeden zavés sméfujici nahoeatizeni PSDK

:Q: + Upward Gimbal Connector nebo Dual Gimbal Connector je vyZzadovan pfi pouZiti nahoru gimbalu nebo dvojitého
gimbalu. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti Pfiloha. Informace o pouZziti gimbal kamery naleznete v pfislusné
uZivatelské pfiru¢ce gimbalu a kamery.

40 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena



Machine Translated by Google

MATRICE 350 RTK uZivatelska prirucka

Letadlo RTK
Predstaveni modulu RTK

Vestavény RTK modul letadla odola silnému magnetickému ruseni kovovymi konstrukcemi a vedenim vysokého napéti a
zajistuje tak bezpecné a stabilni lety. PFi pouZiti s mobilni stanici D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station* (neni soucasti

dodavky) nebo se sluzbou Custom Network RTK schvélenou spolecnosti DJI Ize ziskat pFesnéjsi idaje o poloze.

* Mobilni stanice D-RTK 2 High Precision GNSS i D-RTK 2 High Precision GNSS pro
Podporovany jsou fady Matrice.

Povoleni/zakazani RTK

Pred kazdym pouZitim se ujistéte, Ze je povolena funkce RTK a Ze je spravné nastaven typ sluzby RTK (mobilni stanice D-RTK
2 nebo RTK vlastni sité). V opacném pripadé nelze RTK pouZit pro polohovani. Prejdéte do zobrazeni kamery v aplikaci DJI
Pilot 2, klepnéte na a poté vyberte RTK a zkontrolujte nastaveni. Pokud funkci RTKR A€pouzivate, nezapomerite ji deaktivovat.

V opacném pripadé nebude letadlo moci vzlétnout, kdyZ nebudou k dispozici Zddna rozdilova data.

Q « Polohovéni RTK Ize zapnout a vypnout béhem letu. Nejprve vyberte typ sluzby RTK.

« Po aktivaci RTK Ize pouZit reZim zachovani presnosti polohovani.

Vysoce pfesna mobilni stanice GNSS DJI D-RTK 2

1. Viz uZivatelskd prirucka k mobilni stanici D-RTK 2 High Precision GNSS (dostupna na https://

enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads) k nastaveni mobilni stanice D-RTK 2 a propojeni letadla a stanice. Zapnéte
mobilni stanici D-RTK 2 a pfepnéte na

ReZim vysilani pro M350 RTK.
2.V nastaveni RTK v aplikaci vyberte D-RTK 2 Mobile Station jako typ sluzby RTK, pfipojte se k mobilni stanici podle pokyn(

na obrazovce a pockejte, az systém vyhleda satelit. KdyZ stav polohy letadla ve stavové tabulce ukazuje FIX, znamena to,

Ze letadlo ziskalo a pouzilo rozdilova data z mobilni stanice.

3. Komunika¢ni vzdalenost mobilni stanice D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

Vlastni sitova RTK

Chcete-li pouZit vlastni sit RTK, ujistéte se, Ze dalkovy ovlada¢ ma pfipojeni Wi-Fi.

Custom Network RTK Ize pouZit k nahrazeni mobilni stanice D-RTK 2. PFipojte Ucet Custom Network RTK k uréenému serveru
NTRIP, abyste mohli odesilat a pFijimat rozdilova data. PFi pouZivani této funkce méjte dalkovy ovladac zapnuty a pfipojeny
k internetu.

1. Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pripojen k letadlu a internetu.

2. Prejdéte do zobrazeni kamery v aplikaci DJI Pilot 2, klepnéte na ®®® @ poté vyberte RTK. Jako typ sluzby RTK vyberte

Custom Network RTK a vyplrite pozadované informace. Poté klepnéte na UloZit.

3. Pockejte na pripojeni k serveru NTRIP. KdyZ v nastaveni RTK stav polohy letadla ve stavové tabulce ukazuje FIX, znamena

to, Ze letadlo ziskalo a pouZilo rozdilova data z Custom Network RTK z mobilni stanice.
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Hodnoceni IP

Za stabilnich laboratornich podminek dosahuje M350 RTK tFidy ochrany IP55 podle norem IEC60529, je-li vybavena
inteligentnimi letovymi bateriemi TB65. Toto hodnoceni ochrany vSak neni trvalé a po dlouhodobém pouZivani se
muze ¢asem sniZit.

A « NELETTE, kdyZ mnoZstvi sraZek pFekroci 100 mm / 24 h.

« Zkontrolujte, zda jsou porty baterie, porty prostoru pro baterii, povrch baterie a baterie
PFed vloZenim baterii jsou povrchy prihradek suché.

« Pfedtim se ujistéte, Ze na bateriovych portech a povrchu baterie neni Zadna tekutina
nabijeni baterii.

* Pfed zabalenim letadla do prepravniho kuffiku se ujistéte, Ze v ném neni Zadna tekutina, a to tak, Ze
jej peclivé otrete.

+ Zaruka na produkt se nevztahuje na poskozeni vodou.

Letadlo nedosahuje stupné ochrany IP55 za nasledujicich okolnosti:

« PouzZivate jiné baterie neZ inteligentni letové baterie TB65 M350 RTK.

* Kryt portd neni spravné nasazen.

* Vodotésna zatka horniho plasté neni pevné pfipevnéna k hornimu plasti.

+ Letadlo je rozbité z riiznych ddvodd, jako je rozbity plast letadla, porucha
vodéodolné lepidlo atd.

RozSifujici porty

TFi porty pro uZitecné zatiZzeni a jeden E-Port umistény na horni a spodni strané letadla podporuji SDK, coz
umoziuje dalsi vyvoj funkci. Navstivte https://developer.dji.com/ pro vice informaci o vyvoji SDK.

Porty ufitetného zatizeni

E-Port

Port uziteZného zatizen

Q « Tfi porty pro uZitecné zatizeni a E-Port M350 RTK podporuji vyvoj PSDK.
Vyvoj uZite€ného portu vyZaduje pfislusenstvi SkyPort/X-Port a napdjeni je 17,0 V/4 Aa 13,6 V/4 A.
Napajeni E-Portu je 24 V/4 A. Celkovy vykon Ctyf portd je omezena na 180W.
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Dalkovy ovladac

Tato kapitola predstavuje funkce
dalkového ovladace a zahrnuje

pokyny pro ovladani letadla.
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Dalkovy ovladac

Spusténi a aktivace dalkového ovladace

Zapnuti/vypnuti

Stisknéte jednou a poté znovu stisknéte a podrzte na dvé sekundy pro zapnuti nebo vypnuti dalkového ovladace.

Aktivace dalkového ovladace

7 Dalkovy ovladac je tfeba pred prvnim pouZitim aktivovat. Ujistéte se, ze dalkovy ovladac

Internet Mé b&hem aktivace pristup k internetu.

Pro aktivaci dalkového ovladace postupujte podle nésledujicich krokd:

1. Zapnéte délkovy ovladac. Vyberte moznost jazyka a klepnéte na Dal3i. Peclivé si prectéte podminky pouZiti a zasady

ochrany osobnich Gdajd, klepnéte na Souhlasim a poté vyberte svou zemi/oblast.

2. Pripojte se k siti Wi-Fi pro pristup k internetu. Poté nastavte ¢asové pasmo, datum a cas.

3. Pokud méte ucet DJI, prihlaste se pomoci svého hesla. Pokud jste novy uzivatel, vytvorte si DJI

Ucet a prihlaste se.
4. Po prihlaseni klepnéte na Aktivovat v aktiva¢nim rozhrani.
5. Na obrazovce se objevi vyzva indikujici, ze dalkovy ovladac je aktivovan.

6. Po aktivaci dalkového ovladace zvolte, zda se chcete pfipojit k projektu DJI Product Improvement Project. Pfipojte se k
tomuto projektu a pomozte DJI |épe porozumét vasim potfebam.

& « Pokud se aktivace nezdafi, zkontrolujte pfipojeni k internetu. Ujistéte se, Ze je k dispozici pFistup k internetu a

zkuste dalkovy ovladac aktivovat znovu. Pokud aktivace selze vicekrat, kontaktujte podporu DJI.
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1. Externi antény 7. Tlacitka L1/L2/L3/R1/R2/R3

Bezdratové ovladani prenosu a videa Chcete-li zobrazit konkrétni funkce t&chto tlatitek,

signaly mezi dalkovym ovladacem a letadlem. prejdéte do zobrazeni kamery v DJI Pilot 2.

8. Tlac¢itko Navrat na domovskou stranku (RTH).

2. Dotykova obrazovka Stisknutim a podrZenim spustite RTH. lis

Zobrazuje zobrazeni systému a aplikaci a znovu pro zruseni RTH.
podporuje az 10 dotykovych bodd. Pfed pouzitim

se ujistéte, Ze je dotykova obrazovka ¢ista a

9. Mikrofon

zcela sucha. V opacném pripadé mohou byt

ovlivnény efekty prohlizeni a dotyku.

3. Tlacitko Uradu letadla

PFi létani s letadlem M350 RTK se tlacitko opravnéni

letadla pouZziva k prevzeti fizeni letadla a indikaci

stav Fizeni letadla. Dal3i informace naleznete v

Pravodci na domovské obrazovce.

4. Ovladaci paky

ReZim fizenf letu Ize nastavit v DJI Pilot 2.

5. Interni Wi-Fi antény

NEBLOKUJTE interni antény Wi-Fi

bé&hem pouzivani. Jinak maze byt signal ovlivnén.
6. Tlacitko Zpét/Funkce

Jednim stisknutim se vratite na predchozi

obrazovku. Dvojim stisknutim se vrétite na domovskou

obrazovku. PouZijte tlacitko Zpét a dalsi
tlacitko pro aktivaci kombinovanych tlacitek.
Viz ¢ast Kombinovana tlacitka

Pro vice informaci.

NEBLOKUJTE béhem toho mikrofony

pouzivani.

10. Stavové LED

Indikuje stav dalkového ovladace. Prohlédnéte
si podrobné popisy stavové kontrolky LED v €asti
Kontrolky a vystrahy dalkového ovladace nebo v
Prdvodci na

domovskou obrazovku déalkového ovladace.

11. Kontrolky stavu baterie

Zobrazte aktudlni stav baterie dalkového
ovladace. Prohlédnéte si podrobné popisy

indikatord stavu baterie v indikatorech LED
dalkového ovladace a vystrahach

sekce.

12. Interni antény GNSS

NEBLOKUJTE interni antény GNSS
béhem pouzivani. Jinak muZe byt ovlivnén signal a

presnost urcovani polohy.

13. Tlacitko napajeni

Jednim stisknutim zkontrolujete aktualni Groven
nabiti baterie. Stisknéte jednou a poté znovu
stisknéte a podrzte na dvé sekundy pro zapnuti nebo
vypnuti délkového ovladace. Kdyz dalkové
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je ovlada¢ zapnuty, jednim stisknutim
zapnete nebo vypnete dotykovou

obrazovku.
14. Tlac¢itko 5D
Prohlédnéte si vychozi funkce 5D

tlacitek v DJI Pilot 2. Dal3i informace
naleznete v Priivodci na domovské

obrazovce.

3 2@ 15

16. Tlacitko C3

34

PFizpUsobte funkce v DJI Pilot 2.

17. Levy Ciselnik
36 40

33 32
Ovladé néklon gimbalu.

18. Tlacitko nahravani

Jednim stisknutl’ngsspustl'te nebo zastavite nahréavani.
39
4119, Prepinat letového reZiffu 4
Pro prepinani mezi tfemi letovymi reZzimy: N-rezim
(Normal), S-rezim (Sport) a F-reZim (Function). F-
rezim lIze v DJI Pilot 2 nastavit na A-rezim (Attitude)

nebo T-rezim (Tripod).

20. VnitFni antény
Prenésejte bezdratové signdly pro ovladani
letadla a video. BEhem pouzivani NEBLOKUJTE
vnitfni antény.
Jinak madze byt signal ovlivnén.

21. Slot pro kartu microSD
Pro vloZeni microSD karty.

22. Port USB-A
PFi [étani s letadlem fady Matrice mohou uzivatelé
pripojit dalkové ovladani
do inteligentni bateriové stanice pro
aktualizace firmwaru. UZivatelé mohou také vkladat
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15. Tlacitko Pozastaveni letu
Stisknéte jednou, abyletadlo zabrzdilo a

28
16 Viset na misté (pouze kdyZz GNSS nebo vidén;7

systémy jsou k dispozici). 17 %

18 20 20

25
19 21222324

31 31

zarizeni tfetich stran, jako je USB flash disk nebo
pamétova karta.

23. Port HDMI

Pro vystup signalu HDMI na externi monitor.

24. Port USB-C

Pro nabijeni dalkového ovladace.
25. Tlacitko ostreni/spousté
Stisknéte tlacitko do poloviny pro

automatické ostieni a tplné doltl pro pofizeni

fotografie.
26. Pravy Ciselnik

Ovladé pohyb gimbalu.
27. Rolovaci koletko

Pro nastaveni zoomu fotoaparatu.

28. Rukojet’

29. Mluvei

30. Odvzdusfiovaci ventil
Pro odvod tepla. NEZAKRYVEJTE vétraci otvory
bé&hem pouzivani.

31. Vyhrazené montézni otvory

Pro montaz externich zafizeni.
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32. Tlacitko C1 37. Tlacitko pro uvolnéni zadniho krytu

PFizpUsobte funkce v DJI Pilot 2. 38. Alarm
33. Tlacitko C2 39. Nasavani vzduchu

PrizpUsobte funkce v DJI Pilot 2. Pro odvod tepla. BEhem pouzivani NEBLOKUJTE
34. Zadni kryt privod vzduchu.

v 5 . . 40. Otvory pro Srouby M4
35. Tlacitko pro uvolnéni baterie

36. Prihradka na baterie Pro montaz drzéku popruhu.

Pro instalaci inteligentni baterie WB37.

Montaz inteligentni baterie WB37

1. Stisknutim tlacitka pro uvolnéni zadniho krytu az na konec zadni kryt otevrete.
2. Vlozte baterii WB37 do prihradky na baterii a zatlacte ji dopredu, dokud pevné nezapadne
na misté.

3. Zavrete zadni kryt.

Q * Chcete-li vyjmout baterii WB37, stisknéte a podrzte tladitko pro uvolnéni baterie.
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Montaz sady popruhu a drzaku

Pasek a drzak (soucasti dodavky) Ize na dalkovy ovlada¢ namontovat v nasledujicich krocich.

1. Namontujte drzék na dalkové ovladani pomoci dvou roubu.

2. Rozlozte dvé drzadla.

3. Noste popruh a pfipevnéte hacky popruhu k otvordm v rukojeti.

Q * Po pouZiti uchopte dalkovy ovladac jednou rukou, odjistéte hacky popruhu pomoci
druhou rukou vyjméte délkovy ovladac a poté sundejte popruh.

Nastaveni antén

Zvednéte a nastavte antény. Sila signalu dalkového ovladace je ovlivnéna polohou antén.

ﬂ'\"e»

Upravte smér externich antén a ujistéte se, Ze jejich plochd strana sméruje k letadlu, aby se ovladac a
letadlo nachazely v optimalni pfenosové z6né.
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A + NENATAHUJTE antény pfili§, aby nedoslo k jejich poskozeni. Pokud jsou antény poSkozeny, kontaktujte
podporu DJI za Gcelem opravy dalkového ovladace. PoSkozend anténa vyrazné snizi vykon dalkového
ovladage a mdZe ovlivnit bezpeénost letu. + BEhem letu NEPOUZIVEJTE sougasné jina

komunikacni zafizeni 2,4 GHz nebo 5,8 GHz ve stejném frekvencnim pasmu, abyste nerusili komunikaéni
signal dalkového ovladace. Napfiklad umoznit mobilnimu telefonu Wi-Fi.

* Pokud je signal vysilani b&éhem letu slaby, objevi se v DJI Pilot 2 vyzva.
Upravte antény, abyste se ujistili, Ze letadlo je v optimalnim dosahu vysilani.

Hodnoceni IP

Délkovy ovladac¢ DJI RC Plus byl testovan v laboratornim prostredi a ziskal hodnoceni IP54 v souladu s globalnim

standardem IEC 60529. Stuperi ochrany v3ak neni trvaly a mize se po del3i dobu sniZovat.

/N\ - NEPOUZIVEJTE dalkovy ovladag, pokud srazky pFekro&i 50 mm za 24 hodin.

« NEOTVIREJTE 7adny kryt za desté, véetné krytu externiho portu, zadniho krytu dalkového ovladace,
krytu prostoru pro hardwarovy kli¢ nebo krytl vétracich otvor(i a pfivodu vzduchu.
NEMONTUJTE ani NEODSTRANUJTE ovladaci paky nebo antény za deté. Pred otevienim jakéhokoli
krytu nebo odstranénim ovlddacich pak nebo antén premistéte dalkovy ovlada¢ dovnitf a ujistéte se,
Ze je Cisty a zcela suchy.

+ Pfi pouzivani dalkového ovladace v desti se ujistéte, Ze jsou vSechny kryty pevné pfipevnény
a ovladaci paky jsou bezpecné priSroubovany na misto.

« Pri otevirani krytu portu po pouZiti je normalni mit kolem portu skvrny od vody. Pfed pouZitim
externiho portu otfete skvrny od vody.

* Zaruka na produkt se nevztahuje na poSkozeni vodou.

Délkovy ovlada neni zpUsobily pro kryti IP54 za nasledujicich okolnosti:
A. Kryt externiho portu neni pevné pFipevnén.

b. Zadni kryt dalkového ovladace neni pevné pfipevnén.

C. Vétraci otvory a kryty pfivodu vzduchu nejsou pevné nainstalovany.
d. Kryt prostoru pro hardwarovy kli¢ neni pevné pfipevnén.

E. Ovladaci paky nejsou pevné priSroubovany.

F. Antény nejsou pevné pfiSroubovany.

G. Délkovy ovladac utrpél jiné poskozeni, jako je praskly plast nebo poskozené vodotésné lepidlo.
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Domovska obrazovka

DJIPilot 2 G Firefox Nastaveni Privodce
o 0 0 o o

1 krat
Zobrazuje mistni ¢as.
2. DJI Pilot 2
Klepnutim oteviete DJI Pilot 2.
3. Galerie
Klepnutim zobrazite uloZzené obrézky a videa.
4. Soubory
Klepnutim zobrazite uloZené soubory.
5. Prohlize¢
Klepnutim otevfete prohlizec.
6. Nastaveni
Klepnutim oteviete nastaveni systému.
7. Pravodce
Klepnutim prectete privodce se stru¢nymi informacemi o tlagitkach dalkového ovladace a kontrolkach LED.
8. Wi-Fi signal
Zobrazuje silu signalu Wi-Fi pfi pfipojeni k siti Wi-Fi. Wi-Fi Ize povolit nebo zakazat v nastaveni zastupcd nebo
Vv nastaveni systému.

9. Uroven baterie

Zobrazuje Uroven baterie vnitfni baterie dalkového ovladace. Stav baterie externi inteligentni baterie WB37
se také zobrazi pfi instalaci. Ikona ukazuje, Ze se baterie nabiji. A

50 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena.



Machine Translated by Google

MATRICE 350 RTK uZivatelska pfirucka

Gesta na obrazovce

Posurite zleva nebo zprava do stfedu Posunutim nahoru ze spodni ¢asti PFistup ziskate posunutim nahoru
obrazovky obrazovky se vratite na ze spodni ¢asti obrazovky a podrzenim
pro navrat k pfedchozimu Domovska obrazovka. nedéavno oteviené aplikace.

obrazovka.

Nastaveni zkratky

Oznameni
[— 5
8 Bluetooth Do Not Dis Enhanced Di
Mobilni data Letadlo mo
6
7

1. Oznameni

Zobrazeni oznameni systému nebo aplikaci.

2. Nedavné

Klepnim zobrazite naposledy oteviené aplikace a prepnete na né.
3. Domu

Klepnﬁ'm se vratite na domovskou obrazovku.
4. Nastaveni systému

Kleprﬁim otevfete nastaveni systému.

5. Zkratky

< Klepnutim povolite nebo zakaZete Wi-Fi. PodrZenim zadejte nastaveni a pfipojte se k siti Wi-Fi nebo ji pridejte.
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* : Klepnutim povolite nebo zakaZete Bluetooth. Klepnutim a podrZenim otevrete nastaveni a pfipojte se k blizkym
zafizenim Bluetooth.

O: Klepnutim povolite rezim NErusit. V tomto reZzimu budou systémové vyzvy zakazany.

9 : Vylep3eni zobrazeni. Po aktivaci se jas displeje zvysi, aby se usnadnilo fotografovani. Existuji viak rozdily mezi

efektem zdroje a zobrazeni, zatimco zdrojova fotografie nebo video pofizené letadlem neni ovlivnéno.

@: Klepnutim zahéjite nahravéani obrazovky.
w : Klepnutim vytvorite snimek obrazovky.

Ti : Mobilni data. Klepnutim zapnete nebo vypnete mobilni data; dlouhym stisknutim nastavite mobilni data a

diagnostikovat stav sitového pripojeni.
»- : Klepnutim povolite reZim Letadlo. Wi-Fi, Bluetooth a mobilni data budou deaktivovana.
6. Upravte Jas

Posunutim lidty upravte jas. Klepnutim na ikonu p¥ejdete do rezimu adtomatického jasu. Klepnutim na ikonu nebo L 8
posunutim liSty pfepnete do manuéliniho rezimu jasu.

7. Upravte hlasitost

Posunutim liSty upravte hlasitost a klepnutim ztlumte. Paﬁétujte, Ze po ztlumeni budou v3echny zvuky dalkového

ovladace zcela deaktivovany, véetné souvisejicich zvukd alarmu. Zapnout
ztlumit opatrné.

PFenos videa
Letoun M350 RTK je vybaven O3 Enterprise, kterd umozriuje tfikanalovy prenos videa 1080p a podporuje rezim Single
Operator nebo Advanced Dual Operator.

1. Vrezimu jednoho operétora dalkovy ovlada¢ podporuje dvoukanalové video 1080p
prenos.

2.V reZimu Advanced Dual Operator dalkovy ovlada¢ podporuje tfikanélovy prenos videa 1080p a umoZziiuje bezproblémové
prepinani mezi vstupnimi kanaly.
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LED a upozornéni na dalkovém ovladaci

LED dalkového ovladace

1. Stavova LED

0 0000 2

Stavova LED indikuje stav dalkového ovladace, letadla a spojeni mezi nimi.

Blikajici vzory

(] — Jednobarevna ¢ervena

. .- Blika ¢ervené

8 — Jednobarevna zelena

. ------ Blikajici modre
— Jednobarevna Zluta
------ Zluté blikajici

... Blikajici azurova

Popisy

Odpojeno od letadla

Nizké troven nabiti baterie letadla

Ve spojeni s letadly

Dalkovy ovladac je pripojen k letadlu

Aktualizace firmwaru se nezdafila

Nizka uroven baterie dalkového ovladace

Ovladaci paky nejsou vycentrované

2. Kontrolky stavu baterie

LED diody urovné baterie indikuji Groven baterie dalkového ovladace.

Kontrolky stavu baterie

Uroven baterie

. 88%-~100%
0 75%~87%
63%~74%
50%~62%
38%~49%
25%-~37%
13%~24%

0%~12%

Upozornéni dalkového ovladace

Délkovy ovladac¢ dvakrét zavibruje nebo pipne, aby signalizoval chybu nebo varovani. Podrobné informace najdete ve

vyzvach v redlném ase na dotykové obrazovce nebo v DJI Pilot 2. Pfejetim prstem dolti z horni ¢asti obrazovky

oteviete Nastaveni zkratek a zapnéte rezim ztlumeni, abyste deaktivovali viechna hlasova upozornéni.
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VSechny hlasové vyzvy a upozornéni budou v reZimu ztlumeni deaktivovany, véetné upozornéni béhem RTH a
upozornéni na vybiti baterie dalkového ovladace nebo letadla. PouZivejte opatrné.

Nabijeni dalkového ovladace a kontrola stavu baterie

Nabijeni dalkového ovladace

1. PFipojte BS65 Intelligent Battery Station k elektrické zasuvce pomoci AC napajeciho kabelu a jednim
stisknutim tlacitka napajeni zapnéte bateriovou stanici.

2. Pripojte bateriovou stanici a USB-C porty dalkového ovladace pomoci USB-C do USB-C
kabel.

3. LED diody Urovné baterie za¢nou blikat, coZz znamena, Ze je aktivovana interni baterie a
nabijeni zahajeno.

4. PIné nabiti interni baterie dalkového ovladace trva pfiblizné 2 hodiny.

Q + K nabijeni se doporucuje pouZivat DJI BS65 Battery Station. V opacném pfipadé pouZzijte
certifikovanou nabije¢ku USB-C s maximalnim jmenovitym vykonem 65 W a maximalnim
napétim 20V, jako je pfenosna nabijecka DJI 65W.

+ Kazdé tfi mésice dalkové ovladani zcela vybijte a nabijte. Baterie
pri delSim skladovani se vycerpa.

+ Pokud je v dalkovém ovladaci nainstalovana baterie WB37, bude se sou¢asné nabijet baterie
WB37. Baterii WB37 Ize také nabijet vioZzenim do bateriové stanice BS65.

/\ - Délkovy ovlada¢ nelze zapnout pfed aktivaci interni baterie.
Vnitfni baterii dalkového ovladace Ize také aktivovat po namontovani baterie WB37.

« Ujistéte se, Ze pouZivate priloZeny kabel USB-C na USB-C pro optimalni nabijeni.

MoZnosti nabijeni

1. Vnitfni baterii ddlkového ovladace Ize nabijet nabijecim zafizenim nebo vloZenou externi baterii
WB37. PIné nabiti vnitFni baterie pomoci nabijeciho zafizeni trva pfiblizné dvé hodiny. Interni baterii
Ize nabijet externi baterii aZ na 50 %. Nabijeni pomoci externi baterie neni mozné po vypnuti
dalkového ovladace.
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2. Doba pIného nabiti baterie WB37 s vykonem 0 %:
A. KdyZ je namontovan na dalkovém ovladaci a vnitfni baterie je 0 %, trva to
pfiblizné 2 hodiny pfi pIném nabiti vnitFni baterie.

b. Kdyz je namontovan na dalkovém ovladaci a vnitini baterie je 100%, trva to pfiblizné 1 hodinu a 10 minut.

C. Po vloZeni do bateriové stanice BS65 to trva pfiblizné 1 hodinu a 20
minut.

'ZQ:' + Doba nabijeni se miiZe lisit v zavislosti na okolni teploté.

Nabijeci mechanismus

1. Kdyz je dalkovy ovladac pripojen jak k nabijecimu zafizeni, tak k externi baterii, bude délkovy ovlada¢ napajen z nabijeciho
zarizeni.

2. KdyZ je namontovéna externi baterie a dalkovy ovladac neni pfipojen k nabijecimu zafizeni, bude dalkovy ovlada¢ napajen

z externi baterie. Kdy? je externi baterie vybit4, dalkovy ovladac¢ bude napéjen z interni baterie.

Kontrola Urovné baterie

Kontrola Urovné vnitini baterie

Jednim stisknutim tlacitka napajeni zkontrolujte aktuaini Groveri nabiti baterie.

e

NiZky  @e——F Vysoky

Kontrola Urovné externi baterie

Stisknéte tlacitko napajeni na externi baterii a LED diody budou indikovat aktuaIni Groven nabiti externi baterie.

Nizky

<RI

Vysoky

Q « Pfipadné prejdéte na domovskou obrazovku dalkového ovladace a zkontrolujte baterii
Urovné vnitini i vnéjsi baterie na stavovém radku.
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Propojeni rezim( dalkového ovladace a Control Stick

Propojeni dalkového ovladace

Délkovy ovladac je jiz propojen s letadlem, kdyz je zakoupen spolecné jako soucast komba. Jinak po aktivaci propojte

délkovy ovladat a letadlo podle nésledujicich krokd.

Metoda 1: Pouziti kombinovanych tlacitek
1. Zapnéte dalkové ovladani a letadlo.

2. Stisknéte soucasné tlacitka C1, C2 a Record, dokud stavova LED neza¢ne modre blikat a
dalkové ovladani dvakrat pipne.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni na letadle po dobu alespori péti sekund. Indikator napajeni letadla bude blikat a
dvakrat pipne, aby bylo indikovano zahajeni spojovani. Kdyz je propojeni ispésné, indikatory stavu letadla budou

blikat zeleng, zatimco dalkovy ovladac dvakrat pipne, a stavové LED diody déalkového ovladace se rozsviti zelené.

Metoda 2: PouZiti DJI Pilot 2

1. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac.

2. Spustte DJI Pilot 2 a klepnutim na Link Remote Controller propojte. Stavova LED na dalkovém ovladani
ovladac bude blikat modfe a béhem propojovani dalkovy ovladac pipne.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni na letadle po dobu alespon péti sekund. Indikator napéjeni letadla bude blikat a
dvakrat pipne, aby bylo indikovéno zahajeni spojovani. KdyZ je propojeni ispésné, indikatory stavu letadla budou
blikat zelené, zatimco dalkovy ovladac dvakrét pipne, a stavové LED diody délkového ovladace se rozsviti zelené.

Q « BEhem propojovani se ujistéte, Ze je dalkovy ovlada¢ do 50 cm (1,6 stopy) od letadla. * Ujistéte se, Ze je
dalkovy ovladac pripojen k internetu, kdyz se prihlasujete pomoci a
et DJL.
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Rezim Control Stick

V DJI Pilot 2 jsou tfi pfedprogramované rezimy. ReZimy jsou ReZim 1, ReZzim 2 a ReZim 3.

ReZzim 1
LevZka V% Prav:ka ﬁ
H P
] 4
@ ¢4 Gom) < |\ »
Rezim 2
Leva paka Prava paka VP%
N 5 D
P P A
A ' 1
@ € o) < | »
Rezim 3

Leva péaka

fa— i

ol

Zejo

i

® «or
® &

o

A 4

Prava paka

1F
® ) (e
®
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Vychozi rezim je rezim 2. Na obrazcich nize muZete zkontrolovat funkci kazdé ovladaci paky ve tfech predprogramovanych rezimech.

Stfedové poloha: ovlddaci paky jsou vystredény.

Pohyb ovladaci paky: ovlddaci paky jsou odsunuty od stfedu.

Dalkovy
Ovladac Letadlo Poznamky
(Rezim 2)

Pohyb levé paky nahoru nebo dolt méni vy3ku letadla.

G Zatlacte paku nahoru pro stoupani a dold pro sestup.
Cim vice je paka odtlagena od stfedové polohy, tim rychleji

bude letadlo ménit vy3ku. Jemné zatlacte na paku, abyste

«er)>

zabranili ndhlym a neocekadvanym zménadm nadmorské

vysky.

Pohybem levé packy doleva nebo doprava se ovlada
orientace letadla.

Zatlacte paku doleva, aby se letadlo otocilo
@.» Q ) proti sméru hodinovych rucicek a vpravo pro otocenf
letadla ve sméru hodinovych rucicek. Cim vice je hail

posunutim od stfedové polohy, tim rychleji se bude letadlo
otacet.

Pohybem pravé paky nahoru a dolli se méni sklon letadla.

Zatlacte paku nahoru pro let dopfedu a dold pro let vzad.

&im vice je hiil odtlatena od stfedové polohy, tim rychleji

«er)>

letadla se budou pohybovat.

Pohybem pravé paky doleva nebo doprava se zméni
néklon letadla.

<::| » Zatlacte paku doleva pro let doleva a doprava pro let
<:j.» doprava. Cim vice je paka odtlatena od stfedové polohy, tim
rychleji bude letadlo

hybat se.

A « UdrZujte dalkovy ovlada¢ mimo dosah magnetickych materiald, jako jsou magnety a
reproduktorové skfing, aby se zabranilo magnetickému ruseni.
+ Aby nedoslo k poSkozeni ovladacich pak, doporucuje se, aby byl dalkovy ovladac pfi pfendseni nebo prepravé ulozen v

prepravnim kuftiku.
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Prehled tlacitek

Tlacitko RTH
Stisknéte a podrzte tlacitko RTH, dokud dalkovy ovladac dvakrat pipne, ¢imz spustite RTH. Letadlo poleti k naposledy
aktualizovanému Home Pointu. Dal3im stisknutim tlagitka zruSite RTH a znovu ziskate kontrolu nad letadlem.

A « Vrezimu Advanced Dual Operator uZivatel nemUZe spustit nebo zrusit RTH pomoci RTH
tlacitko na dalkovém ovladaci, ktery nema ovladani letadla.

Tlacitka L1/L2/L3/R1/R2/R3
Délkovy ovlada¢ automaticky prepne funkce téchto tlacitek v zavislosti na typu kamery v letadle. Najdéte popis funkci téchto

tlacitek vedle L1/L2/
Tlacitka L3/R1/R2/R3 po spusténi DJI Pilot 2.

888
888

PFizpUsobeni tlacitek a jejich kombinace

PFizplsobitelna tlacitka
Tlagitka C1, C2, C3 a 5D lze pfizpUsobit. Oteviete DJI Pilot 2 a pFejdéte do pohledu kamery. Klepnutim a klepnutim
LR nakonfigudte funkce téchto tlatitek. Kombinovana tlacitka Ize navic pFizpUsobit pomoci tlagitek C1,C2a C3's

tlacitkem 5D.
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Kombinovana tlacitka

Nékteré Casto pouzivané funkce lIze aktivovat pomoci kombinovanych tlacitek. Chcete-li pouzit kombinovana tlacitka, podrzte
tlacitko Zpét a pouzijte druhé tlacitko v kombinaci. PFi skute¢ném poufziti pfejdéte na domovskou obrazovku dalkového

ovladace a klepnutim na Prdvodce rychle zkontrolujte viechna dostupna kombinaéni tlacitka.

Adjust Brightness @ Adjust Volume

Record Screen Screenshot

Press Back and
corresponding button for

F 4 Home
operation shortcut

¥ Shortcut Settings
<« Recent

Vychozi kombina¢ni tlacitka nelze zménit. V nasledujici tabulce jsou uvedeny funkce kazdého vychoziho kombinovaného

tlacitka.
Kombinovany provoz Funkce
Tlacitko Zpét + Levy voli¢ Upravte jas
Tlacitko Zpét + Pravy voli¢ Upravte hlasitost

Tlacitko Zpét + tlacitko Zd&znam Obrazovka zdznamu

Snimek obrazovky tlacitka Zpét + tlacitka spousté

Tlagitko Zpét + Tlagitko 5D PFepnout nahoru - Domd; Pfepnout dolli - Nastaveni zastupcti; Pfepnout
doleva - Nedavno oteviené aplikace

Prepinac letového rezimu

Prepnutim prepinace vyberte letovy rezim.

g Letecky méd
F
F F-rezim (funkce) S
> S-rezim (Sport) ~) a
N o o
N-rezim (normaélni) —

Systém Fizeni letu letadla M350 RTK podporuje nasledujici letové rezimy:
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N-rezim (normaini)

Letadlo vyuZiva GNSS a systém vidéni, ktery umoZziiuje snimani pfekazek v Sesti smérech, aby se automaticky
stabilizovalo. KdyzZ je signal GNSS silny, letadlo pouZivd GNSS k nalezenf a stabilizaci. KdyZ je signal GNSS slaby,
ale osvétleni a dalSi podminky prostredi jsou dostatecné, letadlo pouZiva systémy vidéni, aby se lokalizovalo a
stabilizovalo. Kdyz je aktivovano snimani prekazek a jsou dostate¢né osvétleni a dal3i podminky prostfedi, bude
maximalni Ghel naklonu letadla 25°. Kdyz je signal GNSS slaby a osvétleni a dal3i podminky prostfedi jsou
nedostate¢né, letadlo se nemUzZe pfesné vznaset a svou vysku muaZe udrZovat pouze pomoci barometru.

S-rezim (Sport)

Letadlo vyuZiva GNSS a systém vidéni dol k pfesnému vznaseni. Upravou nastaveni gainu a expo lze zvysit
maximalni rychlost letu letadla na 23 m/s.

V rezimu S bude deaktivovano snimani prekazek ve ¢tyfech horizontélnich smérech a letadlo nemdze detekovat
nebo obchazet prekazky v téchto smérech. Systémy vidéni nahoru a dold funguji normalné v rezimu S.

F-rezim (funkce)

F-rezim Ize v DJI Pilot 2 nastavit na T-reZim (reZim stativu) nebo A-rezim (rezim Attitude). ReZzim T je zaloZen na
rezimu N. Rychlost letu je omezena pro snadnéjsi ovladani letadla. ReZim A je tfeba pouZivat opatrné. V rezZimu
A jsou systémy vidéni deaktivovany. Letoun se v tomto rezimu nemuZze umistit ani automaticky brzdit a je
snadno ovlivnén svym okolim, coZ muiZe mit za nasledek horizontaIni posun.

A * Snimani prekazek je v reZzimu S deaktivovano, coZ znamena, Ze letadlo nem0Ze snimat a brzdit, aby
se automaticky vyhnulo prekazkam. Pri létani s letadlem v reZimu S davejte pozor na okolni prostredi
a prekazky na trase.
+ Vezméte prosim na védomi, Ze pfi létani v reZimu S se rychlost letu letadla vyrazné zvysi ve srovnani
s rychlosti v rezimu N (normalni). V souladu s tim se vyrazné prodlouZzi brzdna draha. Pfi létani v
bezvétrném prostredi je vyZzadovana minimalni brzdna draha 50 m (164 stop).

« NEPREPINAJTE z reZimu N do reZimu S nebo F, pokud nejste dostate¢né obeznadmeni s chovanim
letadla v jednotlivych letovych rezimech. NeZ pFepnete z rezZimu N do jinych rezimd, musite v DI Pilot
2 zapnout vicendsobné letové rezimy.

* PFi pfepindni GNSS na satelitni polohovaci systém BeiDou v DJI Pilot 2 pouZiv4 letadlo pouze jeden
polohovaci systém a schopnost satelitniho vyhledavani se zhorSuje. Létejte opatrné.

* Vyhnéte se |étani v oblastech se slabym signalem GNSS nebo v tGzkych a stisnénych prostorach.
V opacném pripadé bude letadlo nuceno prejit do rezimu Attitude, coZ povede k potencidlnimu
nebezpeci letu. Co nejdfive pristarite s letadlem na bezpe¢ném misté.
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Kalibrace kompasu

Po pouziti dalkového ovladace v oblastech s elektromagnetickym rusenim mize byt nutné provést kalibraci
kompasu. Pokud kompas dalkového ovladace vyZaduje kalibraci, zobrazi se varovna vyzva. Klepnutim na varovnou
vyzvu spustte kalibraci. V ostatnich p¥ipadech provedte kalibraci dalkového ovladace podle nize uvedenych krokd.

1. Vstupte na domovskou obrazovku.
2. Otevrete Nastaveni, prejedte nahoru a vyberte Kompas.
3. Podle schématu na obrazovce zkalibrujte déalkovy ovladac.

4. Uzivatel obdrZi vyzvu, kdy? je kalibrace ispésna.

Q + Pokud kompas dalkového ovladace funguje normalng, po vstupu do zobrazeni kalibrace se zobrazi
vyzva ,Calibration Success”. Neni nutné provadét kalibraci.

Nastaveni HDMI

Dotykovou obrazovku Ize sdilet s obrazovkou pomoci kabelu HDMI. Rozlieni Ize nastavit v Nastaveni < Displej <
Pokrocilé < HDML.

Pokrocily rezim dualniho operatora

Letoun M350 RTK podporuje rezim Advanced Dual Operator, ktery umoZiuje dvéma pilotdm ovladat letadlo
soucasné dalkovymi ovladaci A a B. V tomto reZimu maji oba délkové ovladace stejné ovlddani letadla. Role obou
dalkovych ovladacu obsluhuijicich letadlo nejsou predem pridéleny. Misto toho muze pilot ziskat kontrolu nad
letadlem nebo gimbal kamerou podle potfeby, coz umozniuje vétsi flexibilitu béhem operace.

Ovladéni letadla je nezavislé na ovladani gimbal kamery. KdyZ dalkovy ovladac ziské kontrolu nad letadlem nebo
gimbal kamerou, mlZe uZivatel pouZit ovladat k ovladani letadla nebo k ovladani pohybu gimbal kamery.

Nastaveni Advanced Dual Operator Mode

Pred pouzitim reZimu Advanced Dual Operator musi pilot propojit letadlo s obéma délkovymi ovladaci A a B.

Daélkové ovladace propojite podle nasledujicich kroku.

1. Spustte aplikaci DJI Pilot 2.

2. Vstupte na domovskou stranku a klepnutim na Dalkovy ovlada¢ A/B aktivujte propojeni. BEhem propojovani
bude stavova LED na dalkovém ovladaci blikat modre a dalkovy ovlada¢ bude pipat.
Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni na letadle po dobu alespori péti sekund. Indikator napajeni letadla
dvakrat zablika a pipne, coz znamen4, Ze pfipojeni zacalo. KdyZ je propojeni Uspésné, indikatory stavu letadla
zablikaji zelené, dalkovy ovlada¢ dvakrét pipne a stavova LED dioda déalkového ovladace se rozsviti zelené.

3. Poté tlacitko ovladani letadla na dalkovém ovladaci s ovladanim letadla
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se zméni na zelenou a tlac¢itko ovladani letadla na druhém déalkovém ovladaci zbéla.
Klep@il’m na pravy horni roh zobrazeni gimbal kamery v DJI Pilot 2 ziskate kontrolu nad gimbal
kamerou.

A * Propojte dva délkové ovladace jeden po druhém. Ujistéte se, Ze je pFipojen dalkovy ovlada¢ A
nejprve s letadlem a poté propojte dalkovy ovladac B.

Pouzivani pokrocilého reZimu dvou operatort

1. Pfed pouZzitim reZimu Advanced Dual Operator se ujistéte, Ze jsou oba dalkové ovladace propojeny a
pripojeny k letadlu. Ve vychozim nastaveni je prvnimu dalkovému ovladaci pfipojenému k letadlu
udéleno ovladani letadla i kamery gimbalu, zatimco druhému dalkovému ovladaci neni pfidéleno
zadné ovladani.

2. Kdyz dalkovy ovladac ovlada zafizeni, at' uz je to letadlo nebo kamera gimbalu, pilot mdZe ovladat
zafizeni stisknutim ovladacich pak, oto¢enim ovladace, stisknutim tlacitek zkratek nebo klepnutim na
uzivatelské rozhrani aplikace. Obsluha je stejna jako v reZzimu jednoho operatora. Pokud v3ak dalkovy
ovlada¢ neovlada zafizeni, pilot nemdZe ovladat zafizeni. Ke spusténi nebo zruseni RTH Ize pouZzit
pouze dalkovy ovladac s ovladanim letadla.

3. Kazdy pilot miZe podle potieby prevzit kontrolu nad zafizenim. Stisknutim ovladaciho tladitka letadla
ziskate kontrolu nad letadlem. Klepnuti@ina pravy horni roh zobrazeni gimbal kamery v DJI Pilot 2
ziskate kontrolu nad gimbal kamerou. Po ziskani kontroly nad letadlem jej pilot m{Ze uzamknout
stisknutim a podrzenim tla¢itka opravnéni letadla na dalkovém ovladaci.

Tlacitko opravnéni letadla zmodr4, kdyz je ovlddani uzamceno. Ovladaci paky se pouZivaji k oviadani
gimbalu, pokud ma dalkovy ovlada¢ kontrolu pouze nad kamerou gimbalu. KdyZ mé& dalkovy ovlada¢
plnou kontrolu, ovliddaci paky se pouZivaji pro ovladani letadla a kolecka pro nastaveni pohybu gimbalu.

4.V rezimu Advanced Dual Operator se mechanismus prenosu fizeni spusti, pokud je jeden z dalkovych
ovladac¢l odpojen od letadla. KdyZz k tomu dojde, ovladani gimbal kamery se pfesune z odpojeného
dalkového ovladace na druhy dalkovy ovladag, ktery je stéle pfipojen k letadlu. Pokud ma odpojeny
dalkovy ovladac také
ovladani letadla, druhy dalkovy ovlada¢ obdrzi upozornéni, Ze uZivatel mlze ru¢né prevzit fizeni
letadla. Pokud se pilot pfipojeného dalkového ovladace rozhodne neprevzit fizeni letadla, letadlo
automaticky provede bezpecnou akci.

Pokud pilot pfipojeného dalkového ovladace nezvoli Zddnou z moZnosti béhem stanoveného ¢asového
obdobi, letadlo také aktivuje bezpecnou akci.

5. Pokud se odpojeny délkovy ovladac b&hem letu znovu pfipoji k letadlu, neobnovi své predchozi ovladani
a ve vychozim nastaveni nebude ovladat Zadné zafizeni. Pilot mGZe podle potfeby znovu ziskat kontrolu
nad zafizenimi.

6. Pouze délkovy ovladac s ovladanim gimbal kamery Ize pouzit k Upravé pfisluSnych nastaveni gimbalu a
kamery a ke stahovani nebo prehravani mediélnich soubor(.

7. Stahovani mlZe provadét pouze dalkovy ovladac s ovladanim pres gimbal kameru
a operace prehravani gimbal kamery.

8. Za normalnich okolnosti mohou piloti obou délkovych ovladacd upravovat nastaveni souvisejici s letem,
jako je systém fizeni letu, systémy vidéni, baterie a video
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prenos. Pokud je viak ovladani letadla uzamceno, Ize k Gpravé téchto nastaveni pouzit pouze
dalkovy ovladac s ovladanim letadla.

9. Délkovy ovladac A Ize pouZit k aktualizaci firmwaru viech moduld najednou pfi pfipojeni k letadlu,
ale dalkovy ovladac B Ize pouZit pouze k aktualizaci firmwaru dalkového ovladace B.

10. Nahravani protokol( pomoci DJI Pilot 2: pilot m(iZe nahrat protokoly letadla i dalkového ovladace
A prostfednictvim dalkového ovladace A a mdZe nahrat protokoly dalkového ovladace B
prostfednictvim dalkového ovladace B.

11. Pilot dalkového ovladace B nemuZe upravit nastaveni pro sitovou RTK nebo vlastni sit’
RTK.

12. Délkovy ovladac B nelze pouZit k aktualizaci databaze GEO zény.

13. Jiné operace nesouvisejici s letem Ize provadét pomoci kteréhokoli dalkového ovladace.
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Tato kapitola predstavuje funkce inteligentni
bateriové stanice.
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Inteligentni bateriova stanice
Uvod

Inteligentni bateriova stanice BS65 obsahuje osm bateriovych portd TB65, ¢tyfi bateriové porty WB37, jeden port pro idrzbu
USB-C a jeden nabijeci port USB-A a jeden USB-C. MUZe soucasné nabijet dvé baterie TB65 a jednu baterii WB37.

Q) 010
i 8 5

B @GO

)

@
o g 8-

S

1. Otvory pro visaci zdmek
2. Zamykaci spona

3. Rukojet’

4. Tlakovy ventil

5. Zatahovaci rukojet voziku

6. Port stfidavého napéjent

7. Port baterie TB65

8. Port baterie WB37

9. Nabijeci port USB-C

10. Nabijeci port USB-A

11. LED diody baterie TB65

12. LED diody baterie WB37

13. Kontrolky LED stavu baterie WB37
14. Port pro Udrzbu USB-C

15. Tlacitko napéjeni
16. LED dioda baterie
17. Pfepinac rezimu nabijeni

18. LED diody rezimu nabijen{

Varovani

. UdrZujte tekutiny mimo vnitf'ek bateriové stanice.

N

. Béhem nabijeni NEZAVIREJTE kryt bateriové stanice. Ujistéte se, Ze je dobre vétrana a schopna odvadét teplo.

w

. Bateriova stanice je kompatibilni pouze s baterii TB65 a baterii WB37. Nepouzivat

bateriovou stanici s jinymi modely baterii.

IN

. PFi pouzivani umistéte bateriovou stanici na rovny a stabilni povrch. Ujistéte se, Ze je zafizeni fadné izolovano, aby se

zabranilo nebezpedi poZaru.

6]

. NEPOKOUSEJTE se dotykat kovovych svorek v bateriové stanici. Ocistéte kovové kontakty ¢istym a suchym hadfikem,
pokud po vypnuti nastanou néjaké znatelné usazeniny.

o

. Davejte pozor, abyste si pfi otevirdni nebo zavirani bateriové stanice neporanili prsty.

~

. Umistéte baterie ve specifikovanych smérech.

00

. Tlak vzduchu v bateriové stanici se mlze béhem letecké prepravy nebo po extrémnich zménach barometrického tlaku

zménit. Knoflik tlakového ventilu na strané bateriové stanice automaticky vyrovnava tlak vzduchu.

9. K odstranéni pisku a prachu v bateriové stanici pouzijte prosim ofukovac.
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Pouziti bateriové stanice

Nabijeni

1. Pripojte bateriovou stanici k elektrické zdsuvce pomoci AC napéjeciho kabelu.
2. Jednim stisknutim tlacitka napajeni zapnéte bateriovou stanici.
3. Nabijeni baterii TB65:

A. Zarovnejte oranZové znacky na baterii TB65 a portu baterie a vloZte baterie
do bateriovych port(.

b. Pfepnéte prepinac rezimu nabijeni do reZimu GloZisté, rezimu pripravenosti k letu nebo standardniho reZzimu.
ReZim Ulozisté : kazdy par baterii se postupné nabiji na 50 % a po nabiti se udrZuje na 50 %. Rezim
Ulozisté je vhodny pro dlouhodobé skladovani baterie.

ReZim Ready-to-Fly: kazdy par baterii se postupné nabiji na 90 % a po nabiti se udrzuje na 90 %.
ReZim Ready-to-Fly usnadnuje rychlé pouZziti baterii.
Standardni rezimykaZzdy par baterii se postupné nabiji na 100 %.

C. Bateriova stanice bude nabijet baterie ve dvojicich. Dvojice s nejvy33i silou bude
byt G¢tovan jako prvni.

4. Nabijeni baterii WB37: vloZte baterie WB37 a baterii s nejvyssi

Uroven baterie se nejprve nabije.

5. Nabijeni dalkového ovladace DJI RC Plus: pfipojte dalkovy ovlada¢ k nabijecimu portu USB-C pomoci
kabelu USB-C na USB-C.

/\ -+ Bateriov4 stanice by méla z(stat zapnuté, aby se udrZela Uroveh baterie v rezimu skladovéni a
rezimu pripravenosti k letu. UdrZovani vysoké Urovné energie v rezimu Ready-to-Fly ovlivni
Zivotnost baterie. Po nabiti vypnéte bateriovou stanici, s vyjimkou zvlaStnich situaci, jako jsou
pfipady poZaru.

Q * Pripojte dalkovy ovladac k servisnimu portu a spustte DJI Pilot 2 pro zobrazeni informaci o baterii,
aktualizaci firmwaru nebo diagnostiku chyby.
+ Kdy?Z je teplota baterie TB65 niz3i nez 18 °C (64,4 °F), baterie se po vloZeni do bateriové stanice a
zapnuti automaticky zahreji.
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Parové nabfjeni baterii Baterie TB65 by

mély byt pouzivany v parech, aby se prodlouZila Zivotnost baterie. Baterie vioZené do horniho a spodniho portu se

automaticky sparuji v pofadi A, B, C a D. Sekvence nabijeni je zndzornéna nize:

« Mezi sparovanou a jednou baterii se nejprve nabiji sparované baterie. (obrazek a)

« Pokud je pouZzito vice parQ baterii, bude nejprve nabit par s nejvy3sim vykonem.
(obrazek b)

« Pokud nejsou sparovany zadné baterie, nejprve se nabiji dvé baterie s nejvy33i Grovni nabiti. (obrazek c)

Pokud neni vykon baterii v jednom paru stejny, bateriova stanice nejprve nabije baterii s nizsim vykonem a poté nabije
sparované baterie spolecné, jakmile bude jejich vykon

stejny.

30% 10 % EZ%O%

10% 30% 10%@% 20 % 40%

Obrézek a

Popis LED a bzuc¢aku

Obrézek b

Obréazek c

LED indikétory Popis

Tlacitko napajeni

Syté zelend Zapnuto

LED diody baterie

Blika zelené Nabijeni

Syté zelend Nabijeni dokon¢eno
Bliké Zluté Zahfivani/ochlazeni
Syté 7luta Cekani na nabiti

Blika cervené

Sviti Cervené a pipa bzuc¢ak
LED baterie stanice
Blik4 Zluté

Sviti ervené a pipa bzucak

Chyba komunikace portu baterie. Znovu vloZte baterii nebo zkuste jiny port

baterie.

Chyba baterie*

Aktualizace firmwaru bateriové stanice

Chyba baterie*

* PFipojte dalkovy ovladac k servisnimu portu, spustte DJI Pilot 2 a klepnutim na HMS diagnostikujte chybu.
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Specifikace

Model produktu BS65

Rozméry 580x358%x254 mm

Cista hmotnost 8,98 kg

Maximalni vnitFni zatizeni 12 kg

Kompatibilni model baterie Inteligentni letova baterie TB65

Inteligentni baterie WB37
Vstup 100-120 VAC, 50-60 Hz
220-240 VAC, 50-60 Hz
Vystup Port baterie TB65: 52,8V, 7 Ax2 @ 100-120V,
8,9 Ax2 @ 220-240 V (podporuje az dva vystupy soucasné)
Port baterie WB37:8,7V, 6 A

Vystupni vykon 100-120 VAC, 750 W
220-240 VAC, 992 W
Nabijeci port USB-C Max. vystupni vykon 65W
Nabijeci port USB-A Max. vystupni vykon 10 W (5 V, 2 A)

Vystupni vykon (pfi zahfivani 52,8 V.2A

dobiti baterie TB65)

Spotfeba energie naprazdno <8 W

Provozni teplota Doba -20° a7 40° C (-4° a7 104° F)

nabijeni* Dv& baterie TB65 nabité z 0 % na 100 %
100-120V, 70 minut

220-240V, 60 minut

* Pripojte dalkovy ovladac k servisnimu portu, spustte DJI Pilot 2 a klepnutim na HMS diagnostikujte chybu.
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Tato kapitola pFedstavuje funkce
inteligentni letecké baterie.
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Inteligentni letova baterie

Inteligentni letova baterie TB65 je vybavena vysokoenergetickymi bateriovymi ¢lanky a k napajeni letadla vyuZiva pokrocily
systém spravy baterii. K nabijeni inteligentni letové baterie pouZivejte pouze nabijeci zafizeni schvélené spolecnosti DJI. Pfed
prvnim pouZzitim se ujistéte, Ze je inteligentni letova baterie pIné nabita. Firmware pro inteligentni letovou baterii je soucasti

firmwaru letadla. Ujistéte se, Ze firmware vSech inteligentnich leteckych baterii je aktualizovén na

posledni verze.

Vlastnosti baterie

Inteligentni letova baterie ma nasleduijici vlastnosti:
1. Zobrazeni Grovné baterie: LED diody trovné baterie zobrazuji aktudIni droven baterie.

2. Nabijte nebo vybijte baterii na 40 % ~ 60 %, pokud NENI uréena k pouZiti po dobu 10 dnii nebo déle. To mlize vyrazné
prodlouzit celkovou Zivotnost baterie. Vybiti baterie na 60 % trva priblizné 6 dni. Je normalni, Ze béhem procesu vybijeni

muZete citit mirné teplo vyzafované z baterie. Prahové hodnoty vybijeni muZete nastavit v aplikaci DI Pilot 2.

3. Vyvazené nabijeni: béhem nabijeni se automaticky nastavuji napéti ¢lankd baterie
vyrovnany.

4. Ochrana proti prebiti: baterie se po Uplném nabiti automaticky prestane nabijet.

5. Detekce teploty: Aby se predeslo jakémukoli poskozeni, baterie se nabiji pouze tehdy, kdyz je
teplota je mezi -20° a 45° C (-4° a 113° F).

6. Ochrana proti nadproudu: baterie se prestane nabijet, pokud je detekovan nadmérny proud.

7. Ochrana proti nadmérnému vybiti: b&€hem letu, aby byla zajisténa bezpecnost letu a uZivatelé méli co nejvice ¢asu na Fedeni
mimoradnych udalosti, je ochrana proti nadmérnému vybiti deaktivovéna, aby byl umoZnén nepretrzity vystup. Proto
vénujte pozornost zbyvajici Urovni baterie b&éhem letu a pfistani nebo se okamzité vratte domd, kdyz k tomu budete
vyzvani v aplikaci.

V opacném pripadé mlzZe byt baterie nebezpe¢né prebitd. Pfi nabijeni mGze pfilis vybita baterie pfedstavovat nebezpeti

poZzéru. Abyste tomu zabranili, baterie se uzamkne a nebude ji mozné nabijet ani pouzivat.

8. Ochrana proti zkratu: napéjeni se automaticky prerusi, pokud je detekovan zkrat.

9. Ochrana pred poSkozenim baterie: aplikace zobrazi varovnou vyzvu pfi poskozeni

je detekovan ¢lanek baterie.
10. ReZim hibernace: baterie bude v reZimu hibernace, kdyZ se nepouZiva, aby se Setfila energie.

11. Komunikace: informace o napéti, Urovni baterie a proudu baterie jsou prenaseny do letadla.
12. Vyhtivani: funkce zajistuje normalni provoz baterie pfi nizké teploté. Podrobnosti naleznete v ¢asti ,Zahfivani baterie”.

13. Vodotésnost a prachotésnost: po instalaci do letadla baterie splfiuje
Standardy hodnoceni IP55.

2023 DJI V3echna prava vyhrazena. 71



Machine Translated by Google

MATRICE 350 RTK uZivatelska pfirucka

A « Pred pouZitim si prectéte uZivatelskou prirucku, bezpecnostni pokyny a titky baterii. UZivatelé musi
prevzit plnou odpovédnost za vSechny operace a pouZiti.
« Pokud je po vzletu pouzitelna pouze jedna baterie, okamzité pristarite s letadlem a vymérite ji
baterie.
« Rozsifujici porty maji vestavény teplotni senzor. Pokud je vykon uZite€ného zatizeni pfilis velky a
zpUsobi pFehfati zafizeni, letadlo automaticky prerusi napajeni uzite¢ného zatizeni.

+ PouZivejte baterie dodané spole¢nosti DJI. NEPOUZIVETE jiné baterie.

Instalace baterif

Pouzivani sparovanych baterii

PFed pouZitim obé baterie oznacte nalepkami se sparovanymi bateriemi. Nabijejte a vybijejte obé baterie spole¢né,
abyste optimalizovali letovy vykon a maximalizovali Zivotnost baterie. Po vloZeni baterii a zapnuti letadla, pokud je
mezi jejich vydrzi velky rozdil, aplikace zobrazi vyzvu, kterd uZivatele na takovy stav baterii upozorni. V takovém

pfipadé se doporucuje pred pouZitim je vyménit za baterie s podobnym vykonem.

Zapnuti/vypnuti

Nainstalujte baterie do letadla pred zapnutim nebo vypnutim.

Zapnuti/vypnuti: stisknéte tlacitko napdjeni a poté jej znovu stisknéte a podrzte po dobu dvou sekund. Tlacitko/
indikator napajeni trvale sviti po zapnuti letadla. Tlagitko/indikator napdjeni zhasne po vypnuti letadla.
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Kontrola Urovné baterie

Stisknutim tlacitka Grovné baterie zkontrolujte aktudlni Uroven baterie, kdyZ je napajeni vypnuto.

Po zapnuti napéjeni zkontrolujte aktudlni stav baterie v horni listé aplikace.

Indikatory Grovné baterie také béhem vybijeni zobrazuji aktualni Groven baterie.
Indikétory jsou definovany nize.

@ : LED sviti. : LED negwvit].

Jesbt : LED blika.

LED1 LED2
- -
-
- -
- ==
- Semmmr-
- —

Pag fe)
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Uroveri baterie
88%~100%
75%~87%
63%~74%
50%~63%
38%~49%
25%~37%
13%~24%

0%~12%

Vyména horké baterie

Po pristani se letadlo nemusi vypinat kvili vyméné baterii.
VloZte pIné nabitou baterii a pfed vloZenim dal3i baterie pockejte tfi sekundy.

Zahrivani baterie

Manualni vyhFivani: pokud neni v letadle nainstalovana inteligentni letova baterie, stisknéte a podrzte
tlacitko Urovné baterie na baterii po dobu ¢tyf sekund, aby se spustilo samozah¥ivani, udrZujte baterie na
teploté mezi 16 °C (61 °F) a 20 °C (68 °F), coz je idedlni rozsah provozni teploty, po dobu pfiblizné 30 minut.
Stisknutim a podrzenim tlacitka Urovné baterie na dvé sekundy zastavite ohrev.

Automatické vyhFivani: vlozte baterie do letadla a zapnéte jej. Pokud je zjiSténa nizka teplota baterie,
baterie se automaticky zahreje, aby udrzela teplotu mezi 16 °C (61 °F) a 20 °C (68 °F).

A + Vykon inteligentni letové baterie je vyrazné sniZen pfi [étani v prostredi s nizkou teplotou
(teplota pod 5 °C). Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze je baterie pIné nabita.
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A « Ukoncete let, jakmile DJI Pilot 2 zobrazi upozornéni na nizkou Uroven baterie v prostredi s nizkou
teplotou. KdyZ se toto varovani spusti, stale budete moci ovlddat pohyb letadla.

« Vextrémné chladném pocasi nemusi byt teplota baterie dostatecné vysoka
po zahFati. V téchto pripadech baterii podle potFeby izolujte.
« Pro zajisténi optimalniho vykonu baterie udrZujte teplotu baterie vy3si
16 °C (61 °F).
« V prostredi s nizkou teplotou bude trvat del3i dobu, neZ se baterie zahfeji. Pfed pouzitim se doporucuje

udrZovat baterii v teple, aby se snizilo zahfivani
Cas.

Skladovani baterie

1. Po 12 hodinach, kdy je baterie pIné nabit, se baterie poprvé sama vybije na 95 %. Druh& perioda samovybijeni
baterie zacind ve vychozim nastaveni od druhého dne (Ize nastavit v DJI Pilot 2) a samovolné se vybije na 50 %
urovné baterie, aby se prodlouZila Zivotnost baterie. Strategie samovybijeni baterie je uvedena nize.

100%

50 %

0 1n n+4 TB65

2. Skladovani energie na spravné urovni mudze prodlouZit Zivotnost baterie. PouZijte reZim UloZisté bateriové stanice
k nabiti a uloZeni energie na 50 %. V niZe uvedené tabulce jsou uvedeny maximalni dny skladovani, kdyz je
kapacita baterie nizsi nez 50 %.

Uroven baterie Maximalni dny skladovéni Uroveri baterie Maximalni dny|skladovani
0% 12 20 % 110
5% 36 30 % 160
10 % 60 40 % 210
15 % 86 50 % 260

& + Baterie se poskodi, jakmile pFekroci maximalni dobu skladovani. The
baterie by se jiZ neméla pouzivat.
+ Skute¢na maximalni doba skladovani se bude mirné lisit v disledku toho, Ze baterie jsou souéasti
rdznych vyrobnich arzi a jsou skladovany v raznych prostredich.
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Udrzba baterie
Kalibrace kapacity

AZ budete vyzvani DJI Pilot 2, dokoncete kalibraci kapacity podle krokd.

@) s (B > (R
’ \\%/ ’ NG ’ \\S,/)

Nabit na 100 % Odpotivejte 1 hodinu Vybijeni pod 20 % Odpotivejte 1 hodinu

Udrzba baterie

1. Vykon baterie bude ovlivnén, pokud se baterie nebude del3i dobu pouZivat.

2. Provadéjte udrzbu baterie jednou za 50 cykli nebo za tfi mésice nebo kdyz vas k tomu DJI Pilot 2 vyzve, v nasledujicich

krocich:

-

v

D s (=) s (B) s (®)
) > B > @ > @&

Nabit na 100 % QOdpocivejte 24 hodin Vybijeni pod 20 % Odpotivejte 1 hodinu

Po dokonceni Udrzby baterie pIné nabijte baterii nebo ji nabijte na spravnou Urover energie pro skladovani. Pokud chyba
udrzby pretrvava, kontaktujte podporu DJI.

Kromé vySe uvedeného doporucujeme provést nasledujici kontroly Gdrzby baterie:

A. VloZte baterii do letadla a zapnéte jej pro zobrazeni informaci o baterii v DJI Pilot 2. Ujistéte se, Ze rozdil v napéti ¢lanku je

mensi nez 0,1V a firmware baterie je aktualizovan na nejnovéjsi verzi.

b. Ujistéte se, Ze baterie neni otekla, netésna nebo poskozena.
C. Ujistéte se, Ze jsou kontakty baterie Cisté.

d. Pravidelné& kontrolujte stav baterie a pocet cykl(i baterie. Baterie je dimenzovana na 400 cyklu.
Poté se nedoporucuje pokracovat v pouzivani.
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Tato kapitola pFedstavuje hlavni funkce
aplikace DJI Pilot 2.
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Aplikace DJI Pilot 2

Aplikace DJI Pilot 2 je specidlné vyvinuta pro podnikové uzivatele. Manudlini let integruje fadu profesiondlnich funkci, diky

kterym je létani jednoduché a intuitivni. Misijni let podporuje pldnovéni letu a provoz letadla, takZe vas pracovni postup je

mnohem jednodussi a efektivnéjsi.

Domovska stranka

12 3 4
s Q9 ‘ ©296h/366d @ DJI CARE> Caution >
) 9 @
Max Altitude: 60m Not Logged In
UTMISS tA» Cloud Service
8

MATRICE 350 RTK =

H20 A B

Payload 1 Controller

© All modules need to be updats¢ 9

1.Ja
Klepnutim zobrazite zaznamy letd, stahnete offline mapy, spravujete odemykani GEO zény, ¢tete dokumentaci napovédy,

vyberete jazyk a zobrazite informace o aplikaci.

2. Udaje a soukromi

Klepnutim mUZete spravovat rezimy zabezpeleni sité, nastavovat bezpe¢nostni kody, spravovat mezipamét aplikaci a vymazat
protokoly zafizeni DJI.

3. Mapa GEO zény
Klepnutim zobrazite mapu GEO zény, offline zkontrolujete, zda se aktualni provozni oblast nachézi v zakdzané zéné nebo

z6né opravnéni, a aktualni letovou nadmorskou vysku.
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< ’ Geo Zone Map

\ "9

License UTMISS AN

A. Klepnutim aktualizujete datab&zi GEO zény dalkového ovladace, pokud je k dispozici aktualizace.
b. Klepnutim aktualizujete databazi GEO zény letadla, pokud je k dispozici aktualizace.

C. Klepnutim zadejte a spravujte certifikat odemknuti. Pokud je letadlo jiz pripojeno k dalkovému
ovladaci, mohou uZivatelé vybrat odemykaci certifikat pfimo pro odemknuti letadla.

4. Cloud Service

Klepnutim vstoupite na stranku cloudové sluzby, zobrazite stav pfipojeni cloudové sluzby, vyberete

typ sluzby nebo prepnete z aktualné pfipojené sluzby na jinou cloudovou sluzbu.

A. Pokud ma ucet DJI pfihl&3eny uZivatelem licenci DJI FlightHub 2, klepnutim na cloudovou sluzbu
na domovské strance aplikace se automaticky prihlaste k DJI FlightHub 2. DJI FlightHub 2 je
cloudova integrovana online platforma pro spravu letadel, ktera uzivateldm poskytuje s
monitorovanim letadel a vybavenim a spravou ¢lend v redlném case.

Navstivte stranku DJI FlightHub 2 na oficidlnich strankach DJI pro vice informaci:
https://www.dji.com/flighthub-2

b. Pokud jste pFipojeni ke sluzb& GB28181, zobrazi se GB28181 a stav jeho pfipojeni.

C. Pokud jste pFipojeni k Zivé sluzbé, jako je RTMP nebo RTSP, odpovidajici Ziva adresa URL a
zobrazi se stav pfipojeni.

Q + Pokud je sluzba pfipojena, pismo se zobrazi tmavé c¢erné; pokud se pfipojuje, v pravém
hornim rohu cloudové sluzby se zobrazi vyzva k pfipojeni; pokud je offline nebo odpojena,

objevi se v pravém hornim rohu cloudové sluzby oranzova ikona jako abnormaini
upozornéni.

5. Misijnf let
Klepnutim vstoupite do knihovny letl mise. UZivatelé mohou vytvaret a zobrazovat viechny lety misi.
Lety misi Ize importovat a exportovat v ddvkach do dalkového ovladace nebo jiného externiho
mobilniho UloZného zafizeni. Pokud je pFipojen DJI FlightHub 2, mdZete také zobrazit viechny lety

misi odeslané z cloudu nebo nahrat mistni tkoly do cloudu. Vice podrobnosti naleznete v ¢asti Misijni
let.
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6. Album

Klepnutim zobrazite viechna sva mistrovska dila na jednom misté. Fotografie nebo videa mlZete uloZit do
dalkového ovladace. Upozorfiujeme, Ze fotografie a videa nelze prohlizet, pokud jsou odpojeny od letadla.

7. Akademie
Klepnutim zobrazite navody k podnikovym produktdm, letové pfirucky, primyslové pfipady a stdhnete produktové

manualy do dalkového ovladace.
8. Stav zafizeni

Zobrazuje stav letadla, dalkového ovladace a uZite¢ného zatizeni.

b £ 296h/366d @ DJI CARE> s 1 F

Link to Aircraft MATRICE 350 RTK =%

Tap button to link to aircraft
A
Controller H20 A B
T

A. Pokud aktualni dalkovy ovlada¢ neni pripojen k letadlu, zobrazi se obrazek dalkového ovladace. Klepnutim

propojite dalkovy ovladac s letadlem a po pripojeni se zobrazi model letadla a obrazek.

b. Zde se zobrazuji informace o Udrzbé aktualniho letadla. Pokud ma letadlo DJI Care, zobrazi se také doba jeho
platnosti. Klepnutim zobrazite informace o zafizeni, véetné poctu cykld, trvani letu, historie letu, ¢asu aktivace
a letovych kilometr(.

C. Pokud je uzite¢né zatizeni abnormadlni, zobrazi se nazev uZite¢ného zatizeni oranzové nebo ervené. Klepnutim
zobrazite informace o chybé v uZite¢né zatézi.

d. Aktudini role dalkového ovladace se zobrazi jako A nebo B (nazev role aktualniho délkového ovladace se zobrazi
tmaveé cerné). Klepnutim zobrazite informace o chybé& na dalkovém ovladaci nebo prepnete roli délkového

ovladace.

E. Klepnutim vyberte model letadla.

F. Klepnutim vstoupite do systému spravy zdravi. Zde se zobrazuje zdravotni stav letadla a dalkového ovladace.
Pokud se objevi zelen& (normalni), letadlo je normalni a mdZe vzlétnout. Pokud je oranZova (pozor) nebo
Cervend (varovani), letadlo ma chybu a musi byt pred vzletem zkontrolovano a vycisténo. Dalsi podrobnosti

najdete v ¢asti Systém Fizeni zdravi (HMS).

9. Zéstupce aktualizace firmwaru
Pokud je nutna aktualizace, zobrazi se vyzva, ktera uZivatele upozorni, Ze je k dispozici novy firmware nebo Ze je

potreba konzistentn{ aktualizace firmwaru pro letadlo a dalkovy ovladac.
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Nekonzistentni verze firmwaru ovlivni bezpecnost letu, proto bude aplikace uprednostriovat konzistentni
aktualizace firmwaru. Klepnutim na vyzvu prejdéte na stranku aktualizace firmwaru.

+ Konzistentni aktualizace firmwaru je vyZadovana, kdyz verze firmwaru nékterych modull letadla
nejsou konzistentni s kompatibilni verzi systému.
V typické situaci s konzistentni aktualizaci firmwaru budou letadlo a dalkovy ovlada¢ aktualizovany na
nejnovéjsi verzi s vyjimkou baterii navic. Pfi pouziti téchto baterii se zobrazi vyzva vyZadujici konzistentni

aktualizaci firmwaru, aby byla zajisténa bezpecnost letu.

10. Pohled z fotoaparatu

Klepnutim vstoupite do zobrazeni Preflight Check a FPV kamery a prepnete na zobrazeni gimbal kamery.
Dalsi podrobnosti naleznete v ¢astech Zobrazeni predletové kontroly, Zobrazeni kamery FPV a Zobrazeni kamery
gimbalu.

Zobrazeni predletové kontroly

Klepnutim na Enter Camera View na domovské strance DJI Pilot 2 vstoupite do zobrazeni Preflight Check.

Preflight Check X
Nmode 65% 46,3V [i] 64% 46.3V 94% i 62% SonroKer
1
10.16

RTH ( <100 <10 90  +10 +100 Signal Lost Action Return ToHome Vv

Altitude e

Max Max Flight

2 (2C m) -100 -10 320 10 100 &

Altitude * ! Distance

Home Point X0 23A @B Control Stick Mode Mode 2 v

Customize Battery tically L N .

Warning )
2 Obstacle Avoidance off

Horizontal Sensing ‘ @ | Bre 0 Alert: 5.1m "

Upward Sensing ® | ; Alert: 2.0 p

Downward Sensing ‘ ® | Alert: 1.0 "

1. Zobrazte zdravotni informace letadla, letovy rezim, inteligentni Groven baterie v letu, roli dalkového ovladace, Groven
interni a externi baterie dalkového ovladace, stav Home Point, stav RTK a informace o uloZisti karty microSD
fotoaparatu.

2. Nastavte nadmorskou vysku navratu do vychozi polohy, akci pfi ztraté signalu, maximalni vySku a maximalni

vzdalenost letu, aktualizujte vychozi bod, vyberte reZim ovladaci paky, nastavte prah varovani baterie a vyhybani se
prekazkam.
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Q « Pfed vzletem se doporucuje peclivé provést predletovou kontrolu podle provozniho scénafe a pozadavkd.

« Pfed provedenim mise provedte predletovou kontrolu a ovéfte informace o zékladnich parametrech mise.
Podrobnosti naleznete v ¢asti Misijni let.

Pohled z FPV kamery

PoufZiti FPV zobrazeni kamery

Po klepnuti na Enter Camera View na domovskeé strance DI Pilot 2 a dokonceni kontroly pred vystupem budete ve
vychozim nastaveni pfesmérovani na zobrazeni FPV kamery.

4 " RC.al %
1 o< il Stejicopating N mode - Manual flight % g W

1. Horni lita: zobrazuje stav letadla, letovy rezim, kvalitu signélu atd. Viz horni lista
sekce pro vice podrobnosti.

2. Prepinac diskrétniho rezimu: klepnutim vypnete zadni a predni ukazatele letadla, majaky, pomocné svétlo a ukazatele
baterie. Po aktivaci diskrétniho reZzimu se pomocné svétlo béhem pfistani nezapne, coz mdze pfedstavovat urtita
rizika. Pouzivejte diskrétni reZim opatrné.

3. Pfepina¢ majéaku: stisknutim tlacitka L1 na dalkovém ovladaci zapnete nebo vypnete majaky.
4. Pfepnuti do zobrazeni mapy: stisknutim tlacitka L3 na dalkovém ovladaci pfepnete do zobrazeni mapy.

5. Zobrazeni mapy: UZivatelé mohou mapu maximalizovat nebo minimalizovat. Zobrazeni mapy podporuje pfiblizeni
aven.

6. Zobrazeni gimbal kamery: klepnutim prepnete do zobrazeni gimbal kamery. Pohled z gimbalové kamery
podporuje pfiblizovani a oddalovani.

7. PFepnéte na zobrazeni kamery gimbalu: pro prepnuti stisknéte tlacitko R3 na dalkovém ovladaci
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pohled gimbal kamery.

8. AR Projection: Promitd informace, jako jsou PinPoints, Waypoints a Home Point v pohledu FPV kamery a
pohledu gimbal kamery pro zlepSeni vnimani letu. Dalsi podrobnosti naleznete v ¢asti Projekce AR.

9. Primarni letovy displej (PFD): zobrazuje parametry, jako je poloha, rychlost, nadmorska vyska a rychlost vétru
b&hem letu. Dalsi podrobnosti naleznete v €asti Primarni letovy displej (PFD).

Primarni letovy displej (PFD)
Primarni letovy displej (PFD) usnadiiuje a intuitivné Iét4, umozZriuje uZivateldm vidét a vyhybat se prekazkam
kolem letadla a v pfipadé potreby také zastavit a upravit trajektorii letu.

Primarni letovy displej muZe vypadat jinak, kdy?Z je hlavni pohled pfes FPV kameru nebo kardanovou kameru
(zoomova kamera/Sirokouhla kamera/termalni kamera).

4 567
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. Rychlostni kolo.

. Rychlost a smér vétru. Smér vétru je relativni k letadlu.
. HorizontalIni rychlost letadla.

. PFednastavena rychlost trasy letu b&hem letu mise.

. Umély horizont: odrézi polohu letadla, kterd je opacna k Uhlu naklonu.

. Flight Path Vector: pozice, do které se letadlo chysta dosahnout.

2

3

4

5

6. Ukazatel sméru letadla: vZdy uprostred pohledu kamery.

7

8. Limit nadmorské vysky (LIM): konfiguruje se nastavenim letového ovladace.
9

. Pfednastavena vyska trasy letu béhem mise.

10. Vertical Obstacle Indicator: zobrazuje informace o vertikaIni prekaZce letadla. Kdyz
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existuje prekazka nad nebo pod letadlem, Ize informace porovnat s vySkou prekazky, aby se zjistila jakakoliv
hrozici srazka a zabranilo se nehodam. Kdyz je deaktivovano snimani nahoru a dol(i, zobrazi se OFF, aby
uzivateli pfipomneélo, Ze je vypnuté snimani vertikalni pfekazky.

11. Vertical Speed: zobrazuje vertikaIni rychlost letadla pfi stoupani nebo klesani.
Bila ¢ara ukazuje polohu letadla b&hem tii sekund. Cim vy33i je vertikalni rychlost, tim del3i je bila ¢ara.

12. Nadmorska vyska (ALT): zobrazuje vysku letadla vzhledem k bodu vzletu.
13. RTH Altitude (RTH): zobrazuje vySku RTH nakonfigurovanou nastavenim letového ovladace.
14. Absolute Altitude (ASL): zobrazuje absolutni vysku letadla.

15. Displej navigace: zobrazuje orientaci letadla a kardanu a informace o vyhybani se pfekazkam z pohledu
shora dol(. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti Zobrazeni navigace.

Navigacni displej

1126.6/ASL

Navigacni displej zobrazuje pouze rychlost, nadmorskou vySku a dal3i informace na levé a pravé strané v

pohledu gimbal kamery. V pohledu FPV kamery jsou tyto informace zobrazeny ve formé primarniho letového

displeje.

1. Letadlo: Naviga¢ni displej se otaci s letadlem.

2. Vektor horizontalni rychlosti letadla: bila ¢ara nakreslena letadlem oznacuje let
smér a rychlost letadla.

3. Orientace letadla: zobrazuje aktudlni orientaci letadla. Zobrazeny stupen se pocit4 ve sméru hodinovych
rucicek od severu, pficemz se sever predpoklada jako 0 stupriti a délka kroku je 30 stupiiti. Napfiklad ¢&islo
24 v kompasu oznacuje kurz letadla po otoceni o 240 stupiiCi ve sméru hodinovych rucicek z 0 stupil.

4. Orientace gimbalu: zobrazuje orientaci gimbalu vzhledem k letadlu v redlném case. Ikona se otaci spolu s
gimbalem.
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5. Orientace bodu Home a dalkového ovladace:

A. Zobrazuje vychozi polohu vzhledem k letadlu. KdyZ horizontalni vzdalenost Home Point presédhne
16 m, ikona Home Point zlistane na okraji naviga¢niho displeje.

b. Pokud relativni vzdalenost mezi vychozim bodem a dalkovym ovladacem neni vétsi nez 5 m, na
navigacnim displeji se zobrazi pouze vychozi bod. Kdy? je relativni vzdalenost vétsi nez 5 m, dalkovy
ovladac se zobrazi jako modra tecka oznacujici jeho polohu. KdyZ horizontélni vzdalenost mezi
dalkovym ovladagem a letadlem pfesadhne 16 m, ikona polohy dalkového ovladace zUstane na
okraji navigacniho displeje.

C. Kdyz kompas dalkového ovladace funguje normain€, modra tecka ukazuje smér dalkového ovladace.
Pokud je signal béhem letu slaby, namirte Sipku dalkového ovladace na naviga¢nim displeji na
smér letadla.

6. Home Point Distance: zobrazuje horizontélni vzdalenost mezi Home Point a Home Point
letadlo.

7. PinPoint Information: zobrazuje nazev PinPoint a horizontalni vzdalenost od
letadlo na PinPoint, kdyZ je PinPoint povolen.

8. Informace o trasovém bodu: zobrazuje nazev trasového bodu, horizontalni vzdalenost od letadla k
trasovému bodu a vzestupnou nebo sestupnou trajektorii letové trasy béhem letu mise.

9. RNG Target Point Information: zobrazuje horizontalni vzdalenost od letadla k
cilovy bod, kdyz je povolen laserovy dalkomér RNG.

10. Vertical Obstacle Sensing Information: jakmile je detekovana prekazka ve vertikalnim sméru, objevi se
ikona listy prekazky. Kdyz letadlo dosdhne varovné vzdalenosti, ikona se rozsviti cervené a oranzové a
dalkovy ovladac vyda dlouhé pipani.

KdyZ letadlo dosahne brzdné drahy prekazky, ikona se rozsviti cervené a dalkovy ovlada¢ vyda kratké
pipnuti. V DJI Pilot 2 Ize nastavit jak brzdnou drahu prekazky, tak vzdalenost varovani. Nastavte je
podle pokynt v aplikaci.

10°

1126.6 ASL
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Informace o horizontalnim snimani prekazek: svétlé oblasti jsou oblasti snimani prekazek letadla,
zatimco tmavé oblasti jsou slepa mista. BEhem letu udrZujte vektorovou ¢aru rychlosti letadla
mimo slepd mista pro snimani prekazek.

A. Pokud je vystrazna vzdalenost nastavena v aplikaci od 16 m do 33 m, jakmile je detekovana
prekaZzka, objevi se ve sméru prekazky zeleny oblouk; kdyz prekazka dosdhne varovné
vzdalenosti, zméni se na oranZovou; kdyZ se prekazka pfriblizi k prerusovaci vzdalenosti, zméni
se na Cerveny ramecek.

b. Pokud je vystrazna vzdalenost nastavena v aplikaci mensi nez 16 m a prekazka je do 16 m, ale
nedosahla vystrazné vzdalenosti, bude prekazka oznacena zelenym rameckem; kdyz je
prekadzka do 16 m a dosdhne vystrazné vzdalenosti, zméni se na oranZovou; kdyZ se prekazka
priblizi k dorazové vzdalenosti, zEervena.

C. KdyzZ je deaktivovano snimani prekazky, zobrazi se OFF; kdyZ je zapnuto snimani prekazek,
systémy vidéni nefunguiji, ale jsou k dispozici systémy infracerveného snimani, zobrazi se TOF;
kdy? je detekce prekazek zapnutd, ale nefunguje, zobrazi se NA.
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Horni lista

1 2 3 4 567 8

N mode - Manual flight

1. Zpét: klepnutim se vratite na domovskou stranku aplikace DJI Pilot 2.

2. Stavovy Fadek systému: zobrazuje stav letu letadla a zobrazuje rdizné varovné zpravy. Pokud se béhem letu
objevi nové upozornéni, zobrazi se také zde a bude nadale blikat. Klepnutim zobrazite informace a zastavite
blikani.

3. Inteligentni indikator Grovné nabiti baterie: LiSta indikatoru Urovné baterie poskytuje dynamické zobrazeni
zbyvajici energie aktudlni inteligentni letové baterie a doby letu.

Kazdy stav baterie je oznacen jinou barvou. Kdyz je Grover nabiti baterie nizZsi nez varovny prah, ikona
baterie vpravo z€ervena, cozZ uzivateli pfipoming, aby co nejdfive pfistal s letadlem a vyménil baterie.

4, Stav letu:

A. Letové stavy zahrnuji: pohotovostni reZim, pfiprava ke vzletu, pfipraven k odletu, ru¢ni let, let mise,
probihajici panoramaticky snimek, Smart Track, ndvrat domd, pfistani, nucené pfistani a polohovani
zraku.

b. Kdyz je letadlo v rezimu urcovani polohy, pohotovosti nebo manuélniho letu, zobrazi se aktualni letovy
rezim, v€etné: N-rezimu, S-reZimu, A-reZimu a T-rezimu.

C. Klepnutim vstoupite do zobrazeni Kontrola pred vystupem.

5. GNSS Positioning Status: zobrazuje pocet GNSS satelitd. KdyZ je modul RTK letadla deaktivovan, ikona RTK

zeSedne; kdyZ je povoleno, ikona RTK zbéla. Klepnutim na ikonu stavu uréovani polohy GNSS zobrazite stav
rezimu RTK a ur€ovani polohy GNSS.

6. Sila signalu: zahrnuje kvalitu spojeni HD videa a kvalitu spojeni dalkového ovladace. Tfi zelené te¢ky oznacuji
silné signaly; dvé Zluté tecky pro stiedni silu signélu; a jeden €erveny bod pro Spatnou kvalitu signalu.
Pokud dojde ke ztraté signalu, ikona zobrazi stav odpojeni cervené.

7. Intelligent Flight Battery Level: zobrazuje zbyvajici Groveri baterie letadla. Klepnéte na
zobrazit informace o stavu baterie, napéti a teploté.

8. Nastaveni: klepnutim rozbalite nabidku nastaveni pro nastaveni parametrd kazdého modulu.

A 3 Nastaveni systému Fizeni letu: zahrnuje prepinat letového rezimu, vychozi bod, navrat do domovské
vysky, maximalni nadmorskou vysku, limit vzdalenosti, stav senzoru, akci pfi ztraté signélu, automatickou

kalibraci téZiSté, koordinované zataceni a GNSS.

b. (X) Nastaveni snimaciho systému: zahrnuje spina¢ snimani prekazek, polohovaci spinac vidéni,
a presny pristavaci spinac.

C. l\ﬁtaveni dalkového ovladace: zahrnuje rezim stick, prizpUsobitelné nastaveni tlacitek a kalibraci a
propojeni dalkového ovladace.

d. N@3taveni prenosu videa: zahrnuje pracovni frekvenci, rezim kanalu a video
typ vystupu.

E. [l Nastaveni inteligentni letové baterie: zahrnuje informace o baterii, inteligentni navrat domd,
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prahové hodnoty upozornéni na vybiti baterie a pocet dni potfebnych k samovybijeni.
F. g3 Nastaveni gimbalu: zahrnuje nastaveni sklonu gimbalu a panordmy a automatickou kalibraci gimbalu.

G. [@ Nastaveni RTK: zahrnuje funkci uréovani polohy RTK, typ sluzby RTK a jejich
odpovidajici nastaveni a zobrazeni stavu.

h. e e Obecna nastaveni: zahrnuje vybér mapy, zobrazeni trasy, nastaveni jednotek a nastaveni svétel.

AR projekce

Aplikace DJI Pilot 2 podporuje projekci AR, vEetné:

A. Vychozi bod: kdyz je vychozi bod za aktualnim pohledem, zobrazi se na okraji pohledu. Letadlo Ize otocit smé&rem
k Home Point podle Sipky.

b. PinPoints: PinPoint se jevi vétsi, kdyz je blizko letadla, a mensi, kdyz je daleko. To umoZziiuje uZivatelim posoudit

vzdalenost mezi PinPointem a letadlem z velikosti PinPointu. Kdyz je vybrany bod PinPoint za aktuainim
pohledem, zobrazi se na okraji pohledu. Letadlo Ize otocit smérem k PinPointu podle Sipky.

C. Trasové body: pfi misijnim letu budou dva trasové body, kterych se letadlo chystd dosahnout, promitnuty na
pohled FPV kamery nebo pohled z kardanové kamery. Dalsi naviga¢ni bod, kterého chcete dosahnout, se zobrazi
jako plny trojuhelnik a sériové islo; zatimco nasledujici navigacni bod se zobrazi jako tec¢kovany trojuhelnik a
sériové Cislo.

d. ADS-B pilotované letadlo: kdyz je pobliz detekovano pilotované letadlo, bude promitano na pohled FPV kamery a
pohled z kardanové kamery. Vystupte nebo sestupte s letadlem co nejdrive, abyste se vyhnuli pilotovanému

letounu podle pokyn0.
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Pohled z kardanové kamery

PouZiti Gimbal Camera View

Pohled kardanové kamery se objevi, kdyZ prepnete hlavni pohled na kardanovou kameru. NiZe je ilustrace vyuZivajici zoomovou

kameru jako hlavni pohled.

2425 26 2 34567

Storage. &
[ ]

00:47:00

1126/6 ASL

17 1 16

1. Displej navigace: podrobnosti naleznete v ¢asti Displej navigace. VSimnéte si, Ze v pohledu z kamery gimbalu jsou na levé
strané zobrazeny horizontalni rychlost, rychlost vétru, Ghel sklonu gimbalu a stupnice ndklonu a sklon gimbalu vzhledem
k zemi. KdyzZ je gimbal v klicovém Ghlu, jako je -90°, 0° nebo -45°, €islo se zvyrazni. Pravé strana navigacniho displeje
zobrazuje nadmofrskou vysku, relativni nadmorskou vysku, informace o snimani vertikélni prekazky a sloupec vertikaini

rychlosti.

2. Typ kamery: zobrazuje typ kamery pro aktudlni hlavni pohled.
3. Camera Parameters (Parametry kamery): zobrazuje aktudini parametry foceni/zdznamu kamery.
4. Zamek automatické expozice: klepnutim uzamknete aktualni hodnotu expozice.

5. Rezim ostreni: klepnutim prepnete rezim ostfeni mezi MF (manudlini ostfeni), AFC (kontinudlni automatické ostfeni) a AFS

(jednotlivé automatické ostreni).

6. Rezim UloZisté: zobrazuje pocet zbyvaijicich fotografii nebo video délky videa na karté microSD. Klepnutim zkontrolujte zbyvajici

kapacitu Glozisté a vyberte format Glozisté.

7. Pfepnéte na automatickou/ru¢ni expozici: fotoaparat se zoomem podporuje rezimy Auto a M. EV
Ize nastavit v rezimu Auto a ISO a zavérku Ize nastavit v rezimu M.

8. Nastaveni fotoaparatu: klepnutim na vstoupite do nabidky nastaveni fotoaparatu. Nabidka nastaveni fotoaparatu se mize lisit

podle typu fotoaparatu. Vyberte typ kamery pro zobrazeni jejich parametrd.

9. Pfepinani fotografii/videi: klepnutim prepnete mezi rezimy fotografie a videa a vyberete rdizné

rezimy fotografovani nebo nahravani.
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A. Mezi rezimy fotografovani patfi jednotlivé, casované, mrizkové fotografovani s vysokym rozliSenim, panorama atd

moznosti se lisi podle modelu gimbal kamery.

b. V rezimu nahravani videa Ize vybrat rdizna rozlideni. MoZnosti se lisi podle

k modelu gimbal kamery.

10. Tlacitko Shoot/Record: klepnutim pofidite fotografii nebo spustite ¢i zastavite nahravani.

. Pfehravani: klepnutim vstoupite do alba, kde si miZete prohlizet a stahovat fotografie/videa uloZzena v
karta microSD letadla.

12. Link Zoom: klepnutim propojite ocky termokamery a zoom kamery pro zoom. UZivatel si mdze propojeny efekt zoomu

prohlédnout povolenim tlacitka SBS v pohledu termokamery. Pouze H20N podporuje odkazovy zoom.

13. Stisknéte tlacitko R1 na dalkovém ovladaci a objektiv kamery se pfiblizi.

14. Stisknéte tlacitko R2 na dalkovém ovladaci a ¢ocka kamery se oddali.

15. Stisknutim tlacitka R3 na délkovém ovladaci pfepnete na zobrazeni kamery FPV.

16. Zobrazeni kamery FPV: klepnutim pfepnete na zobrazeni kamery FPV. Zobrazeni FPV kamery podporuje pfiblizovani a
oddalovani.

17. Zobrazeni mapy: klepnutim prepnete na zobrazeni mapy. Zobrazeni mapy podporuje pfibliZzovani a oddalovani.

18. PinPoint: stisknutim tlacitka L3 na dalkovém ovladaci pfidate PinPoint do stfedu obrazovky. Stisknutim a podrzenim
tlacitka L3 rozbalite panel nastaveni PinPoint, ktery vdm umozni nastavit barvu PinPoint, zobrazit vSechny cilové body

nebo povolit vychozi zobrazeni cilovych bod( v zobrazeni pfenosu videa. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti PinPoint.

19. Pfepnuti na Sirokothly/zoom objektiv fotoaparatu: pro prepnuti stisknéte tlacitko L2 na dalkovém ovladaci

mezi Sirokouhlym objektivem fotoaparatu a objektivem fotoaparatu se zoomem.

20. Pfepnuti na objektiv viditelného svétla/termalni kamery: stisknutim tlacitka L1 na dalkovém ovladaci prepnete mezi

objektivem kamery ve viditelném svétle (Sirokouhla kamera nebo kamera se zoomem) a objektivem termokamery.

2

. ReZim gimbal: zobrazuje aktudlni stav gimbalu v nasledujicim rezimu. Klepnutim vyberte akci, jako je vystfedéni zavésu,

vystfedéni zavésu, sklopeni zavésu dolt nebo sklopeni zavésu nebo prepnuti do rezimu volného zavésu.
22. Smart Track: gimbal kamera letadla mGze sledovat cil (osobu/vozidlo/lod), kdyz

Funkce Smart Track je povolena. Dalsi podrobnosti naleznete v ¢asti Smart Track.

23. RNG laserovy dalkomér: pomoci RNG laserového dalkoméru Ize méfit pfimou vzdéalenost mezi letadlem a cilem, stejné
jako vysku cile. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti Laserovy dalkomér RNG.

24. Look At: po vybéru PinPointu mUZe uZivatel klepnout na ikonu Look At a oto¢it gimbal, coz umoZni kamefe divat se na cil.

2

v

Stav odesilani fotografii/videi do cloudu: zobrazuje stav odesilani fotografii/videi z DJI Pilot 2 do DJI FlightHub 2 nebo
stav pripojeni Zivého streamu; klepnutim zobrazite podrobnosti.

Pokud pouzivate cloudovou sluzbu DJI FlightHub 2, mlZete rychle nakonfigurovat nastaveni nahravani medialnich

soubor(i.
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ISO Shutter A EV Storage o
200 1/100 1/1000 0 3468

Organization Name

Photo Video

Other RC

11266 ASL

26. Rizeni/stav letu mise: zobrazuje priibéh letu mise v pohledu z kardanové kamery. Klepnutim na tlagitko Pozastavit/Pokracovat dlohu

pozastavite/obnovite a klepnutim na panel zobrazite nazev letu mise a akce.

1/100 1/1000 0

Progress

1126, 6ASL
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Siroky pohled kamery

Tato ¢ast popisuje predevsim rozdily mezi fotoaparatem se zoomem. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti

Zobrazeni kamery na kardanu.

ISO Shutter A EV Storage
200 1/100 1/1000 0O C 3468 o

Ram pribliZzeni: Po pFepnuti na Sirokouhlou kameru jako hlavni pohled bude ramecek pfibliZzeni zobrazovat

zorné pole a miru pfiblizeni kamery.

Pohled z termokamery

Tato ¢ast popisuje predevsim rozdily mezi fotoaparatem se zoomem. DalSi podrobnosti naleznete v ¢asti

Zobrazeni kamery na kardanu.

1 234

Mode . Storage
20150 SBS FFC g0 1700

25vs

~d018.2

®
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vyberte mezi rznymi paletami méreni infraervené teploty nebo aktivujte izotermu pro nastaveni
interval( méFeni teploty. Pamatujte, Ze pokud méFena oblast pFekroci maximalni nebo minimalni
hodnoty méreni teploty aktudlniho pohledu, nastaveni se neprojevi.

2. ReZimy zesileni: reZim vysokého zesileni poskytuje presnéjsi méreni teploty s rozsahem méreni od -20°
do 150° C, zatimco rezim nizkého zesileni podporuje Sirsi rozsah méreni teploty od 0° do 500° C.
Upozoriiujeme, Ze rozsah je pouze teoretickou hodnotu, a pfestoZe termokamera muZze méfit teploty
mimo rozsah, hodnota se mlZe podstatné lisit.

3. ReZim zobrazeni: InfraCervena obrazovka je standardné nastavena jako jedno infracervené zobrazeni.
Klepnutim povolite nebo zakaZete zobrazeni vedle sebe. Je-li povoleno, zabéry pofizené infracervenou
termokamerou a zoomovou kamerou se zobrazi vedle sebe.

4. Kalibrace FFC: klepnutim provedte kalibraci FFC. FFC kalibrace je funkci infraervené termokamery, ktera
optimalizuje kvalitu obrazu pro snadné pozorovani teplotnich zmén.

5. Zoom (Termalni kamera): klepnutim upravite digitaIni pfiblizeni infracervené termokamery pomoci
maximalni schopnost zoomu 20x. Klepnutim a podrZzenim pfibliZite pfimo na 2x.

Laserovy dalkomér (RNG)

Mode

£ SBS FFC °

1
-20 ~ 150 36680

4 <WIDE__ - 4
ASL106.1m ws00.6 T 14° 0.0 vs
5 022.580721N, 113.938347 £ 00.0 = #100.0

0103.5ASL

1. Klepnutim povolite RNG.

2. Zamérovaci kriz ve stfedu Cocky z¢ervend, coz znamen4, Ze laserovy dalkomér mifi na cil a méfi vysku
cile a vzdalenost mezi cilem a letadlem. Zemépisnou $itku a délku cile Ize ziskat po vytvoreni PinPointu
na cili.

3. Linearni vzdalenost mezi cilem a letadlem.

4. VySka mezi cilem a letadlem.
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5. Zemépisna Sitka a délka cile.

6. HorizontdIni vzdalenost mezi cilem a letadlem.

Q + Polohovani RNG je omezeno faktory, jako je pfesnost polohovani GNSS a presnost polohy kardanu.
Poloha GNSS, horizontélni vzdalenost, navigacni displej a projekce AR jsou uvedeny pouze pro
informaci.

+ KdyZ zoom kamera mifi, zamé&rovaci kFiz bude vzpfimeny, zatimco u Sirokouhlé kamery nebo

termokamery se zméni na X.

Smart Track

Uvod

PFi ovladani gimbal kamery fady H20 miiZe pilot pouZit funkci Smart Track k identifikaci, zamykani a sledovani
cild, jako jsou lidé, vozidla, lodé nebo jiné pfedméty. Po rozpoznani a uzamcéeni cile automaticky oto¢i gimbal
tak, aby se cil umistil do stfedu obrazovky, a upravi ohniskovou vzdalenost kamery na vhodnou miru zaostreni

pro sledovani a sledovani cile.

Q + Kdyz je sledovany cil nastaven na objekty, efekt sledovani bude omezen.

A + PouZzivejte Smart Track v otevfeném prostfedi, abyste zabranili zablokovani cile.
+ Kdyz se letadlo vraci do vychoziho bodu, pfistava nebo je nastaveno do reZimu T, funkce Smart
Track bude deaktivovana. Zafizeni okamzité ukonci funkci Smart Track v kterékoli z vySe uvedenych
situaci.

Identifikace a uzamceni cile

Smart Track Ize aktivovat po vstupu do zobrazeni pfibliZzeni v aplikaci.

Storage

Z00M 5.0X 1/100 [ 00:47:00

Click or scan object

an
wslslobumiod 25
\ gﬂ@owk } 130.2 %
& 112676/AS 1
°

1. Klepnutim na spustite nebo zastavite Smart Track.

2. Tato funkce identifikuje jako cil osobu, vozidlo nebo lod. Pfipadné muZete gestikulovat
na obrazovce vyberte jiny objekt jako cil.
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+ Kdyz je povolena funkce Smart Track, zobrazi se ramecek sledovani a vyberte cil a zamérovaci kfiz ve stfedu
objektivu se zoomem zezelend, coz znamen4, Ze probiha sledovani. Pokud neni potvrzen zadny cil, sledovaci
ramec se nezobrazi a aplikace zobrazi zpravu ,Hledani cil...” Pokud je cil zablokovan nebo ztracen, zafizeni
bude predvidat a vyhledavat trajektorii cile, dokud nebude znovu ziskan pfed obnovenim sledovani. V opaéném

pripadé zarizeni ukondci funkci Smart Track.

& + Pokud uZivatel vybira jiné typy cilG gestem na obrazovce, jakakoliv osoba, vozidlo nebo lod, ktera se objevi v
ramecku, bude vybréna jako cil a sledovéna. « Objekt nelze vybrat pomoci gest, pokud vlastnosti objektu

nejsou jasné.

Sledovani cile

ReZim gimbal se automaticky nastavi na rezim sledovani a fotoaparat se automaticky prepne do rezimu AFC, kdyz je
povolena funkce Smart Track.
V rezimu sledovani zavésu je orientace letadla vzdy v souladu s orientaci zavésu, pficemz oba mifi na cil. Poloha gimbalu se

automaticky nastavi tak, aby byl cil umistén ve stfedu, zatimco kamera upravi sv(jj zoom, aby zménila velikost cile. UZivatel

mUZe doladit velikost cile v zorném poli pomoci pravého kolecka dalkového ovladace.

Predikce cile: pokud dojde ke ztrateé cile, zafizeni predpovi trajektorii pohybu a gimbal se automaticky otoci, aby hledal cil.

Hledani cile: pokud se cil ztrati, zafizeni jej automaticky vyhleda na zakladé jeho predpokladané polohy. UZivatel muze také

rucné ovladat rotaci gimbalu a zoom kamery, aby naSel cil.

Target Positioning: GNSS poloha cile bude zobrazena na navigacnim displeji a mapé (vSimnéte si, ze kdyZ laserovy dalkomér
gimbalu a kamery fady H20N nebo H20 nadéle nefunguje, poloha cile je pouze orientacni), pozice cile se také zobrazi v
zobrazeni FPV.

Focus Tracking: zaostreni fotoaparatu bude upraveno podle vzdélenosti cilového objektu.

V rezimu sledovani gimbalu se béhem sledovani na horni listé zobrazi ,Smart Track”. Rezim ovladani letadla se mirné liSi od

jeho normalniho letového rezimu. Ujistéte se, Ze jste obeznameni s nasledujicimi oviddacimi prvky a létejte opatrné.

Provoz zapnut o .
) . P . Akce provedena Pripomenuti
Dalkovy ovladac
Stisknéte a podrzte tlacitko Ukongi funkci Smart Track. /
Pauza
Vybotovaci hal Upravuje sta¢eni kardanu Nastavitelny rozsah je béhem sledovani
omezen.
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Pitch stick

Roletova hal

Plynova paka

Levy cifernik

Pravy cifernik

Prepnéte do T-rezimu

Letf letadlo smé&rem

nebo horizontélné od cile.
Maximalni rychlost letu je mensi
nez 17 m/s.

Pokracujte v ovladani paky, abyste

mobhli sledovat cil.

Letadlo krouzi kolem

cil vodorovné. Maximalni

rychlost letu je mensi nez 17 m/s.

Ovlada vysku letadla

Upravuje sklon gimbalu

Upravuje zoom fotoaparatu

Ukoncete Smart Track.

Kdy?Z je vodorovné blizko cile, rychlost

letadla ve sméru blizko cile

bude omezena. Letadlo nemiize
priblizte se k cili v nasledujicim
stav:

+ Letadlo je méné nez 5 m od

cil.

+ Cil je pod letadlem, takZe sklon kardanu musi

byt vétsi nez 80°.

Kdyz se letadlo priblizi horizontalné

k cili, bude omezena jeho obézna rychlost.

Nastavitelny rozsah je béhem sledovani

omezen.

Nastavitelny rozsah je b&hem sledovani

omezen.

Q +  Pro zajisténi optimalniho fotografovani pohybuijicich se cilli fotografujte béhem sledovani cile

nezamkne gimbal. V dUsledku statického pozadi mize dojit k rozmazani pohybu.

A + V niZze uvedenych scénach se mize objevit Spatné rozpoznani nebo sledovani:

A. Rozpoznavani miiZe v noci klesat.

b. Efekt sledovani se mliZe snizit, kdyZ uZite¢né zatizeni pracuje p¥i velkém zvétseni.

C. Efekt sledovani se mliZe sniZit v prostiedi se Spatnou viditelnosti, jako je dést, mlha nebo mlha.

d. Sledovany objekt/cil se mdze zménit ve scénach s hustym provozem, davy lidi nebo velkymi shluky podobnych

objekt.
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Zobrazeni mapy

1. Klepnéte na pro kresleni ¢ar na mapé.
2. Klepnutim nakreslete oblast na mapé.

3. Klepnutim na vymazete vSechny body, ¢ary a pozndmky v aktualnim pohledu. Pokud je uZivatel pfihlaSen na DJI
FlightHub 2, ikona se nezobrazi.

4. PinPoint: stisknutim tlacitka L1 na dalkovém ovladaci pfidate PinPoint do stfedu pohledu. Stisknutim a podrzenim
tlagitka L1 rozbalite panel nastaveni PinPoint, ktery uzivatelim umoZiuje zménit barvu PinPointu, zobrazit
vSechny cilové body nebo nastavit vychozi zobrazeni cilového bodu v zobrazeni pfenosu videa.

5. PFepnuti na FPV Camera View: stisknéte tlacitko L3 na dalkovém ovladaci pro prepnuti do FPV
pohled kamery.

6. Pfepnéte na zobrazeni kamery gimbal: stisknéte tlacitko R3 na dalkovém ovladaci pro prepnuti do zobrazeni
kamery gimbal.

7. Klepnutim vymazete letovou drahu letadla.

8. Vybér vrstvy mapy: klepnutim vyberte satelitni nebo uli¢ni mapu (standardni rezim) podle
poZadavky na provoz.

9. Zdmek mapy: pokud je povoleno, mapu nelze otacet; pokud je zakdzano, miZe se mapa volné otacet.
10. Tlacitko Recenter: Klepnutim rychle vycentrujete dalkovy ovlada¢ v pohledu.

11. Sprava vrstev GEO Zone: klepnutim zobrazite vSechny informace o vrstvé GEO Zone a povolite nebo zakaZete
vrstvu GEO Zone.
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Sprava a synchronizace anotaci
PinPoint
Uvod do PinPoint

PinPoint je k dispozici pfi pouziti gimbal kamery Ffady H20. PinPoint Ize pouzit k nastaveni bodu umisténi cile v pohledu

gimbal kamery nebo zobrazeni mapy, pro rychlé pozorovani a synchronizaci informaci.

RC.ul so% 4

N mode - Manual flight o =

1 Létejte opatrné

IS0 Shutter EV AE Storage
200 1/100 0 @& AEC 00:47:00

1126.6 ASL

1. Kroky k vytvoreni PinPointu: upravte polohu letadla a gimbalu tak, aby se cil presunul do stfedu aktuélniho pohledu.
Stisknutim tlacitka L3 na dalkovém ovladaci pfipevnéte cil do stfedu. PinPoint dokéZe zaznamenat zemépisnou Sirku,

délku a vysku cile.

2. AR projekce bude vytvorena pro cil v pohledu kardanové kamery nebo pohledu FPV kamery. Bude se zvétSovat nebo
zmen3ovat podle vzdalenosti mezi letadlem a PinPointem (velky kdyzZ je blizko, maly kdyzZ je daleko).

3. Vybrany PinPoint:
A. Kolem PinPointu se objevi maly rédmecek oznacujici, Ze je vybran.
b. Levy dolni roh navigacniho displeje zobrazuje horizontalni vzdalenost od cile k letadlu a ndzev bodu. Orientace bodu

vzhledem k letadlu je zobrazena na naviga¢nim displeji.

C. Pokud je vybrany PinPoint mimo zobrazeni pfenosu videa, ikona PinPoint ziistane

na okraji oznacujici jeho orientaci vzhledem ke stfedu pohledu.

d. Po vybéru PinPointu mlZe uZivatel upravit nazev, barvu, zemépisnou 3ifku, délku a

nadmofrskou vysku cilového bodu nebo pretdhnéte PinPoint na mapé.

11
4. Klepnutfm @ klepnutim Zif§énte nastaveni vlastniho dalkového ovladace na PinPoint, odstrarite
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vybrany PinPoint nebo vyberte predchozi nebo nasledujici PinPoint. UZivatelé mohou rychle generovat a
vybirat PinPointy pomoci tlacitek.

5. Klepnutim prepnete na zobrazeni mapy:
A. PinPoint a jeho nazev se odpovidajicim zpdsobem zobrazi na mapé.

b. V zobrazeni mapy miZete také nastavit PinPoint klepnutim na cil. Bod je na zamérovacim kFizi ve stfedu
mapy a vyska je aktudlni letova vyska letadla.
C. Klepnutim vyberte PinPoint na mapé pro zobrazeni tviirce bodu, vzdalenosti mezi cilovym bodem a

letadlem, nadmorské vysky, zemépisné Sifky a délky cilového bodu, nebo nastavte PinPoint jako Home
Point nebo upravte nebo odstrarite PinPoint.

+ Polohovani PinPoint je omezeno faktory, jako je pfesnost polohovani GNSS a presnost polohy

kardanu. Zemépisna 3itka a délka, horizontaIni vzdalenost, navigacni displej a projekce AR jsou
uvedeny pouze pro informaci.

Upravy PinPointd

1 —_— ISO Shutter A EV Storage
. Z0OM 5.0X 200 1/100 1/1000 0 AEC 3468 o

Check All Pins

A/ - Ir‘\_\_z.svvs
= ~ B3

o Pins displayed in the image 12616 ASL
transmission feed by default

43m

®

1. Stisknéte a podrzte tlacitko L3 na dalkovém ovladaci, abyste vyvolali panel nastaveni PinPointu. Existuje pét
barevnych moznosti pro PinPoint a doporucuje se nastavit barvu pro kazdy typ cile, jak to vyZzaduje operacni
scénar.

2. Klepnutim rozbalite seznam PinPoint a zobrazite vSechny cilové body.

3. Nastavte, zda se ma nové vytvoreny PinPoint zobrazit v zobrazeni pfenosu videa.
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N mode-Manual fli

. Klepnutim na exportujete vSechny PinPointy do mistni slozky dalkového ovladace.

N

. Klepnutim na zavrete aktuélni panel.

w

. Filtrujte PinPoints podle barvy. Po vybéru barvy se na ni zobrazuji PinPointy této barvy.

4. Filtrujte PinPointy podle jejich viditelnosti v zobrazeni prenosu videa. PinPointy Ize filtrovat podle kteréhokoli z téchto t¥i
kritérii: zobrazit vSechny PinPointy v tomto seznamu; zobrazit v tomto seznamu pouze PinPointy, které jsou viditelné v

zobrazeni pfenosu videa; zobrazit v tomto seznamu pouze PinPointy, které nejsou viditelné v zobrazeni prenosu videa.

5. Klepnutim sefadite PinPointy v dopfedném nebo opacném chronologickém poradi nebo v abecednim poradi podle
jejich jména.

6. Klepnutim smaZzete PinPoint.

7. Klepnutim povolite nebo zakaZete zobrazeni AR projekce pro PinPoint v zobrazeni pfenosu videa.
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Spréva anotaci ¢ar a oblasti UZivatelé mohou na mapu kreslit ¢ary a oblasti

pro synchronizaci kli¢ovych informaci o silnicich a pozemcich.

N mode-Manual fli Edit line

Clear line

N mode-Manual fli Edit area

Clear area

1. Klepnutim na zobrazite zobrazeni Upravit fadek.
2. Klepnutim na zobrazite zobrazeni oblasti Uprav.

3. V3echny informace o bodech, liniich a oblastech Ize zobrazit na mapé. Klepnutim na tuto ikonu odstranite
informace.
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Sdileni anotaci

Umisténi cilového bodu identifikovaného pomoci PinPoint Ize synchronizovat se zobrazenim kamery, naviga¢nim displejem,
zobrazenim mapy a DJI FlightHub 2 pro sdileni informaci o poloze. Lze jej zobrazit jak v zobrazeni pFenosu videa, tak v
zobrazeni mapy.

w 05.0

Vrezimu Advanced Dual Operator Ize synchronizovat viechny bodové, liniové a ploSné anotace
jiny dalkovy ovladac.

Po pripojeni k DJI Flighthub 2 Ize aplikaci DI Pilot 2 a bodové, liniové a ploSné anotace DJI Flighthub 2 vzédjemné synchronizovat.
Lze je prohlizet na dalkovém ovladaci a dal3ich zafizenich pFihlaSenych do DJI Flighthub 2 pro sdileni umisténi a anotaci v
redlném case.

Misijni let
Klepnutim na domovskou stranku DJI Pilot 2 vstoupite do knihovny misi. UZivatel si mzZe prohliZet vytvofené letové trasy

misi nebo nové vytvorené mise Waypoint, Mapping, Oblique nebo Linear Flight.

VySe uvedené Ctyfi typy misi jsou generovany aplikaci; Lety na trase Ize také vytvofit pomoci Zzivého nahravani mise.

= =

Bod na trase Mapovani

Nastavte Waypionts Linedrni let
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Uvod do mise

Funkce letu mise je zndzornéna nize a jako priklad jsou uvedeny lety na trase.

Nastavte Waypionty Ziva mise
Zéznam

Lety na trase Ize planovat dvéma zpUsoby: nastavenim bod( na trase a nahravanim Zivé mise. Pomoci Nastavit trasové body
vytvorte trasu pridanim upravitelnych trasovych bod(i na mapu. Pomoci Live Mission Recording vytvorte trasu pridanim trasovych

bodU a Gpravou cile na fotografiich zachycenych na trase.

Misijni let - Nastaveni navigacnich bodu
Chcete-li vytvorit novou trasu letu, klepnéte na Vytvofit trasu, Trasovy bod a potom Nastavit trasové body. Klepnutim na mapu

pfidejte prajezdni body a poté nakonfigurujte nastaveni trasy a prdjezdnich bodd.

9 876

9, Waypoint

Select Aircraft

Matrice 350 RTK

‘ Waypoint
Waypoints 5

+ Payload 1
Zenmuse H20N

Distarice’ Estimated Time Waypoints. Photos
om 0mo0s 0 0

1. Povolte nebo zakazte nastaveni navigagnich bodu.

2. Reverse Path: klepnutim prohodite pocatecni a koncovy bod pro obraceni drahy letu. S odkazuje na

startovni bod.
3. Smazat vybrany trasovy bod: klepnutim smazete vybrany trasovy bod.

4. Bod zajmu (POI): klepnutim povolite funkci POI a bod z&jmu se zobrazi na
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mapa. Pfetazenim upravte jeho polohu. Po pridani POI Ize vychyleni letadla nastavit tak, aby smérovalo k POI tak, aby
prid letadla sméfovala na bod POI béhem mise. DalSim klepnutim na tuto ikonu funkci POI deaktivujete.

5. Informace o trase letu: zobrazuje délku letu, odhadovany &as letu, po€et bodU na trase,

mnozstvi fotografii.

6. Nastavit jednotlivé trasové body: vyberte trasovy bod a nastavte jeho parametry. Klepnutim na < nebo > prepnete na
predchozi nebo dal3i trasovy bod. Nastaveni se aplikuji na vybrany naviga¢ni bod, v€etné rychlosti letadla, vysky
letadla, rezimu vyboceni letadla, typu naviga¢niho bodu, rotace letadla, sklonu kardanu, akci naviga¢niho bodu,
zemépisné délky a Sirky.

7. Seznam parametr(: upravte nazev trasy, upfesnéte nastaveni letové trasy a rezim nadmofiské vysky a nastavte typ
letadla.

8. Nastaveni trasy: nastaveni se pouZiji na celou trasu, v€etné bezpecné vysky vzletu, vystupu do vychoziho bodu, rychlosti
letadla, vysky letadla, vyboceni letadla, ovladani kardanu, typu bodu na trase a akce dokonceni. Tyto parametry se
projevi u v3ech prujezdnich bodu na trase.

Jak nastavit pfislusné parametry pro trasové body jednotlivé, viz nasledujici popis.

9. Ulozit: klepnutim uloZite trasu letu. Po uloZeni trasy letu se ikona zméni na tlacitko provedeni tkolu, klepnéte na tlacitko
a poté zkontrolujte nastaveni a stav letadla ve vyskakovacim kontrolnim seznamu. Klepnutim nahrajte trasu letu.

Jakmile je nahravani dokonceno, klepnutim na tlacitko Start provedte aktualni lohu.

Mission Flight - Zivy zdznam mise
Klepnutim na Vytvorit trasu, let na trase a zdznam Zivé mise zaznamenate informace o pofizenych fotografiich nebo pozici

letadla pro dany bod.

2

L g
" Waypoint 7 IS0 Shutter A EV Storage
o B photg, 16 200 1100 11000 0 AFC 3pee I

11266 ASL

1. Ovladejte gimbal, upravte zoom kamery a zamirte na cil a klepnéte na pro pfimé zachyceni fotografie nebo stisknéte
C1 na dalkovém ovladadi pro nastaveni trasového bodu. Trasovy bod a pocet fotografii se odpovidajicim zptsobem
2vysi.

2. Pocet planovanych prijezdnich bodd.
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3. Pocet planovanych fotografii.

4. Klepnutim prepnete na zobrazeni mapy pro Gpravy nebo prohlizeni.

AlI Spot-Check

Pfi sparovani M350 RTK s uzite¢nym zatizenim Fady H20 je k dispozici Al Spot-Check. Na strance Al Spot Check muZete
prepinat mezi riznymi fotografiemi, pfetahovanim vybirat fotografie a upravovat velikost. Po provedeni trasy bude vybrany
objekt presné vyfotografovan.

A. Zadni.
b. Zobrazuje ¢islo trasového bodu a ¢islo fotografie.
C. Zobrazi gimbal a ¢ocku fotografie.

d. Miniatury fotografii, klepnutim vyberte fotografii, kterou je tfeba presné upravit. Fotka ma
bylo upraveno Al Spot-Check a je oznaceno

E. Gestem vyberte objekt na fotografii, upravte velikost pole vybéru, pretdhnéte nebo odstrarite pole vybéru a pole vybéru
bude nésledovat obrazek, aby se zvétsilo nebo zmensilo. Jednim klepnutim na obrézek skryjete / zobrazite dal3i tlacitka

a nastroje na obrazovce.

F. Klepnutim uloZite nastaveni trasy letu a konfigurace AI Spot-Check a trasu letu
je vytvoren.

A o Gimbal18H20T-zoom

5 downloaded out of 5
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A « Al Spot-Check Ize pouZit pouze s uZite¢nym zatizenim fady H20 v pohledu kamery se zoomem. * Al Spot-

Check pofizuje snimky s az 10ndsobkem ohniskové vzdalenosti. « RTK by se mélo

pouzivat pro pofizeni fotografie a let po planované trase Al Spot-Check a soufadnice zékladni stanice RTK pofizeni

fotografie a let po planované trase

musi byt stejné.

« Al Spot-Check muze podporovat az 750 fotografii. « Pomér

velikosti pole vybéru fotografie k plo3e celé fotografie nemuze

byt mensi neZ 1/25 pfi poufziti AI Spot-Check.

« Umisténi pole vybéru musi byt uprostfed pohledu a velikost musi byt stejna jako cilova velikost. « Pokud se

pouziva Advanced Dual Operator

Mode, je nutné k dokonceni pouzit ovladac A

Nahréni ukazkového letu a mise.

+ Kardanovy zavés H20 a H20T a kamera by mély byt instalovany na 1. port pro zavés.

Upravy za letu Vstupte do

knihovny misi, vyberte vytvorenou trasu letu pro Upravy nebo prohlizeni.

Distance

Estimated Time
Waypoints
Photos

1927.1m

1. Klepnutim na zobrazite Knihovnu.

8757m

29m22s
35m

4

0

REMMBP1 SRR

2. Vyberte trasu letu, kterou chcete zobrazit.

3. Klepnutim na zobrazite nastaveni trasy letu.

4. Klepnutim na upravte trasu letu.
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Systém fizeni zdravi (HMS)

Systém HMS zahrnuje DJI Maintenance Program, DJI Care Enterprise, Firmware Update, Manage Logs, Error Records a Error

Diagnosis.
1
UAV Health Management System
=
iﬂ:‘ @ (o)
=
Propulsion Avionics Vision Positioning
3 - DJI Care Enterprise > 2 ‘)'('
4 - Firmware > ['2\ El ﬁ
5 - 0 N Battery Remote Controller Image Transmission
anage Logs B

1. Diagnostika chyb: pro kontrolu aktuélniho zdravotniho stavu kazdého modulu letadla. Uzivatelé

mUZe vytesit chyby podle pfislusnych pokynd.

Barva Postaventi
Zelena Normalni
oranzovy Pozor
Cervené Varovani

2. Program Gdrzby DJI: uZivatelé si mohou prohliZet historicka letova data a odkazovat na Gdrzbu

manudlu, abyste zjistili, zda je nutné udrzba.
3. DJI Care: relevantni informace Ize zobrazit, pokud je zafizeni vazano na DJI Care.
4. Aktualizace firmwaru: klepnutim vstoupite do zobrazeni Aktualizace firmwaru.

5. Manage Logs (Spravovat zdznamy): zobrazuje data z dalkového ovladace a zdznamu letadla z poslednich boju. UzZivatel
mUiZe pomoci extrahovanim pfisludnych protokol( do mistniho GloZisté nebo je nahrat pfimo do cloudu podpory DJI, coz

usnadni feeni problém( ze strany podpory DJI.

6. Zaznamy o chybach: zdznamy o historii letadla pro urceni, zda se béhem provozu letadla vyskytl néjaky vazny problém. To

pomaha uzivatelm vyhodnotit stabilitu letadla a poméha podpore DJI pfi provadéni poprodejnich analyz.

-jQI- + Zaznamy chyb jsou k dispozici pro baterie a bateriovou stanici (bateriova stanice
musi byt pfipojen k dalkovému ovladaci pomoci kabelu USB-C).

« Sprava protokoll je k dispozici pro baterie a bateriovou stanici (bateriova stanice
musi byt pfipojen k dalkovému ovladaci pomoci kabelu USB-C).

106 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena.



Machine Translated by Google

MATRICE 350 RTK uZivatelska pFirucka

Inteligentni sprava bateriové stanice

Chcete-li zkontrolovat stav bateriové stanice na strdnce HMS prostrednictvim DJI Pilot 2, pfipojte
bateriovou stanici k dalkovému ovladaci pomoci kabelu USB-C. Verzi a varovné informace bateriové
stanice a baterie Ize zobrazit na strance HMS a podporuje nastaveni samovybijeni a export protokolu.
Klepnutim na ikonu aktualizace firmwaru aktualizujete firmware bateriové stanice a baterie.

< Self-Discharge Settings

D 2 Days

DJI FlightHub 2

I:I 1 Days

D 1 Days

D 2 Days

D 2 Days

Self-Discharge Settings

Self-Discharges from Day

@

1 10

Confirm Change

Battery Self-Discharge Trend

100%

01 n+4

n+8

Ve spojeni s cloudovou platformou DJI FlightHub 2 nabizi M350 RTK integrovanou leteckou a pozemni
obsluhu s efektivnim fizenim provozu. Kombinované funkce obou produktt umoZziuji Sirokou $kalu
operaci v redlném Case, véetné mapovani v cloudu, anotaci bod, linif a oblasti, synchronizace letovych
informaci, Zivého sledovani, nahravani nebo stahovani medialnich soubord, vzajemného pfistupu ke
stavlim vice letadel., synchronizace letu mise a ovladani v redlném ¢ase z mobilnich zafizeni.

Dalsi podrobnosti naleznete v uzivatelské priru¢ce DJI FlightHub 2, kterd je k dispozici ke stazeni z
oficidlnich webovych stranek DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Aktualizace firmware

Tato kapitola popisuje zpUsoby
aktualizace firmwaru zafizeni.
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Aktualizace firmware

Pouzijte DJI Pilot 2 nebo DJI Assistant 2 (Enterprise Series) k aktualizaci dalkového ovladace, letadla a dalSich
pFipojenych zafizeni DJI.

Pouziti DJI Pilot 2

Aktualizace firmwaru letadla a dalkového ovladace

1. Zapnéte letadlo a délkovy ovladac. Ujistéte se, Ze je letadlo spravné pfipojeno k dalkovému ovladaci, Ze jeho
baterie je vyS$3i nez 25 % a Ze je délkové ovladani pfipojeno k internetu.

2. Spustte DJI Pilot 2. Pokud je k dispozici novy firmware, zobrazi se na domovské strance vyzva. Klepnéte na

prejdéte do zobrazeni Aktualizace firmwaru.

3. Klepnéte na Aktualizovat vSe a DJI Pilot 2 stahne firmware a aktualizuje letadlo a ovlada¢
ovladac.

4. Po aktualizaci firmwaru se letadlo a dalkovy ovlada¢ automaticky restartuji
dokonceno.

A + Aktualizace trva pfiblizné 15 minut (v zavislosti na sile sité). Ujistéte se, Ze je dalkovy ovlada¢ béhem
celé aktualizace pfipojen k internetu
proces.
« Inteligentni letové baterie TB65, DJI CSM Radar a gimbal kamera nainstalované v letadle budou
aktualizovany na nejnovéjsi verzi firmwaru.

Aktualizace firmwaru Battery Station a baterii TB65

Pomoci aplikace DJI Pilot 2 aktualizujte firmware bateriové stanice a sou€asné az osm letovych baterii TB65.

1. VloZte baterie TB65 do bateriového portu a zapnéte bateriovou stanici.

2. PFipojte servisni port USB-C na bateriové stanici k portu USB-C dalkového ovladace pomoci kabelu USB-C.

3. Zapnéte dalkovy ovladac a ujistéte se, Ze je pFipojen k internetu.
4. Spustte DJI Pilot 2. Pokud je k dispozici aktualizace verze, domovské stranka vas vyzve, Ze je vyZzadovana
aktualizace firmwaru bateriové stanice. Klepnutim vstoupite na stranku aktualizace baterie.

5. Klepnutim na tlacitko Aktualizovat v3e zahajite aktualizaci, ktera trva pfiblizné 10 minut. The
aktualizace je dokoncena, kdyZ se zobrazi vyzva k Uspésné aktualizaci.

A « Béhem aktualizace firmwaru NEVKLADEJTE ani nevyjimejte baterie, abyste predesli selhani aktualizace
baterii.

+ Béhem aktualizace firmwaru NEODPOJUJTE kabel USB-C, aby nedoslo k aktualizaci firmwaru
selhani.
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Aktualizace offline

Offline balicek firmwaru Ize stahnout z oficialnich stranek DJI na externi GloZné zafizeni, jako je microSD karta
nebo U disk. Spustte DJI Pilot 2, klepnéte na HMS a poté Firmware Update. Klepnutim na Offline Update
vyberte bali¢ek firmwaru dalkového ovladace, letadla nebo bateriové stanice z externiho UloZného zafizeni a
klepnutim na Aktualizovat vSe aktualizujte.

Pouzivani DJI Assistant 2 (série Enterprise)

DJI Assistant 2 (Enterprise Series) podporuje aktualizaci letadla, dalkového ovladace a gimbal kamer Zenmuse
H20/H20T, ale ne bateriové stanice BS65 a gimbal kamer Zenmuse H20N/L1/P1.

Aktualizace firmwaru letadla a dalkového ovladace

1. PFipojte délkovy ovlada¢ nebo letadlo k pocitaci jeden po druhém, jako to dél& DJI Assistant 2
nepodporuje aktualizaci vice zafizeni DJI soucasné.

2. Ujistéte se, Ze je pocitac pripojen k internetu a zafizeni DI je zapnuto pomoci a

stav baterie vyS3i nez 25 %.
3. Spustte DJI Assistant 2, pfihlaste se pomoci svého uctu DJI a vstupte do hlavniho rozhrani.
4. Klepnéte na tlacitko aktualizace firmwaru na levé strané hlavniho rozhrani.

5. Viyberte verzi firmwaru a klepnutim aktualizujte. Pomocny software se stdhne a
aktualizovat firmware automaticky.

6. KdyZ se zobrazi vyzva ,Aktualizace Uspé3na“, je aktualizace zafizeni dokon¢ena a DJI

zafizeni se automaticky restartuje.

Aktualizace firmwaru Zenmuse H20/H20T

1. Nainstalujte uZite¢né zatiZzeni Zenmuse H20/H20T na letadlo. Napéjeni na letadle. PFipojte letadlo k pocitaci
pomoci kabelu USB typu C.
2. Spustte DJI Assistant 2. Kliknéte na nézev odpovidajiciho zafizeni a poté Zenmuse H20/

Znacka aktualizace firmwaru H20T.

3. Vyberte poZzadovanou verzi firmwaru. PFi stahovani firmwaru se ujistéte, Ze jste pfipojeni k internetu. Po
dokonceni aktualizace firmwaru restartujte zafizeni.

Q + Aktualizace firmwaru CSM Radar jsou soucasti aktualizaci firmwaru letadla.

A * Firmware baterie je soucasti firmwaru letadla. Nezapomerite aktualizovat
firmware vSech baterii.
« Firmware Zenmuse H20N/L1/P1 nelze aktualizovat pomoci DJI Assistant 2. Pokud je firmware
letadla aktualizovan pomoci DJI Assistant 2, zatimco Zenmuse H20N/
L1/P1 je pfipojen, bude aktualizovan pouze firmware letadla. Pomoci SD karty nebo DJI Pilot 2
aktualizujte firmware Zenmuse H20N/L1/P1.

+ Ujistéte se, Ze jsou vSechna zafizeni DJI spravné pripojena k pocitaci béhem aktualizace.
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A + BEhem procesu aktualizace je normalni, Ze gimbal kulh4, indikatory stavu letadla blikaji a letadlo se
restartuje. Trpélivé vyckejte na dokonceni aktualizace.

+ Béhem aktualizace firmwaru, kalibrace systému nebo konfigurace parametr( drzte letadlo mimo
dosah lidi a zvitat.

+ Ujistéte se, Ze pouzivate nejnovéjsi verzi firmwaru. « Po

dokonéeni aktualizace firmwaru mGze déalkovy ovlada¢ a letadlo
odpojit se. V pfipadé potreby je znovu propojte.

« NEPOUZIVEJTE jiny hardware a software, neZ uvédi vyrobce.

Informace o verzi firmwaru

Dal3i informace o aktualizaci firmwaru pro sledovatelnost najdete v pozndmkach k verzi.

https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads
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slepé stfevo

Tato kapitola obsahuje
specifikace.
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slepé strevo

Specifikace

Letadlo

Rozméry 810%x670x430 mm (Dx5xV)

(rozloZené, bez vrtuli)

Rozmeéry (sloZeny, s vrtulemi) 430%420x430 mm (DxSxV)

Diagonalni rozvor 895 mm

Hmotnost (s jednim zdvésem smérem Bez baterii: Pribl. 3,77 kg

dold) Se dvéma bateriemi TB65: PFibl. 6,47 kg
Jeden kardanovy tlumi¢ Max 960 g

Uzite¢né zatizeni

Maximalni vzletova hmotnost 9,2 kg

Provozni frekvence 2,4000-2,4835 GHz

5,150-5,250 GHz (CE: 5,170-5,250 GHz)
5,725-5,850 GHz
V nékterych zemich a oblastech jsou frekvenéni pasma 5,1 GHz a 5,8
GHz zakézéana nebo je frekvencni pdsmo 5,1 GHz povoleno pouze pro
vnitfni pouZiti. DalSi informace naleznete v mistnich zékonech a
predpisech.
Vykon vysilace (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/
MIC)
5,150-5,250 GHz (CE: 5,170-5,250 GHz): < 23 dBm (CE)
5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)
PFesnost vznaseni (s mirnym nebo Vertikalni:
bezvétrim) +0,1 m (s polohovanim vidéni)
+0,5 m (s GNSS polohovanim)

+0,1 m (s polohovanim RTK)
Horizontalni:

+0,3 m (s polohovanim vidéni)
+1,5 m (s GNSS polohovanim)
+0,1 m (s polohovanim RTK)

Presnost polohovani RTK (RTK FIX) 1 cm + 1 ppm (horizontalné), 1,5 cm + 1 ppm (vertikalné)
Maximalni thlova rychlost Stoupani: 300°/s, staceni: 100°/s

Maximalni dhel sklonu 30° (v rezimu N a se zapnutym systémem vidéni dopredu: 25°)

Maximalni rychlost vystupu 6m/s
Maximalni rychlost klesani (vertikalng) 5m/s
Maximalni rychlost klesani (naklon) 7mis
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Maximalni horizontélni rychlost

Maximalni letova vyska

MaximalIni odolnost proti vétru

Maximalni doba letu

Podporované gimbaly DJI

23 m/s

5000 m (pfi pouZiti vrtuli 2110s a se vzletovou hmotnosti 7,4 kg)

7000 m (pri pouziti vysokohorskych nizkohlu¢nych vrtuli 2112 a se
vzletovou hmotnosti 7,2 kg)

12 m/s

55 minut (méFeno s Matrice 350 RTK letici rychlosti pfiblizné 8 m/s

bez uZite¢ného zatizeni v prostredi bez vétru, dokud Grover baterie
nedosahne 0 %. Udaje jsou pouze orientaéni. Skute¢na doba poufiti se
muze liit v zavislosti na rezimu letu, pfisludenstvi a prostiedi . Vénujte

prosim pozornost pfipomenutim v aplikaci)

Zenmuse H20, Zenmuse H20T, Zenmuse H20N, Zenmuse P1 a Zenmuse L1

Podporované konfigurace gimbalu Jeden gimbal sméfujici dold

Hodnoceni ochrany proti vniknuti

GNSS

Provozni teplota
Dalkovy ovladac
VSeobecné

Obrazovka

Hmotnost

GNSS

Vestavéna baterie

Externi baterie
(Inteligentni baterie WB37)

Hodnoceni ochrany proti vniknuti

Provozni doba
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Jediny zavés nahoru

Dvojity dolt smé&fujici kardan

Jediny zavés sméfuijici doll + jednoduchy zavés sméfujici nahoru

Dvojity zavés sméfujici doll + jeden zavés sméfujici nahoru

IP55 (stupen IP neni trvale G¢inny a mlzZe se snizit v dusledku opotifebeni
produktu)

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

-20° az 50°C (-4° az 122° F)

7,02palcovy dotykovy LCD displej; rozliSeni: 1920x1200; maximalni jas:
1200 nitd

Cca. 1,25 kg (bez baterie WB37)
Cca. 1,42 kg (s baterii WB37)
GPS+Galileo+BeiDou

Typ: Li-ion (6500 mAh@7,2 V)

Typ nabijeni: PouZijte bateriovou stanici nebo rychlonabijecku USB-
C s maximalnim vykonem 65 W (max. napéti 20 V).
Doba nabijeni: 2 hodiny

Chemicky systém: LiNiCoAlO2

Kapacita: 4920 mAh

Napéti: 7,6V

Typ: Li-ion

Energie: 37,39 Wh

Chemicky systém: LiCoO2

IP54

Vestavéna baterie: cca. 3 hodiny a 18 minut

Vestavéna baterie + externi baterie: cca. 6 hodin
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Provozni teplota
Provozni frekvence

Vykon vysilace (EIRP)

O3 Enterprise

Anténa

Maximalni pfenosova vzdalenost

(bez prekazek, bez ruseni)

Maximalni pfenosova vzdalenost

(s rusenim)

Wi-Fi
Protokol

Provozni frekvence
Bluetooth

Protokol
Provozni frekvence
Systém vidéni

Rozsah snimani prekazek

FOV

Provozni prostredi

Infracerveny snimaci systém

Rozsah snimani prekazek
FOV

Provozni prostredi

-20°az50°C(-4°az122°F)
2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

4 antény pro prenos videa, 2T4R
20 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Nizké ruseni a prekazky budovami: cca. 0-0,5 km

Nizké ruSeni a prekazky stromy: cca. 0,5-3 km
Silné ruSeni a bez pfekazek: méstska krajina, cca. 1,5-3 km

Stfedni ruSeni a bez prekaZek: predmésti

krajina, cca. 3-9 km
Nizké ruseni a bez prekazek: predmésti/more, cca. 9-20 km

MéFeno v souladu s FCC v prostredi bez prekazek s
typickym rusenim ve vy3ce letu priblizné 120 m. Udaje jsou pouze
orientacni. Skutecna prenosova vzdalenost se muaze lisit v

zavislosti na okolnich prekazkach a podminkach ruseni.

Vénujte prosim pozornost pfipomenutim v aplikaci.

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz; 5,725-5,850 GHz

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz

Vpred / vzad / vlevo / vpravo: 0,7-40 m
Nahoru/dol(: 0,6-30 m

Vpred/vzad/doll: 65° (horizontalné), 50° (vertikalné)
Vlevo/vpravo/nahoru: 75° (horizontalné), 60° (vertikalné)

Povrchy s rozeznatelnymi vzory a dostate¢nym osvétlenim (lux >
15)

0,1-8m
30° (x15°)

Velké, difdzni a reflexni prekéazky (odrazivost > 10 %)

© 2023 DJI V8echna préva vyhrazena. 115



Machine Translated by Google

MATRICE 350 RTK uZivatelska prirucka

LED pomocné svétlo

Efektivni vzdalenost osvétleni 5m

Typ osvétleni 60 Hz, pevna zére
FPV kamera

Rozliseni 1080p

FOV 142°

Snimkova frekvence

Inteligentni letova baterie

Modelka TB65

Kapacita 5880 mAh

Napéti 44,76 V

Typ baterie Li-ion

Energie 263,2 Wh

Cistd hmotnost (jedna) Cca. 1,35 kg

Provozni teplota -20°az50°C(-4°az122°F)
IdeélIni skladovaci teplota 22°az30°C(71,6°az86°F)
Teplota nabijeni -20° az 40° C (-4° az 104° F)

Kdyz je okolni teplota nizsi nez 5 °C (41 °F), baterie spusti funkci
automatického zahfivani. Nabijeni pfi nizkych teplotach mlze
zkratit Zivotnost baterie. Doporucuje se nabijet pfi teploté
15° az 35° C(59° az 95° F).

Doba nabijeni PFi napajeni 220 V trva Uplné nabiti dvou inteligentnich
letovych baterii TB65 priblizné 60 minut a jejich nabiti z
20 % na 90 % pfiblizné 30 minut.

PFi napajeni 110 V trva Uplné nabiti dvou inteligentnich
letovych baterii TB65 pfiblizné 70 minut a jejich nabiti z
20 % na 90 % pfiblizné 40 minut.
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Pouziti Upward Gimbal Connector

Upward Gimbal Connector Matrice 350 RTK se pouZiva k upevnéni kompatibilniho uZite¢ného zatizeni na
horni €ast letadla Matrice 350 RTK. Jeho konstrukce mu poskytuje kryti IP44 (pouze v pfipadg, Ze je
vybaveno vodotésnym uZite¢nym zatizenim), v souladu s globalni normou IEC 60529.

Pouziti Dual Gimbal Connector

Matrice 350 RTK Dual Gimbal Connector se pouZiva k upevnéni kompatibilniho uzite¢ného zatizeni na
spodni ¢ast letadla Matrice 350 RTK. Jeho konstrukce mu poskytuje kryti IP44 (pouze v pfipadé, Ze je
vybaveno vodotésnym uZite¢nym zatizenim), v souladu s globalni normou IEC 60529.

1. Odstrante jediny dol( sméFujici kardanovy konektor.
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2. Pripojte konektor Dual Gimbal a pfipojte kabely.

Tocivy moment: 60,2 kgf.cm

Tocivy moment: 0,48+0,05 kgf.cm ‘

Tocivy moment: 60,2 kgf.cm

1. gimbal port
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Pomoci CSM radaru

Instalace a pfipojeni
CSM Radar Ize pouzit s M350 RTK. PFi instalaci a pfipojeni postupujte podle niZe uvedenych kroka.

Pouzivani
Pro dodate¢né bezpecnostni opatfeni mlzZe byt na horni ¢ast letadla namontovan radar s kruhovym
skenovanim milimetrovych vin (CSM) s detekénim rozsahem mezi 1,5 az 30 m.

Detekéni rozsah

Detek¢ni Ghel: 360° v horizontalnim sméru, 60° ve vertikalnim sméru a 45° v hornim sméru.
Detekeni vzdélenost: 1,5-30m.
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A « V3imnéte si, Ze letadlo nemuze vnimat prekazky, které nejsou v dosahu detekce. Létat
s opatrnosti.
« Efektivni detekéni vzdalenost se lidi v zavislosti na velikosti a materialu prekazky. Napfiklad pfi snimani objekt( se
silnym odrazem (jako jsou budovy) je efektivni detekéni vzdalenost kolem 30 m. Pfi snimani slabé reflexnich
predmétt (jako jsou suché vétve stromU) se vzdalenost pohybuje kolem 15 m. Snimani prekazek muze selhat

nebo byt neplatné v oblastech mimo efektivni detekéni vzdéalenost.

Pouziti funkce vyhybani se prekazkam

V aplikaci DJI Pilot 2 by méla byt povolena funkce vyhybani se radarovym prekazkam. Nastavte bezpecnou vzdélenost letadla
(doporuceno vétsi nez 2,5 m) v cca. Pfi pouZivani radarového modulu udrzujte rychlost letu nizsi nez 10 m/s. Létani vySe nez

4 m se doporucuje pro lepsi vykon pfi vyhybani se prekazkam.

& + NEDOTYKEJTE se a nedovolte, aby se va3e ruce nebo télo dostalo do kontaktu s kovovymi €astmi radarového
modulu pfi zapinani nebo bezprostiedné po letu, protoze mohou byt horké.
+V manudlnim provoznim reZimu maji uzivatelé plnou kontrolu nad letadlem. P¥i provozu davejte pozor na rychlost

a smér letu. Budte si védomi okolniho prostiedi a vyhnéte se slepym mistlim radarového modulu.

» Pokud je v letadle nainstalovano jiné zafizeni, neblokujte radar FOV. Pokud je radar FOV zablokovan, muze se
snizit schopnost radaru vyhybat se prekazkam.
Létejte prosim opatrné.

* Vyhybani se prekazkam je v reZimu Attitude zakazéno.

* Vzdy udrzujte plnou kontrolu nad letadlem a NESPOLEHEJTE SE na radarovy modul a aplikaci DJI Pilot 2. UdrZujte

letadlo vzdy ve VLOS. Podle svého uvazeni ovladejte letadlo ru¢né, abyste se vyhnuli prekazkam.

« Citlivost radarovych modult mGZe byt sniZzena pfi provozu nékolika radarem vybavenych letadel v kratké
vzdélenosti od sebe. Létejte opatrné.

« Pfed pouzitim se ujistéte, Ze je radarovy modul Cisty a vnéjsi ochranny kryt je Cisty
nejsou prasklé, odstipnuté, propadlé nebo zdeformované.

+ NEPOKOUSEJTE se rozebirat zddnou &ast radarového modulu, které jiz byla namontovéna pred odeslanim.

« Radarovy modul je pFesny pfistroj. NEMACKAJTE, neklepejte ani nenaréZejte na radar
modul.

Q « Pokud radarovy modul ¢asto nespravné detekuje pfekazky, zkontrolujte, zda jsou montazni drzak a podvozek
letadla spravné zajistény. Pokud radarovy modul stale nefunguje, kontaktujte podporu DJI nebo autorizovaného
prodejce DJI.

« UdrZujte ochranny kryt radarového modulu Cisty. Pfed dalSim pouZitim ocistéte povrch mékkym vlhkym hadfikem

a vysuste na vzduchu.
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Specifikace

Modelka
Provozni frekvence
Spotfeba energie

Vykon vysilace (EIRP)

Hodnoceni IP

Rozméry

Hmotnost (bez montazniho
drzaku a kabell)

Provozni teplota

DR2424R
24,05-24,25 GHz
172w

SRRC: <13 dBm
NCC/MIC/KCC/CE/FCC: <20 dBm

1P45
75x75%105,4 mm

336 g

-20° az 50°C (-4° az 122° F)

Popis rozsifenych otvoru pro Srouby

PouZijte uréeny Sroub, aby nedoslo k poskozeni zavitu otvoru pro Sroub. Ujistéte se, Ze pFisluSenstvi je pevné

nainstalovano.
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Postupy pfi odstranovani problém

1. Pro€ nelze baterii pouZit pred prvnim letem?
PFed prvnim pouZitim je nutné baterii aktivovat nabitim.
2. Jak vyresit problém driftu kardanu béhem letu?
Kalibrujte IMU a kompas v DJI Pilot 2. Pokud problém pretrvava, kontaktujte podporu DJI.
3. Z&dna funkce
Zkontrolujte, zda jsou baterie Intelligent Flight a dalkové ovladani aktivovany nabijenim. Pokud problémy pretrvavaiji,
kontaktujte podporu DJL.
4. Problémy se zapnutim a spusténim
Zkontrolujte, zda je baterie nabita. Pokud ano, kontaktujte podporu DJI, pokud jej nelze normalné spustit.
5. Problémy s aktualizaci SW

PFi aktualizaci firmwaru postupujte podle pokyn( v uZivatelské pfirucce. Pokud se aktualizace firmwaru nezdafi,

restartujte vSechna zafizeni a zkuste to znovu. Pokud problém pretrvava, kontaktujte podporu DJI.
6. Postupy pro obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni nebo posledni zndmé pracovni konfigurace

Pro obnoveni tovarniho nastaveni pouZzijte aplikaci DJI Pilot 2.
7. Problémy s vypindnim a vypindnim

Kontaktujte podporu DJI.
8. Jak odhalit neopatrnou manipulaci nebo skladovani v nebezpeénych podminkach

Kontaktujte podporu DJI.

Riziko a varovani

Kdyz letadlo po zapnuti zjisti riziko, na DJI Pilot 2 se zobrazi varovna vyzva.
Vénujte pozornost nize uvedenému seznamu situaci.

1. Pokud misto neni vhodné pro vzlet.

2. Pokud je béhem letu zjisténa prekazka.
3. Neni-li lokalita vhodna pro pfistani.
4. Pokud se kompas a IMU rusi a je tfeba je zkalibrovat.

5. Po zobrazeni vyzvy postupuijte podle pokynti na obrazovce.

Likvidace

P¥i likvidaci letadla a délkového ovladace dodrzujte mistni predpisy tykajici se elektronickych zafizeni.

Likvidace baterie

hi¢
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Baterie likvidujte ve speciélnich recyklaénich nddobach az po Uplném vybiti. NEVhazujte baterie do bé&znych
odpadkovych nadob. PFisné dodrzujte mistni pFedpisy tykajici se likvidace a recyklace baterii.

Pokud baterii nelze po nadmérném vybiti zapnout, okamZité ji zlikvidujte.

Pokud je tlacitko Urovné baterie na baterii deaktivovéno a baterii nelze zcela vybit, poZadejte o dalSi pomoc

profesionalni agenturu pro likvidaci/recyklaci baterii.

Certifikace C3

Matrice 350 RTK je v souladu s certifikaci C3, existuji urcité poZzadavky a omezenf pfi pouzivani Matrice 350 RTK v
Evropském hospodarském prostoru (EHP, tj. EU plus Norsko, Island a Lichtenstejnsko).

Trida UAS Cc3
Hladina akustického vykonu 97 dB(A)
4700 ot./min

Maximalni rychlost vrtule

Prohlaseni MTOM

MTOM Matrice 350 RTK (Model M350 RTK), v€etné dvou baterii, gimbal kamery, objektivu, ¢tyF vrtuli a tficeti
stranového uZitecného zatizeni, neni vétsi nez 9,2 kg, aby vyhovél pozadavku C3.

UZivatelé musi dodrZovat niZze uvedené pokyny, aby vyhovéli pozadavkiim MTOM C3.
V opacném pfipadé nelze letadlo pouzit jako C3 UAV:

1. Ujistéte se, Ze MTOM neni vétsi nez 9,2 kg pro zadny let.

2. NEPOUZIVEJTE 7adné nekvalifikované nahradni dily, jako je vrtule, inteligentni letové baterie,
atd.

3. NEDOPRAVUJTE letadlo.

PFi pfidavani uZitecného zatiZeni se ujistéte, Ze velikost a montazni poloha jsou spravné, maximalni rozméry
uZitecného zatiZeni jsou 0,2 m x 0,2 m x 0,2 m a Ze uZitecné zatiZzeni by nemélo blokovat systémy vidéni, infraervené

snimaci systémy a oblast rozptylu tepla. Gravitace uZite¢ného zatizeni by méla byt ve stfedu letadla.

PFimé vzdalené ID
1. Zplsob dopravy: Wi-Fi Beacon.

2. Zpusob nahrani registra¢niho &isla operatora UAS do letadla: zadejte D)I Pilot 2 > GEO Zone Map > UAS Remote

Identification a poté nahrajte registracni ¢islo operatora UAS.

3. Podle platnych pravidel provozovatelé poskytnou spravné registracni Cislo, které bude vysilano za letu. Pfed

odchodem se prosim ujistéte, Ze rozumite pravidldm a dodrZujete je.
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Seznam polozek v€etné kvalifikovaného pfisluSenstvi
Rychloupinaci vrtule (par) (Model: DJI 2110s, 70 g)

Inteligentni baterie TB65 (Model: TB65-5880mAh-44,76V, 1,35 kg)
Zenmuse H20 (Model: ZH20, 6785 g)

Zenmuse H20T (Model: ZH20T, 82815 g)

Zenmuse H20N (Model: ZH20N, 87845 g)

Zenmuse P1 (model: ZP1, 800 g)

Zenmuse L1 (model: ZL1, 930+10 g)

Upward Gimbal Connector (150x123x60 mm, 121,3 g)
Downward Gimbal Connector (155%152x90 mm, 111,4 g)

Dual Gimbal Connector (337x162x78 mm, 240 g)

Seznam nahradnich a nahradnich dild
Rychloupinaci vrtule (par) (Model: DJI 2110s)
Inteligentni baterie TB65 (model: TB65-5880mAh-44,76V)

Varovani dalkového ovladace

Indikétor dalkového ovladace bude svitit cervené po odpojeni od letadla déle nez
2 sekundy.

DJI Pilot 2 zobrazi varovani po odpojeni od letadla.
Pokud neni dalkovy ovladac po dobu péti minut zapnuty, ale dotykova obrazovka je vypnuta a nenf

pfipojen k letadlu, zobrazi se upozornéni. Po dalSich 30 sekundach se automaticky vypne. Chcete-li
vystrahu zrusit, pohnéte ovladacimi packami nebo provedte jakoukoli jinou akci délkového ovladace.

/\  *Zabrafte ruseni mezi dalkovym ovladaem a jinym bezdratovym zaFizenim.
Nezapomerite vypnout Wi-Fi na okolnich mobilnich zafizenich. Pokud dojde k ruseni, pfistarite
s letadlem co nejdfive.
+ UZivatelé jsou zodpovédni za spravné nastaveni jasu displeje pfi pouZivani
dalkového ovladace na pfimém slunci béhem letu.

+ V pfipadé neocekdvané operace uvolnéte ovladaci paky nebo stisknéte tlacitko pozastaveni letu
dochazi.
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GEO povédomi

Drone Geo-Zones a DJI Geo Zones

D)1 se zavazala udrZovat bezpecné prostiedi pro Iétani. To zahrnuje dodrZovani mistnich predpist a
bezpilotnich geografickych zén (UGZ) definovanych vnitrostatnimi organy EU. DJI ma svdj vlastni
systém Geospatial Environment Online (GEO) s SirSimi geografickymi zénami, véetné regulovanych

oblasti, kde muZe let vyvolavat obavy. Systém GEO spole¢nosti D)I Uspé3né funguje jiz mnoho let a
ucinné chrani bezpecnost letll a vefejnou bezpecnost pfi absenci oficidlnich databazi UGZ.

V budoucnu budou DJI Geo zény koexistovat s EU UGZ, protoZe UGZ stéle nejsou dostupné v mnoha
zemich. Uzivatelé jsou zodpovédni za kontrolu mistnich predpisl a za veSkerd omezeni letu tam, kde
hodlaji provozovat.

GEO zény zminéné v manualu a na oficidlnich strdnkach DJI odkazuji na DJI Geo zdny a funkci Geo
oploceni, nikoli na funkci UGZ pro Geo povédom{ vyzadovanou predpisy.

Prohlaseni AGL (Nad Ground Level).

VertikdIni limity Geo-Awareness mohou pouZivat nadmorskou vySku AMSL nebo vySku AGL. Volba mezi
témito dvéma referencemi je specifikovana individuainé pro kazdy UGZ. Tento produkt nepodporuje
nadmorskou vySku AMSL ani vySku AGL. V zobrazeni kamery aplikace se zobrazi H (vyska), coZ je vyska
od bodu vzletu letadla k letadlu. Vy3ka nad bodem vzletu mdze byt pouZita jako priblizna, ale mlze se
vice ¢i méné lisit od dané vysky/vysky pro konkrétni UGZ. Délkovy pilot zUstava odpovédny za to, Ze
neprekroci vertikalni limity

UGZ.

H

£
AGL (nepodporovano)
Vzlétnout

N\
Chyba vysky \ /

Omezené zény

V téchto zénach, které se v aplikaci DJI zobrazi ¢ervené, budou uZivatelé vyzvani varovanim a letu je
zabranéno (UA se nemUZe dostat dovniti a nemUzZe vzlétnout v zoné tohoto typu), Pokud se domnivate,
Ze méate opravnéni provozovat ¢innost v omezené zé6né , kontaktujte prosim flysafe@dji.com nebo
Online Unlocking.
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20m {
—|

Zobrazi se varovna zprava
P
<

100 m
X
OlEEiE] e Kdy? se blizi:
1. Zobrazi se varovna zpréva
2. Nelze létat v z6né
3. Uzivatelé se mohou prihlasit na
oficidlnich strankach DJI po ru¢nim schvaleni

X |

Omezte maximalni rychlost

Prizemni
Pi vzletu:
1. Zobrazi se varovna zprava
2. Nelze vzlétnout
3. UZivatelé se mohou pfihlasit na oficidlnich strankach DJI po ru¢nim schvéleni
Autorizacni zény

V téchto zénach, které se v aplikaci DJI zobrazuji modre, budou uZivatelé vyzvéani s varovanim a let je ve vychozim nastaveni

omezen. UA se nemuze dostat dovnitf a nemUze vzlétnout v z6né tohoto typu, pokud neméa opravnéni. Autoriza¢ni zény

mohou byt odemceny opravnénymi uzivateli pomoci ovéfeného DJI
Ucet.

20m
—

Zobrazi se varovna zprava
4
¢

x

Kdyz se blizi:

100m

Autoriza¢ni zéna

1. Zobrazi se varovna zpréva

2. Nelze létat v z6né

3. Uzivatelé se mohou prihlasit pomoci aplikace DJI
pomoci telefonniho isla

PFizemni 2

Vyskové zény

Omezte maximélni rychlost

Zény nadmorské vysky znamenaji, Ze oblasti maji omezenou nadmorskou vysku, kterd se na mapé zobrazi Sedé

KdyzZ se priblizi, uzivatelé obdrzi varovani v aplikaci DJI.

Vyskova zéna Zobrazi se varovné zprava

-~

Omezena nadmoi'ska vyska

*

I1Dm

‘Omezte maximalni rychlost

1. UA miZe vzlétnout a vietét do téchto z6n v uréité
vysce s varovnou zpravou
2. UZivatel mlze pozadat o povoleni na oficialnich

strankach DJI po ru¢nim schvaleni
Pfizemni

)
14
100 m
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VylepSené varovné zény: varovna zprava se uZzivateli zobrazi, kdyZ dron doséhne okraje zén.

Roz3ifené varovani
Pasmo

1. UA mGZe vzlétnout a vletét do té&chto z6n s varovnou
zpravou, kterd vyZzaduje potvrzeni uzivatelem

Prizemni

Varovné zény: varovna zprava se uZivateli zobrazi, kdyz dron dosahne okraje
z6ny.

Varovné zény

1. UA mZe vzlétnout a vletét do téchto z6n s varovanim
zprava

Prizemni

Regulacni zakazané zény:

Vzhledem k mistnim pfedpistim a zasadam jsou lety v ramci nékterych zvlastnich oblasti zakazany. (Priklad: vézeni)

Schvalené zény pro lehké UAV (Cina):

Pro schvalené zény nemusi piloti lehkych bezpilotnich letoun( Iétajici ve vy3ce 120 m nebo mensi ziskat povoleni k letu.

Piloti, ktefi planuji létat se stfedné velkymi UAV ve schvalenych zénach ve vySce vy3si nez 120 m, nebo v jinych nez

schvalenych zénach GEO, musi pFed vzletem ziskat povoleni prostfednictvim UTMISS.

UGZ z6na pro funkci Geo-awareness
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Blizké oblast
Rozsifené varovani
Pasmo
(EU UGZ z6ny) 160 m
t—
1. UA muiZe vzlétnout a letét do z6n EU
UGZ a jejich blizké oblasti s
varovnou zpravou
S
40m
v
Oznameni EASA

Predtim si pfectéte dokument s informacemi o dronech, ktery je soucasti baleni
pouiti.
PFejdéte na niZe uvedenou adresu, kde najdete dalSi informace o ozndmeni EASA pro sledovatelnost.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information notifications

Informace o shodé FAR Remote ID
Letadlo spliiuje poZadavky 14 CFR Part 89:

« Letadlo automaticky zahdji pFedletovy autotest (PFST) systému Remote ID pred vzletem a nemiize vzlétnout, pokud

neprojde PFST [1]. Vysledky PFST systému Remote ID Ize zobrazit v aplikaci DJI pro Fizeni letu, jako je DJI Pilot.

Letadlo monitoruje funkénost systému Remote ID od predletu az po vypnuti. Pokud systém Remote ID selze nebo selze,
bé&hem letu DJI se zobrazi alarm *
ovladaci aplikace, jako je DJI Pilot.

« UzZivatel musi nechat letovou aplikaci DJI spusténou v popFedi a vZdy ji umoZnit ziskat
informace o poloze dalkového ovladace.

« Vyvojari, ktefi vyvijeji aplikace tretich stran zaloZené na DJI Mobile SDK, musi ziskat a zobrazit vysledky PFST a stav selhani
systému Remote ID béhem provozu volanim specifickych API [2].

[1] Kritériem vyhovéni pro PFST je, Ze hardware a software zdroje pozadovanych dat Remote ID a vysilace v systému Remote ID
funguji spravné.

[2] Podrobné informace o rozhranich API naleznete na adrese https://developer.dji.com/mobile-sdk.

Poprodejni informace

Navstivte https://www.dji.com/support, kde se dozvite vice o zdsadach poprodejnich sluzeb, opravérenskych sluzbach a

podpore.

Homl’

Terminy HDMI, HDMI High Definition Multimedi a Interface a logo HOMI
jsou ochranné znamky nebo registrované ochranné znamky spoleénosti
HDMI Licensing Administrator, Inc.
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Kontakt
PODPORA DJI

Tento obsah se mGze zménit.
https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads

Méte-li jakékoli dotazy k tomuto dokumentu, kontaktujte
spolec¢nost DJI zaslanim zpravy na adresu DocSupport@dji.com.

DJI a MATRICE jsou ochranné znamky spoleZnosti DJI.

Copyright © 2023 DJI Viechna préva vyhrazena.



