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Q_ Hledani kliéovych slov

Vyhledejte klicova slova, napriklad ,baterie” a ,instalace”, a najdéte téma. Pokud ke cteni tohoto dokumentu
pouZivate Adobe Acrobat Reader, spustte hledani stisknutim Ctrl + F v systému Windows nebo Command + Fv
systému Mac.

{’_") Pfechod na téma

Zobrazit Uplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdéte do dané sekce.

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliseni.




Informace

V aplikaci DJI GS RTK se zobrazuji dva druhy nadmorskych vy3ek, absolutni nadmorska vyska a relativni nadmorska vyska.
Absolutni nadmorska vyska: Geograficky atribut ve vztahu k zemépisné délce a Sirce.

Relativni nadmotska vyska: Udaje o nadmotské vy3ce provoznich Gkol( ve vztahu k domovskému bodu. Ve
stejné operaci se bude absolutni vySka stejného bodu béhem operace liSit pfi vzletu z mist s odliSnymi

jiné nadmorské vysky.

PouZivani této pFirucky
Legendy

@ Vvarovani /\ Dulezité Q Tipy a triky Odkaz

Prectéte si pred prvnim letem
Pfed pouzitim pfistroje PHANTOM si prectéte nasledujici dokumentym4 RTK:

1.V krabici

2. Usivatelska prirucka

3. Struény privodce

4. Zreknuti se odpovédnosti a bezpecnostni pokyny

5. Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovou baterii

Doporucujeme vam sledovat vSechna vyukové videa na oficidlnim D)l a pred odletem si prectéte prohlaseni o vylouceni
odpovédnosti a bezpecnostni pokyny. Pfipravte se na svdj prvni let prostudovanim Stru¢ného privodce a dalsi podrobnosti

naleznete v uZivatelské prirucce.

Podivejte se na vyukova videa

Podivejte se prosim na vyukova videa na nize uvedeném odkazu, ktery ukazuje, jak bezpecné

pouzivat Phantom 4 RTK: http://www.dji.com/product/phantom-4-rtk/info#video

Stahnéte si DJI Assistant 2 pro Phantom

Stahnéte si DJI ASSISTANTm 2 pro Phantom od: http://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

A Provozni teplota tohoto produktu je 0 ° aZ 40 ° C. Nesplfiuje standardni provozni teplotu pro pouZiti
ve vojenské kvalité (-55 ° az 125 ° C), kterd je nutna k zachovani vétsi variability prostfedi. Produkt
provozujte vhodnym zpGsobem a pouze pro aplikace, které splfiuji poZadavky na rozsah provoznich
teplot dané tfidy.
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Profil produktu

Tato Cast predstavuje Phantom 4 RTK a
uvadi seznam komponentt letadla a
dalkového ovladace.

© 2020 DJI Viechna préva vyhrazena 5



Profil produktu

Uvod
Phantom 4 RTK je chytry mapovaci a zobrazovaci dron schopny vysoce presnych mapovacich funkci. Letoun
ma vestavény DJI Onboard D-RTKm, ktery poskytuje pfesna data pro presnost polohovani na centimetry *.
Vicesmérné snimani prekazek dosazené prostiednictvim vidéni a infrafervenych senzor(li umoziuje
inteligentni vyhybani se prekazkam bé&hem letu a vnitini vznéseni a let. Phantom 4 RTK zaznamenava videa v

rozliSeni 4K a pofizuje fotografie s rozliSenim 20 megapixeld. OCUSYNCmw Downlink HD videa zabudovany do
letadla i do dalkového ovladace zajiStuje spolehlivy a stabilni pFenos.

Hlavni rysy

Letoun Phantom 4 RTK ma vestavény DJI Onboard D-RTK, poskytujici vysoce presna data pro urcovani polohy
na centimetr pfi poufziti se sluzbou Network RTK nebo DJI D-RTK 2. Pro post |ze pouZit surové satelitni
pozorovani a zdznamy udalosti expozice -zpracované kinematické (PPK) diferencidlni korekce.

Phantom 4 RTK se mUZe vznaset a létat v extrémné nizké nadmofrské vy3ce a vnitfnim prostfedi a poskytuje
funkce vicesmérného snimani prekazek a polohovéni zraku. Detekce a vyhybani se prekazkam ve velkém
dosahu a ochrana pfistani zvySuji bezpe¢nost letu.

Phantom 4 RTK je vybaven Sirokouhlym fotoaparatem 24 mm (ekvivalent formatu 35 mm), 1palcovym snimacem
CMOS s vysokou presnosti a ochranou proti otfesim a mechanickou zévérkou, kterd nabizi to nejlepsi z analyzy

leteckych snimka.

V dalkovém ovladaci je zabudovana nejnovéjsi technologie DJI OcuSync s vylepSenou funkci proti ruseni, kterd
zajistuje stabilng&jSi a plynulejSi downlink videa. V kombinaci s pfijimacem v letadle ma dalkovy ovlada¢ dosah
az 7 km (verze kompatibilni s FCC). Dalkovy ovladac je vybaven 5,5palcovym monitorem s vysokou svitivosti a
integrovanou aplikaci DJI GS RTK pro zobrazeni HD v redlném case. UZivatelé mohou v aplikaci planovat
letové drahy a provadét letové operace pro provozni typy fotogrammetrie, letu na trase, linedrniho letu,
rezimu védomi terénu, segmentace blokd, linedrniho letu (nastavitelna vyska) a ihlové letové trasy. Pro
operace fotogrammetrie, linedrniho letu, rezimu védomi terénu a blokové segmentace jednoduse klepnéte
na mapu v aplikaci nebo importujte soubory a nastavte letovou oblast.

ReZim Multi-Aircraft Control na dalkovém ovladaci Ize pouZit ke koordinaci provozu az péti letadel soucasné,
coz umozriuje pilotim pracovat velmi efektivné.

Obrazova data z Phantom 4 RTK Ize pouZit ke generovéni map pro planovani v terénu pfi provozu DJI AGRAS
w letadlo. UZivatelé mohou také importovat fotografie do aplikace DJI PC GS Pro nebo mapovaciho softwaru
jiného vyrobce a vytvaret tak vysoce presné mapy pro rGzné aplikace.

Instalace

PFiprava letadla

1. Odstrarite kardanovou svorku z kamery, jak je zndzornéno nize:

* Toto by mélo byt poufZito se sluzbou Network RTK, mobilni stanici DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS Mobile Station (dokoupeno
dodatecné) nebo s naslednymi kinematickymi (PPK) daty (doporuceno, pokud je signél RTK béhem provozu slaby).
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Phantom 4 RTK UZivatelsky manudl

2. Pfipevnéni vrtuli

Namontujte vrtule s ¢ernymi vrtulovymi krouzky na motory s cernymi teckami. Namontujte vrtule s
vrtulovymi krouzky na motory bez Cernych tecek. Zatlacte vrtuli dold na montéazni desku a otacejte ve

sméru zamku, dokud nebude zajisténa.
/%

Zasunte baterii do prostoru pro baterie ve sméru Sipky, jak je zndzornéno nize.

3. Instalace baterie

& Kdyz jsou horni a dolni pfezky na baterii na svém misté, zvuk kliknuti znamena, Ze baterie je

bezpe&né& nainstalovan. Pokud tak neu¢inite, mdze to mit vliv na bezpe¢nost letu vaseho letadla.

PFiprava dalkového ovladace
1. Montéz baterie v dalkovém ovladaci
Dalkovy ovladac pouziva snadno vyménitelnou vyménitelnou inteligentni
baterii pro dlouhodoby provoz.
(Posunutim zdmku krytu prostoru pro baterie na zadni strané
dalkového ovladace otevrete kryt.
(@Vlozte inteligentni baterii do pfihradky a zatlacte ji nahoru.
(3Zavrete kryt.

Chcete-li inteligentni baterii vyjmout, otevrete kryt, stisknéte a podrzte uvolfiovaci tlacitko baterie a
poté baterii zatlacte dolG.
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N

. Montaz hardwarového klice a SIM karty
(WZvednéte kryt oddilu hardwarového klice v mezere v pravém dolnim rohu a poté jej sejméte.
@VloZte kli¢ do portu USB s vloZzenou SIM kartou do klice a vyzkou3ejte. *
@Znovu namontujte kryt. Chcete-li kryt zajistit, oteviete na ném silikonové chranice, vloZte a utdhnéte
dva Srouby Phillips a poté chranice zavrete.

* ZkuSebni postup: Stisknéte jednou tlacitko napdjeni na dalkovém ovladaci, poté znovu stisknéte a podrZte pro zapnuti
dalkového ovladace. V aplikaci DJI GS RTK klepnétema> a vyberte Diagnostika sité. Pokud jsou stavy vSech
zafizeni v Fetézci sité jsou zobrazena zelené&, hardwarovy kli¢ a SIM karta funguji spravné.

Q * Dalkovy ovlada¢ Phantom 4 RTK mUZe pfistupovat k internetu pomoci 4G adaptéru se SIM kartou
nebo signdlem Wi-Fi. U verzi ve Velké Britanii, EU, ACUK nebo ACEU Ize k serveru Network RTK
pfistupovat pouze pomoci 4G klice se SIM kartou. U verzi NA, AU nebo AFUS se doporucuje pouZit
4G kli¢ se SIM kartou, ale Ize pouZit i signal Wi-Fi. Chcete-li potvrdit verzi vasi jednotky, prectéte si
kéd verze za ndzvem produktu na Stitku na obalu produktu. Pfi nahravéni nebo stahovani
systémovych protokold nebo provoznich dat se doporucuje pouzit signdl Wi-Fi pro pfistup k
internetu.

® pousivejte pouze hardwarovy KIi¢ schvéleny spoleénosti DJI.

* Kli¢ podporuje riizné sitové standardy. PouZijte SIM kartu, ktera je kompatibilni s vybranym
poskytovatelem mobilni sité, a vyberte plan mobilnich dat podle pldnované Urovné vyuZziti.

* Kli¢ a SIM karta se pouZivaji k tomu, aby dalkovy ovlada¢ umoznil pfistup ke konkrétnim sitim a
platformam, jako je platforma DJI AG. Ujistéte se, Ze je pfipojujete spravné, jinak nebude pfistup k
siti k dispozici.

3. RozloZeni dalkového ovladace
Naklorite zobrazovaci zafizeni na dalkovém ovladaci do poZadované polohy a poté upravte antény tak, aby
smérovaly ven.
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Prehled letadel

ﬁ o | ==
—

1. Integrovand anténa D-RTK
2. Vrtule

3. Motory

4. Pfedni LED

5. Systém predniho vidéni

6. Gimbal a kamera

7. Inteligentni letova baterie

8. Indikator stavu letadla

9. Systém zpétného vidéni

10. Infracerveny snimaci systém

11. Indikator stavu kamery / propojeni a

tlacitko propojeni
12. Port Micro USB
13. Slot pro kartu microSD pro fotoaparat

14. Systém sestupného vidéni
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Prehled dalkového ovladace
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1. Antény

Relé fidici signaly letadla.
2. Zobrazit zafizeni
Android pro spusténi aplikace DJI MG.
3. Reproduktor
Audio vystup.
4. Ovladaci paky
Ridi pohyb letadla. Lze nastavit na rezim 1,

rezim 2 nebo vlastni rezim.

5. Pfipevnéni Sidrky
SlouZi k pFipevnéni spojovaciho prostfedku dalkového ovladace.
6. Tlacitko napéjeni
Slouzi k zapnuti a vypnuti dalkového ovladace.
7. Stavova LED
Oznacuje, zda je dalkovy ovladac spojen s
letadlem.
8. Port USB-C
Pro konfiguraci se pripojuje k pocitaci pomoci
kabelu USB-C. Pripojuje se k letadlu pomoci
kabelu USB-C OTG a kabelu Micro USB pro
aktualizaci firmwaru letadla.

9. 3,5 mm zvukovy konektor
SlouZi k pFipojeni audio vstupnich / vystupnich zafizeni.
10. LED diody stavu baterie Zobrazuje

aktudlIni troven baterie.

11. Slot pro kartu MicroSD
Poskytuje zobrazovaci zafizeni s az 128 GB
dal3iho ulozisté.

10 2020 DJI Ve
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. Stavova LED RTH

Kruhové LED kolem tlacitka RTH. Zobrazuje stav
RTH.

. Tlagitko RTH

Stisknutim a podrZzenim tohoto tlacitka aktivujete funkci Navrat

doma (RTH).

. Gimbal Dial

Timto Ciselnikem ovladate naklon kardanového kloubu.

. Tlacitko nahravani videa

Stisknutim spustite nahravani videa. DalSim stisknutim

nahrévani zastavite.

. Pause Switch

Bé&hem operace fotogrammetrie nebo trasového
bodu prepnéte operaci pozastavit.

Béhem RTH pFepnutim pozastavite RTH.

17. Tlacitko Spanek / Probuzeni

Stisknutim prepnete do rezimu spanku / probuzeni obrazovky; stisknutim a podrzenim

restartujte.

18. Tlacitko spousté

Stisknutim pofidite fotografii.

19. Vyhrazené tlacitko

20.

Prepinac ovladani letadla

Pokud pouzivate funkci ovladani vice letadel,
otacenim a stisknutim ovladace prepinejte mezi
letadly.
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21. Tlacitko C1
Stisknutim tlacitka C1 prepinate mezi zobrazenim mapy a

zobrazenim kamery.

22. Tlacitko C2
KdyzZ planujete operaci Waypoint Fl ight, prida
waypoint. Tlacitko je zakazano v jakékoli jiné
operaci.

23. Kryt bateriového prostoru
Otevrete kryt a pFipojte nebo vyjméte inteligentni
baterii z dalkového ovladace.

24. Zamek krytu prostoru pro baterie
Posunutim zamku doll otevrete kryt.

25. Kryt oddilu pro hardwarovy kli¢
Otevrete kryt a pfipojte nebo vyjméte klic.



Letadlo

Tato Cast predstavuje letadlové komponenty,
vlastnosti a funkce.

1 2 © 2020 DJI Viechna prava vyhrazena.



Letadlo
Profil

Letoun Phantom 4 RTK zahrnuje letovy ovlada¢, komunikacni systém, pozi¢ni systém, pohonny systém a
inteligentni letovou baterii. Tato ¢ast popisuje funkce téchto komponent.

Letové rezimy
Phantom 4 RTK pouziva vyhrazeny letovy ovladac DJI, ktery poskytuje niZze uvedené letové rezimy:

ReZim P (polohovani): Rezim P funguje nejlépe, kdyZ je signal GNSS silny. Letadlo vyuZivd modul GNSS / RTK a
Vision System k automatické stabilizaci, navigaci mezi prekazkami a provadéni operace fotogrammetrie nebo
letu na trase.

Kdyz je signal GNSS silny, pouZije letadlo k ur€ovani polohy GNSS. Kdyz je modul RTK povolen a diferencidlni
prenos dat je dobry, poskytuje polohovani na Grovni centimetrd. Pokud je signal GNSS slaby a svételné
podminky jsou dostate¢né, poutzije letadlo k urceni polohy systém Vision.

KdyZ je povoleno sniméni prekazek vpred a svételné podminky jsou dostatecné, je maximalni Ghel letové
polohy 25 ° s maximalni rychlosti letu 31 mph (50 km / h). KdyZ je deaktivovano snimani prekazek vpred,
maximalni Ghel letové polohy je 35 ° a maximalni rychlost letu je 58 km / h.

ReZim A (Attitude): GNSS a Vision System NENI pouZivan pro uréovani polohy a letadlo m(ize udrzovat vysku
pouze pomoci barometru. Do reZzimu A vstupuje pouze v pfipadé, Ze je slaby signal GNSS nebo kdyz kompas
zaziva ruseni tam, kde neni viditelny systém k dispozici.

Varovani rezimu Attitude
Ve vychozim nastaveni bude letadlo létat v P-rezimu. Do reZzimu A vstupuje pouze v pfipadg, Ze je slaby signal GNSS

nebo kdyZ kompas zaZiva ruseni tam, kde neni viditelny systém k dispozici.

V rezimu A je systém Vision Vision a nékteré pokrotilé funkce deaktivovany. Proto letadlo nem(ze v tomto
rezimu polohovat nebo automaticky brzdit a je snadno ovlivnéno okolim, coz mize mit za nasledek
vodorovné posunuti. Pomoci dalkového ovladace umistéte letadlo.

Manévrovani s letounem v reZzimu A muZe byt obtizné. Vyvarujte se létani v oblastech se slabym signalem GNSS nebo
ve stisnénych prostorech. Jinak bude letadlo nuceno vstoupit do rezimu A, coZ povede k potencialnim letovym riziklim,

a proto jej co nejdfive usadte na bezpe¢ném misté.
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Ukazatele stavu letadla

Phantom 4 RTK ma predni LED a indikatory stavu letadla. Pozice téchto LED diod jsou znazornény na obrazku

nize:

Predni LED

Ukazatele stavu letadla

PFedni LED diody ukazuji orientaci letadla. PFedni LED diody sviti cervené, kdyz je letadlo zapnuto, cozZ indikuje

predni ¢ast (nebo nos) letadla. Indikatory stavu letadla informuji o stavu systému letového ovladace. V

nasledujici tabulce najdete dalsi informace o indikatorech stavu letadla.

Popis indikatoru stavu letadla

Normaélni

3 R g G S Y SRTTTT Stridaveé blika Cervena, zelena a Zluta
G Y -Stridaveé blika zelena a Zluta Pomalu blika
EOTEITE zelena

E G X Deveenn Dvé zelené bliknuti

ECOSTPS Pomalu blikajici Zluta

G ------ Bliké rychle zelené

Varovani

1YF - Rychle Zluta blika

AR Pomalu Cervena blika
- R SETIRI Blika rychle ¢ervené
2 (3)3000e Cervené blika

AR - Sviti ¢erven&

E R 2 Y e Stfidavé blika ervena a Zluta

Zapnuti a autodiagnostické testovani
zahfivani

P-rezim s GNSS nebo RTK P-rezim se

systémem Vision System

ReZim A, ale bez brzdéni systémem GNSS nebo

Vision

Varovani na vybitou baterii pfi ztraté

signalu dalkového ovladace

Varovani pred kritickou baterif

Nerovnomérné umisténi nebo velké senzory ovliviiujf
kritickou chybu

Je vyZzadovana kalibrace kompasu

14 2020 DJI Viechna préva vyhrazena
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Navrat domu (RTH)

Funkce Return to Home (RTH) privede letadlo zpét k poslednimu zaznamenanému domovskému bodu.
Existuji tfi typy RTH: Smart RTH, Low Battery RTH a Failsafe RTH. Tato ¢ast podrobné popisuje tyto tfi scénare.

GNSS Popis

Pokud byl pfed vzletem ziskan silny signal GNSS, domovskym bodem je misto, ze

wbod ol kterého letadlo vypustilo. Sila signalu GNSS je indikovana ikonou GNSS (méné nez
D y Y
omovsiabe "l prubjsbu povazovany za slaby signal GNSS). Indikatory stavu letadla budou

rychle blikat, kdyZ je zaznamenan domovsky bod.

A * Je-li povolen systém vpred a jsou dostatecné svételné podminky, letadlo dokaze vnimat prekazky a
vyhybat se jim. Letoun automaticky stoupa, aby se vyhnul pfekazkdm, a pomalu se vraci do
domovského bodu. Aby bylo zajisténo, Ze se letadlo vraci domU dopredu, nemuZze se béhem RTH
otacet ani létat doleva a doprava, kdyZ je povolen systém predniho vidéni.

Aktualizace domovského bodu
Domovsky bod miZete b&hem letu aktualizovat v aplikaci DJI GS RTK. Existuji dvé moZnosti nastaveni domovského
bodu:

1. Nastavte aktudlni soufadnice letadla jako domovsky bod.
2. Nastavte aktualni soufadnice dalkového ovladace jako domovsky bod.

/\  Zajistéte, aby prostor nad modulem GNSS délkového ovladace (umistény pod logem DJI) nebyl
blokovan a aby pfi aktualizaci domovského bodu nebyly Zadné vysoké budovy.

Podle pokynu nize aktualizujte doméci bod:

1. Pfejdéte na DJI GS RTK> Fly.

2 Kepnetena ® ® ® > JC , vyberte Av v nastaveni domovského bodu nastavite aktualni souradnice letadla jako v
Domovsky bod.

3.Kiepnitena @ @ @ > FO, vyberte i‘o nastaveni domovského bodu nastavite aktualni soufadnice dalkového ovladace
jako domaci bod.
4. Indikator stavu letadla bude blikat zelené, coZ znamend, Ze novy domovsky bod byl Gsp&Sné nastaven.

Failsafe RTH

Systém predniho vidéni umozriuje letadlu vytvéaret v realném case mapu své letové trasy béhem letu. Pokud byl
doméci bod Uspé3né zaznamenan a kompas funguje normalné, Failsafe RTH se automaticky aktivuje, pokud dojde ke
ztraté signalu dalkového ovladace na vice nez tfi sekundy. Letadlo naplanuje svoji zpate¢ni cestu a vystopuje svoji
puvodni letovou trasu domu. Pokud je béhem RTH obnoven signal dalkového ovladace, mohou uZivatelé ovladat

nadmorskou vysku a rychlost letadla. Jednim stisknutim tlacitka RTH zrusite RTH.
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Bezpecné ilustrace

1 Zaznamenejte domovsky bod 2 Potvrzeni domovského bodu 3 Ztrata signalu délkového ovladace
o Nl o =5
X

Bliké zelené Blika zelené Rychle blikajici zluta

4 Ztrata signalu trva (po 3 s) 5 RTH (nastavitelna nadmorska vy&ka) 6 Pristani (po vznaseni po dobu 5 sekund)

A

Tnadmorskou

Vy3ka nad HP <= Failsafe Altitude

Rychle blikajici Zluta Rychle blikajici Zluta Rychle blikajici Zluta

Inteligentni RTH

Kdy? je k dispozici GNSS, poufzijte tla¢itko RTH na dalkovém ovladadi k zahdjeni inteligentniho RTH. Letadlo se poté

automaticky vrati do posledniho zaznamenaného domovského bodu. Pomoci dalkového ovladace muzete ovladat

rychlost nebo nadmorskou vySku letadla, abyste zabranili kolizi béhem procesu Smart RTH. Jakmile se letadlo vrati,
pouzije primarni kameru k identifikaci prekazek az 300 m pfed, coZ mu umozni naplanovat bezpe¢nou cestu domd.
Jednim stisknutim a podrzenim tlacitka Smart RTH zahdjite proces a dalSim stisknutim tlacitka Smart RTH ukoncite

postup a znovu ziskate plnou kontrolu nad letadlem.

Nizky stav baterie RTH

Nizka uroven nabiti baterie pfi selhani se aktivuje, kdyZ je inteligentni letova baterie DJI vy€erpana do bodu,
ktery muze ovlivnit bezpeény navrat letadla. UZivatel mGze proceduru RTH zrusit stisknutim tlacitka RTH na
dalkovém ovladaci. Prahové hodnoty pro tato varovani se automaticky urcuji na zakladé aktudlni vysky a
vzdélenosti letadla od domovského bodu. Nizky stav baterie RTH bude spustén pouze jednou béhem
stejného letu.

Letadlo pfistane automaticky, pokud aktualni Groven nabiti baterie dokaze letadlo udrzet pouze tak dlouho,
aby kleslo z jeho aktuélni vysky. UZivatel nemUZe zrusit automatické pristani, ale mézZe pouzit dalkovy ovladac
ke zméné orientace letadla béhem procesu pristani.

Indikator stavu baterie se zobrazuje v aplikaci DJI GS RTK a je popsan nize:

. PR . - . Dostate¢na baterie
Kritické upozornéni na nizkou trover nabiti baterie statec te

et trovef (zelen)
e Slaba baterie Zbivaiici doba |
. . R vajici doba letu
vystraha Urovné (zlutd) ‘ yvaj
Napajeni vyZzaduje navrat domd

Indikator stavu baterie
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Stav bat’eri,e Posmamia Stav Igtajdla DJI GS RTK Letové pokyny
Varovani Indikator Aplikace
Letadlo se automaticky vrati do
domovského bodu a vznasi se 2
Slaba baterie Sila baterie Stav letadla N/A metry nad domovskym bodem.
varovani Grovné je nizky. Lette indikator blika UZivatelé mohou takeé zrusit proces
letadlo zpé&t. CERVENE pomal. RTH a pristat ru¢né. Pozndmka:
Upozornéni na nizkou Urover nabiti
baterie se nezobrazi, kdyZ uZivatelé
zrudi RTH a znovu ziskaji kontrolu.
DJI GS
Aplikace RTK
displej bude
Kriticka nizka Letadlo Stav letadla bliké Eervené a Nechte letadlo automaticky
drove nabitt baterie musi pristat indikator blika letadlo klesat a pristavat.
Varovéni ihned. CERVENE rychle. zacne
sestoupit.
Ovladac
fadi¢ bude
zvuk
poplach.
Odhadovany
Odhadovany zbyvajici
zbyvajici let let zaloZeny na N/A N/A N/A
cas aktualni baterie

drove.

Q » KdyZ se spusti varovani pred kritickym vybitim baterie a letadlo za¢ne automaticky pfistavat,
zatlacte levou packu nahoru, aby se letadlo vznaSelo v aktualni vySce, coZ vam dava pfilezitost k
navigaci na vhodnéjsi misto pristani.

» Barevné zény a znacky na liSté indikatoru stavu baterie odraZeji odhadovany zbyvajici ¢as letu.
Automaticky se upravuji podle aktudini polohy a stavu letadla.

® Prahova hodnota upozornéni na nizkou kapacitu baterie nastavena na strance nastaveni baterie letadla v aplikaci slouzi pouze

pro vystrahu a nespusti RTH.

Presné pristani
Bé&hem Navratu doma letadlo automaticky skenuje a pokousi se odpovidat terénnim vlastnostem pod nim.
Kdyz aktuadlni terén odpovida terénu domovského bodu, letadlo zatne okamzité pristavat, aby dosahlo

presného pfistani.
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A

* Ochrana proti pfistani je aktivni béhem pFesného pfistani.
« Vykon pFesného pfistani podléha nasledujicim podminkam:
a) Domovsky bod je zaznamenan pfi vzletu a nelze jej béhem letu obnovit.
b) Letadlo musi vzlétnout svisle. Vy3ka pfi vzletu musi byt vétsi nez 7 metrd.
) Prvky terénu domovského bodu zUstavaji do znaéné miry nezménény.
d) Terén domaciho bodu bez charakteristickych rysd ovlivni vykon.
e) Svételné podminky nemohou byt pfilis svétlé ani prilis tmavé.
« B&hem pristani jsou k dispozici nasledujici akce:
a) Pro urychleni pfistani zatahnéte plyn dold.
b) PFesunuti ovladaci paky v jakémkoli jiném sméru zastavi pfesné pristani. Letadlo sestoupi
svisle a ochrana pristani zlistane aktivni.

Bezpecnostni upozornéni RTH

Letadlo se nemUzZe vyhnout prekazkam b&hem RTH, kdy?Z je deaktivovan systém
vidéni vpred. UZivatelé mohou pomoci délkového ovladace ovlddat nadmorskou
vy3ku a rychlost letadla. Pfed kazdym letem je dileZité nastavit vhodnou

nadmofrskou vy3ku. Spustte aplikaci DJI GS RTK, kleprau#im a klepnut@§nastavte

Bezpetna nadmorska viska.

Pokud letadlo leti pod 20 stop (65 stop) a je spusténo RTH (v€etné Smart
RTH, Low Battery RTH a Failsafe RTH), letadlo nejprve automaticky vystoupa
na 65 stop (20 metr() od aktudlni vy3ky. Vzestup mizete zrusit pouze
opusténim RTH.

Letadlo automaticky sestoupi a pristane, pokud je spustén RTH, kdyZ letadlo
leti v okruhu 16 stop od domovského bodu a kdy? je vy3ka letadla pod 30
stop, nebo pokud je funkce snimani prekazek zakazan. Letoun nevystoupi a

okamZité pfistane na aktualnim misté.

% ‘ Letadlo se nemUZe vratit do domovského bodu, kdyz je signal GNSS
o || ‘ slal# ([} [fobrazuje $edé&) nebo je modul nedostupny.

Pokud pohnete pakou plynu poté, co letadlo stoupne nad 20 metrd nad 65 stop
(20 metrd), ale pod pfednastavenou nadmorskou vy3ku RTH Failsafe, letadlo
zastavi stoupani a okamzité se vrati do domovského bodu.

18
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Vyhybani se pfekazkam béhem RTH
Letadlo nyni mGZe snimat a aktivné se pokou3et vyhybat se pfekazkam b&hem RTH, za predpokladu, Ze
svételné podminky jsou pfimérené pro systém vpred. Po zjisténi prekazky bude letadlo jednat nasledovné:

1. Letadlo pouZije primarni kameru k identifikaci pfekazek az 300 metr( vptredu, coz mu umozZni naplanovat
bezpecnou cestu domu.

2. Letadlo zpomali, kdyZ je detekovéna prekazka ve vzdalenosti 15 stop pred 49 stopami.

3. Letadlo se zastavi a vznasi se, poté zac¢ne vertikalné stoupat, aby se zabranilo prekazce. Nakonec letadlo
pFestane stoupat, kdy? je alespoii 16 stop (5 metr() nad detekovanou prekazkou.

4. Obnovi se postup RTH s bezpecnosti, letadlo bude pokracovat v letu do domovského bodu v aktudlni vysce.

15 metrd

& ¢ Funkce snimani prekazek je béhem sestupu RTH deaktivovana. Pracujte opatrné.
 Aby bylo zaji$téno, Ze se letadlo vrati domU dopFedu, nemiZe se b&hem RTH otécet, kdyZ je povolen systém
predniho vidéni.

« Letadlo se nemU0Ze vyhnout pfekazkdm nad, za nebo za letadlem.

Funkce ochrany pristani

Ochrana proti pfistani se aktivuje béhem automatického pristani.

1. Ochrana pfistani ur€uje, zda je zemé& vhodna pro pfistani. Pokud ano, letadlo jemné pFistane.

2. Pokud ochrana pfistani urci, Ze zemé neni vhodna pro pfistani, letadlo se vznasi a ¢eké na potvrzeni pilota.
Letadlo se vznasi, pokud zjisti, Ze zemé neni vhodna pro pfistani, a to ani pfi varovani pred kritickym
vybitim baterie. Letadlo pFistane pouze v pfipadé, Ze Groveri nabiti baterie klesne na 0%. UZivatelé si
udrZuji kontrolu nad letovou orientaci letadla.

3. Pokud je ochrana pFistani neaktivni, aplikace DJI GS RTK zobrazi vyzvu k pfistani, kdyzZ letadlo klesne pod
0,3 metru. Klepnutim potvrdte nebo zatahnéte ovladaci paku na 2 sekundy, abyste pfistali, kdyz je
prostredi vhodné pro pristani.

A * Ochrana pristani nebude aktivni za nasledujicich okolnosti:
a) Kdyz uzivatel ovladé paky néklonu / naklonu / Skrtici klapky (detekce pFistavaci plochy se znovu aktivuje,
kdyZ se ovladdaci paky nepouzivaji)
b) Pokud neni polohovaci systém plné funkéni (napf. chyba polohy driftu)
) Kdy? je tieba doll kalibrovat systém vidéni dold
d) Pokud svételné podminky nejsou pro systém vidéni dolt
* Pokud je prekazka ve vzdalenosti do 1 metru od letadla, letadlo sestoupi do vy3ky 0,3 m nad zemi a
vznasi se. Letadlo pfistane po potvrzeni uZivatele.

nazene. 19
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Priimyslové aplikace

Phantom 4 RTK Ize pouZit pro primyslové aplikace, mimo jiné véetné fotogrammetrie a kontroly elektrického
vedeni. Vyberte Photogrammetry, Waypoint Flight, Linear Flight, Terrain Awareness, or Block Segmentation,
plan flight lines, set parameters, and then the aircraft will perform automated operations. K dispozici je
obnoveni provozu a vyhybani se prekazkdm. Uzivatelé mohou importovat obrézky do aplikace DJI PC GS Pro
nebo do mapovaciho softwaru jiného vyrobce a vytvaret tak vysoce presné mapy pro réizné aplikace. Soubory
KML / KMZ Ize importovat do aplikace DJI GS RTK, coZ usnadnuje planovani operaci.

Import soubori KML / KMZ

Chcete-li planovat operace, vlozte kartu microSD se soubory KML / KMZ do slotu pro kartu microSD na dalkovém ovladaci a
importujte soubory do DJI GS RTK. U soubort zahrnujicich mnohothelniky mohou uZivatelé zobrazit data na mapé a pouZit je k
planovani letovych oblasti. U soubord, které obsahuji fadkové fetézce, mohou uZivatelé zobrazit pouze data na mapé, ale

nemohou je pouZit pro planovani.

Pfiprava soubord
1. Vytvorte slozku s ndzvem ,DJI” v kofenovém adresafi karty microSD. Poté v této sloZce vytvorte slozku s nazvem
,KML". (Pismena nerozliSuji velkd a mala pismena.)

2. UloZte soubory KML / KMZ do slozky ,KML" vytvorené vyse.

Import soubord
1. VloZte kartu microSD do slotu pro kartu microSD na dalkovém ovladaci. Zobrazi se vyskakovaci okno
poté na hlavni obrazovce aplikace DJI GS RTK. Pokud ne, klepnéte na = . potomepnitena B .

2. Klepnutim na soubor v okné jej vyberte. Chcete-li soubor odstranit, prejedte prstem doleva a klepnutim na @ Vyberte soubory a poté

klepnutim importujte soubory. Pockejte, az aplikace indikuje ispé&sny import.

Prohlizeni soubortl

1. PFejdéte na hlavni obrazovku DJI GS RTK> E > E| , vyberte v rozeviraci nabidce nahofe Soubory KML, abyste zobrazili
soubory. Jsou sefazeny podle fasu. KML  nazvy souboru zobrazené v aplikaci jsou plvodni nazvy soubord. KMZ
soubory budou pojmenovény v poradi: doc, doc (1), doc (2) atd.

2. Klepnutim na ikonu napravo od kaZzdého souboru vstoupite do zobrazeni mapy a zobrazite data na mapé.

A Utivatelé mohou také Kiepnout (=] nalevo v zobrazeni fotoaparatu nebo zobrazeni mapy a poté vyberte soubor KML v

2 rozeviraci nabidky prejdéte na stranku se seznamem soubord.

3. Klepnéte na Upravit pro Upravu trasovych bodd pro planovani provozu fotogrammetrie, pokud je pocet trasovych
bodd mensi nez 125. Podrobnosti o planovani provozu najdete niZe v ¢asti Fotogrammetrie. Pokud je pocet

trasovych bodi vy3si nez 125, uzivatelé musi znovu importovat soubory KML / KMZ, které spliiuji poZadavky.

Fotogrammetrie

Po nastaveni provozni oblasti a konfiguraci nastaveni aplikace DJI GS RTK vytvofi letovou trasu na zakladé
vstupu uZivatele. Po planovani muze letadlo provadét automatizované operace po trase letu. Existuji tfi typy
operaci fotogrammetrie: 2D, 3D (Double Grid) a 3D (Multi-Oriented). 2D letova trasa ma tvar pismene s a Ize ji
pouZit pro digitalni ortofotomapu (DOM). Trasa letu ve 3D (Double Grid) se skldda z tras ve tvaru pismene S,
které jsou protinany a vytvareji 3D modely. Vychozi hodnoty Uhlu roztece zavésu pro tyto dva typy jsou rdzné.
3D (viceorientované) letové trasy se skladaji z
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jedna draha letu nadirem a Ctyfi Sikmé letové dréhy pro vytvoreni presnéjSich 3D model(i.

Planovani letové trasy
1. Pfidejte okrajové body operacni oblasti pomoci dvou niZe uvedenych metod:
* Zobrazte importovany soubor KML / KMZ a potom klepnéte na Upravit. Vrcholy mnohothelniku v souboru budou
prevedeny na okrajové body operacni oblasti.
*® V aplikaci DJI GS RTK prejdéte na hlavni obrazovku, klepnéte na Plan a vybérem Fotogrammetrie prejdéte do Planovaciho zobrazeni.
Poté klepnéte na mapu a pridejte hranové body.
2. Upravte okrajové body
PFesunout: Pfetazenim bodu pretahnéte.
Jemné ladéni: Klepnutim na bod zobrazite tlacitka jemného ladéni. Upravte klepnutim.
Qdstranit: Klepnutim dvakrat odstranite bod.
3. Nastaveni: Po pfidani bodU se na pravé obrazovce zobrazi seznam nastaveni. Nakonfigurujte nastaveni a
aplikace vytvori odpovidajici letovou trasu.

4. Upravte smér trasy: Klepnutim a pretazenim n
vyrobené trasy.

nu pobliZ trasy upravte smér letu
5. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

Waypoint Flight

Lette letadlem do poZadovanych pozic, pfidejte trasové body a nakonfigurujte nastaveni a akce pro kazdy
trasovy bod. Trasové body budou postupné vytvéret letovou trasu. Po zahdjeni operace bude letadlo létat
podél trasy a provadét prednastavené akce v kazdém waypointu.

Planovani trasy

1.V aplikaci DJI GS RTK prejdéte na hlavni obrazovku, klepnéte na Plan a vybérem Waypoint Flight prejdéte do Planovaciho zobrazeni.

2. Lette letadlem do poZadované polohy a kratkym stisknutim tlacitka C2 na dalkovém ovladaci pridejte
trasovy bod.

A Pozici pridanych trasovych bod0 nelze upravit. UZivatelé mohou upravit trasovy bod pro dalsi
konfigurace. Podrobnosti viz nize.

3. Upravte trasové body
Klepnéte na pfidany trasovy bod na mapé a na obrazovce se zobrazi seznam nastaveni. Klepnutim na </> muZete pfepinat mezi trasovymi
body a upravovat jednotlivé trasové body.
Nadmorské vyska: Relativni nadmorska vyska mezi letadlem a domovskym bodem ve vybraném waypointu. Pokud
se hodnoty na dvou po sobé nasledujicich bodech lisi, letadlo vystoupa nebo sestupuje postupné do
pfednastavené nadmorské vysky na dalsim waypointu. Klepnéte na tlacitko a poté posurite nahoru nebo doll
kdekoli na obrazovce a upravte hodnotu.
Smér: Letadlo sméfujici na vybrany bod na trase. Sever je 0 °, pficemz kladna hodnota oznacuje ve sméru hodinovych rucicek
a zaporna hodnota oznacuje proti sméru hodinovych rucicek. Pokud se hodnoty na dvou po sobé nasledujicich bodech lisi,
letadlo se bude postupné otécet na prednastaveny smér letu na dal$im trasovém bodu. Klepnéte na tlacitko a poté posurite
nahoru nebo dold kdekoli na obrazovce a upravte hodnotu.
Rozte¢: Uhel stoupani kardanového kloubu ve vybraném waypointu. Uhel sklonu se méize pohybovat od -90 ° do 0

°, priéemz smérem doll predstavuje -90 ° a vpied predstavuje 0 °. Kardan se nakloni na pfednastaveny uhel
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po dosazeni zvoleného trasového bodu. Klepnéte na tlacitko a poté posurite nahoru nebo dol(i kdekoli na obrazovce a
upravte hodnotu.
Akce: Akce trasovych bod( zahrnuji: jeden snimek, 3 nepfetrzité snimky a zadny.

@ : Klepnutim odstranite vybrany trasovy bod.

& UZivatelé nemohou pridavat trasové body b&hem reZimu Uprav. Trasové body Ize pFidat po klepnuti na UloZit

nebo Zrusit v seznamu nastaveni.

4. Nastaveni trasy: Po pFidani trasovych bod( klepnéte na tlacitko nastaveni trasy v pravém dolnim rohu pro nastaveni
akce ukonceni Ukolu, akce pro pripad ztraty signalu RC, kurzu letadla, cestovni rychlosti a zdéznamu trasy.
(Pamatujte, Ze pokud je povoleno nahravani trasy, budou akce fotografovani nastavené pro viechny body na trase
deaktivovany a nezaznamenaji se surova satelitni pozorovani.) Po konfiguraci nabidku zavrete.

5. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

Linearni letova mise

Aplikace DJI GS RTK automaticky generuje linedrni letovou plochu a nékolik nezavislych letovych cest poté, co
uzivatel nastavi linedrni letové body, vzdalenost expanze a vzdalenost linedrniho fezu letu. UzZivatelé
provadéji operaci a letadlo bude automaticky létat podél vybranych letovych cest v linearni letové oblasti.

Planovani letové trasy

1. Pridejte linearni letové body podle:
®Zobrazeni importovaného souboru KML / KMZ a klepnuti na Upravit pfevede body v souboru na body v

linedrni letové misi.
®Pprejdéte na hlavni obrazovku v aplikaci DJI GS RTK, klepnéte na Plan a vybérem Linear Flight pro vstup do
Planning View. Poté klepnéte na mapu a pridejte linedrni letové body.

2. Upravte lineérni letové body
PFesunout: Pfetazenim bodu pretahnéte.

Qdstranit: Klepnutim dvakrét odstranite bod.

3. Po pridani bodd se na pravé strané obrazovky zobrazi seznam nastaveni. Nakonfigurujte nastaveni
podle toho.

Vzdalenost expanze doleva nebo doprava: Upravuje vzdéalenost expanze vlevo nebo vpravo od linearni letové
oblasti, kde je predni ¢ast definovana carou, kterou vytvari jakykoli bod na linearni letové draze s predchozim
bodem.

Linear Flight Cutting Distance: Rozdéli linedrni letové oblasti s dlouhou stfedovou ¢arou na vice segmentt podle
tohoto nastaveni.

4. Klepnéte na Generovat letovou trasu. Aplikace vygeneruje odpovidajici trasu letu. Kazdy segment bude mit dil¢i misi
s nezavislou letovou trasou, pokud bude linearni letova plocha rozdélena. UZivatelé si mohou vybrat poZadovanou
letovou trasu pred provedenim operace. Klepnutim na Zpét v pripadé potreby upravte vySe uvedené linedrni letové
body a nastaveni.

5. Po vygenerovani trasy letu se na pravé strané obrazovky zobrazi seznam nastaveni. Nakonfigurujte
odpovidajicim zplsobem. Pokud budou vytvofeny dil¢i mise, nastaveni se pouZije na viechny
z nich. Vy3ka: Nadmorska vyska letadla béhem operace.

Rychlost: Rychlost letu béhem operace.
Pracovni rezim: Oblast, kde se shromazduji obrazky a generuje se letova trasa, se bude liSit v rdiznych pracovnich rezimech.
Pokud je vybrano Uplné pokryti, trasa letu bude zahrnovat dal$i cestu na obou stranach linearni letové oblasti. Pokud je

vybréana moznost Efektivita, bude letova trasa pokryvat pouze linearni letovou plochu.
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Rezim snimani: Vyberte mezi ¢asovanym snimanim a snimanim na délku.

Dokoncit: Akce letadla po dokonceni operace. UZivatelé si mohou vybrat z RTH, vzna3eni, pfistani a
navratu do prvniho letového bodu.

Trasa letu vygenerovand podél stiedové ¢ary: Vyberte, zda vygenerovand trasa letu bude obsahovat stfedovou

Caru. Stfedova ¢ara oznacuje ¢aru vytvorenou spojenim linearnich letovych bodd p¥idanych pfi planovani trasy letu.

Nastaveni fotoaparatu: Zahrnuje pomér fotografii, vyvazeni bilé, Ghel zavésu, prioritu zavérky a korekci
zkresleni.

Q Pokud je povolena korekce zkresleni, mGze byt kvalita obrazu kvili zpracovani nizsi. Doporu¢ujeme tuto

mozZnost deaktivovat, pokud jsou pro néasledné zpracovani potfeba originalni obréazky.

Pokrocilé nastaveni: Zahrnuje rychlost horizontalniho prekryvani a rychlost vertikalniho pfekryvani. Mira
vertikalniho prekryvani je mira prekryvani dvou snimku pofizenych postupné ve stejném sméru podél
drahy letu. Rychlost horizontalniho prekryvani je mira prekryvani dvou snimkd potizenych na dvou
paralelnich drahéch.

6. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

ReZim pové&domi o terénu
Importujte soubory DSM véetné informaci o nadmorské vySce, abyste mohli planovat provoz rezimu Terrain Awareness Mode a

provadét presny let po letu.

Pfiprava soubort

1. Vytvorte slozku s ndzvem ,DJI" v kofenovém adresari karty microSD. Poté v této sloZce vytvorte slozku s ndzvem
,DSM". (Pismena nerozliSuji velka a mala pismena.)

2. Ve sloZzce DSM vytvorené v predchozim kroku vytvorte slozku pro kazdou datovou sadu DSM a poté do slozky vlozte

soubory TIF a TFW nebo soubor TIF vetné Fetézct TFW.

Q Ujistéte se, Ze v kaZdé sloZce je pouze jeden soubor TIF a jeden soubor TFW. Jinak nemusi byt
soubory pfi importu identifikovatelné.

Import soubort
1. VloZte kartu microSD do slotu pro kartu microSD na dalkovém ovladaci. Na hlavni obrazovce v aplikaci DJI GS RTK se
objevi okno. Pokud ne, klepnéte na a potom klepnétema. ]

2. Klepnutim na soubor v okné jej vyberte. Po vybéru prejedte doleva a klepnutim soubor z@traﬁte, nebo klepnéte na
Importovat pro import soubor(. Pockejte, az aplikace indikuje Uspésny import.

Planovani letové trasy

1.V aplikaci DJI GS RTK prejdéte na hlavni obrazovku, klepnéte na Plan a vybérem reZimu Terrain Awareness Mode vstoupite do
planovaciho zobrazeni. Na pravé strané obrazovky bude seznam importovanych soubord DSM.

2. Klepnéte na pozadovany soubor DSM a potom klepnéte na Planovat tikol.

3. Bily teckovany rdmecek ve stfedu mapy bude oznacovat oblast pokrytou souborem DSM. Pridejte a upravte okrajové
body operacni oblasti v bilém teckovaném poli podle:
®Klepnéte na ikonu KML v horni €asti obrazovky, vyberte soubor KML / KMZ a potom klepnéte na Importovat. Body

v souboru budou prevedeny na okrajové body pro opera¢ni oblast.

®Klepnutim na mapu pridate okrajové body.
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Upravte okrajové body a upravte umisténi a tvar operacni oblasti. Pokyny jsou podobné tém pro operace
fotogrammetrie.

Q Pokud jsou body importované prostfednictvim souboru KML / KMZ mimo te¢kované pole, upravte je,

abyste se ujistili, Ze jsou v bilém teckovaném poli, aby bylo moZzné provést operaci.

4. Po pfidani okrajovych bodd aplikace automaticky vytvofi letovou trasu. Kfivka nadmorské vysky celé letové
trasy se zobrazi ve spodni €asti obrazovky. Klepnutim na bod na kFivce zobrazite nadmorskou vySku
tohoto bodu a odpovidajici bod na trase letu se zméni na modrou.

5. Podle toho nakonfigurujte dalsi nastaveni.

6. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

Linedrni let (nastavitelna vyska)

Lette letadlem k cilovému objektu a nastavte polohu a nadmofrskou vy3ku letadla jako bod v letové oblasti
nebo importujte soubor KML pro pFidani bodl a poté nakonfigurujte délku rozsifeni a dal3i nastaveni.
Aplikace automaticky vygeneruje odpovidajici linedrni letovou plochu a letové trasy. Po zvoleni bude mise
provedena automaticky podle trasy letu v linedrnim letovém prostoru. Tato funkce nejlépe zachycuje oblasti
koridoru s velkymi zmé&nami nadmorské vysky, naptiklad koridory elektrického vedeni, délnice nebo feky.

X Trasa

Vyska tkolu
g
Cilovy povrch

Objekt 4 (bod 4 je jeho nejvy3sim bodem)

PFizemni

ProdlouZeni: nalevo a napravo od cary
spojujici zaznamenané body

Body 1-4 jsou umistény v nejvyssich
bodech objektd 1-4

Planovani letové trasy

PFejdéte na hlavni obrazovku v aplikaci DJI GS RTK, klepnéte na Plan a vyberte Linearni let (Nastavitelna vyska) pro vstup do

Planovaciho zobrazeni. Pfed planovanim si peclivé prectéte pokyny v aplikaci.

1. Vyberte rezim vysky pro pfidané body: Relativni vySka oznacuje relativni vySku nad bodem vzletu. Absolutni
vyska se tyka skutecné vysky. Vztazny bod této nadmorské vySky by mél byt konzistentni s vySkovym
vztaznym bodem pouZzitym pro urcovani polohy letadel, jako je elipsoidni vySka v systému CGCS2000 nebo
WGS84.

2. Pridejte body do linedrni letové oblasti pomoci jedné ze dvou nize uvedenych metod:

» Nezapomerite importovat soubory KML / KMZ podle vy3e uvedenych pokyn(. Klepnéte na tlacitko KML
napravo od planovaciho pohledu a vyberte poZadovany soubor pro pfevod bodu v souboru na body v
operaci Linedrni let (nastavitelna vyska).

* Lette letadlem nahoru k cilovému objektu a poté jednou stisknéte tlacitko C2 na dalkovém ovladaci.

3. Upravte body: Klepnutim na bod jej vyberte a upravte jeho vy3ku. Dvojitym klepnutim odstranite bod.
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Phanto

Metoda plédnovani 1 Trasa

Letovy povrch

Smér vykyvné osy Ck A

Metoda plédnovani 2

S

Vyska tkolu

-

Pozemni / cilovy povrch
Kolmo k zemi

Planovani letové trasy

V aplikaci DJI GS RTK pFejdéte na hlavni obrazovku, klepnéte na Plan a vyb&rem Uhlova letova trasa prejdéte do Planovaciho

zobrazeni. Pfed planovanim si peclivé prectéte pokyny v aplikaci.

1. Vyberte rezim vysky pro body A, B a C: Relativni vy3ka odpovidé relativni vySce nad bodem vzletu. Absolutni
vyska se tykd skutecné vysky. Vztazny bod této nadmorské vySky by mél byt v souladu s vySkovym
vztaznym bodem pouZitym pro urcovani polohy letadel, jako je elipsoidni vySka v systému CGCS2000 nebo
WGS84.

2. Pridejte body pomoci jedné ze dvou nize uvedenych metod:

» Nezapomeiite importovat soubory KML / KMZ podle vySe uvedenych pokyn(. Klepnéte na tlacitko KML
napravo od planovaciho pohledu a vyberte poZzadovany soubor pro pfevod bodd v souboru na body A, B
aC

* Lette letadlem do poZadované polohy a poté jednou stisknéte tlacitko C2 na dalkovém ovladaci.

3. Upravte body: Klepnutim na bod jej vyberte a upravte jeho vySku. Dvojitym klepnutim odstranite bod.

Q * V reZimu absolutni vySky pouzijte umisténi RTK. V rezimu relativni vySky musi byt vzletové body
pro planovani a provadéni kold ve stejné vysce.

* Pfi importu soubor( KML / KMZ se ujistéte, Ze typ soufadnic v souboru je ,LinearRing” a Ze rezim
nadmorské vysky je ,absolutE". JaFrezim nadmorské vysky neni ,absolutni” nebo neexistuji Zadné
informace o reZimu nadmorské vySky, budou importovany pouze Udaje o zemépisné Sifce a délce.
Uzivatelé mohou nastavit vysku bodd A, B a C podle rezimu vysky nastaveného v aplikaci DJI GS RTK.

4. Nastavte délku prodlouZeni: Klepnéte na ProdlouZeni a pfi generovani letové oblasti nastavte délku
prodlouZeni z bodu C doleva a doprava. Délka prodlouZeni C az A oznacuje délku od bodu C do A ve sméru
rovnobézném s pfimkou AB, zatimco délka prodlouZeni C az B odkazuje na délku od bodu C do B.
Teckované pole zobrazené na obrazovce po konfiguraci je ndhledem pro letovy prostor.

5. Klepnéte na Dalsi a aplikace automaticky vygeneruje odpovidajici letovou trasu.

6. Po vygenerovani trasy letu se na pravé strané obrazovky zobrazi seznam nastaveni. Podle toho
nakonfigurujte nastaveni. UZivatelé si mohou prohlédnout skute¢ny tvar trasy letu v samostatném okné v
dolni &sti obrazovky. Klepnutinfa ikonu v pravém dolnim rohu samostatného okna sbalite nebo
rozbalte nahled.

Vzdalenost: Pokud je reZim kardanového kloubu nastaven na Kolmo na cilovy povrch, tato hodnota se
tyka vzdalenosti mezi letadlem a povrchem ABC ve sméru kolmém k povrchu ABC pfi provadéni operace.
KdyzZ je rezim kardanového kloubu nastaven na Kolmo k zemi, tato hodnota se vztahuje k vertikalni
vzdalenosti mezi letadlem a povrchem ABC pfi provadéni operace.
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Rezim kardanového kloubu: Kolmo na cilovy povrch znamen4, Ze kardanovy oblicej sméFuje k povrchu
ABC. Kolmo k zemi znameng, Ze kardan sméruje k zemi.
Dal3i nastaveni jsou obdobné jako u jinych typ( operaci.

Q PFi pouziti letadla k nastaveni bodl A, B a C mUze byt obtizné letét letadlem do pfesné polohy ve
vztahu k cilovému povrchu, coz znamen4, Ze letadlo mize byt ve vySkovém rozdilu od cilového
povrchu. V takovém pfipadé muaZe byt skute¢na rychlost prekryti nizsi nez nastaveni. UzZivatelé
mohou odpovidajicim zpGsobem zvysit miru prekryti.

7. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

Provadéni operaci

Operaci Ize provést pfimo po planovani. Pokud operace nebyla pouZita okamzité, postupujte podle nize

uvedenych pokynd.

1. Zapnéte dalkovy ovladac a poté zapnéte letadlo.

2.V aplikaci D)I GS RTK prejdéte na hlavni obrazovku a potom klepnéte na Fly.

3. Klepnuﬁ v zobrazeni kamery zobrazite nastaveni kamery. Klepn&fg]vlevo, v rozeviraci nabidce vyberte moznost Plan,
a poté vyberte operacni trasu. Klepnutim na mapu zadejte Upravit stav, chcete-li upravit trasové body a upravit
provozni nastaveni, a poté uloZit.

4. Klepnéte na Vyvolat a potom klepnéte na Spustit. Pockejte, aZ se letova trasa nahraje do letadla.

5. Vzlet a provedeni operace.

@ Pokud letite letadlem ru¢né, operaci zahajite posunutim.
@ Pokud je letadlo na zemi, posurite se ke vzletu a zahajte provoz.

Blokova segmentace
Operace segmentace blokU Ize pouZit k rozdéleni opera¢ni oblasti na nékolik malych blokd, pokud je operaéni oblast
velka. UzZivatelé pak mohou letét jednim letadlem k pokryti kazdého bloku nebo letét s nékolika letadly pomoci funkce

Rizeni vice letadel k pokryti réiznych blok®i.

Planovani letové trasy
1. Pfidejte okrajové body operacni oblasti pomoci:
®Zobrazeni importovaného souboru KML / KMZ a klepnuti na Upravit. Body v souboru budou prevedeny na
okrajové body operacni oblasti.
®Prejdéte na hlavni obrazovku v aplikaci DJI GS RTK, klepnéte na Plan a vybérem Block Segmentation prejdéte do
Planning View. Poté klepnéte na mapu a pridejte hranové body.
2. Upravte okrajové body
PFesunout: PFetazenim bodu pretahnéte.
Jemné ladéni: Klepnutim na bod zobrazite tlagitka jemného ladéni. Upravte klepnutim.
Odstranit: Klepnutim dvakrat odstranite bod.
3. Na mapé se zobrazi segmenta¢ni mfizka. Nakonfigurujte m¥izku nasledujicim zptsobem:

Nastavte oblast pro segmentaci: Velikost mrizky se zméni podle hodnoty oblasti pro segmentaci.

PFesunuti mfizky: Posunutim mfizky se pfesunete.

Upravte smér &ar mizky: Klepnéte a pfetahnéte cary kona v blizkosti mFizky pro Upravu sméru

mfizky. Klepnutim na - / + doladite.
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4. Klepnéte na Dalsi pro rozdéleni operacni oblasti na mensi bloky. Kazdy blok je dil¢i misi. Klepnutim na blok jej vyberte a
rozdélte blok nebo sloucte bloky. V pfipadé potieby klepnéte na Zpét a znovu upravte mrizku.

5. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

6. Klepnutim na Upravit znovu upravte mfizku. Klepnéte na Konfigurace parametrd pro nastaveni vy3ky, rychlosti, rezimu fotografovani,
ukonceni akce, nastaveni kamery, rychlosti prekryvani a povoleni optimalizace nadmofrské vysky. Klepnéte a pretdhnéte ikonu

kona pobliZ trasy pro Upravu sméru letu trasy. Tato nastaveni budou platit pro vSechny podrizené.

7. Klepnéte na UloZit, pojmenuijte operaci a potom klepnéte na OK.

Pfifazeni mise

Pokud se k provadéni operaci pouZiva pouze jedno letadlo, pfifadte letadlu poZadované bloky po vybéru
operace v seznamu operaci.

Pokud se k provadéni operaci pouZiva vice letadel, propojte vSechna letadla s jednim dalkovym ovladacem
podle pokyn( pro funkci Rizeni vice letadel a poté vyberte operaci v seznamu operaci. V takovém p¥ipadé
prifadte letadlo ke kazdému bloku v seznamu letadel a pfifadte mu odpovidajici misi.

A Dulezité pokyny pro provadéni operaci segmentace bloku s vice letadly:
 Ovladejte délkovy ovlada¢ v misté centralnim vici vSem letadltm, kterd budou provadét diléi tkoly,
aby byl zajistén optimalni prenos.
® Chcete-li zajistit bezpecnost letu, pfepinejte mezi letadly a kontrolujte veskery jejich stav.

« Ujistéte se, Ze vzdalenost mezi kazdym letadlem je vétSi nez 5 m. Vzdalenost by méla byt déle,
pokud chcete, aby vSechna letadla vzlétla soucasné.

Provadéni operaci

1. Klepnéte na Start a poté pockejte, aZ se letové trasy nahraji do letadla.

2. Posunutim jezdce kazdého letadla provedte misi spojenou s letadlem.

3. Posurite jezdec dole, abyste vzlétli ze v3ech letadel a provadéli vS8echny mise soucasné.

Q NemdZete nechat vzlétnout viechna letadla sou¢asné, pokud pocet propojenych letadel
presahne pocet blokd.

Optimalizace nadmor‘ské vysky

PFi planovani misi Fotogrammetrie (2D), Uhlové letova trasa (s kardanovym rezimem Kolmo na zem) nebo
Mise blokové segmentace je ve vychozim nastaveni povolena moznost optimalizace nadmorské vysky v
seznamu parametrd. Letoun poleti dal$i dréhou v operaéni oblasti, aby po letu shromazdil sadu obrazd, aby
optimalizoval pfesnost nadmorskeé vysky.

Pokud je optimalizace nadmofrské vysky pfi planovani operace zakazéana, konfigurace funguje pouze pro aktualni

operaci. Pfi vytvéreni nové operace bude optimalizace nadmorské vysky stale povolena.
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Bezpecnostni bezpecnostni upozornéni

A ® vzlétnéte pouze na otevieném prostranstvi.

* Provoz se automaticky zrusi, pokud jsou motory spustény pred zahajenim provozu. Budete muset
vyvolat operaci v seznamu operaci.

* Béhem operace fotogrammetrie bude smér letadla sledovat trasu letu. UZivatelé vSak mohou
ovladat smér (nedoporucuije se) a létat dopredu nebo dozadu pomoci ovladacich pacek.

* Béhem operace letu na trasovém bodu Ize nadpis letadla nastavit tak, aby sledoval letovou trasu
nebo prednastaveny Uhel pro kazdy trasovy bod v Nastaveni trasy. UZivatelé vS8ak nemohou
ovladat smér pomoci ovlddaci paky, ale mohou ovladat smér letu (dopfedu nebo dozadu).

* Béhem operace klepnéte na Pozastavit na obrazovce a letadlo se vznasi. UzZivatelé mohou letét
letadlem dopredu nebo dozadu po trase letu. Klepnéte na Obnovit a operace se obnovi z aktudIni
polohy.

* Operaci Ize pozastavit pfepnutim prepinace Pause. Letadlo se vznasi a zaznamena bod zlomu a
poté mize byt letadlo ovlddano ru¢né. Chcete-li pokracovat v operaci, vyberte ji znovu ze seznamu
a poté pokracujte. Letadlo se automaticky vrati k bodu zlomu a obnovi provoz.

* Po dokonceni operace se letadlo v koncovém bodé automaticky vznasi. Misto RTH mdZe byt letadlo
také nastaveno na provadéni dalSich letovych akci v aplikaci.

Obnoveni provozu
PFi ukonceni operace letadlo zaznamend bod zlomu. Funkce Obnoveni provozu vdm umoZfiuje docasné
pozastavit operaci (napr. Vyménit baterii a vyhnout se prekazkdm ru¢né) a poté obnovit provoz v bodé zlomu.

Zaznam bodu zlomu

Ukoncete operaci jednim z nasledujicich zpGsobd a letadlo zaznamena jeho polohu jako bod zlomu, pokud je

silny signal GNSS:

1. Klepnéte na tlacitko Konec v pravém dolnim rohu obrazovky.

2. Inicializujte postup RTH.

3. Prepnéte prepinac Pozastavit.

4. Pokud je signal GNSS slaby, letadlo vstoupi do reZimu Attitude a ukon¢i aktudIni provoz. Posledni poloha,
kde byl silny signal GNSS, se zaznamena jako zarazka.

A * PFi pouziti funkce Obnoveni provozu se ujistéte, Ze je signal GNSS silny. Jinak letadlo nemdze
zaznamenat a vratit se k bodu zlomu.

* Zarézka se aktualizuje, pokud splfiuje jednu z vySe uvedenych podminek.

Obnoveni provozu

1. Ukoncete operaci pomoci jedné z vySe uvedenych metod. Letadlo zaznamend aktudlni polohu jako zarazku.
2. Letoun ukon&i aktualni provoz a zaznamena pribéh operace. UZivatelé mohou letadlo ovlddat ru¢né.

3. Znovu vyberte operaci ve spoustéci znacce seznamu operaci. Letadlo se automaticky vrati k bodu zlomu a
obnovi provoz.
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Ochrana systémovych dat

Béhem operace umozriuje funkce System Data Protection aplikaci DJI GS RTK uchovat dulezita data systému
(napf. Postup operace, bod zlomu) po vypnuti letadla kvili vyméné baterie. Postupujte podle pokyn( v ¢asti
Obnoveni provozu a po restartovani letadla pokracujte v operaci.

Kamerovy systém a infracerveny snimaci systém

Hlavni komponenty systému Vision jsou umistény na predni, zadni a spodni ¢asti letadla, v€etné [1] [2] [4] tFi
stereofonnich kamerovych senzor( a [3] dvou ultrazvukovych senzor(. Systém Vision vyuZiva ultrazvuk a
obrazové data, aby pomohl letadlu udrzet jeho aktudini polohu, coz umozZfiuje pfesné vznaseni uvnitf nebo v
prostredich, kde nenf k dispozici signal GNSS. Systém Vision neustale vyhledava prekazky a umozriuje letadlu
se jim vyhybat tim, Ze prekracuje, obchazi nebo se vznasi.

Infracerveny snimaci systém se sklada [5] ze dvou 3D infraervenych moduld na obou stranach letadla. Ty vyhledavaji

prekazky na obou strandch letadla a jsou aktivni v urcitych letovych reZimech.

Rozsah detekce

Dosah detekce kamerového systému a infracerveného snimaciho systému je znazornén nasledovné.
Pamatuijte, Ze letadlo nemuzZe citit a vyhybat se prekazkam, které nejsou v dosahu detekce.

A V rezimu P funguji systémy vidéni vpred i vzadu, pokud je rychlost do 22 km / h. Pfi vys3ich
rychlostech je aktivni pouze kamerovy systém obraceny ke sméru jizdy.
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Kalibrace senzor(

Kamery Vision Systems nainstalované v letadle jsou kalibrovany pfi dodani. Tyto kamery jsou v3ak citlivé na
nadmérné narazy a budou vyZadovat obcasnou kalibraci pomoci DJI Assistant 2 pro Phantom. Nasledovat
nize uvedené kroky ke kalibraci senzor(i.

01 02 03

nasmérujte letadlo k obrazovce Zarovnejte politka Pan a naklofite letadlo

PoufZiti Vision Positioning

Vision Positioning se aktivuje automaticky, kdyz je letadlo zapnuto. Neni nutna zadna dalsi akce. Vision
Positioning se obvykle pouZiva ve vnitinich prostfedich, kde GNSS neni k dispozici. Pomoci senzort
zabudovanych do systému Vision se mize letadlo vznaset presné i bez GNSS. Systém Downward Vision
funguje nejlépe, kdyzZ je letadlo v nadmorskych vyskach pod 33 stop (10 m). PFi letu vysokou rychlosti v
malych nadmofrskych vyskach (pod 0,5 m) pouZivejte letadlo velmi opatrné.

Chcete-li poutzit Vision Positioning, postupujte takto:
1. Zapnéte letadlo. Indikétor stavu letadla dvakrat zablika zelené, coZ znamen4, Ze pozice Vision je pfipravena.

2. Jemné zatlacte levou packu nahoru, aby se zvedla, a letadlo se vznasi na misté.
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Asistované brzdéni z detekce prekazek

Pohanéno systémem Obstacle Sensing bude letadlo nyni schopné aktivné brzdit, kdyz jsou kolem letadla
detekovany prekazky. Pamatuijte, Ze funkce sniméni prekazek funguje nejlépe, kdy? je osvétleni dostatecné a
prekazka je jasné oznatena nebo ma texturu. Letadlo musi letét rychlosti nejvySe 50 km / h, aby byla zajisténa
dostatecna brzdna draha.

A « Systém 3D infraerveného snimani je aktivni pouze v rezimu pro zacate¢niky * a stativ *. Létejte
opatrné.

* Vykon vaseho kamerového systému a infracerveného snimaciho systému je ovlivnén prelétavanym
povrchem. Ultrazvukové senzory nemusi byt schopny presné méfit vzdalenosti, pokud pracuji nad
materidly pohlcujicimi zvuk, a kamera nemusi fungovat spravné v neoptimalnim prostredi. Letadlo
automaticky prepne z rezimu P do reZimu A, pokud nejsou k dispozici ani snimace zraku, ani ultrazvukové
snimace a infracerveny snimaci systém. Provozujte letadlo s velkou opatrnosti v nasledujicich situacich:

a) Létani nad jednobarevnymi povrchy (napf. Cisté ¢ernd, Cisté bild, Cisté Cervena, Cisté zelena).
b) Létani nad vysoce reflexnimi povrchy.

) Létani pfi vysokych rychlostech nad 50 km / h ve vzdalenosti 2 metr(i nebo nad 18 km / h ve vzdalenosti 1 metru.
d) Létani nad vodou nebo prihlednymi povrchy.

e) Létani nad pohyblivymi povrchy nebo objekty.

f) Létani v oblasti, kde se osvétleni ¢asto nebo drasticky méni.

g) Létani nad extrémné tmavymi (lux <10) nebo jasnymi (lux> 100 000) povrchy.

h) Létani nad povrchy, které mohou absorbovat zvukové viny (napf. silny koberec).

i) Létani nad povrchy bez jasnych vzord nebo textury.

j) Létani nad povrchy se stejnymi opakujicimi se vzory nebo strukturami (nap¥. obklady).

k) Létani nad naklonénymi plochami, které odkloni zvukové viny od letadla.

I) Létani pres prekazky s pfilis malou Gcinnou infracervenou odraznou plochou.

m) NEPOKLADEJTE strany dvou letadel k sob&, abyste zabranili ruseni mezi 3D infracervenymi
moduly.

n) Nezakryvejte ochranné sklo infracerveného modulu. UdrZujte jej Cisty a neposkozeny.

0) Létani vysokou rychlosti v nizké nadmorské vysce (pod 0,5 m).

Q « UdrZujte senzory stale Cisté. Necistoty nebo jiné necistoty mohou nepfiznivé ovlivnit jejich
« G€innost. Vision Positioning je efektivni, pouze kdy? je letadlo ve vyskach 0,3 az 10 metrd.
« Pokud letadlo leti nad vodou, nemusi funkce Vision Positioning spravné fungovat.
» Systém Vision nemusi byt schopen rozpoznat vzorec na zemi za Spatnych svételnych podminek (méné nez
100 luxd).

« Je-li Vision System v provozu, nepouZivejte jina ultrazvukova zafizeni s frekvenci 40 kHz.

* Tento reZim bude podporovan pozdéji.
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Funkce RTK

Letoun mé vestavény DJI Onboard D-RTK, ktery poskytuje pfesnéjsi data pro polohovani na drovni
centimetrd, aby se zlepsila pfesnost provozu pfi pouziti s mobilni stanici DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS
Mobile Network nebo Network RTK. Palubni D-RTK, poskytujici pfesné informace o poloze a rychlosti v
kombinaci s optimalizovanymi algoritmy, je pfesnéjSi nez standardni senzor kompasu a funguje i pfi
magnetickém ruseni kovovych konstrukci, coZ zajiStuje stabilni let. Pokud je signal RTK slaby a béhem
operace fotogrammetrie nebo letu na trase Waypoint nelze prenaset diferencidlni data, mohou uZivatelé po
letu precist surova satelitni pozorovani * zaznamenana na karté microSD v letadle a poté pomoci technologie
PPK dosdhnout Grovné centimetru umisténi.

Povolit / Zakazat RTK
Pred kazdym pouZitim zkontrolujte, zda je povolena ,Funkce RTK" a zda je spravné nastaven typ sluzby RTK (mobilni
stanice D-RTK 2 nebo sluzba Network RTK). Pfejdéte na Camera View v aplikaci DJI GS RTK>> RT&epro zobrazeni a

soubor.

Pokud nepouzivate funkci RTK, nezapomerite ji deaktivovat. V opatném piipadé nebude letadlo schopno vzlétnout, pokud nejsou k dispozici

Zadné rozdilové udaje.

PouZitis mobilni stanici DJI D-RTK 2

1. Podle pokynU v uZivatelské pFiru¢ce mobilni stanice D-RTK 2 dokoncete propojeni mezi letadlem a mobilni
stanici a nastaveni mobilni stanice.

2. Zapnéte mobilni stanici a pockejte, az systém za¢ne hledat satelity. Zobrazi se ikona stavu RTK v horni ¢asti
Pohledu kamery v aplikaci DJI GS RTK, ktera oznaluje, Ze letadfd,aiskalo
a poutzil rozdilové data z mobilni stanice.

& Po povoleni funkce RTK a pripojeni ke zdroji dat nezapomerite pockat na dokonéeni inicializace
modulu RTK letadla a ikona sily signalu RTK / GNSS v aplikaci zobrazi FIX, aby letadlo mohlo
vzlétnout.

Zaznam vstupnich soufadnic D-RTK 2

Aplikace DJI GS RTK mUze zaznamenavat vice souradnic vstupu mobilni stanice D-RTK 2 uZivateli, coz

usnadriuje spravu historie vstupu pro pouZiti v budoucich misich.

1. Po pfipojeni k mobilni stanici D-RTK 2 prejdéte do aplikace Advanced Settings v RTK Settings.

2. Zadejte namérenou Sirku, délku a nadmorskou vySku mobilni stanice D-RTK 2 do pfislusného textového
pole a pridejte poznamky ke soufadnicim. M&jte na paméti, Ze zadani souradnic by nemélo byt vice nez
50 m od skute¢ného umisténi mobilni stanice D-RTK 2.

3. Klepnutim na Nastaveni zapiste soufadnice do mobilni stanice D-RTK 2. Soufadnice budou zaznamenény do
seznamu Historie.

4. Klepnutim na Obnovit vymaZzete informace v textovych polich.

5. Vyberte poloZku v seznamu Historie a vyplfite informace do textovych poli. Pokud do3lo ke zméné
informaci v textovych polich, po klepnuti na tlacitko Nastaveni se vygeneruje nova polozka.

6. Klepnutim na ReZim Uprav v seznamu Historie odstranite polozky v tomto rezimu.

* Surova satelitni pozorovani jsou uloZena ve stejném adresari jako letecké snimky. Budou zaznamenavany
pouze béhem operaci fotogrammetrie nebo letu na bodovém bodu. U operaci Waypoint Flight by mélo byt
nahravani trasy zakdzano v Nastaveni trasy. Jinak nelze zaznamenat surova satelitni pozorovani. V jinych
situacich, jako je 1étani v letadle a rucni stielba, nebudou data zaznamenana.
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PouzZivani se sluzbou Network RTK Service
Sluzba Network RTK pouziva k pFipojeni ke schvalenému serveru Network RTK pro rozdilova data namisto
zakladnové stanice dalkovy ovladac. Pri pouzivani této funkce nechejte dalkovy ovladac zapnuty a pfipojeny k
internetu.
1. Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pripojen k letadlu a ma pfistup k internetu.
2. Pfejdéte do Zobrazeni kamery v aplikaci DJI GS R¥%>> RTK, vyberte typ sluzby RTK pro vlastni sit’
RTK a poté zadejte informace o siti.
3. Pockejte, aZz bude dalkovy ovladac pFipojen k serveru Network RTK. Stavova ikona RTK nahore
Camera View v aplikaci DJI GS RTK zobrazi pouZita data ‘4’ k oznaceni, Ze letadlo ziskalo a
RTK ze serveru.

UdrZujte rezim pFesnosti uréovani polohy

ReZim UdrZovat presnost uréovani polohy udrzuje letadlo uvnitf  stav RTK FIX, kdyZ RTK nefunguje

spravné, napf. RTK je odpojeno nebo nepfrijima Zadné satelitni signdly, takzZe letadlo nebude ¢ist ndhlou zménu polohy.

To pomaha vyhnout se letovym rizikdm v disledku zmény presnosti uréovani polohy. Postupujte podle nize uvedenych

pokyna.

1. Ujistéte se, Ze modul RTK funguje spravné. V aplikaci DJI GS RTK povolte rezim UdrZovat presnost urcovani
polohy v Nastaveni RTK.

2. Zobrazi se vyzva, kterd ukazuje, Ze letadlo vstupuje do reZimu udrZovani presnosti urovani polohy, a ve stavovém
tadku v horni &@tllobrazovky se zobrazi vystrazna ikona, pokud je RTK neobvykly. Pokud se udriuje
ReZim Pfesnost urfovani polohy byl deaktivovan, letadlo mdze také vstoupit do tohoto rezimu, pokud je povoleno po
abnormalnim RTK.

3. Varovné ikona na stavovém radku zmizi, pokud je zdroj signalu RTK znovu pfipojen do 10 minut poté, co
letadlo vstoupi do rezimu UdrZovéni pFesnosti urovani polohy a stav RTK je po op&tovném pfipojeni FIX.

4. Pokud ani po 10 minutéch nelze znovu pfipojit zdroj signalu RTK, letadlo automaticky opusti polohu RTK a
prepne do polohy GNSS.

& * Pokud letadlo nikdy nevstoupilo do stavu RTK FIX dfive, neZ je RTK abnormalni, nemUze vstoupit do rezimu

UdrZovat pFesnost uréovani polohy.

® Kdyz je letadlo v rezimu UdrZovat presnost uréovani polohy, nezapomerite:

a) Pfesnost umisténi letadla se bude postupné snizovat. Ujistéte se, Ze |étate opatrné. Zastavte let
nebo se znovu pripojte ke zdroji signalu RTK, abyste predesli nebezpeci letu.

b) Let s letadlem na velkou vzdalenost (napfiklad automatické provadéni operaci podél
pldnované trasy letu) nebo ovladani letadla velkym pohybem paky povede k rychlejSimu
sniZeni presnosti ur€ovani polohy.

¢) RtkFlag obrazd, které letadlo zachytilo, je 16, coZ nemuze splnit poZzadavky na mapovani.
Nedoporucuje se pouZzivat rezim Zachovat presnost urc¢ovani polohy v operacich letové
trasy, zejména v operacich s absolutni nadmorskou vyskou. Tento rezim je vhodné&jsi pro
kontrolu nebo operace na trasovych bodech.
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Letovy zapisovac

Letové data se automaticky zaznamenavaji do interniho GloZisté letadla. Chcete-li ziskat pFistup k témto
datlim, pfipojte letadlo k PC pFes port Micro USB a spustte DJI Assistant 2.

PFripevnéni a odpojeni vrtuli

S letadlem pouZivejte pouze vrtule schvélené spole¢nosti DJI. Sedy a cerny prsten, ke na vrtule uvedte kde

kterému by mély byt pFipojeny, a kterym smérem by se méla syrovétka tocit.

Vrtule Stfibrny prsten Cerny prsten
Postava S o Jg— - o S
PFipojit Motory bez Cernych tecek Motory s Eernymi teckami

ﬁﬂ Zamek: Otocenim vrtuli v uvedeném sméru jej namontujte a utahnéte.

Legendy . - . . .
’Tﬂ Odemknuti: Povolte a vyjméte vrtule otocenim v uvedeném sméru.

Pripevnéni vrtuli

1. Pfed pFipevnénim vrtuli nezapomerite z motord odstranit vystrazné nalepky.

2. Namontujte vrtule s ¢ernymi vrtulovymi krouzky k motoriim s ¢ernymi teckami. Namontujte vrtule s
vrtulovymi krouzky na motory bez Cernych tecek. Zatlacte vrtuli dolli na montazni desku a otacejte ve

sméru zamku, dokud nebude zajisténa ve své poloze.

Odpojeni vrtuli

Zatlacte vrtule dolt do drzaku motoru a otacejte ve sméru odemceni.

A « Dbejte na ostré hrany vrtuli. Zachazet opatrné. PouZivejte pouze
« vrtule schvélené spole¢nosti DJI. Nemichejte riizné typy vrtuli.
* Pred kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vrtule a motory spravné a pevné namontovany.
* Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou viechny vrtule v dobrém stavu. NEPOUZIVEJTE zastaralé, od3tipnuté nebo
zlomené vrtule.

*® Aby se zabranilo zranéni, STANDCLEAR a DONOT se nedotykejte vrtuli nebo motord, kdyz se to&i. K
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Inteligentni letova baterie DI

Inteligentni letova baterie DJI ma kapacitu 5870 mAh, napéti 15,2 V a funkci inteligentniho nabfjeni / vybijeni.
Mélo by se nabijet pouze pomoci vhodného napajeciho adaptéru a nabijeciho rozboc¢ovace schvaleného
spole¢nosti DJI.

Inteligentni letova baterie AC napéjeci adaptér Nabijeci rozbocovaé

A * Pfed prvnim pouZitim musi byt inteligentni letova baterie pIné nabita. Nikdy
* nevkladejte ani nevyjimejte baterii, pokud je zapnuta.
* Ujistéte se, Ze je baterie pevné pripojena Pokud je baterie nespravné namontovana, letadlo

nevzlétne.

Funkce inteligentni letové baterie DJI

1. Zobrazeni stavu baterie: Indikatory LED zobrazuji aktudlni Groven nabiti baterie.

2. Funkce automatického vybijeni: Aby se zabranilo bobtnani, baterie se automaticky vybije na méné nez 65%
celkového vykonu, kdyZ je necinna déle nez deset dni. Vybiti baterie na 65% trva priblizné dva dny. Je
normalni citit, Ze z baterie béhem procesu vybijeni vychéazi mirné teplo.

3. VyvaZené nabijeni: PFi nabijeni automaticky vyvazuje napéti kazdého ¢lanku baterie.

4. Ochrana proti prebiti: Nabijeni se automaticky zastavi, kdyz je baterie pIné nabita.

5. Detekce teploty: Baterie se bude nabijet, pouze kdyz je teplota mezi 5° C(41°F)a40° C(104°F).

6. Ochrana proti nadproudu: Baterie se prestane nabijet, kdyZ je detekovana vysoka intenzita proudu (vice nez 8 A).

7. Ochrana proti vybiti: Aby se zabranilo poskozeni pfi vybiti, vybijeni se automaticky zastavi, kdyz napéti
baterie dosahne 12 V.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky prerusi napajeni, kdyzZ je detekovan zkrat.

9. Ochrana pred po3kozenim baterie: Aplikace DJI GS RTK zobrazi varovnou zpravu, kdyZ je detekovan
poskozeny ¢lanek baterie.

10. Rezim spanku: Kvli ispofe energie prejde baterie do reZzimu spanku po 20 minutach necinnosti.

11. Komunikace: Informace tykajici se napéti, kapacity, proudu atd. Baterie se pfena3eji do hlavniho Fadice

letadla.

A PFed poufZitim si prectéte Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letové baterie fady Phantom 4. UZivatelé prebiraji

plnou odpovédnost za vSechny operace a pouZiti.
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PouZivani baterie

LED1
LED2
LED3
LED4

Tlacitko napéjeni (vestavéna LED)

Indikatory stavu baterie

Zapnuti / vypnuti

Zapnuti: Stisknéte jednou tlacitko napajeni, poté znovu stisknéte a podrzte po dobu 2 sekund pro zapnuti. Energie
LED se rozsviti zelené a indikatory stavu baterie zobrazi aktudlni Grover nabiti baterie.

Otaceni Vypnuto: Stisknéte jednou tlatitko napajeni, poté jej vypnéte dalim stisknutim a podrzenim po dobu 2 sekund. Baterie
pFi vypnuti Phantomu bude blikat LED napéjeni, aby se umoZznilo automatické zastaveni
zaznamu béhem nahravani udalosti nebylo zastaveno.

Upozornéni na nizkou teplotu:

1. PFi létani v prostredi s nizkou teplotou (<0 ° C) je kapacita baterie vyrazné snizena.

2. Nedoporucuje se pouZivat baterii v prostfedi s extrémné nizkou teplotou (<-10 ° C). Pfi provoznim prostfedi
s teplotami mezi -10 ° C a 5 ° C by napéti baterie mélo dosdhnout odpovidajici rovné.

3. Ukoncete let, jakmile aplikace DJI GS RTK zobrazi ,Upozornéni na nizky stav baterie” v prostredi s nizkou
teplotou.

4. Pfed létanim v prostredi s nizkou teplotou nechte baterii uvnitf, abyste ji zahfali.

5. Abyste zajistili optimalni vykon baterie, udrZujte teplotu baterie nad 20 ° C.

6. Nabijecka zastavi nabijeni baterie, pokud teplota ¢lanku baterie neni v provoznim rozsahu (0 ° C ~ 40 ° C).

A V chladném prostredi vloZte baterii do prostoru pro baterie a pred vzletem zapnéte letadlo
priblizné na 1-2 minuty, aby se zahral.

Kontrola stavu baterie

Indikatory stavu baterie ukazuji, kolik energie zbyva. KdyzZ je baterie vypnutd, stisknéte jednou tlacitko
napajeni. Indikatory stavu baterie se rozsviti a zobrazi aktudIni Grover baterie. Podrobnosti najdete niZe.

Indikatory stavu baterie také ukazuji aktudlni Uroven nabiti baterie b&hem nabijeni a vybijeni.
Ukazatele jsou definovany nize.

[ : LED sviti. : LED blikal}

D : LED nesviti.

yhrazena. 37
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Indikatory stavu baterie

LED1 LED2 LED3 LED4 Stav baterie

I 0 0 0 87,5% ~ 100%
I 0 0 -2 75% ~ 87,5%
0 0 0 0 62,5% ~ 75%
I 0 | 0 50% ~ 62,5%
I 0 0 0 37,5% ~ 50%
0 0 0 0 25% ~ 37,5%
0 0 0 0 12,5% ~ 25%
15 0 0 I 0% ~ 12,5%
0 0 0 0 =0%

Nabijeni inteligentni letové baterie

A « Inteligentni letové baterie po kazdém letu ochladte vzduchem. Pfed nabijenim nechte jeho teplotu klesnout
na pokojovou teplotu.
« Rozsah teploty nabijeni je 5 ° az 40 ° C. Systém sprévy baterie zastavi nabijeni baterie, kdyz je
teplota ¢lankd baterie mimo rozsah.
« Pfed vloZenim nebo vyjmutim baterie z letadla baterii vZdy vypnéte. Nikdy nevkladejte a
nevyjimejte baterii, pokud je zapnuta.

K nabijeni pouZivejte pouze napéjeci adaptér

1. PFipojte napéjeci adaptér ke zdroji napajeni (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Pfipojte inteligentni letovou baterii k napajecimu adaptéru a za¢néte nabijet. Pokud je Groven nabiti baterie nad
95%, pred nabijenim baterii zapnéte.

3. Indikator stavu baterie zobrazi aktualni Grovefi nabiti baterie.

4. Inteligentni letova baterie je pIné nabitd, kdyz jsou vSechny indikatory stavu baterie vypnuté.

Inteligentni letova baterie

Indikétory stavu baterie b&éhem nabijeni

LED1 LED2 LED3 LED4 Stav baterie
I 0 0 0 0% ~ 25%
l: l: 0 0 25% ~ 50%
I { { 0 50% ~ 75%
Ik il il il 75% ~ 100%
0 0 i 0 PIné nabito
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Pouzivani napajeciho adaptéru a nabijeciho rozbocovace pro nabijeni

1. Pfipojeni ke zdroji napéjeni
Pripojte napdjeci adaptér do zasuvky (100-240 V, 50/60 Hz) a poté pripojte nabijeci buben k napajecimu
adaptéru.

T
Ve

Napéjeni Outle

Nabijeci rozbozovaé

2. Pfipojeni rezimu
nabijeni baterif:
Zarovnejte drazky na inteligentni letové baterii s drazkami slotu pro baterii, vloZte baterii a zatnéte
nabijet. Nejprve se nabije inteligentni letova baterie s nejvy3si Grovni vykonu. Ostatni baterie budou
nabijeny postupné podle Grovné vykonu.

Pokud indikator stavu LED nabijeciho rozbocovace sviti zelené a kontrolky LED na inteligentni letové
baterii zhasnou, je nabijeni dokonceno a inteligentni letovou baterii Ize odpojit od nabijeciho rozbocovace.

ReZim uloZzisté:
Nabijeci rozbocovac vybije baterie s vice nez 50% vykonem, aby se sniZilo nabiti na 50%. Mezitim budou
baterie s méné nez 50% nabitim nabity na 50%.

baterie

Slot Track

& « Dbejte na to, abyste zarovnali drazky na inteligentni letové baterii s draZkami slotu baterie. Pokud je
baterie spravné vlozena, indikator LED stavu trvale sviti zluté.
« Vrezimu UloZisté maZete inteligentni letové baterie zapnout a vybit, aniZ byste je museli pfipojovat ke zdroji
napajeni, pokud maji viechny baterie vice nez 50% energie.
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Stavova LED kontrolka Popis

Stavovy LED indikator Popis

ReZim nabijeni

Yy - PIné Zlutd Ve fronté& k nabijeni

G Blika zelené Nabijeni

G - Sviti zelené PIné nabito

R - Sviti ¢ervené Nebyla zjisténa zadna baterie

RIBR Ve blika Zervené Chyba napéjeni, zkontrolujte pfipojeni k nabijecce baterii

ReZim ulozZisté

Y) - PIné Zluta Pfipraveno k nabijeni nebo

B Blika modre vybijeni Nabijeni nebo vybijeni

B): - PIné modra Uroveri nabiti baterie je 50% Nebyla

R - Sviti Eervené zjisténa z4dna baterie

BERB Ve blika Zervend Chyba napéjeni, zkontrolujte pfipojeni k nabijecce baterii

LED displej na ochranu baterie

NiZe uvedena tabulka ukazuje mechanismy ochrany baterie a odpovidajici vzory LED.

Indikatory stavu baterie béhem nabijeni

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Blikajici vzor Polozka ochrany baterie
0 [l 0 0 LED2 blika dvakrét za sekundu Zjistén nadproud
0 {I 0 (] | LED2 blika tikrat za sekundu Zji§t&n zkrat LED3 blika dvakrat
i I [ i za sekundu Byl zji$tén prebiti
0 0 1 J | LED3 blika trikrat za sekundu Detekoviéna prepétova nabijecka LED4
0 0 0 {J |blika dvakrét za sekundu Nabijeci teplota je pfilis nizka
1] 0 1] {[ | LEDA4 blika trikrét za sekundu Teplota pabijeni je pfilis vysoka

Po vyFeseni téchto problému vypnéte indikator napajeni stisknutim vypinace. Odpojte inteligentni letovou
baterii od nabijecky a znovu ji zapojte, abyste mohli pokracovat v nabijeni. Pamatujte, Ze v pripadé chyby
teploty v mistnosti neni nutné odpojovat a pfipojovat nabijecku; nabijecka obnovi nabijeni, kdyzZ je teplota v
povoleném rozsahu.

A  DJI nepfebird zadnou odpovédnost za skody zplsobené nabije¢kami tfetich stran. Pokud je

 Uroven nabiti baterie vy3si nez 95%, pred nabijenim baterii zapnéte.

Q Jak vybit inteligentni letovou baterii:

VloZte inteligentni letovou baterii do prostoru pro baterie a zapnéte ji. Vylétnéte letadlem ven, dokud
nebude Uroven nabiti baterie nizka (napr. Zbyva 20% energie).
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Dalkovy ovladac

Tato Cast popisuje funkce dalkového
ovladace a obsahuje pokyny pro
ovladani letadla a kamery.
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Dalkovy ovladac
Profil

Dalkovy ovlada¢ Phantom 4 RTK ma prenosovy dosah az 7 km / 7 km (verze kompatibilni s FCC) s ovladacimi
prvky pro naklanéni fotoaparatu a fotografovani. V dalkovém ovladaci je zabudovan nejnovéjsi DJI OcuSync,
ktery zvySuje odolnost proti ruSeni pro stabiln&jsi a plynulejSi downlink videa. Dalkovy ovladac obsahuje
5,5palcovy monitor s vysokou svitivosti s integrovanou aplikaci DJI GS RTK pro HD displej. UZivatelé mohou v
aplikaci planovat letové drahy a provadét jak fotogrammetrii, tak letové operace Waypoint. Rezim Multi-
Aircraft Control na dalkovém ovladadi Ize pouZit ke koordinaci provozu az péti letadel sou¢asné, coZ pilotim

umozniuje efektivnéjsi praci.

* Verze pro dodrZovani predpist: Dalkovy ovladac je v souladu s mistnimi predpisy a pfedpisy.
* ReZim Stick: Ovladani Ize nastavit na rezim 1 nebo rezim 2 nebo na vlastni rezim. Rezim 1:
* Prava packa slouzi jako plyn.
* Rezim 2: Leva packa slouzi jako plyn.

Pomoci dalkového ovladace

Zapnuti a vypnuti dalkového ovladace
Délkovy ovlada& pouziva vyménitelnou, vyménitelnou inteligentni baterii. Urove nabiti baterie je indikovéna
pomoci LED stavu baterie na pfednim panelu po namontovani baterie. Dalkovy ovladac¢ zapnete nasledovné:

1. Kdy? je dalkovy ovlada¢ vypnuty, stisknéte jednou tlacitko Napajeni a zkontrolujte aktudlni Groven nabiti baterie, coZ je
indikovano LED diodami stavu baterie. Pokud je Grover nabiti baterie pfili$ nizka, pfed pouzitim ji nabijte.

2. Stisknéte jednou tlacitko Napajeni. Poté stisknutim a podrZzenim zapnéte dalkovy ovladac.

3. Dalkovy ovladac¢ po zapnuti zapipa. Stavova LED rychle blika zelené&, coZz znamena, Ze se dalkovy ovladac
pripojuje k letadlu. Po dokonc&eni propojeni budou svitit zelené.

4. Opakovanim kroku 2 vypnéte dalkovy ovladac.

Q Interni zaloZni baterie dalkového ovladafe umoZiiuje uZivatelim vloZit a vyjmout externi
inteligentni baterii, zatimco je dalkovy ovladac stéle zapnuty a pouZivan. Zafizeni prejde do rezimu
spanku kvuli Uspofe energie. UzZivatelé jsou poté povinni vyménit inteligentni baterii do tfi minut,
jinak se dalkovy ovladac vypne.
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Nabijeni dalkového ovladace

Nabijte inteligentni baterii dalkového ovladate pomoci pfiloZzeného napéjeciho adaptéru a nabijeciho rozbocovace.

1. VloZte baterii do nabijeciho rozbocovace, pripojte napajeci adaptér k nabijecimu rozbocovaci a poté
pfipojte nabijecku k elektrické zasuvce (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Nabijeci rozbocovac bude inteligentné nabijet baterie postupné podle Grovné nabiti baterie od nejvy3si po

nizkou.

3. Stavova LED blika pfi nabijeni zelené a po Uplném nabiti sviti zelen&. Po dokonceni nabijeni za¢ne bzuc¢ak
pipat. Chcete-li jej zastavit, vyjméte baterii nebo vypnéte bzucak.

Zasuvka

Nabijeci rozbotovat

A Nenabijejte inteligentni letovou baterii spole¢né s inteligentni baterii. USB

):  napéjeci port Ize pouzit k nabijeni mobilniho zafizeni 5V / 2A.

Stavova LED Popis

Blik4 zelené Nabfjeni
Qr - Sviti zelené PIné nabito
Blika ¢ervené Chyba nabijecky baterii. Zkuste to znovu s oficialni nabijeckou baterii.
®:- - Sviti ¢ervené Chyba baterie
¥ e Bliké Fute PFiliS vysoka / nizka teplota baterie. Teplota musi byt v provozu
rozsah (5 ° -40 °)
N - PIné Zluta PFipraveno k nabijeni
@ --e--- St¥idavé zelend bliké Inteligentni baterie nebyla detekovana

Ovladani fotoaparatu
Porizujte videa / fotografie a upravujte Uhel roztece
zavésu pomoci tlacitka spousts, tlacitka zdznamu a

otocného ovladace na dalkovém ovladadi.

1. Otoény knoflik

Ovladejte naklon kardanového kloubu. Oto¢enim doleva naklorite kardan nahoru a doprava naklorite kardan dold.

2. Tlagitko nahravani videa

Jednim stisknutim spustite nahravéni videa a dal3im stisknutim nahravani zastavite.

3. Tlacitko spousté

Stisknutim pofidite fotografii.
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Ovladani letadla

Tato ¢ast vysvétluje, jak ovladat orientaci letadla pomoci dalkového ovladace. Ovladaci prvek mize

byt nastaven na rezim 1, reZim 2 nebo reZim 3 nebo na vlastni rezim.

Rezim 1 Leva pétka Vpred § Pravé patka
o s
I | AN i
H -V
v X
@ 4 | ) (cow) | =
ReZzim 2
Leva packa § Pravé packa Vpred
s 0
N O s N
o W
¥ i
Dol i ‘
@ Q \ )  ew) G | »
Rezim 3
Leva packa Vpred Prava packa

A
g -
A4 3

Dol

o) (1))

®

D A

a0

&)

®

\ 4
&

R 4

Dalkové ovladani je ve vychozim nastaveni nastaveno na rezim 2.

Neutralni / stfedni bod packy: Ovlddaci paky jsou ve stfedni poloze.
Pohyb ovladaci paky: Ovladaci paka je zatlaCena ze stfedni polohy.
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Dalkovy
Ovladac
(Rezim 2)

(

Letadlo
Oznacuje smér nosu)

Poznamky

Pohyb levé paky nahoru a dol méni nadmorskou
vysku letadla.

Zatlatte na paku nahoru pro vystup a dold pro
sestup. KdyZ jsou obé tyce vystfedény, letadlo se
vznasi na misté.

Cim vice je hil odtlacena od stfedové polohy, tim
rychleji letadlo zméni nadmorskou vysku. Vidy
jemné tlacte na ty¢, abyste zabranili nahlym a

neocekavanym zménam vysky.

Pohyb levou pakou doleva nebo doprava ovlada
kormidlo a otaceni letadla.

Zatlacenim packy doleva otocite letadlo proti sméru
hodinovych rucicek, zatlacenim packy doprava otocite
letadlo doprava. Pokud je ty¢ vycentrovana, letadlo si
udrzi svou aktudlni orientaci.

Cim vice je hil odtlacena od stfedové polohy, tim
rychleji se bude letadlo otacet.

Pohybem pravé paky nahoru a dolt se méni sklon
letadla dopfedu a dozadu.

Zatlatte paku nahoru, abyste letéli dopfedu, a dolt, abyste
letéli dozadu. Letadlo se vznasi na misté, pokud je ty¢
vycentrovéna.

Zatlacte paku déle od stfedové polohy pro vétsi thel
stoupani (maximalné 30°) a rychlejsi let.

Posunutim pravého ovladace paky doleva a doprava zménite
sklon letadla doleva a doprava.
Stisknutim doleva poletite doleva a doprava, abyste letéli doprava.

Letadlo se vznasi na misté, pokud je ty¢ vycentrovana.

Béhem automatického letu prepnéte prepinac
Pauza, abyste opustili automaticky let. Letadlo se
vznasi v aktudini poloze.

Sefizeni Fadici paky

Drzenim a otocenim pacek ovladace ve sméru nebo proti sméru hodinovych
rucicek upravite délku pacek ovladace. Spravna délka pacek ovladace mize
zlepSit presnost ovladani.
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Tlacitko RTH

Stisknutim a podrzenim tlaitka RTH zahéjite proceduru Navrat domt (RTH). LED krouZek kolem tladitka RTH bude blikat bile, coz
znamena, Ze letadlo vstupuje do reZimu RTH. Letadlo se poté vréti do posledniho zaznamenaného domovského bodu. DalSim

stisknutim tohoto tlacitka zrusite postup RTH a znovu ziskate kontrolu nad letadlem.

M aal

Optimalni rozsah prfenosu

PFenosovy signal mezi letadlem a délkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi v oblasti, ktera je zndzornéna nize:

Optimalni rozsah prenosu

Zajistéte, aby letadlo letélo v optimalni pfenosové zéné. Chcete-li dosahnout nejlepsiho vykonu prenosu,
udrzujte odpovidajici vztah mezi operatorem a letadlem.

Stavova LED dalkového ovladace

Stavova LED dioda odrézi silu spojeni mezi dalkovym ovladacem a letadlem. LED RTH indikuje stav RTH
letadla. NiZe uvedend tabulka obsahuje vice informaci o téchto ukazatelich.

RTH LED

Stavova LED
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Stavova LED Poplach Stav dalkového ovladace
F% - - Sviti Cervené J' Rozeznit Délkovy ovladac je odpojen od letadla.
G/ - Sviti zelené J' Rozeznit Délkovy ovladac je pripojen k letadlu. Chyba
Fi SEREEE Pomalu blikajici ¢ervend DDD ...... dalkového ovladace.
Rg/Ry ......

Cervena a zelend / Eervend a Z&dny HD downlink je prerusen.

Zluté st¥idavé blika

RTH LED Zvuk Stav dalkového ovladace

- W - PIné bila J" Rozeznit Letadlo se vraci domu.

() Blika bile D... Odeslani prikazu RTH do letadla.

W) ------ Blika bile DD..... Probiha postup RTH.

A Indikator stavu dalkového ovladace blika cervené a vyda vystrahu, kdyz je Grover nabiti baterie kriticky nizka.

Propojeni dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je ve vychozim nastaveni propojen s vasim letadlem. Propojeni je vyZadovano pouze pfi prvnim pouZiti nového
dalkového ovladace. Pokud pouzivate funkci ovladani vice letadel, je nutné propojit vdechna letadla se stejnym dalkovym
ovladacem.
1. Zapnéte dalkovy ovladac a otevrete aplikaci DJI GS RTK. Sila v letadle.
2. Klepnutim na Fly oteviete pohled kamery a klepnéte ree Juko sgjovaci zafizeni vyberte Letadlo, klepnéte na Jednoduché propojeni

nebo Multi Linking (pokud se pouZiva Multi-Aircraft Control) a potom klepnéte na Pairing. Stavova LED blikd modre

a dalkovy ovladac opakované vydavé dvojité pipnuti, coz znameng, Ze je délkovy ovladac pfipraven k propojeni.

Propojent

Stisknéte odkazovaci tlacitko letadla na
pokracovat

Ukontit propojent

3. Stisknéte tlacitko Link na letadle. Poté uvolnéte a pockejte nékolik sekund.

4. Pokud je propojeni Gspésné, LED dioda Status a Link bude svitit zelené. Pokud kontrolka LED nesviti zelené, doslo k
chybé propojeni. Zadejte znovu stav propojeni a zkuste to znovu.

5. Opakovanim krokl 3 a 4 dokoncete propojeni mezi viemi letadly (aZ pét) a dalkovym ovladacem, pokud je vybrana moznost

Multi Linking. Poté klepnéte na Ukoncit propojeni.
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Funkce ovladani vice letadel

Délkovy ovladac je vybaven funkci Multi-Aircraft Control, kterou Ize pouZit ke koordinaci provozu az péti
letadel soucasng, coz umoZziiuje pilotdim pracovat velmi efektivné. Otofenim ovladace Aircraft Control Switch
na dalkovém ovladaci miZete pFepinat mezi rdznymi letadly a ovlddat tak poZzadované letadlo.

Q Pokud pouzivate funkci ovladani vice letadel, nepouZivejte v okruhu 50 metr( vice nez tfi skupiny,
abyste zabranili ruSeni mezi opera¢nimi skupinami. Pokud nepouzivate Phantom 4 RTK s mobilni
stanici DJI D-RTK 2, je nutné ru¢né nakonfigurovat sériové ¢islo kazdého dalkového ovladace v
aplikaci DJI GS RTK.

Vstupte do reZzimu ovladani vice letadel
1. Pfipojte viechna letadla (aZ pét) ke stejnému dalkovému ovladadi podle pokynt v &asti ,Propojeni
dalkového ovladace”.

2. Po propojeni zaviete nabidku nastaveni. Propojené letadlo bude uvedeno v levé ¢asti obrazovky sefazené podle ¢isla.

PFepnout ovladani
Uzivatelé mohou prepinat ovladani mezi riznymi letadly prostfednictvim stavového pole letadla na levé obrazovce
aplikace nebo volice prepinace ovladani letadel na dalkovém ovladaci. PFedni LED vybrané letadla budou svitit cerveng,

zatimco predni LED ostatnich letadel budou svitit Zluté.

Prepnéte do aplikace
Klepnéte na stavové pole pfislusného ¢isla v aplikaci. Bo¢nice boxu se zméni na modrou a pfedni LED diody
letadla budou rychle blikat cervené, coZ znamen4, Ze bylo vybrano odpovidajici letadlo.

PFepnéte volicem

1. OtocCte ovladacem ovladani letadla na dalkovém ovladaci. V blizkosti pFislusSného stavového pole v aplikaci
bude Sipka a pfedni LED diody letadla rychle Zluté blikaji, coz znamena, Ze pfisluSné letadlo je ve pfedem
vybraném stavu.

2. Stisknéte ¢iselnik jednou. Strana pole v aplikaci se zméni na modrou a predni LED diody letadla budou na
nékolik sekund rychle blikat cervené a poté se rozsviti cervené, coZ znamen4, Ze bylo vybrédno odpovidajici

letadlo.
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Vicelety provoz

1. PFepnutim ovladani vyberte poZadované letadlo.

2. Klepnéte na stavové pole vybraného letadla a potom klepnéte na @ v levé ¢asti obrazovky nebo klepnéte na A na vrcholu
obrazovce vyberte a pouzijte operaci ve znalce Plan. Po nastaveni provoznich parametrd provedte
operaci. Vybrana data letovych tras budou nahrana do letadla.

3. Poufijte operaci pro kazdé letadlo. Klepnuffth zobrazite stavova pole viech letadel a klepnéte na jiné
stavové pole pro prepnuti na odpovidajici letadlo.

4. Po poutiti operaci pro vSechna letadla klepnéte na Spustit. UzZivatelé mohou ve vyzvovém okné posunout
jezdce pro kazdé letadlo nebo posunout jezdce pro viechna letadla ve spodni poloze, aby vzlétli ze viech
letadel a zahajili provoz soucasné.

5. Dojde-li béhem provozu k nouzové situaci, pfepnéte spinac pauzy na dalkovém ovladaci a zabrzdéte
vSechna letadla. Poté budou vSechny operace pozastaveny a letadlo se vznasi na misté a Ize jej ovladat
ru¢né. Chcete-li pokracovat v operaci, uzivatelé by méli operaci znovu pouzit v ikoné Executingtdg in.

Q Bé&hem operaci vice letadel se letadla budou automaticky vyhybat na zakladé informaci o poloze.
Kdyz je vzdalenost mezi letadly 15 m, zpomali se a kdyz je vzdalenost 5 m, nebude se letadlo moci k
sobé priblizit.

Ukoncete rezim ovladani vice letadel

UZivatelé mohou reZzim opustit nasledujicimi tfemi zpGsoby.

Metoda 1: Propojte dalkovy ovlada¢ s jedingym poZadovanym letadlem podle pfedchozich pokynd (mélo by byt
vybréno sparovani jednoho stroje).

Metoda 2: Odstranit dal3i letadla a zGstat jedinym letadlem v seznamu Propojena letadla. Dalkovy ovlada¢
muze tedy ovladat pouze toto letadlo.

Metoda 3: Vypnéte ostatni letadla, kterd nepotrebuji kontrolu a napéjeni, pouze u jednoho pozadovaného letadla.
Délkovy ovladag mUZe tedy Fidit pouze toto letadlo. Pozndmka: Pokud znovu zapnete druhé letadlo, dalkovy ovladat a

pripojené letadlo automaticky prejdou do rezimu ovladani vice letadel. V pfipadé potfeby z tohoto rezimu tpliné

odejdéte metodou 1 nebo 2.
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Gimbal a fotoaparat

Tato ¢ast obsahuje technické
specifikace fotoaparatu a vysvétluje
provozni rezimy kardanového zavésu.
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Gimbal a fotoaparat
Fotoaparat

Profil

Fotoaparat Phantom 4 RTK vyuZiva 1palcovy snima¢ CMOS s Gcinnymi pixely 20 M a Sirokouhly objektiv 24
mm (ekvivalent formatu 35 mm). Je vybaven filtrem z modrého skla pro lepSi kvalitu obrazu a UV ¢o¢kou pro
dal3i ochranu. Filtr ND Ize poutzit, kdyZ je provozni prostredi pfilis svétlé.

Phantom 4 RTK podporuje snimani 4K pfi 30 fps a maximalni datovy tok videa 100 Mbps.

20megapixelové fotografie porizené fotoaparatem Phantom 4 RTK jsou vysledkem pouZiti pokrocilé techniky
zpracovani obrazu. Mechanicka zavérka s maximalni rychlosti 1/2 000 eliminuje zkresleni rolovacich zavérek pfi

potizovani statickych snimkd rychle se pohybujicich objektd.

Slot pro kartu micro SD fotoaparatu

Chcete-li uloZit své fotografie a videa, vloZte kartu microSD do slotu, jak je zndzornéno nize, pfed zapnutim
letadla. Phantom 4 RTK je dodavan s 16 GB kartou microSD a podporuje karty microSD az do 128 GB.
Doporucuje se karta microSD UHS-1 a vy33i kvdli jejich vysoké rychlosti ¢teni a zapisu, ktera podporuje video
data ve vysokém rozliSeni. UZivatelé mohou ¢ist fotografie a videa a surova satelitni pozorovani béhem
operaci fotogrammetrie a letu Waypoint z karty microSD.

i

@ Nevyjimejte kartu microSD z letadla, kdyzZ stFili.

Q Aby byla zajisténa stabilita kamerového systému, jsou jednotlivé videozdznamy omezeny na 30 minut.
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Port micro USB
Zapnéte letadlo a pfipojte kabel Micro USB k portu Micro USB, abyste mohli aktualizovat
firmware, Cist fotografie a videa a surova satelitni pozorovani béhem operaci fotogrammetrie a

letu na trase Waypoint.

Provoz kamery
K porizovani fotografii nebo videi pouZijte tlacitka spousté a nahravani videa na dalkovém ovladaci nebo v
aplikaci DJI GS RTK.

Popis indikator( stavu kamery LED
Indikator LED kamery se rozsviti po zapnuti letové baterie. Poskytuje informace o
pracovni stav kamery.

LED indikator kamery Stav kamery
: G SERTIEE Zelené rychlé blikani Systém se zahfiva
. » . Systém je zahraty, je vloZena karta microSD a funguje
Q) - Sviti zelené ..
spravné
- G - Zelené bliknuti jednou Pofizovani jednoho
E R LLEELE Pomalu tervené mrknuti snimku
B R Seeeeee Rychlé Zervené blikani Chyba karty microSD
3 R 5 R S X eeeenn Dvojité Zervené bliknuti Prehrata kamera
R -- Sviti cervend Chyba systému
2 G 53 R e Zelené a Cervené blikani Aktualizace firmwaru
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Gimbal
Profil

Triosy zavés poskytuje stabilni platformu pro pfipojenou kameru a umoziiuje vam pofizovat jasné a stabilni obrazky a

videa. Otocenim ovladace upravte Uhel roztece kardanového kloubu.

Nastavitelny rozsah vysky ténu je -90 ° az + 30 °. Vychozi rozsah je -90 ° az 0 °. To Ize upravit v aplikaci DJI GS

RTK.

Provozni rezimy kardanového kloubu

K dispozici jsou dva provozni rezimy kardanového zavésu. Na strance nastaveni kardanu v aplikaci DJI GS RTK mUZete pfepinat

mezi rliznymi provoznimi rezimy. Podrobnosti najdete v nasleduijici tabulce:

Uhel mezi orientaci kardanu a nosem letadla zGstavé po celou dobu
1 Sledujte rezim |
v konstantni.

Kardan se synchronizuje s pohybem letadla, aby poskytl zaZitek z |étani z

é ReZim FPV )
. pohledu prvni osoby.

A K chybé kardanového motoru muze dojit v t&chto situacich:
(1) letadlo je umisténo na nerovném terénu nebo je omezen pohyb kardanového kloubu.
(2) kardan byl vystaven nadmérné vnéjsi sile, napriklad srazce. Vzdy vzlétnéte z plochého

otevieného terénu a kardan vzdy chrarite.

« Létani v husté mize nebo oblacich muZze kardan navlhnout a vést k do¢asnému selhéni. Po
zaschnuti kardan obnovi plnou funkénost.

« Je normélni, Ze gimbal po inicializaci vyda kratké pipnuti.

 V pripadé kratsi doby expozice (ne vice nez 1/200 sekundy) nebo letu v reZimu S s Uplnym pohybem
péky dalkového ovladate se mohou aerodynamické vibrace letadla zvy3it v dusledku aerodynamickych
sil. Diky tomu mUZe byt zavés nachylngjsi k vétru, coz zpUsobi, Ze fotografie budou vykazovat
znatelnou dynamickou deformaci (tj. Efekt ,roletové zavérky”). V takovych pfipadech se doporucuje

prodlouzit expozi¢ni ¢as pomoci filtru nebo zmensenim clony objektivu , nebo omezte létani s mensim

pohybem packy dalkového ovladace pro lepsi vykon obrazu.




Aplikace DJI GS RTK

V této Casti jsou predstaveny
hlavni funkce aplikace DJI GS RTK.
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Aplikace DJI GS RTK

Aplikace DJI GS RTK je urcena pro mapové aplikace. Lze jej pouZit k planovani provoznich oblasti a letovych
tras, nastaveni rdznych parametr( a zobrazeni stavu operaci v redlném Case.

Hlavni S

b PHANTOM4 RTK
A i vision

1. Naplanujte pole | Provedte operaci
Plan: Klepnéte na tlacitko a poté vyberte Photogrammetry nebo Waypoint Flight operation a poté zadejte Planning
View pro pladnovéni.
Fly: Klepnutim oteviete Camera View nebo Map View a zobrazite stav letadla, nakonfigurujete nastaveni a

provedete operace.

2. Stav pfipojeni letadla
O : Ukazuje, zda je letadlo pfipojeno k dalkovému ovladaci.
3. Nabidka
K\epné(eE ke spravé ukold, zobrazeni informaci o uZzivateli, informacich o letadlech a konfiguraci obecného nastaveni.
a: Sprava Uloh - Zobrazeni priib&hu operaci, planovanych operaci a importovanych soubor KML. : Informace o
S uzivateli - Zobrazi informace o uzivateli pfihlaseného uctu.
3G : Informace o letadle - Zobrazeni informaci o pfipojeném letadle.
33 : Obecna nastaveni - Klepnutim zobrazite nastaveni, jako jsou jednotky méfeni, diagnostika sité a nastaveni

systému Android

© 2020 DJI Viechna préva vyhrazena
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Nastaveni fotoaparatu
Pokrocilé nastaveni

1. Hlavni obrazovka

c_’l': Klepnutim na tuto ikonu se vrétite na hlavni obrazovku.

2. Typ operace
rooganmerie 2 Zobrazuje aktudlni planovany typ operace.

3. Informace o planovéni

Zobrazuje oblast mapovani, odhadovanou dobu letu a pocet fotografii.

4. Dal3i nastaveni

Kiepnize @ @ ® Pro vstup do rozsirené nabidky pro zobrazeni a ipravu parametr( viech ostatnich nastaveni. Odkazovat na
Uvod do aplikace Camera View.

5. Umisténi

O : Klepnutim vycentrujete mapu kolem polohy letadla nebo posledniho zaznamenaného domovského bodu.

6. ReZim mapy

@ : Klepnutim prepinate mezi standardnim, satelitnim nebo no¢nim rezimem.

7. Nastaveni provoznich parametrQ
Tento seznam nastaveni se zobrazi po pfidani okrajovych bodd klepnutim na mapu.
Vyska: Nadmorska vyska letadla béhem operace.
Rychlost: Rychlost letu béhem operace. Pfednastavena rychlost letu nemUze pfekro€it maximalni rychlost
zobrazenou nad nastavenim rychlosti. Maximalni rychlost je rychlost letu, pFi které Ize zachytit obrazky
spliujici poZzadavky na mapovani, a vypocitava ji aplikace podle aktudlniho nastaveni. Relativni nadmorska
vyska: Relativni vySka mezi bodem vzletu a operacni oblasti. Skutecna provozni vyska je vy3ka letadla
minus relativni vyska. POZNAMKA: Ujistéte se, Ze jste nastavili spravnou relativni vy3ku, abyste zajistili, Ze
vysledky budou obsahovat odpovidajici miry prekryti.
Dokoncit: Akce letadla po dokonceni operace. Vyberte si z RTH, vznaSeni, pfistani a zpét do pocatecniho
bodu.
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Nastaveni fotoaparatu: Zahrnuje pomér fotografii, vyvazeni bilé, rezZim méreni, Ghel zavésu, prioritu
zavérky a korekci zkresleni.

-_Qj— « Vychozi rezim méteni je primérné méreni, protoZe nejlépe slouzi mapovacim aplikacim. Pokud
« je povolena korekce zkresleni, miZe byt kvalita obrazu kv(li zpracovani nizsi. Doporucujeme tuto

moznost deaktivovat, pokud jsou pro nasledné zpracovani potieba originalni obrazky.

Pokrocilé nastaveni: Zahrnuje rychlost horizontalniho pfekryvéni, rychlost vertikalniho pFekryvani a okraj. Rychlost
svislého prekryti oznacuje rychlost pFekryvani dvou snimkl pofizenych postupné po stejné cesté. Rychlost
horizontaIniho pFekryvani oznacuje miru prekryvani dvou obrazki na dvou paralelnich drahach.

8. Priblizit / oddalit mapu

: : Klepnutim zobrazite posuvnik a jeho posunutim pfibliZite nebo oddalite.

9. Smér trasy

: Systém automaticky vytvofi letové trasy po pridani okrajovych bodd a nastaveni parametr(.
Klepnutim a pretazenim této ikony upravite smér letu vyrobené trasy. V rozbalovaci nabidce klepnéte na
ikonu pro jemné doladéni.

VySe uvedené popisy pouZivaji jako priklad operace fotogrammetrie. Operace jako Terrain Awareness Mode,

Block Segmentation a dalSi maji podobna rozhrani s operacemi fotogrammetrie. U operaci 3D

fotogrammetrie (vice orientovanych) zobrazite nahled kliknutim na ¢isla 1 az 5 v zobrazeni mapy

kazdou drahu letu. 1 odkazuje na pohled nadir ~ drdha letu a 2 az 5 oznacuiji ¢tyri Sikmé drahy letu
resp.

Waypoint Flight

—

m ®omizs @ 2020 BA99% **

Zaletu(RT \ @ o) g

SunTrust Bank

1. Informace o planovani

Zobrazuje planovanou délku trasy, odhadovanou dobu letu a kapacitu karty microSD.
2. Rezim mapy
<

X2 : Klepnutim prepinate mezi standardnim, satelitnim nebo no¢nim reZzimem.

3. Poloha Sledujte
</ Klepnutim vycentrujte mapu kolem polohy letadla vZdy, po aktualizaci polohy.
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4. Umisténi
Oz Klepnutim vycentrujete mapu kolem polohy letadla nebo posledniho zaznamenaného domovského bodu.
5. Vymazat obrazovku
&: Klepnutim vymaZete drahu letu aktualné zobrazenou na mapé.
6. Trasové body
@iTrasové body pridané stisknutim tlacitka C2 na dalkovém ovladaci. Klepnutim nastavite letovou nadmorskou vy3ku, smér,
rychlost, Ghel zavésu a €innosti trasovych bodu kazdého trasového bodu, prepnete mezi trasovymi body a

odstranit trasovy bod.

~

Nastaveni trasy | UloZit
Nastaveni trasy: Klepnutim vstoupite do nabidky nastaveni trasy a nastavite akci ukonceni Gkolu, akci ztraty

signalu délkového ovladace, smér letadla v zavislosti na trase letu, cestovni rychlost a zéznam trasy.

Ostatni prvky v tomto pohledu jsou stejné jako prvky v pohledu Kamera.

Pohled z kamery

Po klepnuti na Fly na hlavni obrazovce mohou uZivatelé pFepinat mezi sebou cs Zobrazeni kamery a zobrazeni mapy. The

nize uvedené popisy pouzivaji jako pfiklad pohled kamery.

1 2 3 4 5 6 78 9 10

£l 7aletu (RTK) Za o)) [A99% e
1
12
13
14
15

D 1004

1. Hlavni obrazovka

‘:_'l' : Klepnutim na tuto ikonu se vrétite na hlavni obrazovku.

2. Stav letadla

Zalew (RTH : Oznacuje aktuadlni letové rezimy a varovné zpravy.

3. Indikator stavu baterie
——o o : Indikator stavu baterie poskytuje dynamické zobrazeni Grovné baterie. Barevné zény na
indikatoru stavu baterie pfedstavuji Grovné energie potfebné k provadéni riznych funkci.

4. Sila signalu RTK / GNSS .
.mato ikona se zobrazi, jakmile je povolen RTK, a zatne spravné fungovat. Cislo v pravém hornim

rohu oznacuje pocet pripojenych satelitd. Nize uvedeny stav RTK zahrnuje
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dva stavy: FIX oznacuje, Ze je dokoncena diferencialni analyza dat a pro urcovani polohy letadel Ize pouZit RTK.

Pouze za tohoto stavu mGZe letadlo vzlétnout. FLOAT oznatuje, Ze se v analyze provadéji diferencialni data. Je
vyzadovano cekani na FIX.
& | : Tato ikona se zobrazi, pokud je vypnuty RTK, udévajici aktudlni silu signalu GNSS a pocet

pFipojenych satelit(.

5. Stav zdroje dat RTK
Ikony zobrazené pfi poufZiti dat RTK. Pfi pouZiti sluzby D-RTK 2 nebo Network RTK se zobrazeni lisi.

Al : Zobrazuje silu signalu RTK pFi pouZiti D-RTK 2.

A : Oznatuje, Ze spojeni s D-RTK 2 je neobvyklé. Viz vyzvy v aplikaci. : Zobrazuje silu signalu RTK
‘0 pFi pouzivani sluzby Network RTK Service.

k) : Oznatuje, Ze pfipojeni k serveru Network RTK je neobvyklé. Viz vyzvy v aplikaci.

6. Ovladani a sila signalu HD Video Link

&l , Zobrazuje silu signalu ovlddani a HD video sestupné spojeni mezi letadlem a dalkovym ovladacem.

Ho.all *

7. Stav funkce snimani pfekazek

#))) : Klepnutim na toto tlacitko povolite nebo zakaZete funkce poskytované systémem Vision.

8. Parametry kamery
Zobrazuje parametry nastaveni kamery a kapacitu karty microSD.

9. Urover baterie

[§\99% : Zobrazuje aktualni Uroveri nabiti baterie. Klepnutim nastavite prahovou hodnotu Upozornéni na nizkou kapacitu baterie a zobrazite

informace o baterii.

10. Dalsi nastaveni
Klepnet#®vstoupite do roziifené nabidky, kde muZete zobrazit a upravit parametry v3ech ostatnich nastaveni.
ng : Nastaveni letadla - Zahrnuje nastaveni domovského bodu, ndvrat do domovské nadmorské vysky, maximalni nadmorskou
vysku, limit vzdalenosti, ztracenou akci signélu délkového ovladace, pokrocila nastaveni atd.
RTK: Nastaveni RTK - zahrnuje prepinac funkci RTK, typ sluzby RTK a jejich odpovidajici nastaveni.
o))) : Nastaveni senzoru - zahrnuje povoleni vyhybani se prekazkdm, zobrazeni radarové mapy, pokrocilé nastaveni
vidéni atd.
& : Nastaveni dalkového ovladace - Zahrnuije kalibraci dalkového ovladace, rezim Stick, propojeni
HD atd.: Nastaveni pfenosu obrazu - Zahrnuje rezim kanalu a vybér grafu frekvence taZeni.

BA : Nastaveni baterie letadla - Zahrnuje prahové hodnoty vystrahy pred vybitim baterie, informace o baterii atd.

Kdyz je zjistén vysoky vybijeci proud, zkrat, vysoké nebo nizké teploty vybiti nebo poskozeni ¢lankd baterie,
zobrazi se na obrazovce vyzva.

ﬁ : Nastaveni kardanového zavésu - Zahrnuje rezim kardanového kloubu, pokrocilé nastaveni, nastaveni oto¢ného kloubu a automatickou
kalibraci kardanového zavésu.

® e o : Obecna nastaveni - zahrnuje nastaveni mapy, zobrazeni trasy letu, vyhledani letadla atd.
11. Zamek automatické expozice
8 Ae Klepnutim uzamknete hodnotu expozice.

12. Tlacitko Foto / Video

@ : Klepnutim prepindte mezi reZimy zaznamu fotografif a videa.

na prava vyhrazena
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13. Tlacitko spousté / zdznamu
. /:@pnutl’m poridite fotografie nebo zahdjite / zastavite zdznam. PFi nahravani udava ¢asovy kéd pod
tlacitkem délku zaznamu. UZivatelé mohou také stisknout tlacitko Spoust nebo Nahravani videa na dalkovém
ovladadi a poridit fotografie nebo nahrét video.

14. Pribéh provozu
(gkazuje prabéh operace fotogrammetrie a pocet pofizenych fotografii.

15. Nastaveni fotoaparatu

o
o2 : Klepnutim nastavite ISO, zavérku, hodnoty expozice, informace OSD, priib&zné automatické ostFeni (k dispozici pro

manualni [étani a fotografovani) atd.

16. Ovladaci tlacitka provozu

Tlacitka pro ovladani béhem riznych typl operaci, véetné vyvolani, spusténi, pozastaveni nebo ukonéeni operace,
atd.

17. Letové parametry
H : Svisla vzdalenost od letadla o domovském bodé.
[D : Horizontalni vzdalenost od letadla k domovskému bodu.
V.S : Rychlost pohybu ve svislé vzdalenosti.
H.S : Rychlost pohybu po vodorovné vzdalenosti.

18. Mapa

. P oy - . . s . A
Klepnutim na mini mapu miiZete pfepinat mezi zobrazenim fotoaparatu a zobrazenim mapy. Ikony @ V O v & v zobrazeni mapy

jsou stejné jako ikony v zobrazeni planovani.

19. Seznam operaci
(] : Klepnutim zobrazite planované operace, probihajici operace a importované soubory KML. Chcete-li pouzit
operace, vyberte v rozeviraci nabidce nahore pldn nebo provedeni. Chcete-li zobrazit a upravit data, vyberte

soubor KML a poutzijte data k planovani provozni oblasti fotogrammetrie.

20. Stav detekce prekazek
Zobrazuje informace o detekovanych prekazkach, kdyz je povolena funkce vyhybani se pfekazkam. Na
horni obrazovce se zobrazi informace o predni prekazce a na dolni obrazovce informace o zadni
prekazce. Cervené, oranzové, 7luté a zelené pruhy oznacuji vzdalenost prekazek za sebou. Hodnota

udava vzdalenost mezi letadlem a nejblizsi prekazkou.

21. Stavova skfin letadla v rezimu ovladani vice letadel
Zobrazuje stav viech pripojenych letadel sefazenych podle ¢isel pfi pouZiti funkce ovladani vice letadel.

Klepnutim prepnete vybrané letadlo a leva strana ramecku se zméni na modrou.

Cloudova sluzba PPK

PPK je technika nasledného zpracovani diferencialni korekce, ktera poskytuje vysledky s presnosti polohovani na
centimetry. Na rozdil od RTK (kinematika v redlném case), PPK zaznamenava data roveru a data zakladnové stanice
samostatné pro provadéni vypoltd po procesu, a proto neni omezena komunikaénim spojenim v redlném case a
protokoly mezi zdkladnovou stanici a roverem. Kromé toho ma PPK delsi zakladni vzdalenost nez RTK, coz zvySuje
spolehlivost. Cloudova sluzba PPK aplikace DJI GS RTK (prémiovy dopInék) podporuije vice zdrojd dat zakladnové

stanice a umoZiuje uZivatelim pfipojit se ke cloudovému serveru pro vypocty PPK.
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Nakup
Po zakoupeni bude sluzba Cloud PPK navazana na letadlo SN. Aplikace dokaZe rozpoznat pouze provozni
data, ktera odpovidaji SN letadla s aktivovanou sluzbou Cloud PPK Service.

Pozadejte svého mistniho autorizovaného prodejce DJI o zakoupeni aktivaéniho kédu pro sluzbu Cloud PPK.

Q Nakup v aplikaci je podporovan pouze v Cin&. UZivatelé v jinych zemich nebo regionech si mohou
aktivaéni kéd sluzby Cloud PPK zakoupit od prodejce.

Aktivace

1. PFipojte letadlo, pro které byla zakoupena sluzba Cloud PPK, nebo vioZte kartu microSD, kterd
obsahuje provozni data jedine¢ného do dalkového ovladace, aby aplikace mohla rozpoznat
letadla SN.

2. Prejdéte na hlavni obrazovku aplikace a klepnéte na = v levém hornim rohu 3 a vyberte Cloud PPK

SluZba otevrete nabidku nastaveni a klepnéte na Aktivovat.
3. Petlivé si pre¢téte podminky pouZiti a zasady ochrany osobnich Udajd a zaskrtnutim poli¢ka potvrdte souhlas.
4. Zadejte aktivacni kéd od prodejce.
5. Cloud PPK Service je k dispozici po aktivaci.

Q UZivatelé mohou pomoci sluzby Cloud PPK vypocitat data shromazdéna pred aktivaci, pokud je
firmware letadla v02.02.0312 nebo novéjsi.

PouZivani
Prejdéte na stranku nastaveni sluzby Cloud PPK Service. Nejprve povolte nahravani dat PPK a potom klepnutim na
ZACIT NYNI POUZIVAT prejdéte na stranku sluzby Cloud PPK. Stranka obsahuje informace o Gctu, vytvofit Gkol,
aktudlni tkoly a minulé ukoly. Na karté Informace o Uctu zobrazte aktivované letadlo SN. Na karté Vytvofit tkol
vytvorte Gkoly pro vypocty PPK. V €asti Aktualni ikoly a Minulé Gkoly mGZete zobrazit prib&h ukold a stahnout
vysledky vypoctu PPK. Proces je nasledujici:
1. Pfistup k datim PPK z letadla:
Cesta UloZiSté dat: SloZka, kterad obsahuje data PPK a soubor podpisu, je stejna slozka, kde jsou uloZeny
obrazky letovych Gkold. Ujistéte se, Ze nazev slozky je stejny jako kdd ulohy dat, napfiklad karta microSD \
DCIM \ SURVEY \ 100_0005.
Import dat: VloZte kartu microSD, kterad obsahuje data, do dalkového ovladace. Aplikace rozpozné slozky
na karté. UzZivatelé si mohou v aplikaci vybrat data z jednoho nebo vice letovych ukold.

« UZivatelé mohou vybrat poZadovana data na karté Odeslano, pokud jiZ byla data PPK

letadla nahrana na server.
* Pokud uzivatelé chté&ji pouzivat data PPK letadla s daty zakladnové stanice ze zakladnové stanice RINEX, musi

byt data zakladnové stanice RINEX uloZena na: microSD karta \ tfeti_baze.

2. Ujistéte se, Ze ma délkovy ovladac pristup k internetu pres 4G kli¢ nebo Wi-Fi. Na strdnce Network
Diagnostics zkontrolujte stav odkazu a ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pFipojen k platformé DJI AG.

3.V aplikaci prejdéte na stranku Cloud PPK Service.
4. Klepnéte na Vytvofit Gkol a vyberte jednu nebo vice zdrojovych datovych sad PPK letadla. Zobrazit podrobnosti na pravé strané
obrazovky.
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5. Klepnutim na Vybrat data zakladnové stanice vyberte poZadovana data zakladnové stanice z nize uvedenych zdroji.
DJI Base Station: Nastavte mobilni stanici D-RTK 2 pobliz operacni oblasti pro zdznam dat zakladnové
stanice, kdyZ letadlo provadi operace. Po dokonceni jej pfipojte k dalkovému ovladaci pomoci kabelu USB-
C OTG a kabelu USB-C pro pfistup k datim z ngj.

A » Pokud byla pfi nastavovani mobilni stanice D-RTK 2 ru¢né zadana zemé&pisna Sirtka, délka a
nadmorska vyska zakladnové stanice, budou jako referencni poloha pouzity vstupni hodnoty.
Pokud mobilni stanice D-RTK 2 béhem operace ztrati energii, ale po restartu je do 5 m od
vychozi polohy, pouZije se vychozi poloha. Pokud se pohybuje dale nez 5 m, bude jako
referen¢ni bod pouZito umisténi jednoho bodu (SPP) mobilni stanice D-RTK 2. Pokud nejsou
» zadany Zadné souradnice, pouZzije mobilni stanice D-RTK 2 misto SPP jako referen¢ni bod.

RINEX base station: VloZte kartu microSD s daty zakladny RINEX uloZenymi v cesté ,microSD card \
third_base” do dalkového ovladace. Vyberte datové sady v aplikaci a ru¢né zadejte souradnice zakladnové
stanice nebo jako referen¢ni bod vyberte umisténi jednoho bodu (SPP).

6. Klepnéte na Spustit vypocty a pockejte na dokon&eni vypoctu.

7. Klepnutim na Aktualni tkoly zobrazite priibéh zpracovani dat.

8. Klepnutim na Minulé ukoly zobrazite a stahnete vysledky dokon&enych Ukold. Stazena data budou uloZena
do pfislusné slozky letovych misi.

UZivatelé mohou importovat vysledny soubor PPK do DJI Terra pro 2D nebo 3D rekonstrukce pro zlep3eni

presnosti. Dal3i podrobnosti naleznete v uZivatelské p¥irucce DJI Terra.
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Let

Tato Cast popisuje bezpectné
letové postupy a letova omezeni.
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Let

Jakmile je predletova pfiprava dokoncena, doporucuje se zdokonalit vase letové dovednosti vycvikem a bezpe¢nym
cvi€enim Iétani. Limit nadmorské vysky je 500 metrd. Vyvarujte se létani ve vy3sich nadmotskych vyskach. Je dulezité
porozumét zakladnim letovym zasadam pro bezpecnost vas i lidi kolem vas. Dal3i informace najdete v ¢asti Zfeknuti se

odpovédnosti a bezpecnostni pokyny.

Pozadavky letového prostredi

1. NepouZivejte letadlo za nepfiznivych povétrnostnich podminek. Patfi sem rychlost vétru presahujici 10 m /s, snih,
dést'a mlha.

2. Létejte pouze na otevieném prostranstvi. Vysoké konstrukce a velké kovové konstrukce mohou ovlivnit pfesnost palubniho
kompasu a systému GNSS.

3. Vyvarujte se piekazek, davu lidi, vedeni vysokého napéti, stromt a vodnich ploch.

4. Minimalizujte ruseni vyhybanim se oblastem s vysokou urovni elektromagnetismu, véetné zdkladnovych stanic a
radiovych prenosovych vézi.

5. Vykon letadla a baterie podléha faktorim prosttedi, jako je hustota a teplota vzduchu. PFi letu v
nadmofskych vyskach vétSich nez 6 000 metri nad mofem budte velmi opatrni, protoZe to muze ovlivnit
vykon baterie a letadla.

6.V polarnich oblastech Zemé muze letadlo pracovat pouze v rezimu Attitude nebo s vyuZitim polohy vidéni.

Systém GEO (Geospatial Environment Online)

Uvod
Systém DJI Geospatial Environment Online (GEO) je globalni informacni systém, ktery se zavazal poskytovat
informace o vzdu$ném prostoru v redlném Case v rozsahu mezinarodnich zakont a predpisd. GEO poskytuje
letové informace, letové Casy a informace o poloze, aby pomohl uZivateldm bezpilotnich prostiedkd (UAV) pfi
prijimani nejlepsich rozhodnuti tykajicich se jejich osobniho pouZiti UAV. Zahrnuje také jedine¢nou funkci
Regiondlni omezeni letu, kterd v redlném case poskytuje informace o bezpe¢nosti a omezenich letu a blokuje
létani UAV v omezeném vzdusném prostoru. Zatimco bezpe&nost a dodrZovani zakonu o fizeni letového
provozu je prvofadym zdjmem, DJI uznava potrebu udélovani vyjimek za zvlastnich okolnosti. Abychom tuto
potiebu splnili, zahrnuje GEO také funkci Odemknuti, kterd uZivateldm umoziiuje odemknout lety v
omezenych oblastech. Pfed provedenim letu

GEO zény

Systém GEO spolecnosti DJI oznacuje bezpe¢na mista letu, poskytuje Urovné rizika a bezpe¢nostni obavy pro
jednotlivé lety a nabizi informace o omezeném vzdusném prostoru, které si uZivatelé mohou v aplikaci DJI GS
RTK prohliZet v redlném case. Mista oznacena GEO se nazyvaji GEO zény. Zény GEO jsou konkrétni letové
oblasti, které jsou kategorizovany podle letovych pfedpisti a omezeni. Z6ny GEO, které zakazuiji let, jsou
implementovany kolem mist, jako jsou letiSté, elektrarny a véznice. Mohou byt také docasné implementovany
kolem velkych udalosti na stadionech, lesnich poZarQ nebo jinych nouzovych situaci. Ur¢ité zény GEO
nezakazuji let, ale spoustéji varovani informuijici uZivatele o moznych rizicich. V8echny omezené letové oblasti
se oznacuji jako zény GEO a déle se déli na varovné zény, rozsifené varovné zény, autorizacni zény, Zény
nadmorské vysky a omezené zény. Ve vychozim nastaveni GEO omezuje lety do nebo vzlétnuti v zénach, coz
muZe mit za ndsledek obavy o bezpenost. K dispozici je mapa zény GEO, ktera obsahuje komplexni globalni
informace o zé6né GEO na oficidlnim webu DJI: https://www.dji.com/flysafe.
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Systém GEO slouzi pouze k informaénim Gceldm. Jednotlivi uZivatelé jsou odpovédni za kontrolu oficialnich
zdrojli a za uréeni zakon( nebo predpist, které se mohou vztahovat na jejich let. V nékterych pipadech
spole¢nost DJI vybrala Siroce doporucené obecné parametry (napfiklad polomér 1,5 mile na letiStich), aniz by
provedla jakékoli rozhodnuti, zda tyto pokyny odpovidaji predpisim, které se vztahuji na konkrétni uzivatele.

Definice GEO z6n

Varovné zény: UZivatelé obdrZi varovnou zpravu s informacemi relevantnimi pro jejich let.
VylepSené varovné zény: UZivatelé obdrZi vyzvu ze systému GEO v dobé letu. Jsou povinni podat Zadost o
odemknuti pro let v zén&, pro kterou musi potvrdit svou letovou cestu.

Autorizacni zény: UZivatelé obdrZi varovnou zpravu a let je ve vychozim nastaveni zakazan. Autoriza¢ni zény
mohou odemknout opravnéni uZivatelé s G¢tem ovérenym DJI. Pro online odblokovani musi byt pouZita
opravnéni.

Z6ny nadmor'ské vysky: Lety jsou omezeny na konkrétni nadmorskou vysku.

Omezené zény: Lety jsou zcela zakdzany. UAV nemohou v téchto zénach létat. Pokud jste ziskali povoleni k
letu v omezené zénég, prejdéte na https://www.dji.com/flysafe nebo kontaktujte flysafe@dji.com a odemknéte
zénu.

Cilem DJI GEO Zones je zajistit letovou bezpecnost uZivatele, nelze vSak zarucit, Ze bude pIné v souladu s
mistnimi zakony a predpisy. UZivatelé by si méli pred kazdym letem ovéfit mistni zakony, predpisy a regulacni
poZadavky a jsou zodpovédni za bezpecnost letu.

VSechny inteligentni letové funkce budou ovlivnény, kdy?Z letadla DJI poleti pobliz nebo do GEO zén. Mezi
takové ruseni patfi mimo jiné sniZzena rychlost, porucha vzletu a ukoncenf letu.

Letova omezeni
Uvod
Provozovatelé UAV by se méli Fidit vS§emi letovymi pfedpisy stanovenymi pfislusnymi vladnimi a regula¢nimi
agenturami, v€éetné ICAO a FAA. Z bezpe&nostnich dlivodd jsou lety ve vychozim nastaveni omezeny, coz

pomaha uzivatelim bezpe&né a legalné provozovat produkty DJI. Letova omezeni zahrnuji limity nadmorské
vysky a vzdalenosti a zény GEO.

Kdyz je k dispozici globaIni navigacni satelitni sluzba (GNSS), jsou k zajisténi bezpecnosti letu brény v ivahu
mezni vysky, mezni vzdélenosti a zény GEO. Jinak se projevi pouze limity nadmorské vysky.

Omezeni maximalni nadmorské vysky a poloméru

Maximalni letova vySka omezuje letovou vysku letadla, zatimco maximalni polomér omezuje jeho vzdalenost.
Tyto limity Ize nastavit pomoci aplikace DJI GS RTK.
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Maximalni letova vyska
Max. Polomér

4
Dt I

Vyska letadla po zapnuti

Silny signal GNSS

Omezeni Popis Zprava aplikace DJI GS RTK

Nadmofrska vy3ka letadla nesmi pfekrocit maximalni dosazenou maximalni letovou vysku. Upravit
Max. Nadmoska vyska . v pfipadé potFeby pomoci aplikace Aircraft Settings svoji
zadana hodnota.

nadmofskou vygku.

. , . Bylo dosaZzeno maximalni letové vzdalenosti. V
. Letova vzdalenost nesmi
Max. Polomér . .. pripadé potieby upravte vzdalenost pomoci
prekrocit zadanou hodnotu.
Nastaveni letadla.

Slaby signal GNSS
Omezeni Popis Zprava aplikace DJI GS RTK

Nadmorska vyska je omezena na 26 stop
(8 m), kdyZ je signal GNSS slaby a Vision
Max. Nadmorski viska Systém je aktivovan. Pokud je signal GNSS
slaby a systém Vision je deaktivovan, je
nadmofrska vySka omezena na 30 metrd.

Bylo dosaZeno maximalni letové vysky. V
pripadé potreby upravte nadmorskou

vySku pomoci Nastaveni letadla.

Max. Polomér Bez omezeni. N/A

« Kdy? letadlo prekroci stanoveny limit, pilot mGZe stale Fidit letadlo, ale nebude moci letét déle.
A « KdyZ letadlo prekro¢i maximalni polomér, automaticky leti zpét v dosahu, kdyz je signal GNSS
silny.
* Z bezpe&nostnich divodi nelétejte v blizkosti letist, dalnic, Zelezni¢nich stanic, Zelezni¢nich trati, center mést nebo

jinych citlivych oblasti. Létejte pouze s letadly v oblastech, které jsou v pfimé viditelnosti.
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Omezeni letu v zéné GEO

GEO z6na

Popis

Omezena zéna

Vzlet: Nelze spustit motory letadla.

Za letu: KdyZ se signal GNSS zméni ze slabého na silny, zahaji DJI GS RTK
odpocet 20 sekund. Jakmile je odpocitavani ukonceno, letadlo okamzité
pristane v rezimu poloautomatického klesani a po pristani vypne motory.

Za letu: Kdy?Z se letadlo pfibliZi k hranici omezené zény, automaticky
zpomali a vznasi se.

Autoriza¢ni zéna

Vzlet: Nelze spustit motory letadla. Vzlet je k dispozici pouze po odeslani
pozadavku na odemknuti pomoci telefonniho &isla uZivatele.

Za letu: Kdy?Z se signal GNSS zméni ze slabého na silny, zahaji DJI GS RTK
odpocet 20 sekund. Jakmile je odpocitavani ukonceno, letadlo okamzité
pristane v reZimu poloautomatického klesani a po pfistani vypne motory.

Vylep3ena varovna zéna

Letadlo leti normalné, ale uZivatel je povinen potvrdit drahu letu.

Varovna zéna

Letadlo leti normalné, ale uZivatel obdrZzi varovné zpravy.

Kdyz je signal GNSS silny, letadlo nemuZe pFekrotit stanovenou nadmoriskou
vysku.

Za letu: KdyzZ se signal GNSS zméni ze slabého na silny, letadlo sestoupi a
vznasi se pod limitem nadmorské vysky.

Kdyz je signal GNSS silny, letadlo se bliZi k hranici vySkové zény. Pokud je

Nadmorska vyska s e . s L.
vy$8i nez limit vysky, letadlo zpomali a vznasi se na misté.
Kdyz se signal GNSS zméni ze slabého na silny, aplikace DJI GS RTK spusti
odpocitavani 20 sekund. Jakmile odpocitavani skondi, letadlo sestoupi a
vznasi se pod limitem nadmorské vysky.

Volna zéna Letadlo leti normalné bez omezeni.

Odemknuti GEO

Kvali odlisnym zédkondm a predpisim mezi zemémi a regiony a odlisnym letovym omezenim mezi GEO

zénami poskytuje DJI uzivateldm dvé metody odemykani GEO zén: Self-Unlocking a Custom Unlocking.

Self-Unlocking se pouziva pro autorizacni zény, kde je uZivatel povinen odeslat Zadost o odemknuti ovéfenim svého

telefonniho Cisla pro registrovany ucet DJI. Tato funkce je k dispozici pouze v nékterych zemich. UZivatelé se mohou

rozhodnout, zda sv(ij poZzadavek na odemknuti ode3lou prostiednictvim webové stranky na adrese https://

www.dji.com/flysafe (planované automatické odblokovani) nebo prostfednictvim aplikace DJI GS RTK (Zivé automatické

odblokovani).

Vlastni odblokovani je zaloZeno na zvlaStnich poZadavcich na jednotlivé uzivatele. Stanovuje zvlastni let
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oblast, kterou mohou uZzivatelé odemknout poskytnutim soubort letovych povoleni podle jejich konkrétni
zény GEO a dalSich poZadavka. Je k dispozici ve viech zemich a Ize o néj pozadat na webovych strankéch:
https://www.dji.com/flysafe.

Dalsi informace o odemykani najdete na adrese https://www.dji.com/flysafe nebo kontaktujte flysafe @
dji.com.

Kontrolni seznam pred vystupem

1. Délkovy ovladag, inteligentni letova baterie jsou pIné nabité.
2. Vrtule jsou namontovany spravné a pevné.

3. Byla vloZena karta MicroSD.

4. Kardan a kamera funguji normalné.

5. Motory se mohou spustit a funguji normalné.

6. Aplikace DJI GS RTK je Uspé3né pripojena k letadlu.

7. Zajistéte, aby senzory kamerového systému a infracerveného snimaciho systému byly ¢isté.

Kalibrace kompasu

Kalibraci kompasu provedte pouze tehdy, kdyZ vas k tomu vyzve aplikace DJI GS RTK nebo indikator stavu. Pfi
kalibraci kompasu dodrZujte nasleduijici pravidla:

Q « NEKALIBRUJTE kompas tam, kde existuje moZnost silného magnetického ruseni, jako je magnetit,
parkovaci konstrukce a ocelové vyztuhy pod zemi.
« Nenoste pfi kalibraci feromagnetické materialy, jako jsou mobilni telefony.
« Aplikace DJI GS RTK vas po dokonceni kalibrace vyzve k vyreSeni problému s kompasem, pokud je
kompas ovlivnén silnym rusenim. Postupujte podle pokynd k vyFe3eni problému s kompasem.

Kalibra¢ni postupy
Chcete-li provést nasledujici postupy, vyberte otevieny prostor.
1. Klepnéte na stavovy fadek letadla v aplikaci a vyberte moznost ,Kalibrovat” a poté postupujte podle pokynd na obrazovce.

2. Drzte letadlo vodorovné a otocte se o 360 stupiitl. Indikatory stavu letadla budou svitit zelené.

3. Drzte letadlo svisle, s nosem smétujicim dol(, a otolte jej o 360 stupiili kolem stiedové osy.
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4. Prekalibruijte letadlo, pokud kontrolky stavu letadla blikaji cervené.

& « Pokud indikator stavu letadla blika po kalibraci ervené a Zluté, presurite letadlo na jiné misto
a zkuste to znovu.

Q « NEKALIBRUJTE kompas v blizkosti kovovych pfedmétd, jako jsou kovovy most, auta, leSeni.
« Pokud indikatory stavu letadla po poloZeni letadla na zem stfidavé blikaji cervené a Zluté,
kompas detekoval magnetické ruseni. Zmérite své umisténi.

Spusténi / zastaveni motor(

Spusténi motord
Ke spusténi motoru se pouziva kombinovana paka (CSC). Pro spusténi motor( zatlate obé packy do spodnich

vnitfnich nebo vnéjsich rohd. Jakmile se motory za¢nou tocit, uvolnéte obé& packy soucasné.

AN AN N AN

y Emv ﬂmﬂ NEBO ﬂmg ED

S N

Existuji dva zplsoby zastaveni motord.

Zastaveni motorU

Metoda 1: Kdy? letadlo pFistalo, zatlatte levou pa¢ku doll a provedt@xstejny CSC, ktery byl pouZit ke spusténi
motord, jak je popsano niZe. Motory se okamZit&@astavi. Jakmile se motory zastavi, uvolnéte ob& packy.

Metoda 2: Kdy? letadlo pfistalo, zatlalte a podrzte levou packu dold. Po tfi se motory zastavi
sekundy.

) /\% @(/vm i TN (/n\ 7\
\ % 5= 1) NesAUs ) | ’

T oo N3
Metoda 1 Metoda 2

Zastaveni motor0 v poloviné letu

Zastavte motory provedenim CSC. Lze jej povolit v aplikaci. Pfejdéte na Zobrazeni fotoaparatu> 000> I - nekoms
pokrocilé nastaveni pro nastaveni rezimu naléhavého zastaveni. Pokud tak ucinite, zastavte motory v poloviné letu pouze v

nouzovych situacich, abyste sniZili riziko poskozeni nebo zranéni.
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Letovy test

Postupy vzletu / pFistani

1. Umistéte letadlo na otevienou a rovnou plochu tak, aby ukazatele stavu baterie smérovaly k vam.

2. Zapnéte dalkovy ovladac a poté inteligentni letovou baterii.

3. Spustte aplikaci DJI GS RTK a klepnéte na Fly.

4. Pockejte, az indikatory stavu letadla za¢nou pomalu zelené blikat, coZ znamena, Ze je pouzivan GNSS nebo RTK.
Pokud pouzivate RTK, ujistéte se, Ze je povolena funkce RTK a Ze ikona sily signalu RTK / GNSS zobrazuje FIX. Poté
provedte CSC ke spusténi motord.

5. Pomalu zatlacte levou packu nahoru, abyste vzlétli.

6. Chcete-li pfistat, najedte na rovny povrch a jemnym zataZzenim za levou paku sestupte.

7. Po pfistani drzte levou packu v nejnizsi poloze, dokud se motory nezastavi.

8. Nejprve vypnéte inteligentni letovou baterii, poté délkovy ovladac.

A « KdyZ indikatory stavu letadla béhem letu rychle blikaji Zluté, letadlo vstoupilo do reZimu Failsafe.

* Varovani na nizky stav baterie je indikovano indikatorem stavu letadla, ktery béhem letu pomalu nebo rychle blika

Cervené.

® Podivejte se na nase videonavody, kde najdete dalsi informace o letech.

Navrhy a tipy pro videa

1. Pfed kazdym letem projdéte cely predletovy kontrolni seznam.

2. Vyberte poZzadovany provozni reZim kardanového kloubu v aplikaci.

3. Fotografujte nebo nahravejte videa pouze pfi létani v P-rezimu.

4. Vzdy létejte za dobrych povétrnostnich podminek a vyhybejte se létani v desti nebo silném vétru. Filtr ND Ize pouzit,
kdyz je provozni prostredi pfilis svétlé.

5. Vyberte nastaveni fotoaparatu, které vyhovuje vasim potfebam. Mezi nastaveni patfi ISO, hodnoty expozice atd.

6. Provedte letové testy k urceni letovych tras a ndhledu scén.

7.)Jemné zatlacte na ovladaci paky, aby byl pohyb letadla plynuly a stabilni.

Je dlleZité porozumét zakladnim letovym zasadam, a to pro bezpecnost vas i lidi kolem vas.

Nezapomerite si precist prohlaSeni o vylouceni odpovédnosti a bezpecnostni pokyny.
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DJI Assistant 2 pro
Phantom

Tato ¢ast predstavuje pouziti DJI
Assistant 2 pro software Phantom.
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DJI Assistant 2 pro Phantom

Aktualizujte firmware, kopirujte letové zaznamy a kalibrujte Vision System v softwaru DJI Assistant 2 pro
Phantom. Pro uZivatele, ktefi viastni letadlo DJI Agras, Ize pro vySe uvedené funkce pouZit také DJI Assistant 2
pro MG.

Instalace a spusténi

1. Stahnéte si instalacni soubor softwaru ze stranky pro stahovani Phantom 4 RTK:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

2. Nainstalujte software.

3. Spustte DJI Assistant 2 pro Phantom.

Pouzivani DJI Assistant 2 pro Phantom

PFipojeni letadla
PFipojte port Micro USB letadla k pocitaci pomoci kabelu Micro USB. Poté zapnéte letadlo.

A PFed pouzitim DJI Assistant 2 pro Phantom nezapomerite demontovat vrtule.

Aktualizace firmware

Pro aktualizaci firmwaru je vyzadovan Ucet DI Prihlaste se pomoci svého Gctu DJI nebo se zaregistrujte.

Nahrani dat

UloZte letova data zaznamenana letovym ovladacem nebo protokoly systému na mistni cestu nebo je nahrajte.

Letové Gdaje
Kliknutim na Otev¥it prohliZe¢ dat zobrazite data letu. Prohlize¢ dat se pouZiva k prohlizeni a analyze soubord letovych

udaju letadla pro analyzu vykonu a Fedeni probléma.

Kalibrace

Kdyz aplikace vyzve ke kalibraci, zde provedte kalibraci systému Vision.

PFripojeni dalkového ovladace
PFipojte port USB-C dalkového ovladace k pocitaci pomoci kabelu USB-C. Poté zapnéte dalkovy ovladac.

Aktualizace firmware

Pro aktualizaci firmwaru je vyzadovan Ucet DJL. Prihlaste se pomoci svého Gctu DJI nebo se zaregistrujte.

/N  +B&hem aktualizace NEVYPINEJTE dalkovy ovladat.
« NEVYKONAVEJTE aktualizaci firmwaru, kdy? je letadlo ve vzduchu. Aktualizaci firmwaru
provadéjte, pouze pokud je letadlo na zemi.
« Po aktualizaci firmwaru mGze dojit k odpojeni dalkového ovladace od letadla. V pfipadé potfeby znovu
pripojte dalkovy ovladac a letadlo.
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slepé stFevo

Specifikace

Letadlo

Hmotnost (baterie a
Vcetné vrtuli)

Uhlopricka

(Bez vrtuli)

Maximalni rychlost vystupu
Maximalni rychlost klesani
Maximalni rychlost

Maximéini Ghel naklonu
Maximalni Ghlova rychlost

Maximalni servisni strop

Nad hladinou more
Maximalni rychlost vétru
Odpor

Max. Doba letu

Provozni
Teplota

Provozni frekvence

EIRP

Presnost kurzoru

Rozsah

Posun pozice obrazu

GNSS

Jednofrekvencni
Vysoce citlivy GNSS

1391g

350 mm

6 m /s (automaticky let); 5 m /s (manualni ovladani) 3

m/s

50 km / h (rezim P); 58 km / h (rezim A), 25 ° (rezim P);
35° (rezim A)

150 ° /s (rezim A)

6000 m

10m/s

Cca. 30 minut

0°az40°C(32°az104°F)

2 400 GHz aZ 2 483 GHz (Evropa, Japonsko, Korea)
5725 GHz a2 5 850 GHz (USA, Cina)

2,4 GHz

CE (Evropa) / MIC (Japonsko) / KCC (Korea): <20 dBm
5,8 GHz

FCC (USA) / SRRC (pevninska Cina) / NCC (Tchaj-wan, Cina): <26 dBm
RTK povoleno a spravné funguje:

Svisle: + 0,1 m; Vodorovné: + 0,1 m

RTK deaktivovano:

Svisle: + 0,1 m (s polohovanim vidéni); + 0,5 m (s polohovanim GNSS)
Vodorovné: + 0,3 m (s polohovanim vidéni); + 1,5 m (s polohovanim GNSS)
Poloha stfedu kamery je relativni k fdzovému stfedu palubni antény D-RTK pod
osou téla letadla: (36, 0 a 192 mm) jiZ pouZité na soufadnice obrazu v datech
Exif. Kladné osy x, y a z téla téla letadla smé&fuji dopfedu, doprava a dold z
letadla.

GPS + BeiDou + Galileo * (Asie); GPS + GLONASS + Galileo * (dalSi regiony)

* Podporovéano pozdéji.
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Multi-Frequency Multi-
Vysoce presny systém

RTK GNSS

Funkce mapovani

PFesnost mapovéni **

Pozemni vzorek
Vzdalenost (GSD)

Efektivita akvizice

Gimbal
Stabilizace
Riditelny rozsah

Max. Ovladatelny
Uhlova rychlost

Uhlova vibrace

Rozsah

Systém vidéni
Rozsah rychlosti
Rozsah nadmofské vysky
Provozni rozsah
Prekéazkova prekazka
Rozsah

FOV

Méreni frekvence
Provozni

Zivotni prostredi

Infracerveny snimaci systém

Prekazkova prekazka
Rozsah

FOV

Méreni frekvence

Provozni

Zivotni prostredi
Fotoaparat

Senzor

Pouzita frekvence

GPS: L1/ L2; GLONASS: L1/ L2; BeiDou: B1 / B2; Galileo *: E1/ E5

Prvni fixni ¢as: <50 s

PFesnost umisténi: Vertikalni 1,5 cm + 1 ppm (RMS); HorizontaIni 1 cm + 1 ppm
(RMS).

1 ppm oznacuje chybu s narlistem o 1 mm na 1 km pohybu. PFesnost
rychlosti: 0,03m /s

PFesnost mapovani splfiuje poZadavky norem ASPRS Accuracy Standards pro
Digital Orthophotos Class III.

(H /36,5) cm / pixel, H oznacuje nadmofi'skou vysku letadla vzhledem ke scéné fotografovani (jednotka:
m)

Max. Provozni plocha cca. 1 kmzpro jeden let (ve vySce 182 m, tj. GSD je priblizné
5 cm / pixel, spliiujici poZzadavky standard( pfesnosti ASPRS pro Digital
Orthophotos Class III).

3os4 (sklon, klopenti, vyboceni)

Rozte¢: -90 ° a7 + 30 °

Roztec:90°/s

+0,02°

< 31 mph (50 km / h) ve vy3ce 2 m nad zemi s odpovidajicim
osvétlen'm0-10m
0-10 m

0,7-30 m (2 - 98 stop)

Vpred / vzadu: 60 ° (vodorovng), + 27 ° (svisle)
Dold: 70 ° (vpredu a vzadu), 50 ° (vlevo a vpravo)

Vpred / vzadu: 10 Hz; Dold: 20 Hz

Povrchy s jasnymi vzory a odpovidajicim osvétlenim (> 15 lux()

0,2-7m (0,6 - 23 stop)

70 ° (horizontélné), + 10 ° (vertikaln&)
10 Hz

Povrch s difuznim odrazovym materidlem a odrazivosti> 8% (jako jsou stény, stromy,
lidé atd.)

1" CMOS; Efektivni pixely: 20 mil

* Podporovéno pozdgji.

* * Skutecnd presnost zavisi na okolnim osvétleni a vzorech, vysce letadla, pouzitém mapovacim softwaru a dalSich
faktorech pfi fotografovani.
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Objektiv

Rozsah ISO

Mechanicka zavérka
Elektronicka zavérka
Maximalni velikost obrazu
Stale fotografie
ReZimy

Nahravani videa
Rezimy

Max. Pfenosova rychlost video
fotografie

Video

Podporovany soubor
Systémy
Provozni
Teplota

Dalkovy ovladac

Provozni frekvence

EIRP

Max. PFenos
Vzdalenost
Spotreba energie
Zobrazovaci zafizeni

Provozni
Teplota

FOV (zorné pole) 84 °, 8,8 mm (ekvivalent formatu 35 mm: 24 mm), f/ 2,8 - f/ 11, automatické

zaostfenina 1 m - &

Video: 100 - 3200 (automaticky), 100 - 6400 (ru¢né)
Fotografie: 100 - 3200 (automaticky), 100 - 12800 (ru¢né)

8-1/2000 s
8-1/8000 s
4864 x 3648 (4: 3); 5472 x 3648 (3: 2)

Jediny vystrel

H.264, 4K: 3840 x 2160 30p

100Mb /s
JPEG
MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB) 32 °

az104°F(0°az40°Q)

2 400 GHz az 2 483 GHz (Evropa, Japonsko, Korea)

5725 GHz a2 5 850 GHz (USA, Cina)

2,4 GHz

CE / MIC / KCC: <20 dBm

5,8 GHz

SRRC / NCC/ FCC: <26 dBm

FCC/NCC: 7 km; CE / MIC / KCC / SRRC: 5 km (bez prekazek, bez
ruseni)

16 W (typicka hodnota)

5,5palcova obrazovka, 1920 x 1080, 1000 cd / mz, Systém Android, 4G RAM + 16G ROM

0°az40°C(32°az104°F)

Inteligentni letova baterie (PH4-5870mAh-15,2V)

Kapacita
Napéti

Typ baterie
Energie

Cista hmotnost

Provozni
Teplota

5870 mAh
15,2V
LiPo 4S
89,2 Wh
468 g

14°az104°F(-10°az40° Q)

Maximalni nabfjeci vykon 160 W.

Inteligentni naboj pro nabijeni letovych baterii (P4CH)

Napéti 17,5V

Provozni teplota 5°az40° C
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Inteligentni baterie dalkového ovladace (WB37-4920mAh-7,6V)

Kapacita 4920 mAh
Napéti 7,6V

Typ baterie LiPo 2S
Energie 37,39 Wh

Provozni teplota -20°az40° C
Inteligentni rozbocovac nabijeni baterie (WCH2)
Vstupni napéti 17,3az226,2V
Vystupni napéti a
Proud

Provozni
Teplota

AC napajeci adaptér (PH4C160)
Napéti 17,4V

87V,6A;5V,2A

5°az40°C(41°az104°F)

Jmenovity vykon 160 W.

Aktualizace firmwaru

UZivatelé mohou aktualizovat firmware v DJI Assistant 2 pro Phantom. Aplikaci DJI GS RTK Ize také pouZit k aktualizaci
firmwaru letadla i dalkového ovladace, pokud pouZivate verzi firmwaru od 01.04.0330 nebo vy3si. Postupujte podle
nize uvedenych pokynd.

1. Zapnéte dalkovy ovladac a letadlo. Zajistéte, aby mél dalkovy ovladac pristup k internetu.

2. Pfipojte port USB-C na déalkovém ovladaci k portu Micro USB v letadle pomoci kabelu USB-C OTG a kabelu
Micro USB.

3. Pokud je k dispozici novy firmware, v pravém dolnim rohu aplikace DJI GS RTK se zobrazi vyzva. Klepnutim na text prejdéte na
stranku s firmwarem.

4. Vyberte poZzadovany firmware a klepnutim na Aktualizovat prejdéte na stranku s informacemi o firmwaru.

5. Klepnutim na Stahnout XXX (XXX oznacuje verzi firmwaru) stahnete bali¢ek firmwaru pro vSechna zafizeni.

6. Po dokonceni stahovani klepnutim na Aktualizovat XXX pod kazdym zafizenim prejdéte na stranku aktualizace pFislusného
zarizeni, poté klepnéte na Instalovat a pockejte na dokonceni aktualizace.

7. Po Uspésném dokonceni aktualizace restartujte dalkovy ovladac a letadlo ru¢né.

/N« Urovef baterie by pfi aktualizaci firmwaru méla byt vy33i nez 30%.
« Dalkovy ovladac a letadlo se béhem aktualizace firmwaru automaticky restartuji. Nezapomerite
zachovat spojeni mezi dlkovym ovladatem a letadlem. NEPOUZIVEJTE je ruéng, dokud aplikace
neukaZe, Ze je instalace dokoncena.

« Po aktualizaci firmwaru maze dojit k odpojeni dalkového ovladace od letadla. V pfipadé pottfeby znovu
pripojte dalkovy ovladac a letadlo.




Podpora DJI
http://www.dji.com/support

Tento obsah se mGZe zménit.

Stahnéte si nejnovéjsi verzi ze stranky
http://www.dji.com/phantom-4-rtk

Méte-li jakékoli dotazy tykajici se tohoto dokumentu, kontaktujte DJI
zaslanim zpravy na adresu DocSupport@dji.com.
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